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標準サイクルタイム
業界最速！！

0.28秒

（IXA-4NSC4518）

※クリーンルーム仕様

水平移動
上下
移動

▶2kg搬送
▶水平移動300mm
 上下移動25mm

動作
条件

スカラロボット
クリーンルーム仕様

SCARA Robot IXA

クリーン環境下で、組立・搬送装置をご検討の方必見！

サイクルタイム表示

パソコン専用ティーチングソフトの
対応バージョンはＨＰをご確認ください。

ロボット先端の軌跡を
アニメーション表示する
こともできます。

「シミュレーションソフト」でサイクルタイム算出
スカラロボット本体がなくても、XSEL パソコン専
用ティーチングソフトを使用して、ロボットの動き
の確認やサイクルタイムの計算ができます。

ISOクラス3対応

医療用ボトルのピック＆プレース
パーツフィーダーから供給されるワークをつかみ
高速動作で次工程のコンベアーへ移送します

動画はこちらから
ご覧ください。
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型式項目

N なし

5L 5m

10L 10m

□L 長さ指定（1m単位）最長15m

T2IXA
シリーズ タイプ ケーブル長 適応コントローラー

T2 XSEL-RAX/SAX4NSC3015 4軸/高速タイプ/クリーンルーム仕様/アーム長300㎜/上下軸150㎜

4NSC4518 4軸/高速タイプ/クリーンルーム仕様/アーム長450㎜/上下軸180㎜

4NSC4533 4軸/高速タイプ/クリーンルーム仕様/アーム長450㎜/上下軸330㎜

4NSC6018 4軸/高速タイプ/クリーンルーム仕様/アーム長600㎜/上下軸180㎜

4NSC6033 4軸/高速タイプ/クリーンルーム仕様/アーム長600㎜/上下軸330㎜

タイプ 型式 軸数
アーム長（mm） 上下軸

ストローク
（mm）

標準
サイクル
タイム（s）

連続
サイクル
タイム（s）

最大可搬
質量（kg） 標準価格 掲載ページ

第１アーム 第２アーム

高速タイプ
クリーン
ルーム仕様

IXA-4NSC3015 4 軸 120 180 150 0.27 0.48 6 – ▶ P3

IXA-4NSC4518
4 軸 200 250

180
0.28 0.51 8

–
▶ P7

IXA-4NSC4533 330 –

IXA-4NSC6018
4 軸 350 250

180
0.27 0.48 10

–
▶ P13

IXA-4NSC6033 330 –
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