
お客様各位	 2016年 5月

バッテリ－レスアブソリュートエンコーダー標準搭載
テーブルトップロボットTTAシリーズ　カタログ訂正のお願い

日ごろは弊社製品をご愛顧いただきまして、誠にありがとうございます。
「バッテリ－レスアブソリュートエンコーダー標準搭載	テーブルトップロボットTTAシリーズ【カタログ番号
CJ0206-3A（2016年1月）】」で訂正が必要な箇所がありましたので、ここにお詫び申し上げます。
つきましては、大変お手数ですが下記内容をご参照の上、ご使用いただきますようお願いいたします。

記

訂正内容
　ACサーボモータ片持ち仕様の下記機種は、オプションの支柱追加「AP」が標準装備となります。
　（型式に「AP」の表記は不要です。）
　対象機種 ： TTA-C2S□/C3S□/C4S□

訂正箇所
　（1）	P29、P37、P45の支柱追加（AP）の注記を追加します。

　　　
　【誤】　																																																					 					【正】

名称 オプション記号 参照頁 標準価格
20-15・20-20タイプ用支柱追加 AP → P50 　－
本体金具付仕様（金具4個付） 
X軸ストローク20/30 FT4 → P50 　－

Y軸取付高さ50mmアップ H1 → P51 　－
Y軸取付高さ100mmアップ H2 → P51 　－
原点逆仕様 NM → P51 無償
操作部脱着可能仕様 OS → P52 　－
ストローク別サイドスロット取付け仕様 SLT → P51 　－
サイドスロット180mm取付け仕様 
X軸ストローク20/30 SLTO → P51 　－

追加スイッチ ※ → P52 　  －
※追加スイッチの型式は、お客様選択項目により異なります。

詳細は52ページをご参照ください。

名称 オプション記号 参照頁 標準価格
20-15・20-20タイプ用支柱追加 ※1 AP → P50 　 －
本体金具付仕様（金具4個付） 
X軸ストローク20/30 FT4 → P50 　－

Y軸取付高さ50mmアップ H1 → P51 　－
Y軸取付高さ100mmアップ H2 → P51 　－
原点逆仕様 NM → P51 無償
操作部脱着可能仕様 OS → P52 　－
ストローク別サイドスロット取付け仕様 SLT → P51 　－
サイドスロット180mm取付け仕様 
X軸ストローク20/30 SLTO → P51 　－

追加スイッチ ※ → P52 　  －
※追加スイッチの型式は、お客様選択項目により異なります。

詳細は52ページをご参照ください。
※1  20-15・20-20タイプ用支柱追加（AP）は、パルスモータ仕様の場合のみ選択できます。

ACサーボモータ仕様はオプションなしで支柱が標準装備となります。



③	P46の寸法図に誤記及び追加図面があります。
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＊C4-20-15にはありません。
＊2015にはありません。

オプションでカバー付
（型式：CO）を選択時は、
Z軸の前面にカバーが付き、
スライダが隠れます。

矢視X

■パルスモータタイプ

　20-15サイズ ＊パルスモータタイプ20-15は
支柱追加(AP)の場合のみ付きます

　（2）	寸法図
① P30の説明表記に誤記があります。

② P38の説明表記及び寸法図に誤記があります。
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＊パルスモータ仕様にはありません。

■ACサーボモータタイプ
もしくはパルスモータタイプで
支柱追加（AP）の寸法図

■ACサーボモータタイプ
もしくはパルスモータタイプで
支柱追加（AP）の寸法図

削除

（3）	P50の支柱追加オプションの説明を修正します。

20-15・20-20タイプ用支柱追加

片持ち形状のものを門型にすることが可能です。説　明

型　式 AP



③ P46の寸法図に誤記及び追加図面があります。
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Z軸の前面にカバーが付き、
スライダが隠れます。
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■パルスモータタイプ

20-15サイズ ＊パルスモータタイプ20-15は
  支柱追加(AP)の場合のみ付きます

（2）	寸法図
①	P30の説明表記に誤記があります。

②	P38の説明表記及び寸法図に誤記があります。

■AP（支柱追加オプション）
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　（3）	P50の支柱追加オプションの説明を修正します。

20-15・20-20タイプ用支柱追加

片持ち形状のものを門型にすることが可能です。説　明

型　式 AP




