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エアチューブ（外径φ４、内径φ２．５） 

エアチューブ 

エアチューブ 
未使用配線 

未使用配線 

未使用配線（０・２mm２） 

未使用配線（０．２mm２） 

エアチューブ（外径φ４、内径φ２．５） 

 

直交ロボット 選定上の注意事項

ケーブルベア 

型式：CT□ 

自立ケーブル 

型式：SC

ケーブルベア 

型式：CT□ 

自立ケーブル 

型式：SC

直交ロボットタイプの2軸目・3軸目の
モータ/エンコーダケーブルの配線方法は、
下記の2種類から選択が可能です。
用途にあったタイプをご選択ください。

各製品ページの寸法図に掲載。

■自立ケーブル配線図

• 屈曲半径が大きいため、 
断線しにくい

• 高さ方向にスペースが 
必要

• 複合ケーブル内に 
ユーザ用サービス配線 
と配管を用意

自立ケーブル
型式:SC

• 高さが低く抑えられ 
スペースが不用
• Y軸及びZ軸に装着する 
機器の配線をケーブル
ベア内に収納可能
• 収納するケーブルの量
に応じて4種類のサイズ
から選択が可能（ICSA
シリーズ限定）

ケーブルベア 
型式:CT□

ICSBシリーズ

ICSAシリーズ

ICSAシリーズ

配線方法種類・特徴

直交ロボット用ケーブルベア寸法

エアチューブ 赤
（外径φ6,内径φ4）

エアチューブ 黒
（外径φ6,内径φ4）

エアチューブ 赤
（外径φ6,内径φ4）

エアチューブ 黒
（外径φ6,内径φ4）

ユーザー配線（0.2mm2×7P）
※赤色チューブにて保護

ユーザー配線（0.2mm2×7P）
※赤色チューブにて保護

ICSBシリーズ

D

C

対象機種：BA□□／BA□□□□
BB□□／BB□□□□

H

G

対象機種：G1JH／G1JH□□□□
G2JH／G2JH□□□□

36

Ｂ

Ａ

25

F

E

対象機種：BC□□／BC□□□□
BD□□／BD□□□□
BE□□／BE□□□□
BF□□／BF□□□□

（単位：mm）

型式記号 A B C D E F G H

CT（標準） 56 38 87.7 79.2 87.7 72.2 87.7 87.5

CTM 78 58 107.7 99.2 107.7 92.2 107.7 107.5

CTL 98 78 127.7 119.2 127.7 112.2 127.7 124.5

CTXL 123 103 152.7 144.2 152.7 137.2 152.7 152.5
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●ISA超大型タイプ2軸組合せ

●ナット回転アクチュエータ／リニアサーボアクチュエータ　　2軸／3軸／4軸／6軸組合せ

IKシリーズ

対象機種：ＢＫ□□／ＢＬ□□／ＢＰ□□／ＢＱ□□

対象機種： Ｂ1Ｎ□□□□／Ｂ2Ｎ□□□□／Ｂ3Ｎ□□□□／
 Ｂ1Ｌ□□□□／Ｂ2Ｌ□□□□

第1軸用ケーブル収納 断面図 第2軸用ケーブル収納 詳細図

※ ユーザスペースが足りない場合は、特注でサイズアップが可能です。詳細はお問合せ下さい。

Y軸配線用ケーブルベア Z軸配線用ケーブルベア（オプション）

98

78 78

5860

25 36 25 36

（※）2軸組合せは70、
　　  3軸組合せ以上は50になります。

100

80

50

3529

Y軸配線用ケーブルベア Z軸配線用ケーブルベア（オプション）

120

100
70（50）（※）

29 35
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直交ロボット　G-
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直交ロボット
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SSPAシリーズ
以外の対応機種

SSPAシリーズ

12
19

リミットスイッチカバー

リミットスイッチカバー

ストロークエンド側 モータ側

型式：Ａ１S
（左側面取出）

型式：Ａ１E
（左背面取出）

型式：Ａ３S
（右側面取出）

型式：Ａ３E
（右背面取出）

ICSBシリーズ ケーブル取出し方向オプション・Z軸用配線処理オプション

型式

ICSBシリーズ ケーブル取出し方向・センサ取付方向

↑
X軸ケーブル取出し方向
オプションはこちらに記号
「A1E、A3E、A1S、A3S」を
記入して下さい。

↑
Z軸用配線処理オプションは
こちらに記号「CT」を
記入して下さい。

  
シリーズ タイプ エンコーダ種類 X軸ストローク・オプション Y軸ストローク・オプション 適応コントローラ ケーブル長 オプションY軸ケーブル配線

  CT

タイプ 組合せ 
方向

第1軸 第２軸 2軸目 
配線処理ケーブル取出方向 リミットスイッチ ケーブル取出方向 リミットスイッチ

XYB
XYBG

1 A3S CL/LL A1S C/L
SC
CT

2 A1S C/L A3S CL/LL
3 A3S CL/LL A3S CL/LL
4 A1S C/L A1S C/L

XYS

1 A3S CL/LL A3S C/L

SC2 A1S C/L A1S CL/LL
3 A3S CL/LL A1S CL/LL
4 A1S C/L A3S C/L

XZ

1 A3S CL/LL A3S CL/LL

CT

2 A1S C/L A1S C/L
3 A3S CL/LL A1S C/L
4 A1S C/L A3S CL/LL
5 A3S CL/LL A1S C/L
6 A1S C/L A3S CL/LL

YZS 1 A1E C/L A3E CL/LL SC2 A3E CL/LL A1E C/L

YZB
1 A1E C/L A3S CL/LL CT

A1E C/L SC

2 A3E CL/LL A1S C/L CT
A3E CL/LL SC

XYG 1 A3S CL/LL A3E C/L CT2 A1S C/L A1E CL/LL

 表の記号説明
A1E アクチュエータケーブル取出し方向　左背面
A3E アクチュエータケーブル取出し方向　右背面
A1S アクチュエータケーブル取出し方向　左側面
A3S アクチュエータケーブル取出し方向　右側面

C/L クリープセンサ/リミットスイッチ取付方向　本体右側（標準）
CL/LL クリープセンサ/リミットスイッチ取付方向　本体左側（勝手違い）
SC 自立ケーブル
CT ケーブルベア

タイプ 組合せ 
方向

第1軸 第２軸 第3軸 2軸目 
配線処理ケーブル取出方向 リミットスイッチ ケーブル取出方向 リミットスイッチ ケーブル取出方向 リミットスイッチ

XYB 
＋ 

Ｚ軸ベース固定

1 A3S CL/LL A1S C/L A3S CL/LL CT
A3E SC

2 A1S C/L A3S CL/LL A1S C/L CT
A1E SC

3 A3S CL/LL A3S CL/LL A1S C/L CT
A1E SC

4 A1S C/L A1S C/L A3S CL/LL CT
A3E SC

XYB 
＋ 

Ｚ軸スライダ固定

1 A3S CL/LL A1S C/L A1E C/L

SC2 A1S C/L A3S CL/LL A3E CL/LL
3 A3S CL/LL A3S CL/LL A3E CL/LL
4 A1S C/L A1S C/L A1E C/L

XZ+Y軸スライダ固定 1 A3S CL/LL A3E CL/LL A3S C/L SC2 A1S C/L A1E C/L A1S CL/LL

XYG+Z軸ベース固定 1 A3S CL/LL A3E C/L A1S C/L CT2 A1S C/L A1E CL/LL A3S CL/LL

XYG+Z軸スライダ固定 1 A3S CL/LL A3E C/L A3E CL/LL SC2 A1S C/L A1E CL/LL A1E C/L

XYBG 
＋ 

Z軸ベース固定

1 A3S CL/LL A1S C/L A3S CL/LL CT
A3E SC

2 A1S C/L A3S CL/LL A1S C/L CT
A1E SC

3 A3S CL/LL A3S CL/LL A1S C/L CT
A1E SC

4 A1S C/L A1S C/L A3S CL/LL CT
A3E SC

XYBG 
＋ 

Z軸スライダ固定

1 A3S CL/LL A1S C/L A1E C/L

SC2 A1S C/L A3S CL/LL A3E CL/LL
3 A3S CL/LL A3S CL/LL A3E CL/LL
4 A1S C/L A1S C/L A1E C/L

組合せタイプ別配線処理内容

直交ロボット構成軸のケーブル取出し方向及びセンサ取付方向は、組合せタイプ及び組合せ方向によって異なります。
詳細は下記表をご参照下さい。 
また第１軸のケーブル取出し方向については、オプションで変更が可能です。(YZS/YZBは対象外です）

■ 2軸組合せ

■3軸組合せ

■ケーブル取出し方向

■リミットスイッチ位置
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※モータケーブル/エンコーダケーブルの長さは
X軸、Y/Z軸共同一ですので、
配線の取りまわしにより片方が
短かくなる場合は、ジョイントケーブルを
設定していますのでご使用ください。

≪ケーブルベア仕様≫

（
30
0）

コントローラ

モータジョイントケーブル
〈型式CB－X－MA□□□－JY1〉
エンコーダジョイントケーブル
〈型式CB－X１－PA□□□－JY1〉
LS付エンコーダジョイントケーブル
〈型式CB－X1－PLA□□□－JY1〉

モータケーブル、
〈型式CB－X－MA□□□〉
エンコーダケーブル、
〈型式CB－X1－PA□□□〉（標準）
〈型式CB－X1－PLA□□□〉（LS付）

エンコーダケーブル、
〈型式CB－X1－PA□□□〉（標準）
〈型式CB－X1－PLA□□□〉（LS付）

モータケーブル、
〈型式CB－X－MA□□□〉

設定長さ 0.5m/1m/1.5m/2m

コントローラ

Y軸及びZ軸のモータケーブル、エンコーダ
ケーブルは、X軸のコネクタボックスの中で
接続されます。

≪自立ケーブル仕様≫

（
30
0）

モータケーブル、
〈型式CB－X－MA□□□〉
エンコーダケーブル、
〈型式CB－X1－PA□□□〉
（標準）
〈型式CB－X1－PLA□□□〉
（LS付）

エンコーダケーブル、
〈型式CB－X1－PA□□□〉（標準）
〈型式CB－X1－PLA□□□〉（LS付）

モータケーブル、
〈型式CB－X－MA□□□〉

A
B

（81.5）

X軸

Y軸

移動端ブラケット

R48

（116.5）

（144.5）

X軸

【移動端ブラケット詳細図とベア断面図】
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ユーザスペース

2-M6用皿穴
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（
φ
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（
φ
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）

組合せタイプ A寸法 B寸法

BA□□/BB□□

BC□□/BD□□/BE□□/BF□□

BG□□/BH□□/BK□□/BL□□

GB□□

GC□□/GD□□/GE□□/GF□□

GG□□/GH□□

73

83

83

53.5

63.5

63.5

54

65

80

54

65

80

129.5

（93.5）

X軸（駆動軸） X軸（駆動軸）

Y軸

【移動端ブラケット詳細図とベア断面図】
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ユーザスペース
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（5.5）

（116.5）
（144.5）

R7
5

S
T/
2+
12
5

移動端ブラケット

X軸（従動軸）X軸（従動軸）

直交ロボット－コントローラ間のケーブルは、各構成軸毎に単軸ロボット用ケーブルを使用して接続します。

XYB、XYBG、XYGのY軸スライダに、お客さまが機器を装着される場合の、配線用ケーブルベアをオプション設定しました。

《組合せタイプ：XYB、XYBG》 《組合せタイプ：XYG-G1J/G2J》

組合せタイプ A寸法 B寸法
BA□□/BB□□ 73 54
BC□□/BD□□/BE□□/BF□□ 83 65
BG□□/BH□□/BK□□/BL□□/BM□□ 83 80
GB□□ 73 54
GC□□/GD□□/GE□□/GF□□ 83 65
GG□□/GH□□ 83 80

129.5

（93.5）

X軸（駆動軸） X軸（駆動軸）

Y軸

【移動端ブラケット詳細図とベア断面図】

（93.5）

（
28
）

（80）
18 （
21
）

66

ユーザスペース

2-M6用皿穴

（
11
.8
）

（
φ
6.
4）

（
19
.5
）

（
22
）

（5.5）

（116.5）
（144.5）

R7
5

S
T/
2+
12
5

移動端ブラケット

X軸（従動軸）X軸（従動軸）

Z軸用 配線処理オプション

直交ロボット－コントローラ間ケーブル

《自立ケーブル仕様》 《ケーブルベア仕様》

※ICSB2のみ選択可
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