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C/CW
RCP3/RCP2用
3ポジションコントローラ

C/CW
RCD用
3ポジションコントローラ

C/CW
RCA2/RCA/RCL用
3ポジションコントローラ

特 長

 1 電磁弁と同じ信号で動作が可能 
 
アクチュエータを動 作させる信号は、エアシリンダ（電磁 弁）を動 作させる信号と同じで
すので、エアシリンダを電 動シリンダに置き換えた場合も、現在お使いのPLCのプログ
ラムをそのまま使用することが可能です。
電磁弁はシングルソレノイド／ダブルソレノイドの両方に対応可能です。

 2 IP53 に対応した防塵タイプを設定
 
IP53 相当（※1）の保護構造をもつ防塵タイプを設定しましたので、制御盤の外にコント
ローラを設置することが可能です。

（※1）下面部は除く

 3 電源投入時に原点復帰なしですぐに動作可能な
　 簡易アブソリュートタイプを設定 
 
簡易アブソリュートタイプは、電源投入時や非常停止解除後もアブソバッテリユニットに
より現在位置を把握していますので、その場所から次の動作を開始することが可能です。

（注 1）簡易アブソリュートタイプのコントローラを接続する
アクチューエータはインクリメンタル仕様になります。

（注 2）リニアサーボタイプには使用出来ません。
（注 3）DSEPには設定がありません。

 4 押付け動作、中間停止動作が可能 
 
エアシリンダ同様、ワークにロッドを押付けたまま停止している押付け動作が可能です。
押付け動作時の力は最大押付け力の20〜70%の範囲で調整が可能で、設定した押付け
力になると信号を出力しますので、ワークのクランプやサイズの判定等に使用可能です。

（※）最大押付けの下限値は、機種・リードによって異なります。

 5 データの入力はオプションのティーチングボックスより簡単入力
 
移動位置や押付け力の設定等の入力は、オプションのティーチングボックス（型式TB-02）から
簡単に入力が可能です。
ティーチングボックスは対話式メニューと直接画面を操作する方式により取扱説明書を読まな
くても感覚的に操作が可能です。

信号ON

信号OFF

後退端へ移動 

前進端へ移動 

最大押付け力の20〜70％の 
範囲で押付け力の調整が可能 

SEPコントローラ 

アブソバッテリユニット 

アブソバッテリユニットを設置する場合は
熱対策としてSEPコントローラの下側に
設置してください。
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機種一覧／標準価格

0I

C 標準タイプ

CW 防塵タイプ

I インクリメンタルタイプ

0 DC24V

0 ケーブルなし

2 2m

3 3m

5 5m

NP NPNタイプ

PN PNPタイプ

ABUMN

（未記入）インクリメンタルタイプ

ABUM 簡易アブソリュートタイプ
（アブソバッテリユニット付）
簡易アブソリュートタイプ
（アブソバッテリユニットなし）

PSEP
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ

種類
I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧 簡易アブソ対応

35P

28SP

28P

20P

42P

56P

35□サイズパルスモータ対応

28□サイズパルスモータ対応
（RA3C専用）

28□サイズパルスモータ対応

20□サイズパルスモータ対応

42□サイズパルスモータ対応

56□サイズパルスモータ対応

高加速可搬仕様

無記入 標準

H 高加速可搬仕様

※RCP3-SA4C/SA5C/SA6C
　RCP2（RCP2CR）-SA5C/SA6C
　と接続する場合は高加速可搬仕様
　となりますのでHをご記入下さい。

20SP 20□サイズパルスモータ対応（RCP3-RA2高推力タイプ専用）

ASEP 0

C 標準タイプ

CW 防塵タイプ

20 20Wモータ対応

10 10Wモータ対応

5 5Wモータ対応

2 2Wモータ対応

20S 20W（RCA2-SA4□/TA5□、
RCA-RA3□専用）モータ対応

5S 5Wモータ対応
（SA2A□、RA2A□専用）

30 30Wモータ対応

0 DC24V

0 ケーブルなし

2 2m

3 3m

5 5m

I

I インクリメンタルタイプ

NP NPNタイプ

PN PNPタイプ

シリーズ タイプ モータ種類 オプションエンコーダ
種類

I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

簡易アブソリュートタイプ
（アブソバッテリユニットなし）

（未記入）インクリメンタルタイプ

簡易アブソリュートタイプ
（アブソバッテリユニット付）

簡易アブソ対応

ABUMN

ABUMHA 高加減速対応

LA 省電力対応

型　式

シリーズ名 PSEP ASEP DSEP
タイプ名 C CW C CW C CW
名称 標準タイプ 防塵タイプ 標準タイプ 防塵タイプ 標準タイプ 防塵タイプ

位置決め
方式

インクリ
メンタル
タイプ

簡易
アブソリュート

タイプ

インクリ
メンタル
タイプ

簡易
アブソリュート

タイプ

インクリ
メンタル
タイプ

簡易
アブソリュート

タイプ

インクリ
メンタル
タイプ

簡易
アブソリュート

タイプ

インクリメンタル
タイプ

インクリメンタル
タイプ

外観

内容
2点/3点位置決めに

特化し簡単さを追及した
パルスモータ用

ポジションコントローラ

IP53相当の
保護構造を備えた

PSEP-Cの防塵タイプ

2点/3点位置決めに
特化し簡単さを追及した

サーボモータ用
ポジションコントローラ

IP53相当の
保護構造を備えた

ASEP-Cの防塵タイプ

2点/3点位置決めに
特化し簡単さを追及した
RCDアクチュエータ用
ポジションコントローラ

IP53相当の
保護構造を備えた

DSEP-Cの防塵タイプ

ポジション点数 2点/3点

標準価格 − − − − − − − − − −

DSEP
シリーズ タイプ

3
モータ種類 I/O種類

I
エンコーダ種類 I/Oケーブル長

0
電源電圧

C 標準タイプ

CW 防塵タイプ

NP NPNタイプ

PN PNPタイプ

0 ケーブルなし

2 2m

3 3m

5 5m

0 DC24VI インクリメンタルタイプ3
DCブラシレス
3Wモータ対応
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PLC

ティーチングボックス
（M-25ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

SEPコントローラ用
アブソバッテリユニット
（M-26ページ参照）
〈型式SEP-ABUM〉（標準）
〈型式SEP-ABUM-W〉（防塵用）

DC24V電源
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

PIOケーブル
（M-28ページ参照）
〈型式CB-APSEP-PIO020〉（標準）
〈型式CB-APSEPW-PIO020〉（防塵用）
標準2m

RCP2小型ロータリ
（RCP2-RTBS/RTCS）
※上記機種の場合は
　ケーブルが専用になります。

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル
（M-27ページ参照）
〈型式CB-PSEP-MPA□□□〉
標準1m / 3m / 5m

5m

通常ケーブル5m

接続ケーブル標準0.5m

アクチュエータ アクチュエータ

RCP3シリーズ

RCP2-GRSS/GRLS

RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R

RCP2シリーズ

RCP2-ロータリタイプ　RCP2-RT

RCP2-グリッパタイプ　RCP2-GR

パソコン対応ソフト
（M-25ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
※ケーブルはパソコン対応
　ソフトに付属
※Ver.7.00.01.00より古い
　バージョンは、PSEPコント
　ローラには使用出来ません。

オプション

オプション

オプション

コントローラに付属

簡易アブソリュートタイプに付属

アブソバッテリユニットに付属

パソコン対応ソフトに付属

アクチュエータに付属
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル
（M-27ページ参照）
〈型式CB-APSEP-MPA□□□〉
標準1m / 3m / 5m

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル
（M-28ページ参照）
〈型式CB-RPSEP-MPA□□□〉
標準1m / 3m / 5m

アクチュエータに付属

※360度仕様は動作できません。
※小型ロータリは下記をご参照ください。

システム構成

〈PSEP〉



PSEP / ASEP / DSEP　M-18M-17　PSEP / ASEP / DSEP

PSEP / ASEP / DSEP　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PSEP / ASEP / DSEP　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

PLC

5m

アクチュエータ　RCAシリーズ アクチュエータ　RCA2シリーズ アクチュエータ　RCLシリーズ

PLC

5m

アクチュエータ　RCDシリーズ

パソコン対応ソフト
（M-25ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
※ケーブルはパソコン対応
　ソフトに付属
※Ver.7.00.01.00より古い
　バージョンは、ASEPコント
　ローラには使用出来ません。

オプション

パソコン対応ソフト
（M-25ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
※ケーブルはパソコン対応
　ソフトに付属
※Ver.8.04.00.00より古い
　バージョンは、DSEPコント
　ローラには使用出来ません。

オプション

DC24V電源
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

オプション

PIOケーブル
（M-28ページ参照）
〈型式CB-APSEP-PIO020〉（標準）
〈型式CB-APSEPW-PIO020〉（防塵用）
標準2m

コントローラに付属

SEPコントローラ用
アブソバッテリユニット
（M-26ページ参照）
〈型式SEP-ABUM〉（標準）
〈型式SEP-ABUM-W〉（防塵用）

通常ケーブル5m

接続ケーブル標準0.5m

簡易アブソリュートタイプに付属

アブソバッテリユニットに付属

パソコン対応ソフトに付属

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル
（M-27ページ参照）
〈型式CB-ASEP2-MPA□□□〉
標準1m / 3m / 5m

アクチュエータに付属
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル
（M-27ページ参照）
〈型式CB-APSEP-MPA□□□〉
標準1m / 3m / 5m

アクチュエータに付属

DC24V電源
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

オプション

PIOケーブル
（M-28ページ参照）
〈型式CB-APSEP-PIO020〉（標準）
〈型式CB-APSEPW-PIO020〉（防塵用）
標準2m

コントローラに付属

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
（M-28ページ参照）
〈型式CB-CAN-MPA□□□〉
標準1m / 3m / 5m

アクチュエータに付属

通常ケーブル5m
パソコン対応ソフトに付属

ティーチングボックス
（M-25ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

オプション

ティーチングボックス
（M-25ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

オプション

システム構成

〈ASEP〉

〈DSEP〉
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動作パターン説明

動作パターン0（標準2点間移動）
前進端と後退端の2点間の移動を行う動作パターンです。          
前進端及び後退端の位置は数値で自由に設定可能です。（オプションのタッチパネルティーチングを使用してコントローラに入力）
ロッド及びスライダが指定した位置に移動する「位置決め動作」と、ロッドをワーク等に押付ける「押付け動作」の2つの
動作が可能です。

位置決め動作（シングルソレノイド）

前進端位置データ

位置

速度

押付け力

幅

30

100

−

−

入力0

入力1

入力2

入力3

入力信号

ON

−

−

−

後退端位置データ

位置

速度

押付け力

幅

0

50

−

−

入力0をONすると
前進端（座標値30mm）に
速度100mm/sで移動します。

入力0

入力1

入力2

入力3

入力信号

OFF

−

−

−

入力0をOFFすると
後退端（座標値0mm）に
速度50mm/sで戻ります。

（前進端）

（30）

（0）

（後退端）

速度100mm/s

速度50mm/s

SEPコントローラは下記のとおり6種類の動作パターンを選択して動作することが出来ます。 
また動作パターン0〜2は、電磁弁のシングルソレノイド／ダブルソレノイド両方の信号形態に対応可能です。

動作パターン番号

動作パターン名

機能

対応ソレノイド方式

入力

0

1

2

3

出力

0

1

2

3

1 2 3 4 5

シングル

移動信号

一時停止信号

0

標準2点間移動

2点間移動

押付け動作

−

リセット信号

−
／サーボON信号

後退端位置出力信号

前進端位置出力信号

原点復帰完了信号
／サーボON出力信号

アラーム出力信号
／サーボON出力信号

アラーム出力信号
／サーボON出力信号

アラーム出力信号
／サーボON出力信号

アラーム出力信号
／サーボON出力信号

アラーム出力信号
／サーボON出力信号

アラーム出力信号
／サーボON出力信号

移動速度切替え信号
（リセット信号）

−
／サーボON信号

後退端位置出力信号

前進端位置出力信号

原点復帰完了信号
／サーボON出力信号

目標位置切替え信号
（リセット信号）

−
／サーボON信号

後退端位置出力信号

前進端位置出力信号

原点復帰完了信号
／サーボON出力信号

リセット信号

−
／サーボON信号

後退端位置出力信号

前進端位置出力信号

中間点位置出力信号

中間点移動指令信号
（リセット信号）

−
／サーボON信号

後退端位置出力信号

前進端位置出力信号

中間点位置出力信号

リセット信号

−
／サーボON信号

後退端位置出力信号

前進端位置出力信号

原点復帰完了信号
／サーボON出力信号

ダブル

移動信号1

移動信号2

シングル

移動信号

一時停止信号

移動速度変更

2点間移動

押付け動作

移動時速度変更

ダブル

移動信号1

移動信号2

シングル

移動信号

一時停止信号

ポジションデータ
変更

2点間移動

押付け動作

移動位置データ変更

2入力3点間移動

3点間移動

押付け動作

−

ダブル

移動信号1

移動信号2

−

移動信号1

移動信号2

3入力3点間移動

3点間移動

押付け動作

−

−

後退端移動信号

前進端移動信号

連続往復運転

2点間連続移動

押付け動作

−

−

連続運転信号

一時停止信号

※上記信号の内容については、コントローラ取扱説明書をご参照ください。（弊社ホームページからダウンロード出来ます。）



PSEP / ASEP / DSEP　M-20M-19　PSEP / ASEP / DSEP

PSEP / ASEP / DSEP　コントローラ

M
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PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PSEP / ASEP / DSEP　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

位置決め動作（ダブルソレノイド） 

前進端位置データ 

位置 

速度 

押付け力 

幅 

30 

100 

− 

− 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

OFF 

ON 

− 

− 

後退端位置データ 

位置 

速度 

押付け力 

幅 

0 

50 

− 

− 

入力1をON／入力0をOFFすると 
前進端（座標値30mm）に 
速度100mm/sで移動します。 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

ON 

OFF 

− 

− 

入力0をON／入力1をOFFすると 
後退端（座標値0mm）に 
速度50mm/sで戻ります。 

（前進端） 

（30） 

押付け動作（シングルソレノイド） 

前進端位置データ 

位置 

速度 

押付け力 

幅 

30 

100 

50 

10

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

ON 

− 

− 

− 

入力0をONすると 
20mmの位置まで速度100mm/sで移動し 
20mmの位置から30mmの位置まで 
低速で押付け動作を開始 

※押付け動作は、コントローラのポジションデータの 
　押付け力に数値が入っている場合に動作を行います。 
　（押付け力に数値が入っていない時は位置決め動作になります） 

※押付け動作は、コントローラのポジションデータの 
　押付け力に数値が入っている場合に動作を行います。 
　（押付け力に数値が入っていない時は位置決め動作になります） 

（前進端） 

（30） （20） 

押付け動作の場合（ダブルソレノイド） 

前進端位置データ 

位置 

速度 

押付け力 

幅 

30 

100 

50 

10

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

OFF 

ON 

− 

− 

入力1をON/入力0をOFFすると 
20mmの位置まで速度100mm/sで移動し 
20mmの位置から30mmの位置まで 
低速で押付け動作を開始 

（0） 

（後退端） 

（前進端） 

（30） （20） 



PSEP / ASEP / DSEP　M-22M-21　PSEP / ASEP / DSEP

PSEP / ASEP / DSEP　コントローラ

M
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PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PSEP / ASEP / DSEP　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

動作パターン1（移動速度変更） 
前進端と後退端の2点間の移動を行う動作パターンです。  
移動速度を2段階に変更することが可能です。（スピードアップ/スピードダウン両方可能）  
速度の切り替えは速度変更位置を座標値で指定し、その位置を通過後速度が変更されます。 

（シングルソレノイド） 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

ON 

− 

ON 

− 

後退端位置データ 

位置 

速度 

速度変更位置 

変更速度 

押付け力 

幅 

0 

50 

12 

100 

− 

− 

前進端位置データ 

位置 

速度 

速度変更位置 

変更速度 

押付け力 

幅 

30 

100 

12 

50 

− 

− 

入力2をONしながら入力0をONすると 
途中まで設定速度で移動し、速度変更 
位置通過後、変更速度になります。 
入力2番をONしない場合は速度変更は 
行われません。 

（前進端1） 

後退端 
（0） 

前進端 
（30） 

50

100

速度 
（mm/s） 

速度変更位置 
（12） 

移動速度切替え信号 
OFFの場合 

移動速度切替え信号 
ONの場合 

（30） （12） 

動作パターン2（ポジションデータ変更） 
前進端と後退端の2点間の移動を行う動作パターンです。  
前進端と後退端の位置、速度、押付け力、押付け幅を2種類設定出来ます。 
2種類のデータの切り替えは、入力2の目標位置切替え信号がONかOFFかで切り替わります。 

（シングルソレノイド） 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

ON 

− 

ON 

− 

前進端位置データ1

位置 

速度 

押付け力 

幅 

30 

100 

− 

− 

前進端位置データ2

位置 

速度 

押付け力 

幅 

20 

50 

− 

− 

（前進端1） 

後退端 
（0） 

前進端1 
（30） 

前進端2 
（20） 

50

100

速度 
（mm/s） 

（データ変更信号ON） 

（前進端2） 

（30） 

（20） 

入力2（データ変更信号）がOFFの状態で入力0をONすると、前進端位
置データ1で設定された位置（30）、速度（100）で移動を行います。 
入力2がONの状態で入力0をONにすると、移動は前進端位置データ2
で設定された位置（20）、速度（50）に変更されます。 
入力2がOFF状態で移動を開始し、移動途中で入力2をONした場合は、
その時点から移動位置、速度が変更になります。 

データ変更信号 
OFFの場合 

データ変更信号 
ONの場合 
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M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

（20） 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

ON 

− 

− 

− 

入力0をONすると 
前進端と後退端に設定した速度で 
連続移動します。 

（0） 

（後退端） 

動作パターン5(連続往復運転) 
前進端と後退端2点間の連続往復運転を行う動作パターンです。        
入力0(連続運転信号)をONすると、設定された2点間を連続で移動します。        
動作中入力0をOFFした場合は、移動先の位置に到達後停止します。 

位置決め動作 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

ON 

OFF 

OFF 

− 

入力0をONすると 
後退端に設定した速度で 
移動します。 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

OFF 

OFF 

ON 

− 

入力2をONすると 
中間点に設定した速度で 
移動します。 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

OFF 

ON 

OFF 

− 

入力1をONすると 
前進端に設定した速度で 
移動します。 

（前進端） 

（中間点） 

（30） 

（0） 

（後退端） 

（10） 

動作パターン4(3入力3点間移動) 
前進端と後退端、中間点の3点間の移動を行う動作パターンです。           
移動位置の切り替えは、入力0(後退端移動指令)と入力1(前進端移動指令)と入力2(中間点移動指令)の           
3つの信号で決定します。 

位置決め動作 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

ON 

OFF 

− 

− 

入力0だけをONすると 
後退端に設定した速度で 
移動します。 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

ON 

ON 

− 

− 

入力0と1の両方をONすると 
中間点に設定した速度で 
移動します。 

入力0 

入力1 

入力2 

入力3

入力信号 

OFF 

ON 

− 

− 

入力1だけをONすると 
前進端に設定した速度で 
移動します。 

（前進端） 

（中間点） 

（30） 

（0） 

（後退端） 

（10） 

動作パターン3（2入力3点間移動） 
前進端と後退端、中間点の3点間の移動を行う動作パターンです。         
移動位置の切り替えは、入力0と入力1の2つの信号の組み合わせで決定します。 

位置決め動作 
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PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S
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ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
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お問合せは
0800-888-0088 PSEP / ASEP / DSEP　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

I/O 信号表

仕様表

動作パターン番号

動作パターン名

ソレノイド種類

COM

COM

24V

0V

24V

0V

24V

0V

24V

0V

24V

0V

24V

0V

0

標準2点間移動

シングル ダブル シングル ダブル シングル ダブル − − −

移動速度変更 ポジションデータ変更 2入力3点間移動 3入力3点間移動 連続往復運転

1 2 3 4 5
ピン
No.

ケーブル
色

RES

−／SON

LS0／PE0

LS1／PE1

HEND／SV

＊ALM／SV

RES

−／SON

LS0／PE0

LS1／PE1

HEND／SV

＊ALM／SV

SPDC（RES）

−／SON

LS0／PE0

LS1／PE1

HEND／SV

＊ALM／SV

CN1（RES）

−／SON

LS0／PE0

LS1／PE1

HEND／SV

＊ALM／SV

RES

−／SON

LS0／PE0

LS1／PE1

LS2／PE2

＊ALM／SV

ST2（RES）

−／SON

LS0／PE0

LS1／PE1

LS2／PE2

＊ALM／SV

ST0

＊STP

ST0

ST1 （−）

ST0

＊STP

ST0

ST1 （−）

ST0

＊STP

ST0

ST1 （−）

ST0

ST1

ST0

ST1 （−）

ASTR

−／＊STP

出力

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

0

1

2

3

0

1

2

3

茶

赤

橙

黄

緑

青

紫

灰

白

黒

入力

※上記＊印の信号は、常時ONで動作時にOFFとなります。

（※1） 突入電流は、電源投入後、約1〜2msの間に定格電流の5〜12倍程度の電流が流れます。突入電流は電源ラインのインピーダンスにより変わりますのでご注意ください。
（※2） 「ポジションデータ変更」の動作パターン時に、前進端と後退端に2つずつポジションデータを設定した場合です。
（※3） リニアサーボタイプには簡易アブソリュートタイプのコントローラは使用出来ません。
（※4） 電源投入後、励磁検出動作を行います。その場合、電流は最大となります。（通常100ms）
         但し、モータ駆動電源を遮断後、再びモータ駆動電源を入れた場合は、約6.0Aの電流が流れます。（約1〜2ms）

（※5） 磁極検出中や衝突・拘束時に電流が最大になります。最長時間は磁極検出中で10秒程度、上記電流を必要とします。
（※6） 加減速中や衝突・拘束時に電流が最大になります。最長時間は衝突・拘束時で過負荷検出までの時間中、上記電流を必要とします。
（※7） 下面部は除く。

項　　目 仕様

コントローラタイプ
PSEP ASEP DSEP

C CW C CW C CW

接続アクチュエータ RCP2／RCP3シリーズアクチュエータ RCA／RCA2／RCLシリーズアクチュエータ RCDシリーズアクチュエータ

制御軸数 1軸

動作方式 ポジショナータイプ

位置決め点数 2点／3点（4点 ※2）

バックアップメモリー EEPROM

I/Oコネクタ 10ピンコネクタ

I/O点数 入力4点／出力4点

I/O用電源 外部供給DC24V±10%

シリアル通信 RS485 1ch

周辺機器通信ケーブル CB-APSEP-PIO□□□ CB-APSEPW-PIO□□□ CB-APSEP-PIO□□□ CB-APSEPW-PIO□□□ CB-APSEP-PIO□□□ CB-APSEPW-PIO□□□

位置検出方式 インクリメンタルエンコーダ （アブソバッテリユニット装着により簡易的なアブソリュート仕様が可能 ※3） インクリメンタルエンコーダ

入力電源 DC24V±10％

制御電源容量 0.5A（簡易アブソリュート仕様の場合は0.8A）

モータ電源容量

モータサイズ 定格 最大
（※4） モータW数 定格

最大
モータW数 定格 最大省電力

（※5）
 標準（※6）
高加減速

20P 0.17A 2.0A 2W 0.8A 設定無し 4.6A

3W 0.7A 1.5A

28P 0.17A 2.0A
5W 1.0A 設定無し 6.4A

5W（RCA2-SA2用）1.0A 設定無し 2.0A

35P 0.9A 2.0A 10W（RCL用） 1.3A 設定無し 6.4A

42P 0.9A 2.0A 10W（RCA／RCA2用） 1.3A 2.5A 4.4A

56P 0.9A 2.0A 20W 1.3A 2.5A 4.4A

− − − 20W（20Sモータ用） 1.7A 3.4A 5.1A

− − − 30W 1.3A 2.2A 4.4A

突入電流（※1） Max10A

発熱量 8.4W 9.6W 4W

絶縁耐圧 DC500V　1MΩ

耐振動 XYZ各方向　　10〜57Hz　片側幅0.035mm（連続）､0.075mm（断続）
            58〜150Hz　4.9m/S2（連続）､9.8m/S2（断続）

使用周辺温度 0〜40℃

使用周辺湿度 10〜85%RH （結露無きこと）

使用周辺雰囲気 腐食性ガスなきこと

保護等級 IP20 IP53（※7） IP20 IP53（※7） IP20 IP53（※7）
質量 約130g 約160g 約130g 約160g 約130g 約160g
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PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
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SSEL
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XSEL
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StatusLED
（SV, ALM, EMG用）

モータ・エンコーダ
ケーブルコネクタ

SIOコネクタ

PIOコネクタ

電源コネクタ

FGコネクタ

アクチュエータ型式シール

35
.4
 

（
35
m
m
DI
Nレ
ー
ル
幅
） 

DI
Nレ
ー
ル
中
心
から
50

（6） 66.2

30

DIN固定ツメ可動幅5mm

72.2

11
0

10
0

（
10
） 5

35
.4
 

（
35
m
m
DI
Nレ
ー
ル
幅
） 

10
0

10
7

11
2

（
10
） 5

DI
Nレ
ー
ル
中
心
から
50

DIN固定ツメ可動幅5mm

34

（6） 99.7
105.7

PSEP、ASEP、DSEP　インクリメンタルタイプ

StatusLED
（SV, ALM, EMG用）

SIOコネクタ

PIOコネクタ

ABS用LED

モータ・エンコーダケーブルコネクタ

バッテリ接続コネクタ

電源コネクタ

FGコネクタ

アクチュエータ型式シール

PSEP、ASEP　簡易アブソリュートタイプ

標準タイプ

防塵タイプ

各部名称

外形寸法
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パソコン対応ソフト（Windows専用）
■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。

調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW
（外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB
（外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）
■ 標準価格

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m1m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB010

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

￥25,000

■ 標準価格 ￥27,700

■ 内容 PSEP/ASEP簡易アブソリュートタイプ付属品。
現在位置データをバッテリでバックアップする為のバッテリユニットです。

■ 型式 SEP-ABUM（標準タイプ）
SEP-ABUM-W（防塵タイプ）

■ 仕様

使用周囲温度、湿度

使用周囲雰囲気

アブソバッテリ（※1）

コントローラ・アブソバッテリユニット間接続ケーブル（※1）

質量

データ保持中エンコーダ許容回転数（※2）

位置データ保持時間（※2）

0～40℃（20℃程度が望ましい）、95%RH以下（結露無きこと）

腐食性ガスなきこと

型式:AB-7（Ni-MH電池/寿命約3年）

型式:CB-APSEP-ABM005（長さ0.5m）

標準タイプ：約230g／防塵タイプ：約260g

 800rpm 400rpm 200rpm 100rpm

 120h 240h 360h 480h

項　　目 仕　　様

コントローラ及びオプションに関する注意点

・コントローラをDINレールに取り付ける場合は、放熱対策としてコントローラ同士を密着しないよう付属のスペーサ
を入れて取り付けて下さい。（図1参照）
・アブソバッテリユニットとコントローラを取り付ける場合は、コントローラの下側にアブソバッテリユニットを配置して
下さい。（図2参照）
　スペースの関係で下側に配置出来ない場合は、アブソバッテリユニットの周囲温度が40℃以下となる様に設置して
下さい。

（※1）アブソバッテリユニットには、アブソバッテリとコントローラ・アブソバッテリユニット間接続ケーブルが付属されます。
（※2）位置データ保持時間は、データ保持中のエンコーダ許容回転数の設定値によって変化します。

（800rpm→120h、400rpm→240h、200rpm→360h、100rpm→480h）

スペーサ（コントローラ付属品）

（PSEP/ASEP）

（アブソバッテリユニット）

コントローラ・アブソバッテリユニット間接続ケーブル
（アブソバッテリユニット付属品）
型式：CB-APSEP-ABM005（長さ0.5m）

DIN固定ツメ可動幅5mm

標準タイプ 防塵タイプ

D
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中
心
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ら
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.4（
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m
m
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）
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）
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ル
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心
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ら
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105.7
99.7
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（
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） 5 34

（図1） （図2）

対応Windows : XP SP2以降/Vista/7/8

タッチパネルティーチングボックス
■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を備えた教示装置です。

■ 型式 TB-02-□

■ 構成

■ 外形寸法

5m

210 88.6

16
9.
5

オプション

■ 仕様
定格電圧 24V DC

消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）

使用周囲温度 0〜40℃

使用周囲湿度 20〜85%RH （ただし結露なきこと）

耐環境性 IP20

質量 470g （TB-02本体のみの場合）
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パソコン対応ソフト（Windows専用）
■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。

調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW
（外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB
（外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）
■ 標準価格

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m1m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB010

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

￥25,000

■ 標準価格 ￥27,700

■ 内容 PSEP/ASEP簡易アブソリュートタイプ付属品。
現在位置データをバッテリでバックアップする為のバッテリユニットです。

■ 型式 SEP-ABUM（標準タイプ）
SEP-ABUM-W（防塵タイプ）

■ 仕様

使用周囲温度、湿度

使用周囲雰囲気

アブソバッテリ（※1）

コントローラ・アブソバッテリユニット間接続ケーブル（※1）

質量

データ保持中エンコーダ許容回転数（※2）

位置データ保持時間（※2）

0～40℃（20℃程度が望ましい）、95%RH以下（結露無きこと）

腐食性ガスなきこと

型式:AB-7（Ni-MH電池/寿命約3年）

型式:CB-APSEP-ABM005（長さ0.5m）

標準タイプ：約230g／防塵タイプ：約260g

 800rpm 400rpm 200rpm 100rpm

 120h 240h 360h 480h

項　　目 仕　　様

コントローラ及びオプションに関する注意点

・コントローラをDINレールに取り付ける場合は、放熱対策としてコントローラ同士を密着しないよう付属のスペーサ
を入れて取り付けて下さい。（図1参照）
・アブソバッテリユニットとコントローラを取り付ける場合は、コントローラの下側にアブソバッテリユニットを配置して
下さい。（図2参照）
　スペースの関係で下側に配置出来ない場合は、アブソバッテリユニットの周囲温度が40℃以下となる様に設置して
下さい。

（※1）アブソバッテリユニットには、アブソバッテリとコントローラ・アブソバッテリユニット間接続ケーブルが付属されます。
（※2）位置データ保持時間は、データ保持中のエンコーダ許容回転数の設定値によって変化します。

（800rpm→120h、400rpm→240h、200rpm→360h、100rpm→480h）

スペーサ（コントローラ付属品）

（PSEP/ASEP）

（アブソバッテリユニット）

コントローラ・アブソバッテリユニット間接続ケーブル
（アブソバッテリユニット付属品）
型式：CB-APSEP-ABM005（長さ0.5m）

DIN固定ツメ可動幅5mm

標準タイプ 防塵タイプ
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（図1） （図2）

SEP コントローラ用アブソバッテリユニット

DSEPは簡易アブソリュート
タイプがありません。

ご注意
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メンテナンス部品

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ〜をご参照ください。）

L

メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

φ
8.
5

コントローラ側
端子番号
1
2
3
4
5
6
9
10
11
12
7
8
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

メカ側
端子番号
1
2
4
5
3
6
16
17
5
6
13
14
1
2
3
4
10
11
9
12
15
7
8
18

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
赤[ ΦB ]
緑[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
黄[ Φ/B ]
橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
NC
NC

黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[VPS]
赤（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

NC
NC
NC

シールド[ FG ]

型式 CB-PSEP-MPA□□□ ※ケーブルは標準がロボットケーブルになります。 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 20m まで対応
　例）080=8m

最小曲げR　r=68mm以上 （可動使用の場合）

コントローラ側
端子番号
1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

メカ側
端子番号
A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
黒［ ΦA ］（U）
白［VMM］（V）
茶［ Φ/A ］（W）
緑［ ΦB ］（ - ）
黄［VMM］（ - ）
赤［ Φ/B ］（ - ）
橙［LS+］（BK+）
灰［LS-］（BK-）
白［  -  ］（A+）
黄［  -  ］（A-）
赤［ A+ ］（B+）
緑［ A- ］（B-）
黒［ B+ ］（Z+）
茶［ B- ］（Z-）

黒（識別テープ）［BK+］（LS+）
茶（識別テープ）［BK-］（LS-）
緑（識別テープ）［GNDLS］（GNDLS）
赤（識別テープ）［VPS］（VPS）
白（識別テープ）［VCC］（VCC）
黄（識別テープ）［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

L

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（18）

（正面図）

（
30
）

（45）

（
φ
8.
5）

型式 CB-APSEP-MPA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応
　例）080=8m

最小曲げR　r=68mm以上 （可動使用の場合）

■ケーブル対応表
●PSEP

製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

RCP3 −
CB-APSEP-MPA□□□

RCP2
RCP2CR
RCP2W

GRSS/GRLS/GRST/GRHM/
GRHB/SRA4R/SRGS4R/SRGD4R −

上記以外の機種 − CB-PSEP-MPA□□□

RCP2 RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL − CB-RPSEP-MPA□□□

RCP2CR
RCP2W

GRS/GRM/GR3SS/GR3SM/
RT□ CB-CAN-MPA□□□ CB-CAN-MPA□□□-RB

●ASEP
製品型式 モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

RCA2/RCA2W/RCL
CB-APSEP-MPA □□□

RCA
RCACR
RCAW

SRA4R/SRGS4R/SRGD4R

上記以外の機種 CB-ASEP2-MPA □□□

●DSEP
製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

RCD RA1DA/GRSNA CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA□□□-RB
※RCD-RA1DA型式の適応コントローラが「D3」をご使用の場合、ケーブル型式はCB-CA-MPA□□□／CB-CA-MPA□□□-RBとなります。

●PSEP/ASEP/DSEP 共通
製品型式 PIOフラットケーブル

PSEP-C/ASEP-C/DSEP-C CB-APSEP-PIO □□□

PSEP-CW/ASEP-CW/DSEP-CW CB-APSEPW-PIO □□□
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1

ＯＵＴ３
ＯＵＴ２
ＯＵＴ１
ＯＵＴ０7

10
9
8

6
5
4
3
2

５１３５３-１０００（ＭＯＬＥＸ）
信号 色 配　線
２４Ｖ

赤
ダイダイ
黄

茶

ケーブル

Ｎｏ．
1

緑
青
紫
灰
白
黒

（圧着）

フラット

０Ｖ
ＩＮ０
ＩＮ１
ＩＮ２
ＩＮ３
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信号 色 配　線
２４Ｖ

茶-白
赤
赤-白

茶

ケーブル

Ｎｏ．
1

黄
黄-白
緑
緑-白
黒
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（圧着）

０Ｖ
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コントローラ側
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黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
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緑[ ΦB ]
黄[ VMM ]
赤[ Φ/B ]
橙[ LS+ ]
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赤[ A+ ]
緑[ A- ]
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茶[ B- ]
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NC

黒（識別テープ）[BK+]
茶（識別テープ）[BK-]
緑（識別テープ）[GNDLS]
赤（識別テープ）[VPS]
白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[GND]

NC
シールド[ FG ]（FG）

NC
NC

L

メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（45）

（18）

（正面図）

（
30
） （
φ
8.
5）

型式　CB-RPSEP-MPA□□□ ※ケーブルは標準がロボットケーブルになります。

型式　CB-APSEPW-PIO□□□

型式　CB-APSEP-PIO□□□

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 20m まで対応
　例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 10m まで対応
　例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 10m まで対応
　例）080=8m

コントローラ側
端子番号
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

メカ側
端子番号
1
2

3

18
17
7
16
1
2
3
4
10
11
14
13
15
6
5
8
12
9

赤[ U ]
黄[ V ]
NC
NC
黒[ W ]
NC

橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

黒（識別テープ）[Z+]
茶（識別テープ）[Z-]
白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[VPS]
赤（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

NC
NC
NC

シールド[ FG ]

L

メカ側 コントローラ側コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（10）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

メカ側

L

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（10）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2

3

18
17
7
16
1
2
3
4
10
11
14
13
15
6
5
8
12
9

赤[ U ]
黄[ V ]
NC
NC
黒[ W ]
NC

橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

黒（識別テープ）[Z+]
茶（識別テープ）[Z-]
白（識別テープ）[VCC]

黄（識別テープ）[VPS/BAT-]
赤（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

NC
NC

白[BAT+]
シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

型式 CB-ASEP2-MPA□□□ ※ケーブルは標準がロボットケーブルになります。 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 20m まで対応
　例）080=8m

最小曲げR　r=68mm以上 （可動使用の場合）

最小曲げR　r=68mm以上 （可動使用の場合）

コントローラ側
端子番号
1
2
5
3
4
6
7
8
13
14
15
16
7
8
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

メカ側
端子番号
A1
B1
A2
B2
A3
B3
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A4
B4
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
緑[ ΦB ]
黄[ VMM ]
赤[ Φ/B ]
橙[ LS+ ]
灰[ LS- ]
赤[ A+ ]
緑[ A- ]
黒[ B+ ]
茶[ B- ]
NC
NC

黒（識別テープ）[BK+]
茶（識別テープ）[BK-]
緑（識別テープ）[GNDLS]
赤（識別テープ）[VPS]
白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[GND]

NC
シールド[ FG ]（FG）

NC
NC

L

メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（45）

（18）

（正面図）

（
30
） （
φ
8.
5）

1
2
3
4
5
6
7
S
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
1S
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
1S
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
BAT+
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
BAT+
̶
FG

信号名

最小曲げR　5m以下　　 r=68mm以上　（可動使用の場合）
　　　　　  5mより長い  r=73mm以上　（可動使用の場合）

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5m以上の場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

メカ側 コントローラ側

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

型式　CB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB
※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 20m まで対応
　例）080=8m



ポジションコントローラ
SEPシリーズ　8軸タイプ

ポジションコントローラ
SEPシリーズ　PLC機能搭載タイプ

特 長

1 原点復帰が不要なため、インクリタイプに比べ、起動時や停止からの復旧時の時間が短く、すぐに作業を開始できます。
また、原点復帰時の位置ズレなどのトラブルも防ぐことができます。

2 通常のアブソタイプに比べ、バッテリが不要なため
　 ●バッテリの購入費用、交換作業が不要
　 ●バッテリの在庫管理や交換時期の管理が不要
　 ●交換後の調整作業（アブソリュートリセット）が不要

MSEPコントローラ1台で、パルスモータタイプと
サーボモータタイプ、DCブラシレスモータタイプの
アクチュエータが運転可能ですので、
タイプの異なるアクチュエータを
組み合わせて使用する場合に、
配線等の手間が大幅に軽減されます。 パルスモータタイプ DCブラシレスモータタイプサーボモータタイプ

DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、EtherCAT、
EtherNet/IP、PROFINET IO等の主要フィールドネットワークに直接
接続が可能です。

ネットワーク仕様 特長
・1 軸あたりの位置決め点数は 256 点。
・移動する位置や速度を数値で指定して動作が可能。
・現在位置をリアルタイムで確認が可能。

MSEP-C/MSEP-LC 共通

3  パルスモータ/サーボモータ/DCブラシレスモータに対応

2  フィールドネットワーク経由で数値指定移動が可能

1  バッテリレスアブソエンコーダ搭載アクチュエータに対応

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-30M-29　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MSEP-C

MSEP-LC



ラダープログラムによるアクチュエータの動作、I/O（入出力）信号のON/OFF制御が可能になりました。小規模な装置であれば、
MSEP-LCだけで装置の制御が可能です。工程毎にMSEP-LCを使用して分散制御を行うことで、メインPLCの負荷を軽減するこ
とができます。また、プログラムの簡素化、トラブル時の対応等が容易となります。

※ラダープログラムの詳細は、下記をご参照ください。

スイッチ

センサ

入力16点（最大32点）

出力16点（最大32点）
表示灯

上位コントローラ不要 配線不要 IN

OUT
など

など

MSEP-LC

4  PLC機能を追加

プログラム作成1

デバッグ機能3

モニタ2

シミュレーション4

XXX�JBJ-SPCPU�DP�KQ/EPXOMPBE/QDTPGU/MD-MBEEFS/
LˎCラダーはこͪらからແঈでダンロードできます。

ແ ঈ

˔ϥμーιϑトͷ特長
MSEP-LCは、ラダープログラムにより制御できるため、ࠓまでPLCで制御されていたํにも߅なく
ご使用いただけます。また、アクチュエータを動かす「ઐ用໋ྩ」がラダープログラムのதに用ҙされているので、
簡୯に動作させることができます。
ઐ用ฤूソフト「LC-LADDER」は、ラダープログラムの作、モχタ、σバックが簡୯なૢ作で
ご使用いただけます。

基本命令（接点命令、出力命令等）
27種類、応用命令（データ比較、
算術演出、論理演算等）53種類を
使用してプログラムの作成が
できます。

プログラムを実行した時の状態を、
各機能により確認をすることが
できます。

条件を指定してプログラムを
実行し、プログラムの動作確認が
できます。

コントローラで実際にプログラムを
動作させなくても、パソコン上で
プログラムの実行確認（テストRUN）
ができます。

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-30M-29　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



コントローラ型式

γϦーζ λΠϓ ࣠  Ϟーλ
छ ྨ 

Τϯίーμ
छ ྨ

Φϓγϣϯ */0
छ ྨ

*/0ケーブル
͞

ݯి
ిѹ

؆қΞブι
対 応

MSEP C

�
�
�
�
�
�
�
�

1軸༷
2軸༷
3軸༷
4軸༷
5軸༷
6軸༷
7軸༷
8軸༷

0

Ճ減速対応ߴ
ল電力対応
༷出力ઃ定ߴ

)"
-"
5

※HA/LAはRCAઐ用
　TはRCP5/RCP4ઐ用
※RCP4-GRシリーズと
　RCP4-STシリーズは、
出力ઃ定ߴ　 （༷T）のબ不可。

（※̍）パルスモータઐ用です。
（※2）パルスモータ/ACサーボモータで使用できます。
（※3）ACサーボモータ/DCブラシレスモータઐ用です。

※RCDシリーズは、簡易アブソには
　対応していませΜ。

※フィールドネットワーク
、をબした場合は༷　
　I/Oケーブルさは「O」
　になります。

※フィールドネットワーク
、をબした場合は༷　
　I/Oケーブルさは「O」
　になります。

ʢ�ʙ̔࣠༰ʣ
（1軸/্コネクタ） （2軸/下コネクタ）

（※）にͭいてはM-32ϖーδ参照

20□パルスモータ
ਪ力パルスモータߴ□20
28□パルスモータ
ਪ力パルスモータߴ□28
35□パルスモータ
42□パルスモータ
ਪ力パルスモータߴ□42
56□パルスモータ
パルスモータແޮ軸
DCブラシレス3Wモータ
DCブラシレスモータແޮ軸

��1
��41
��1

��41
��1
��1

��41
��1

1
�%
%

2Wサーボモータ
5Wサーボモータ
5Wサーボモータ
10Wサーボモータ
20Wサーボモータ
20Wサーボモータ
30Wサーボモータ
ACサーボモータແޮ軸
接続軸なし記号（※）

�
�

�4
��
��

��4
��
"
/

8"*
4"
*

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※2）
インクリメンタル（※3）

Ϟーλ
छ ྨ 

Τϯίーμ
छ ྨ

Φϓγϣϯ

ඪ४༷$

/1
1/
%7
$$
13
$/
&$
&1

135

PIO （༷NPNタイプ）
PIO （༷PNPタイプ）
DeviceNet接続༷
CC-Link接続༷
PROFIBUS-DP接続༷
CompoNet接続༷
EtherCAT接続༷
EtherNet/IP接続༷
PROFINET IO接続༷ 

DC24V0

"##

"##/

ʢະهೖʣ

アブソバッテリボックスଐ
（簡易アブソリュートタイプ）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソリュートタイプ）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

�
�
�
�

ケーブルなし
2m（ඪ४）
3m
5m

γϦーζ λΠϓ ࣠  Ϟーλ
छ ྨ 

Τϯίーμ
छ ྨ

Φϓγϣϯ */0
छ ྨ

*/0ケーブル
͞

ݯి
ిѹ

؆қΞブι
対 応

MSEP LC

�
�
�
�
�
�

1軸༷
2軸༷
3軸༷
4軸༷
5軸༷
6軸༷

0

Ճ減速対応ߴ
ল電力対応
༷出力ઃ定ߴ

)"
-"
5

※HA/LAはRCAઐ用
　TはRCP5/RCP4ઐ用
※RCP4-GRシリーズと
　RCP4-STシリーズは、
出力ઃ定ߴ　 （༷T）のબ不可。

�ʙ�࣠
༰

（1軸/্コネクタ） （2軸/下コネクタ）

（※）にͭいてはM-32ϖーδ参照

20□パルスモータ
ਪ力パルスモータߴ□20
28□パルスモータ
ਪ力パルスモータߴ□28
35□パルスモータ
42□パルスモータ
ਪ力パルスモータߴ□42
56□パルスモータ
パルスモータແޮ軸
DCブラシレス3Wモータ
DCブラシレスモータແޮ軸

��1
��41
��1

��41
��1
��1

��41
��1

1
�%
%

2Wサーボモータ
5Wサーボモータ
5Wサーボモータ
10Wサーボモータ
20Wサーボモータ
20Wサーボモータ
30Wサーボモータ
ACサーボモータແޮ軸
接続軸なし記号（※）

�
�

�4
��
��

��4
��
"
/

-$ ロδックコントローラ༷

Ϟーλ
छ ྨ 

Τϯίーμ
छ ྨ

Φϓγϣϯ ֦ு*/0
छྨ

/1 PIO （༷NPNタイプ）
DC24V0

�
�
�
�

ケーブルなし
2m（ඪ४）
3m
5m

̌εϩット༰ �ʙ�εϩット༰

̌εϩット༰ �ʙ�εϩット༰

/1
%7
$$
13
$/
&$
&1

135
ʢະهೖʣ

PIO （༷NPNタイプ）
DeviceNet接続༷
CC-Link接続༷
PROFIBUS-DP接続༷
CompoNet接続༷
EtherCAT接続༷
EtherNet/IP接続༷
PROFINET IO接続༷
֦ுI/Oなし 

（※̍）パルスモータઐ用です。
（※2）パルスモータ/ACサーボモータで使用できます。
（※3）ACサーボモータ/DCブラシレスモータઐ用です。

8"*
4"
*

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※2）
インクリメンタル（※3）

※RCDシリーズは、簡易アブソには
　対応していませΜ。

"##

"##/

ʢະهೖʣ

アブソバッテリボックスଐ
（簡易アブソリュートタイプ）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソリュートタイプ）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-32M-31　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



「スロット内容」の説明

.4&1�$ .4&1�-$

ʢ̍ʣ̢ ̨̚ -̥̘ ̐ͭͷεϩοτ͕͋Γ·͢ɻ
ɹɹ̢ ̨̚ -̡̥ ̘̏ͭͷεϩοτ͕͋Γ·͢ɻ

（大4スロット࠷） （大3スロット࠷）

ʢ̎ʣ֤ εϩοτͷهࣜܕೖํ๏

̌εϩットʢ্ίωΫλɿ"9�ʗԼίωΫλɿ"9�ʣ

̍εϩットʢ্ίωΫλɿ"9�ʗԼίωΫλɿ"9�ʣ

̎εϩットʢ্ίωΫλɿ"9�ʗԼίωΫλɿ"9�ʣ

̏εϩットʢ্ίωΫλɿ"9�ʗԼίωΫλɿ"9�ʣ

ᶄΞΫνϡΤーλͷछྨʹΑΓɺ̍ εϩοτʹ̎࣠ଓͰ͖Δͷͱɺ̍ ͔࣠͠ଓͰ͖ͳ͍ͷ͕͋Γ·͢ɻ

ᶃ�εϩοτʹ�ຕͷج൘͕ΘΕ͓ͯΓɺಉҰج൘ʹҟͳΔϞーλछ ʢྨύルεʗαーϘʗ%CブϥγϨεʣ
ɹҟͳΔΤϯίーμछ ʢྨ8"*ʗS"ʗ*ʣΛଓ͢Δ͜ͱͰ͖·ͤΜɻ
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Լه表MSEP-CʗLCͷج൘ͷ߹ΘͤྫͰ͢ɻ

0スロット
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（） MSEP-LCは0スロット～2スロットまで使用可能です。 ごҙɿ RCDシリーズは簡易アブソには対応していませΜ。

MSEP 基板組合せ例
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お問合せは
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（） MSEP-LCは0スロット～2スロットまで使用可能です。 ごҙɿ RCDシリーズは簡易アブソには対応していませΜ。
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MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



標準価格表

λΠϓผجຊՁ֨1

̢̨̚ ̥ίϯτϩーϥͷඪ४Ձ֨ɺԼهɹ ͷλΠϓผجຊՁ֨Λϕーεʹɺ   εϩοτࣜܕՁ֨ɺ   ؆қΞブιϦϡーτྔ
   ؆қΞブιϦϡーτ༻όοςϦྔɺ    ̞ ʗ̤छྨɺ    ֦ ு̞ ʗ̤छྨΛ߹ࢉͯ͠ܭग़ͯ͠Լ͍͞ɻ

1

λΠϓผجຊՁ֨

༰

ඪ४
λΠϓ

PLC
ػ
λΠϓ

MSEP-C

MSEP-LC

ࣜܕ Ձ֨

1

4 65

2 3

3

؆қΞブιϦϡーτ
ྔ

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

࣠ Ձ֨

2

εϩοτࣜܕՁ֨
ʢ༻͢ΔεϩοτͷֹۚΛͯ͢Ճͯ͠ࢉԼ͍͞ʣ

εϩοτ༰

ύルε
Ϟーλ༻

"CαーϘ
Ϟーλ༻

%CαーϘ
Ϟーλ༻

�࣠
仕様

؆қΞブι
ʢύϫーίϯ༻ʣ

؆қΞブι
ʢඪ४༻ʣ

؆қΞブι
ʢඪ४༻ʣ

ΠϯΫϦ
ʢඪ४༻ʣ

ΠϯΫϦ
ʢඪ४༻ʣ

όοςϦϨεΞブι
/ΠϯΫϦ

ʢඪ४༻ʣ

؆қΞブι
ʢඪ४༻ʣ

؆қΞブι
ʢඪ४༻ʣ

όοςϦϨεΞブι
/ΠϯΫϦ

ʢύϫーίϯ༻ʣ

�࣠
仕様

�࣠
仕様

�࣠
仕様

�࣠
仕様

�࣠
仕様

˘P8"*5−/

˘PS"5−/

˘P8"*−/

˘PS"−/

˘PS"−˘PS"

˘P8"*−˘P8"*

˘*−/

˘S"−/

˘*−˘*

˘S"−˘S"

�%*−/

�%*−�%*

ࣜܕ Ձ֨

�

όοςϦϨεΞブι
/ΠϯΫϦ

ʢඪ४༻ʣ

όοςϦϨεΞブι
/ΠϯΫϦ

ʢඪ४༻ʣ
�

�

؆қΞブι
ʢඪ४༻ʣ

؆қΞブι
ʢඪ४༻ʣ�

ΠϯΫϦ
ʢඪ४༻ʣ

ΠϯΫϦ
ʢඪ४༻ʣ�

ΠϯΫϦ
ʢඪ४༻ʣ

ΠϯΫϦ
ʢඪ४༻ʣ�

�

�

ඪ४タイプコントローラ
（MSEP-C）かPLC機能
きタイプ（MSEP-LC）
かをબします。

؆қΞϒιϦϡートྔ3

簡易アブソリュートで動
作したい軸数分のՁ格
をՃࢉして下さい。

εϩットࣜܕՁ֨2

̌～̏スロットで指定し
たスロット型式のՁ格を
Ճࢉして下さい。 � �

※্記□にはモータの数ࣈが入ります。

−− −

−− −

− −

− −

− −

− −

− −

− −

−

−

−

−

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-36M-35　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



5

*/0छྨ
ʢPLCػλΠϓ/PݶఆͰ͢ʣ

छྨ

̥̞̤仕様
	/P/仕様


̥̞̤仕様
	/P/仕様


̥̞̤仕様
	P/P仕様


̴̙ ̸̴̲ͅ ̴̣ ̓
仕様

̘̘ −̡ ̸̺̽
仕様

P30'*#6S
-%P
仕様

CPNQP/FU
仕様

EUIFSC"5
仕様

EUIFS/FU/*P
仕様

P30'*/E5 *0
仕様

̣̥

̥̣

̙̫

̘̘

̧̥

̘̣

̘̚

̥̚

P35

ࣜܕ Ձ֨

��

4

؆қΞブιϦϡーτ༻
όοςϦྔ

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

�࣠

࣠ Ձ֨

ܭ߹

؆қΞϒιϦϡート༻
όッςϦྔ

4

�簡易アブソリュートでバッ
テリ（型式ABB）をଐ
する軸数分のֹۚをՃࢉ
した下さい。

֦ு*�0छྨ6

コントローラの֦ுI/O
種ྨをબして下さい。

（ඪ४タイプコントロー
ラの場合は不要です）

*�0छྨ5

コントローラのI/O種ྨ
をબして下さい。

（PLC機能きタイプは
定となりݶ「̥̣」
ます。

�

6

֦ு*/0छྨ
ʢPLCػλΠϓͷΈબՄʣ

छྨ

̴̙ ̸̴̲ͅ ̴̣ ̓
仕様

̘̘ −̡ ̸̺̽
仕様

P30'*#6S
-%P
仕様

CPNQP/FU
仕様

EUIFSC"5
仕様

EUIFS/FU/*P
仕様

P30'*/E5 *0
仕様

̣̥

̙̫

̘̘

̧̥

̘̣

̘̚

̥̚

P35

ࣜܕ Ձ֨

ʹ

※バッテリレスアブソタイプは⬣、⬥のՃࢉは不要です。

− −−

− −−

− −−

− − −−

− −−

− −−

− −

−

−

− −

−

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-36M-35　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



システム構成図

ϑΟールυωοτϫーΫ
DeviceNet/̘ -̡̘ ink/̥ ROFIBUS-DP/

o̘mpoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

ύιίϯ対応ιϑτ
（M-48ϖーδ参照）
RS232接続൛
型式RCM-101-MW
USB接続൛
型式RCM-101-USB

ϞーλɾΤϯίーμ
Ұମܕケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘�3#

ϞーλɾΤϯίーμ
Ұମܕケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"�.P"˘˘˘
型式C#�C"/�.P"˘˘ （̆SA3/RA3のみ）

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"�.P"˘˘˘�3#
型式C#�C"/�.P"˘˘˘�3#（SA3/RA3のみ）

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。

ςΟーνϯάϘοΫε
（M-48ϖーδ参照）
型式TB-02-□

P*0ϑϥοτケーブル
（M-51ϖーδ参照）
型式CB-MSEP-PIO020
ඪ४̎m

ΞブιόοςϦϘοΫε
（M-48ϖーδ参照）
型式MSEP-ABB

όοςϦ༺ަ
（M-48ϖーδ参照）
型式AB-7

%C��7ిݯ
型式PS-241（100V入力）
型式PS-242（200V入力）

5m

0.5m

※対応バーδϣンはHPを
　ご確認ください。

※コントローラはPIO༷か
　フィールドネットワーク༷
　のどͪらかをબできます。

※コントローラ型式で
　簡易アブソリュートタ
　イプをબした場合
　はアブソバッテリボッ
　クスがଐされます。
　（ੇ๏はM-47ϖーδ
　参照）

フィールドネットワークに接続するに
は、パソコン対応ソフトにଐのήー
トΣイパラメータઃ定πールでコン
トローラの通信ઃ定がඞ要です。
パソコン対応ソフトを͓ͪ࣋でない
場合はご購入を͓ئいします。

（M-48ϖーδ参照）

※

Φプシϣン

Φプシϣン

PIO༷のコントローラにଐ

Φプシϣン

Φプシϣン

※フィールドネットワーク接続ケーブルは
　͓٬༷ご४උとなります。

ケーブルはパソコン
対応ソフトにଐ

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスにଐ

3CP�γϦーζ 3CP�γϦーζ 3CP�γϦーζ

MSEP-C

※対応バーδϣンはHPを
　ご確認ください。

MSEP-LCのઃ定にはパ
ソコン対応ソフトଐの
ήートΣイパラメータ
ઃ定πールがඞ要です。
でない場合はパ͓ͪ࣋
ソコン対応ソフトのご購
入を͓ئいします。

※

3CP�γϦーζ 3C"/3C"�/3CLγϦーζ 3CDγϦーζ

ςΟーνϯάϘοΫε
（M-48ϖーδ参照）
型式TB-02-□

Φプシϣン

LC-L"%%E3
（M-30ϖーδ参照）

ダンロード

ύιίϯ対応ιϑτ
（M-48ϖーδ参照）
RS232接続൛
型式RCM-101-MW
USB接続൛
型式RCM-101-USB

ブβー

ϥϯϓ

ηϯα

ΞブιόοςϦϘοΫε
（M-48ϖーδ参照）
型式MSEP-ABB

όοςϦ༺ަ
（M-48ϖーδ参照）
型式AB-7

%C��7ిݯ
型式PS-241（100V入力）
型式PS-242（200V入力）

5m

0.5m

※コントローラ型式で
　簡易アブソリュートタ
　イプをબした場合
　はアブソバッテリボッ
　クスがଐされます。
　（ੇ๏はM-47ϖーδ
　参照）

Φプシϣン

Φプシϣン

Φプシϣン

ケーブルはパソコン
対応ソフトにଐ

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスにଐ

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-51ϖーδ参照）
型式C#�3P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50・51ϖーδ参照）
型式C#�"4&P��.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。

ϞーλɾΤϯίーμ
Ұମܕケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘�3#

3CP��35˘4/35˘4L

৴߸ೖྗ

MSEP-LC

ϑΟールυωοτϫーΫ
DeviceNet/̘ -̡̘ ink/

R̥OFIBUS-DP/
o̘mpoNet/EtherCAT/

EtherNet/IP/PROFINET IO

৴߸ग़ྗ

※ロータリアクチュエータの360度༷は、
　動作できませΜ。

P*0ϑϥοτケーブル
（M-51ϖーδ参照）
型式CB-PAC-PIO020 ඪ४̎m

※コントローラはPIO༷か
　フィールドネットワーク༷
　のどͪらかをબできます。

PIO༷のコントローラにଐ

※対応バーδϣンはHPを
　ご確認ください。

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-38M-37　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



ϑΟールυωοτϫーΫ
DeviceNet/̘ -̡̘ ink/̥ ROFIBUS-DP/

o̘mpoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

ύιίϯ対応ιϑτ
（M-48ϖーδ参照）
RS232接続൛
型式RCM-101-MW
USB接続൛
型式RCM-101-USB

ϞーλɾΤϯίーμ
Ұମܕケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘�3#

ϞーλɾΤϯίーμ
Ұମܕケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"�.P"˘˘˘
型式C#�C"/�.P"˘˘ （̆SA3/RA3のみ）

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"�.P"˘˘˘�3#
型式C#�C"/�.P"˘˘˘�3#（SA3/RA3のみ）

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。

ςΟーνϯάϘοΫε
（M-48ϖーδ参照）
型式TB-02-□

P*0ϑϥοτケーブル
（M-51ϖーδ参照）
型式CB-MSEP-PIO020
ඪ४̎m

ΞブιόοςϦϘοΫε
（M-48ϖーδ参照）
型式MSEP-ABB

όοςϦ༺ަ
（M-48ϖーδ参照）
型式AB-7

%C��7ిݯ
型式PS-241（100V入力）
型式PS-242（200V入力）

5m

0.5m

※対応バーδϣンはHPを
　ご確認ください。

※コントローラはPIO༷か
　フィールドネットワーク༷
　のどͪらかをબできます。

※コントローラ型式で
　簡易アブソリュートタ
　イプをબした場合
　はアブソバッテリボッ
　クスがଐされます。
　（ੇ๏はM-47ϖーδ
　参照）

フィールドネットワークに接続するに
は、パソコン対応ソフトにଐのήー
トΣイパラメータઃ定πールでコン
トローラの通信ઃ定がඞ要です。
パソコン対応ソフトを͓ͪ࣋でない
場合はご購入を͓ئいします。

（M-48ϖーδ参照）

※

Φプシϣン

Φプシϣン

PIO༷のコントローラにଐ

Φプシϣン

Φプシϣン

※フィールドネットワーク接続ケーブルは
　͓٬༷ご४උとなります。

ケーブルはパソコン
対応ソフトにଐ

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスにଐ

3CP�γϦーζ 3CP�γϦーζ 3CP�γϦーζ

MSEP-C

※対応バーδϣンはHPを
　ご確認ください。

MSEP-LCのઃ定にはパ
ソコン対応ソフトଐの
ήートΣイパラメータ
ઃ定πールがඞ要です。
でない場合はパ͓ͪ࣋
ソコン対応ソフトのご購
入を͓ئいします。

※

3CP�γϦーζ 3C"/3C"�/3CLγϦーζ 3CDγϦーζ

ςΟーνϯάϘοΫε
（M-48ϖーδ参照）
型式TB-02-□

Φプシϣン

LC-L"%%E3
（M-30ϖーδ参照）

ダンロード

ύιίϯ対応ιϑτ
（M-48ϖーδ参照）
RS232接続൛
型式RCM-101-MW
USB接続൛
型式RCM-101-USB

ブβー

ϥϯϓ

ηϯα

ΞブιόοςϦϘοΫε
（M-48ϖーδ参照）
型式MSEP-ABB

όοςϦ༺ަ
（M-48ϖーδ参照）
型式AB-7

%C��7ిݯ
型式PS-241（100V入力）
型式PS-242（200V入力）

5m

0.5m

※コントローラ型式で
　簡易アブソリュートタ
　イプをબした場合
　はアブソバッテリボッ
　クスがଐされます。
　（ੇ๏はM-47ϖーδ
　参照）

Φプシϣン

Φプシϣン

Φプシϣン

ケーブルはパソコン
対応ソフトにଐ

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスにଐ

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-51ϖーδ参照）
型式C#�3P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50・51ϖーδ参照）
型式C#�"4&P��.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※ඪ४がロボットケーブルとなります。

ϞーλɾΤϯίーμ
Ұମܕケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘

ϞーλɾΤϯίーμ
ҰମܕϩϘοτケーブル

（M-50ϖーδ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘�3#

ηϯα

ブβー

ϥϯϓ

3CP��35˘4/35˘4L

৴߸ೖྗ

MSEP-LC

ϑΟールυωοτϫーΫ
DeviceNet/̘ -̡̘ ink/

R̥OFIBUS-DP/
o̘mpoNet/EtherCAT/

EtherNet/IP/PROFINET IO

৴߸ग़ྗ

※ロータリアクチュエータの360度༷は、
　動作できませΜ。

P*0ϑϥοτケーブル
（M-51ϖーδ参照）
型式CB-PAC-PIO020 ඪ४̎m

※コントローラはPIO༷か
　フィールドネットワーク༷
　のどͪらかをબできます。

PIO༷のコントローラにଐ

※対応バーδϣンはHPを
　ご確認ください。

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-38M-37　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



コントローラ種類別制御方法

PIOにׂりけられた信号のON／OFFで、外෦機ثからアクチュエータの移動を行うことが出དྷます。
PIOにׂりけられる信号パターンの種ྨは、6種ྨからબして使用出དྷます。（下ද参照）

※্記信号の容にͭいては、コントローラऔѻઆ໌ॻをご参照下さい。（ฐࣾϗームϖーδからダンロード出དྷます。）

（※）MSEP-LCをフィールドネットワークܦ༝で動作する場合は、σータのडけしٴͼ軸動作のラダープログラムがඞ要となります。

ಈ࡞Ϟーυ൪߸

ಈ࡞Ϟーυ໊

ɹػ

対応ιϨϊΠυํࣜ

�

�

�

�

ೖɹྗ

�

�

�

�

ग़ɹྗ

シングル

移動信号

Ұ時停止信号

ダブル

移動信号1

移動信号2

0

ඪ४2点間移動

2点間移動

ԡけ動作

ー

リセット信号

ー

／サーボON信号

後ୀ位置出力信号

લਐ位置出力信号

原点復帰ྃ信号

／サーボON出力信号

アラーム出力信号

／サーボON出力信号

1

移動速度มߋ

2点間移動

ԡけ動作

移動速度มߋ

2

ϙδシϣンσータมߋ

2点間移動

ԡけ動作

移動位置σータมߋ

3

2入力3点間移動

3点間移動

ԡけ動作

ー

ー

移動信号1

移動信号2

4

3入力3点間移動

3点間移動

ԡけ動作

ー

ー

後ୀ移動信号

લਐ移動信号

5

࿈続ԟ復運転

2点間࿈続移動

ԡけ動作

ー

ー

࿈続運転信号

Ұ時停止信号

移動速度ସ͑信号

（リセット信号）

ー

／サーボON信号

後ୀ位置出力信号

લਐ位置出力信号

原点復帰ྃ信号

／サーボON出力信号

アラーム出力信号

／サーボON出力信号

ඪ位置ସ͑信号

（リセット信号）

ー

／サーボON信号

後ୀ位置出力信号

લਐ位置出力信号

原点復帰ྃ信号

／サーボON出力信号

アラーム出力信号

／サーボON出力信号

リセット信号

ー

／サーボON信号

後ୀ位置出力信号

લਐ位置出力信号

த間点位置出力信号

アラーム出力信号

／サーボON出力信号

த間点移動指ྩ信号

（リセット信号）

ー

／サーボON信号

後ୀ位置出力信号

લਐ位置出力信号

த間点位置出力信号

アラーム出力信号

／サーボON出力信号

リセット信号

ー

／サーボON信号

後ୀ位置出力信号

લਐ位置出力信号

原点復帰ྃ信号

／サーボON出力信号

アラーム出力信号

／サーボON出力信号

シングル

移動信号

Ұ時停止信号

ダブル

移動信号1

移動信号2

シングル

移動信号

Ұ時停止信号

ダブル

移動信号1

移動信号2

※MSEP-LCでは使用出དྷませΜ。

MSEP-Cはコントローラࣗ体にシーケンス機能がありませΜので、্位のPLCから移動位置等の指ྩをडけて動作を行います。
MSEP-LCはコントローラ෦でラダープログラムを起動して、I/Oを使用した外෦との通信や、軸の動作（ϙδシϣφ動作）が可能です。

๏ํޚ੍

P*0੍ޚಈ࡞Ϟーυ

छྨ ؍֎ ๏ํޚ੍ ग़ྗߴ
υϥΠό
࣌༺

ඪ४
υϥΠό
࣌༺

ϙδγϣφػ

ϙδγϣφػ
ʴ

PLCػ
ʢγーケϯε੍ޚʣ

�

�

�

�

˓

ʕ

˓

ʢ˞ʣ

.4&P�C

.4&P�LC

1
࣠ޚ੍

P*0੍ޚ
ಈ࡞Ϟーυ

2
ϑΟールυ

ωοτϫーΫ
Ϟーυ࡞ಈޚ੍

3

1

2

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-40M-39　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



ϑΟールυωοτϫーΫ੍ޚಈ࡞Ϟーυ

MSEP-Cをフィールドネットワークܦ༝で動作する場合、下記の̑種ྨの制御モードをબして動作させることが出དྷます。
্位に接続したPLC等から、動作にඞ要なσータ（ඪ位置、速度、Ճ速度、ԡけ電ྲྀ値等）を決められたアドレスにॻきࠐΜで動作させます。

ಈ࡞ύλーϯʢ̍ʣ ɹ༰ ֓ɹཁ

ϙδγϣφ�
ʗ

؆қ
Ϟーυ

ࢦఆ
Ϟーυ

ϙγγϣφ�
Ϟーυ

ϙγγϣφ�
Ϟーυ

SEP */0

ϙδシϣφ1モードは、࠷大256点の
位置σータをొし、ొ 位置に
停止できます。
また現在位置のモχタが可能です。
簡易直値モードは、ඪ位置を直接
数値で指定できます。
また現在位置のモχタが可能です。

ඪ位置、速度、Ճ減速度、
ԡけ電ྲྀ制ݶ値を
数値指定できます。
現在位置のଞ、現在速度、
指ྩ電ྲྀ値もモχタ可能です。

、大256点の位置σータをొし࠷
ొ位置に停止できます。
現在位置のモχタはできませΜ。
本モードは、ϙδシϣφ1モードから
ૹड信のσータ量を減らしたモードです。

、大256点の位置σータをొし࠷
ొ位置に停止できます。
現在位置のモχタはできませΜ。
本モードは、ϙδシϣφ2モードから
ૹड信のσータ量を減らし、
移動にඞ要な࠷ݶの信号だけで
制御するモードです。

フィールドネットワークでも
લड़のPIO制御動作モード0～5と
ಉ͡制御が可能です。

PIO制御動作モード参照

（̍） MSEP-Cの場合、CompoNetはϙδシϣφ̏モードとSEP I/Oモードのみબが可能です。

アクチュエータ

フィールド
ネットワークに
よる通信

ඪ位置
ඪϙδシϣン൪号
制御信号

現在位置
ϙδシϣン൪号ྃ
ঢ়ଶ信号

PLC

アクチュエータඪ位置
位置決め幅
速度　Ճ減速度
ԡけˋ　制御信号

現在位置
電ྲྀ値（指ྩ値）
現在速度（指ྩ値）
アラームコード　ঢ়ଶ信号

PLC

フィールド
ネットワークに
よる通信

アクチュエータ
PLC

ඪϙδシϣン൪号
制御信号

ϙδシϣン൪号ྃ
ঢ়ଶ信号

フィールド
ネットワークに
よる通信

アクチュエータ
PLC

ඪϙδシϣン൪号
制御信号

ϙδシϣン൪号ྃ
ঢ়ଶ信号

フィールド
ネットワークに
よる通信

アクチュエータ
PLC

൚用入出力
※入出力֤ ワ̐ード

・ඪ位置
・ඪϙδシϣン൪号
・֤ 種入出力信号
として使用可能

フィールド
ネットワークに
よる通信

ಈ࡞ύλーϯ ֓ɹཁ

ϙδγϣφ�ʗ؆қϞーυ

ࢦఆϞーυ

ϙδγϣφ̎Ϟーυ

ϙδγϣφ̏Ϟーυ

SEP */0

※֤動作パターンに応͡て、MSEP-LC෦メモリのׂてがม化します。

・PLC ˱ MSEP-LC（nはMSEP-LCのPLC出力ઌ಄エリアです）

3
■MSEP-Cͷ߹

MSEP-LCをフィールドネットワークܦ༝で動作する場合は、フィールドネットワークܦ༝で൚用入出力の通信が行な͑ます。
ඞ要に応͡て、ラダープログラムで軸動作にඞ要なσータの通信を行ない軸動作させるࣄも可能です。

■MSEP-LCͷ߹

MSEP-LCೖྗΤϦΞ
̽ �̽� �̽� �̽� �̽� �̽� �̽� �̽�

MSEP-LCग़ྗΤϦΞ

؆қϞーυ

ϙδγϣφ�Ϟーυ


ఆϞーυࢦ ൚༻ೖྗ ൚༻ग़ྗ

ϙδγϣφ̎Ϟーυ

ϙδγϣφ̏Ϟーυ

※MSEP-LCで軸動作を行うには、ඞͣラダープログラムがඞ要になります。

ಈ࡞ύλーϯ

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-40M-39　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



MSEP-C 動作方法

アクチュエータ

PLC

PLC

位置決めྃ信号
移動ྃϙδシϣン൪号

移動位置の指定
（ϙδシϣンσータ指定）

アクチュエータ

ϙδシϣンσータ

移動位置の指定
（ϙδシϣン指定）
（直接数値指定）

位置決めྃ信号
移動ྃϙδシϣン൪号

現在位置

ϙδシϣンσータ

0

4

10

14

M0

M1

Y000

Y000

SET

END

M2

M3
M4

ラダープログラム

0

4

10

14

M0

M1

Y000

Y000

SET

END

M2

M3
M4

ラダープログラム

P*0仕様ͷ߹

ϑΟールυωοτϫーΫ仕様ͷ߹

ポジションデータをMSEPに入力し、
上位のPLCからポジションＮo.をPIOで
指定して動作します。

PIOと同様に、ポジションデータをMSEPに入力し、
PLCからポジションNo.をフィールドネットワーク経由で
指定して動作させます。

PLCから、フィールドネットワーク経由で位置、速度等の
データを数値で送って動作させます。

1

2

1

2

設定に必要なツール
ティーチングボックス（→M-48ページ参照）
パソコン対応ソフト（→M-48ページ参照）

※　か　はどちらかあれば設定可能です。1 2

※　か　はどちらかあれば設定可能です。
　　はパソコン対応ソフトに付属しています。
1 2
3

1

2

3

設定に必要なツール
ティーチングボックス（→M-48ページ参照）
パソコン対応ソフト（→M-48ページ参照）
ゲートウェイパラメータ設定ツール

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-42M-41　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



MSEP-LC 動作方法

൚用出力信号
位置σータ

൚用入力信号
位置σータ

アクチュエータ

൚用出力信号 ൚用入力信号

アクチュエータ

ϙδシϣンσータ

ϙδシϣンσータ

0

4

10

14

M0

M1

Y000

Y000

SET

END

M2

M3
M4

ラダープログラム

0

4

10

14

M0

M1

Y000

Y000

SET

END

M2

M3
M4

ラダープログラム

周 ล 機 ث

周 ล 機 ث

P*0仕様ͷ߹

ϑΟールυωοτϫーΫ仕様ͷ߹

MSEP内部でラダープログラムを実行し
プログラムから軸の動作及びPIOの
入出力信号の制御を行います。
軸の動作は、ポジションデータを
使用する方法で行ないます。

MSEP内部でラダープログラムを実行し
プログラムから軸の動作及びネットワーク経由の
入出力信号の制御を行います。
軸の動作は、ポジションデータを使用する方法と、
直接座標値を指定する方法のどちらも可能です。

※　か　はどちらかあれば設定可能です。
　　はパソコン対応ソフトに付属しています。
　　は弊社ホームページからダウンロード可能です。

1 2
3
4

1

2

3

4

設定に必要なツール
ティーチングボックス（→M-48ページ参照）
パソコン対応ソフト（→M-48ページ参照）
ゲートウェイパラメータ設定ツール
ラダーサポートソフト（→M-30ページ参照）

※　か　はどちらかあれば設定可能です。
　　はパソコン対応ソフトに付属しています。
　　は弊社ホームページからダウンロード可能です。

1 2
3
4

1

2

3

4

設定に必要なツール
ティーチングボックス（→M-48ページ参照）
パソコン対応ソフト（→M-48ページ参照）
ゲートウェイパラメータ設定ツール
ラダーサポートソフト（→M-30ページ参照）

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-42M-41　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



MSEP-LC ラダープログラム仕様

ϝϞϦͷछྨͱʹ͍ͭͯ

ຊ໋ྩج

MSEP-LC*/0੍ػޚʹΑΓɺϥμーϓϩάϥϜΛಈͯͤ͞࡞ೖग़ྗ৴߸ͷ੍ٴޚͼίϯτϩーϥʹ
ଓͨ࣠͠ͷಈ͕࡞ՄͰ͢ɻϥμーϓϩάϥϜͷ仕様ʹ͍ͭͯɺҎԼʹ͠ه·͢ɻ

ӈه表ͷϝϞϦ͕༻ՄͰ͢ɻ

໋ྩग़ྗ໋ྩͷجຊ໋ྩ͕��छྨ༻ग़དྷ·͢ɻ

ϓϩάϥϜ༰ྔ 4,ステップ

入力（9）

出力（:）

෦リレー（M）

ಛघリレー（SM）

σータレδスタ（D）

ಛघレδスタ（SD）

タイϚ（T
、Χンタ（C）

インσックスレδスタ（I9）

ラϕル（L）

16点/32点

16点/32点

3072点

128点

64ワード

32ワード

֤32点

2点

33点

ϝϞϦ

LD
LDN
OR
ORN
AND
ANDN
LDP
LDNP
ORP
ORNP
ANDP
ANDNP
OR-BL,
AND-BL,
M-PUSH
M-READ
M-POP
OUT
OUT
OUT
SET
RST
PLS
PLSN
SFT
END
ENDS

S
S
S
S
S
S
S
S
S
S
S
S

D
Tઃ定値
Cઃ定値

D
D
D
D
D

B接点
C接点
B接点
C接点
B接点
C接点
্ཱがりトリΨ
ཱ下がりトリΨ
্ཱがりトリΨ
ཱ下がりトリΨ
্ཱがりトリΨ
ཱ下がりトリΨ
OR ブロックॲ理
AND ブロックॲ理
メモリ記Ա
メモリಡみ出し
メモリಡみ出し
コイル出力
タイϚ出力
Χンタ出力
OM セット
OM リセット
パルス出力
パルスOFF 出力
Ϗットシフト
プログラムऴྃ
メインルーチンऴྃ

2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
1
1
1
1
1
2
3
3
2
2
2
2
2
1
1

接点໋ྩ

分ྨ ໋ྩ ステップ数ॲ理シンボル

結合໋ྩ

出力໋ྩ

ऴ໋ྃྩ

1

2
ᴷᵛ  ᵓᴷ
ᴷᵛ／

／

／

ᵓᴷ
ᵋᵛ  ᵓᵏ
ᵋᵛ ᵓᵏ
ᴷᵛ ᵓᴷ
ᴷᵛ ᵓᴷ
ᴷᵛˢᵓᴷ
ᴷᵛˣᵓᴷ
ᵋᵛˢᵓᵏ
ᵋᵛˣᵓᵏ
ᴷᵛˢᵓᴷ
ᴷᵛˣᵓᴷ

- 

- 

- 

- 

- 

（K　 ）K
（K　 ）K
（K　 ）K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K

 

 

 

 

 

 

 

 

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-44M-43　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



σーλൺֱɺࢉज़ԋࢉͷ応༻໋ྩ͕��छྨ༻ग़དྷ·͢ɻ

応༻໋ྩ3
S1 � S2
S1 � S2
S1 �� S2
S1 � S2
S1 �� S2
S1 �� S2

σータ比ֱ
分ྨ ໋ྩ ステップ数ॲ理シンボル

ࢉज़ԋࢉ

BCD-BIN ม換

分ذ

理ԋࢉ

ローテーシϣン

シフト

σータॲ理

FIFO

ループ

Ωϟリフラグ

DFC໋ྩ

転ૹ

�
�
-
-
ˎ
/
B�
B�
B-
B-
Bˎ
B/
INC
DEC
BCD
BIN
MOV
MOVN
MCP:
MSET
9CHG
+E
+MP
CALL
RET
LAND
LAND
LOR
LOR
L9OR
L9OR
L9NR
L9NR
NEG
ROR
RCR
ROL
RCL
SHR
SHL
BSHR
BSHL
WSHR
WSHL
SUM
DECO
ENCO
BSET
BRST
DDV
DCV
FIFW
FIFR
FOR
NE9T
BREA,
STC
CLC
DFC

S
S1
S

S1
S1
S1
S

S1
S

S1
S1
S1
D
D
S
S
S
S
S
S

D1
S
S
S

S
S1
S

S1
S

S1
S

S1
D
D
D
D
D
D
D
D
D
D
D
S
S
S
D
D
S
S
S

D1
S

Gcn

D
S2
D

S2
S2
S2
D

S2
D

S2
S2
S2

D
D
D
D
D
D

D2

D
S2
D

S2
D

S2
D

S2

n
n
n
n
n
n
n
n
n
n
D
D
D
n
n
D
D
D

D2

S1

D

D
D
D

D

D
D
D

n
n

D

D

D

D

n
n

n
n

S2

比ֱS1�S2 のときಋ通
比ֱS1�S2 のときಋ通
比ֱS1��S2 のときಋ通
比ֱS1�S2 のときಋ通
比ֱS1��S2 のときಋ通
比ֱS1ʺS2 のときಋ通
S�D(BIN
をD に格ೲ
S1�S2(BIN
をD に格ೲ
D-S(BIN
をD に格ೲ
S1-S2(BIN
をD に格ೲ
S1̫ S2(BIN
をD に格ೲ
S1ʸS2(BIN
をD に格ೲ
S�D(BCD
をD に格ೲ
S1�S2(BCD
をD に格ೲ
D-S(BCD
をD に格ೲ
S1-S2(BCD
をD に格ೲ
S1̫ S2(BCD
をD に格ೲ
S1ʸS2(BCD
をD に格ೲ
インクリメント
σクリメント
BCD ม換
BIN ม換
S をD に転ૹ
S をϏット毎に転しD に転ૹ
S からn 点をD からn 点に転ૹ
S をD からn 点に転ૹ
D1 とD2 のϏットσータ交換
ཱ݅時、L にδϟンプ
ແ݅にL にδϟンプ
L で指定のサブルーチンを࣮行
サブルーチンから復帰
S とD の理ੵをD に格ೲ
S1 とS2 の理ੵをD に格ೲ
S とD の理をD に格ೲ
S1 とS2 の理をD に格ೲ
S とD のഉଞత理をD に格ೲ
S1 とS2 のഉଞత理をD に格ೲ
S とD の൱定ഉଞత理をD に格ೲ
S1 とS2 の൱定ഉଞత理をD に格ೲ
ූ号転
Dを、Ωϟリフラグをؚまͣ̽ Ϗットӈճ転
Dを、ΩϟリフラグをؚΜで̽ Ϗットӈճ転
Dを、Ωϟリフラグをؚまͣ̽ Ϗットࠨճ転
Dを、ΩϟリフラグをؚΜで̽ Ϗットࠨճ転
DをnϏットӈシフト
DをnϏットࠨシフト
DからnϏットをӈ1Ϗットシフト
DからnϏットをࠨ1Ϗットシフト
Dからn点をӈ1点シフト
Dからn点をࠨ1点シフト
Sの16ϏットσータのONϏット数をDに格ೲ
Sの下位nϏットをσコードし、Dから2nϏット格ೲ
Sから2nϏットをエンコードし、D格ೲ
DのnϏットをセット
DのnϏットをリセット
Sの下位nܻをDからn点分の下位4Ϗット格ೲ
Sからn点分の下位4ϏットσータをD格ೲ
FIFOテーブルのॻࠐみ
FIFOテーブルからのಡ出し
FOR～NE9T間をnճ࣮行

NE9Tの࣍ステップを࣮行
Ωϟリフラグ接点をセット
Ωϟリフラグ接点をリセット
DFC໋ྩのݺ出し

3
3
3
3
3
3
3
4
3
4
4
4
3
4
3
4
4
4
2
2
3
3
3
3
4
4
3
2
2
2
1
3
4
3
4
3
4
3
4
2
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
4
4
3
3
4
4
3
3
2
1
1
1
1
4

［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K
［K　 ］K

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-44M-43　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



MSEP コントローラ各部の名称

A91 A93 A95 A97

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

2

1

3

5

6

4

7

8

9

11

10

A90 A92 A94 A96

■ ֤෦ͷઆ໌

ΞクνϡΤーλଓ༻ϞーλɾΤϯίーμίネクλ

ΞϒιόッςϦίネクλ

֎෦ϒϨーΩೖྗίネクλ

ೖྗίネクλࢭःஅɺඇৗఀݯಈۦ

ଓ࣠هࣜܕೖΧーυ

ೖྗίネクλݯ��7ి�

ϑΝϯϢχット

"650�."/6εΠッν

4*0ίネクλ

γεςϜ*�0ίネクλ

1*0ίネクλ�ϑΟーϧυネットワークଓίネクλʢ.4&1�$ઐ༻ʣ

ඪ४*�0ʢ.4&1�-$ઐ༻ʣ

֦ு*�0ʢ.4&1�-$ઐ༻ʣ

アクチュエータと接続するモータ・エンコーダケーブルを接続します。

コントローラが簡易アブソリュートタイプの場合、アブソバッテリボックスを接続するためのコネクタです。

外෦からアクチュエータのブレーΩղআを行うための信号入力コネクタです。

モータۦ動ݯःஅ用外෦リレーを接続するための入出力ࢠと、֤ ドライバスロット毎（※̍）のඇ常停止入力用コネクタです。

コントローラの接続軸型式が記入されたΧードです。コントローラからऔり外して確認することが出དྷます。

コントローラの主電ݯ入力用コネクタです。
モータ用電ݯと制御用電ݯがผࢠなため、ඇ常停止時に制御電ݯをੜかしたままモータۦ動ݯःஅが可能です。

簡୯に交換が可能なフΝンϢχットです。（交換用フΝンϢχット　型式ɿMSEP-FU）

ࣗ動運転／Ϛχュアル運転ସ用スイッチです。

ティーチングボックス、パソコン対応ソフト用ケーブルを接続するҝのコネクタです。

外෦からAUTO/MANUସ入力、コントローラશ体のඇ常停止入力、外෦ճੜ૿߅ઃࢠ等をඋ͑たコネクタです。

PIO༷は68ਊフラットケーブルを接続するコネクタが装ணされます。
フィールドネットワーク༷は֤種フィールドネットワーク接続用コネクタが装ணされます。

MSEP-LCはඪ४で40ϐンのPIOコネクタが装ணされます。

Φプシϣンで֦ுI/Oを装ண出དྷます。
装ண可能なI/Oは、PIO、DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、EtherNet/IP、EtherCAT/PROFINET IOです。

（※̍） ̍ スロット（̎軸）毎のःஅとなります。̍ 軸毎は出དྷませΜのでごҙ下さい。

A91 A93 A95

2

3

5

6

4

7

8

9

13

12

10

A90 A92 A94

.4&P�C .4&P�LC
1

1 1

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-46M-45　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



入出力（PIO）信号

MSEP-Cɺೖྗ��/ग़ྗ��ͷP*0ʹɺઐ༻ͷೖग़ྗ͕ઃఆ͞Ε͍ͯ·͢ɻ্ ҐͷPLC͔Β
֤৴߸Λ0//0''ʹ͢Δ͜ͱͰɺ࣠ ͕ಈ࡞Λ͍ߦ·͢ɻ
MSEP-LCɺඪ४Ͱೖྗ��/ग़ྗ��ɺ֦ ு*/0Λ༻͢Δͱɺೖྗ��/ग़ྗ��ͷ൚༻ೖग़ྗ৴߸Λ
ϥμーϓϩάϥϜʹͯ༻͢Δ͜ͱ͕ग़དྷ·͢ɻ

MSEP-CͷP*0ઢਤ

ϐン൪号
A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A�

A10
A11
A12
A13
A14
A15
A16
A17

信号໊
I/O用
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN�

IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

۠ 分
24V

入 力
（軸No.0）

入 力
（軸No.1）

入 力
（軸No.2）

入 力
（軸No.3）

ϐン൪号
A18
A1�
A20
A21
A22
A23
A24
A25
A26
A27
A28
A2�
A30
A31
A32
A33
A34

信号໊
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT�

OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
I/O用

۠ 分

出 力
（軸No.0）

出 力
（軸No.1）

出 力
（軸No.2）

出 力
（軸No.3）

0V

ϐン൪号
B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B�

B10
B11
B12
B13
B14
B15
B16
B17

信号໊
I/O用
IN16
IN17
IN18
IN1�
IN20
IN21
IN22
IN23
IN24
IN25
IN26
IN27
IN28
IN2�
IN30
IN31

۠ 分
24V

入 力
（軸No.4）

入 力
（軸No.5）

入 力
（軸No.6）

入 力
（軸No.7）

ϐン൪号
B18
B1�
B20
B21
B22
B23
B24
B25
B26
B27
B28
B2�
B30
B31
B32
B33
B34

信号໊
OUT16
OUT17
OUT18
OUT1�
OUT20
OUT21
OUT22
OUT23
OUT24
OUT25
OUT26
OUT27
OUT28
OUT2�
OUT30
OUT31
I/O用

۠ 分

出 力
（軸No.4）

出 力
（軸No.5）

出 力
（軸No.6）

出 力
（軸No.7）

0V

コネクタ໊শɿHIF6-68PA-1.27DS（ώロセ電機）コネクタ໊শɿHIF6-68PA-1.27DS（ώロセ電機）

ϐン൪号
A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A�

A10

۠ 分

�

入 力

ϐン൪号
A11
A12
A13
A14
A15
A16
A17
A18
A1�
A20

ׂઌメモリ
9006
9007
9008
900�
900A
900B
900C
900D
900E
900F

۠ 分

入 力

ϐン൪号
B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B�

B10

ׂઌメモリ
:000
:001
:002
:003
:004
:005
:006
:007
:008
:00�

۠ 分

出力

ϐン൪号
B11
B12
B13
B14
B15
B16
B17
B18
B1�
B20

ׂઌメモリ
:00A
:00B
:00C
:00D
:00E
:00F
ະ使用
ະ使用

0V
外෦入力

۠ 分

出 力

�

A34B34

A1B1

MSEP-LCͷP*0ઢਤ

B1A1

B20A20

A20B20

A1B1

.4&P�CʢPIO༷ʣ .4&P�LCʢ֦ுI/O༷ʣ

ׂઌメモリ
�24V

外෦入力
ະ使用
ະ使用
9000
9001
9002
9003
9004
9005

ϐン൪号
A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A�

A10

۠ 分

�

入 力

ϐン൪号
A11
A12
A13
A14
A15
A16
A17
A18
A1�
A20

ׂઌメモリ
9016
9017
9018
901�
901A
901B
901C
901D
901E
901F

۠ 分

入 力

ϐン൪号
B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B�

B10

ׂઌメモリ
:010
:011
:012
:013
:014
:015
:016
:017
:018
:01�

۠ 分

出力

ϐン൪号
B11
B12
B13
B14
B15
B16
B17
B18
B1�
B20

ׂઌメモリ
:01A
:01B
:01C
:01D
:01E
:01F
ະ使用
ະ使用

0V
外෦入力

۠ 分

出 力

�

ׂઌメモリ
�24V

外෦入力
ະ使用
ະ使用
9010
9011
9012
9013
9014
9015

PIOコネクタ

PIOコネクタ

■ ඪ४*/0

■ ֦ு*/0

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
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基本仕様一覧

外形寸法図

MA9 8軸（MSEP-C）、MA96軸（MSEP-LC）
DC24V ʁ 10%
0.15A̫ 軸数
0.8A
MA9 5A　30mT以下

スロット数 M̫A910A　5mT以下
大10mとなります࠷、の場合༷大20m　（）簡易アブソ࠷
RS485 1ch （MoECVTプロトコル४ڌ）　速度�.6～230.4kCpT
PIO ɿ༷DC24Vઐ用信号入出力　入力点数࠷大4点／軸、出力点数࠷大4点／軸、ケーブル࠷大10m
DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、EtherNet/IP、EtherCAT、PROFINET IO
パソコン対応ソフト、タッチパネルティーチング、ήートΣイパラメータઃ定πール
ϙδシϣンσータ、パラメータを不ൃش性メモリอଘ（ॻきࠐみճ数に制ݶなし）
PIO ɿ༷2または3点
フィールドネットワーク ɿ༷ 256点（簡易直値、直接数値指定のときは制ݶなし）

（）パラメータઃ定による動作モードબにより位置決め点数は異なります。
ドライバステータス用LED　8点（ドライバボードごと）
ステータスLED　4点（PIO༷）、7点（フィールドバス༷）
֤軸ごとにڧ制ղআ信号入力（DC24V入力）でղআ可能
ա電ྲྀอޢ （ಋ体を用いたスロットごとのःஅճ࿏ଂ）
クラスᶗ　ૅجઈԑ
DC500V 10MЊ
620g、簡易アブソ༷の場合6�0g͓よͼアブソバッテリボックス1�50g（8軸༷時）
制ۭྫྷڧ
0～40℃　85%RH以下 （結露ແきこと）
IP20
ઐ用ラダー（プログラム容量4kステップ）
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仕様߲  ༰

サーボモータ種ྨ 定 格 ল電力対応 ඪ४/ߴՃ減速対応
大 ࠷

パルスモータ種ྨ 定 格 大 ࠷

2W

3W（RCD
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10W（RCL）

10W（RCA/RCA2）
20W

20W（20Sタイプ）
30W
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オプション

タッチパネルティーチンάボックス

パソコン対応ソフトʢ8JOEPXTઐ༻ʣ

֎͚ճੜث߅

バッテリ༺ަ

■ ಛ ϙδシϣンの入力、ݧࢼ運転、モχタ等の
機能をඋ͑たࣔڭ装置です。

ࣜܕ ■

ߏ ■

ύルε
Ϟーλ༻

Ϟーλछྨ
出力ߴ
ઃ定用

ʕ

バッテリレスアブソ
/インクリメンタル

バッテリレスアブソ
/インクリメンタル
簡易アブソリュート

簡易アブソリュート

簡易アブソリュート

インクリメンタル

インクリメンタル

出力ߴ
ઃ定ղআ用

ग़ྗछྨߴ Τϯίーμछྨ ࣠

ʕ

ɹࣜܕ ඪ४Ձ֨

■ ಛ ϙδシϣンの入力、ݧࢼ運転、モχタ機能等をඋ͑た্ཱ͛ࢧԉソフトです。
調整にඞ要な機能のॆ࣮により、ཱ ্͛時間短ॖにݙߩします。

ࣜܕ ■

ߏ ■

3C.�����.8 （外෦機ث通信ケーブルʴRS232ม換Ϣχットき）

0.3m

5m

外෦機ث通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232ม換アダプタ
RCB-CV-MW

ࣜܕ ■

ߏ ■

3C.�����64# （外෦機ث通信ケーブルʴUSBม換アダプタʴUSBケーブルき）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外෦機ث通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USBม換アダプタ
RCB-CV-USB

■ ֓ཁ モータが減速するࡍにൃੜするճੜ電ྲྀをにม換するのがճੜ߅です。
MSEPコントローラはճੜ߅をଂしていますので、通常はͦのままご使用
けますが、動作݅によͬてճੜエラーが出る場合は外けճੜث߅を
装ணして下さい。

ドラΠバج൘
■ ֓ཁ

ʗඪ४Ձ֨ࣜܕ ■

MSEPコントローラはドライバج൘のՃ、มߋが可能です。
動作させるアクチュエータをมߋしたい場合、コントローラを
ม͑ͣにج൘交換だけで対応が可能です。（ج൘をม͑た場
合はパラメータのมߋがඞ要になります）

ࣜܕ ■ ̧̚ ̧ʵ̍

๏ਤੇܗ֎ ■

アブソバッテリボックス
■ ֓ཁ アブソバッテリボックスは簡易アブソリュートタイプ（型式ɿABB）指定時にコン

トローラにଐされます。୯体で手配される場合はᝑ体のみとなりますので
バッテリ（型式ɿAB-7）がඞ要な場合はผ్ご購入下さい。

ࣜܕ ■ ̢̨̚ ̥ʵ̖̗̗  （バッテリはผ）

.���ϖーδࢀর■ ֎ੇܗ๏ਤ

■ ֓ཁ アブソバッテリボックスの
交換用バッテリです。

ࣜܕ ■ "#��

フΝンϢχット༺ަ
ࣜܕ ■ .4&P�'6
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MSEPに対応するのはVer.9.01.00.00以降となります。

MSEPに対応するのはVer.9.01.00.00以降となります。

※アブソバッテリボックスとMSEPを接続するケーブル
　（型式CB-MSEP-AB005）はアブソバッテリボックスに
　ଐされます。

※MSEP フィールドネットワーク༷の場合は、パソコン対応ソフトはඞਢΦプシϣンになります。

対応WinEoXT�9P SP2以߱/ViTtB/7/8

5#����˘

�ճੜ͕ث߅ඞཁͳ҆�
のアクチュエータを༷Ճ減速ߴ
3～8台接続した場合に̍ ඞ要とݸ
なります。
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2軸用
1軸用
2軸用

MSEP-PPD1-W
MSEP-PPD1-A
MSEP-PD1-W
MSEP-PD2-W
MSEP-PD1-A
MSEP-PD2-A
MSEP-AD1-̞
MSEP-AD2-̞
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MSEP-AD2-A
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MSEP-DD2-̞
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■ 仕様

定格電圧 24V DC

消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）

使用周囲温度 0～40℃

使用周囲湿度 20～85%RH （ただし結露なきこと）

耐環境性 IP20

質量 470g （TB-02本体のみの場合）
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メンテナンス部品

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ〜をご参照ください。）

■ケーブル対応表
製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

① RCP5
RCP5CR/RCP5W

CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB
② RCP4

RCP4CR
SA3/RA3
/GR/ST

③

RCP4
RCP4CR
RCP4W

（②以外の機種）

CB-CA-MPA □□□ CB-CA-MPA □□□ -RB

④ RCP3

− CB-APSEP-MPA □□□
⑤

RCP2
RCP2CR
RCP2W

GRSS/GRLS/GRST/GRHM/
GRHB/SRA4R/SRGS4R/

SRGD4R

⑥ RCP2 RTBS/RTBSL
RTCS/RTCSL − CB-RPSEP-MPA □□□

⑦

RCP2CR
RCP2W

GRS/GRM
GR3SS/GR3SM

CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB
⑧

RTBS/RTBSL
RTCS/RTCSL/RTB/RTBL/
RTC/RTCL/RTBB/RTBBL/

RTCB/RTCBL

⑨ RCP2/RCP2CR/RCP2W
( ⑤～⑧以外の機種） − CB-PSEP-MPA □□□

⑩ RCA2/RCA2W − CB-APSEP-MPA □□□

⑪ RCA
RCACR
RCAW

SRA4R
SRGS4R
SRGD4R

− CB-APSEP-MPA □□□

⑫ ⑪以外の機種 − CB-ASEP2-MPA □□□

⑬
RCD

RA1DA
CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB

⑭ GRSNA

⑮ RCL − CB-APSEP-MPA □□□
※RCD-RA1DA型式の適応コントローラが「D3」をご使用の場合、ケーブル型式はCB-CA-MPA□□□／CB-CA-MPA□□□-RBとなります。

製品型式 PIO フラットケーブル

⑯ MSEP-C CB-MSEP-PIO □□□

⑰ MSEP-LC CB-PAC-PIO □□□
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˞˘˘˘ケーブル ʢ͞LʣΛهೖɺ࠷��N·Ͱ対応ɹ ྫʣ�����Nࣜܕ CB-APSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
［ ΦA ］（U）
［VMM］（V）
［ Φ/A ］（W）
［ ΦB ］（ - ）
［VMM］（ - ）
［ Φ/B ］（ - ）
［LS+］（BK+）
［LS-］（BK-）
［  -  ］（A+）
［  -  ］（A-）
［ A+ ］（B+）
［ A- ］（B-）
［ B+ ］（Z+）
［ B- ］（Z-）
［BK+］（LS+）
［BK-］（LS-）

［GNDLS］（GNDLS）
［VPS］（VPS）
［VCC］（VCC）
［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

�S 3͛ۂখ࠷��NNҎ্ɹʢՄಈ༻ͷ߹ʣメカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（18）

（正面図）

（
30
）

（45）

φ
8.
5

1
2
3
4
5
6
9
10
11
12
7
8
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2
4
5
3
6
16
17
5
6
13
14
1
2
3
4
10
11
9
12
15
7
8
18

[ ΦA ]
[ VMM ]
[ ΦB ]
[ VMM ]
[ Φ/A ]
[ Φ/B ]
[ BK+ ]
[ BK- ]
NC
NC
[ LS+ ]
[ LS- ]
[ A+ ]
[ A- ]
[ B+ ]
[ B- ]
[VCC]
[VPS]
[GND]
[（予備）]
NC
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

˞˘˘˘ケーブル ʢ͞LʣΛهೖɺ࠷��N·Ͱ対応ɹ ྫʣ�����N˞ඪ४͕ϩϘοτケーブルͱͳΓ·͢ɻࣜܕ CB-PSEP-MPA□□□

L

�S 3͛ۂখ࠷��NNҎ্ɹʢՄಈ༻ͷ߹ʣメカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

φ
8.
5

1
2
3
4
5
6
7
S
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
1S
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
1S
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
BAT+
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
BAT+
̶
FG

信号名

ࣜܕ ˞˘˘˘ケーブル ʢ͞LʣΛهೖɺ࠷��N·Ͱ対応ɹ ྫʣ�����NCB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB

ࣜܕ ˞˘˘˘ケーブル ʢ͞LʣΛهೖɺ࠷��N·Ͱ対応ɹ ྫʣ�����N

メカ側
1-1827863-1
（AMP）

コントローラ側
PADP-24V-1-S
（日本圧着端子）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

CB-CA-MPA□□□/ CB-CA-MPA□□□-RB 

�3ɹ�NҎԼɹɹɹɹ S͛ۂখ࠷��NNҎ্ɹʢՄಈ༻ͷ߹ʣ
ɹɹɹɹɹ  �NΛ͑Δ߹  S���NNҎ্ɹʢՄಈ༻ͷ߹ʣ

※ロボットケーブルは耐۶ۂ用༷のケーブルです。
　ケーブルϕアのதを通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5mを超える場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

メカ側 コントローラ側
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メカ側 コントローラ側
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（正面図）

（10）

（
23
）

（10）

（
26
）（
φ
8.
5）（
注
1）

�3ɹ�NҎԼɹɹɹɹ S͛ۂখ࠷��NNҎ্ɹʢՄಈ༻ͷ߹ʣ
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※ロボットケーブルは耐۶ۂ用༷のケーブルです。
　ケーブルϕアのதを通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5mを超える場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ
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お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-50M-49　MSEP-C / MSEP-LC
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L

�S 3͛ۂখ࠷��NNҎ্ɹʢՄಈ༻ͷ߹ʣメカ側 コントローラ側コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（10）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

1
2
5
3
4
6
7
8
13
14
15
16
―
―
9
10
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18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A4
B4
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

[ ΦA ]
[ VMM ]
[ Φ/A ]
[ ΦB ]
[ VMM ]
[ Φ/B ]
[ LS+ ]
[ LS- ]
[ A+ ]
[ A- ]
[ B+ ]
[ B- ]
NC
NC
[BK+]
[BK-]
[GNDLS]
[VPS]
[VCC]
[GND]
NC

シールド[ FG ]（FG）
NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

�S 3͛ۂখ࠷��NNҎ্ɹʢՄಈ༻ͷ߹ʣメカ側 コントローラ側
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（
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（
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˞ඪ४͕ϩϘοτケーブルͱͳΓ·͢ɻࣜܕ ˞˘˘˘ケーブル ʢ͞LʣΛهೖɺ࠷��N·Ͱ対応ɹ ྫʣ�����NCB-RPSEP-MPA□□□

L

切り放し

切り放し

コネクタ：HIF6-068D-1.27R

フラットケーブル

フラットケーブル

フラットケーブル（34芯）×2

Ｂ

Ａ

HIF6-068D-1.27R

茶ー5
赤ー5
橙ー5
黄ー5
緑ー5
青ー5
紫ー5
灰ー5
白ー5
黒ー5
茶ー6
赤ー6
橙ー6
黄ー6
緑ー6
青ー6
紫ー6
灰ー6
白ー6
黒ー6
茶ー7
赤ー7
橙ー7
黄ー7
緑ー7
青ー7
紫ー7
灰ー7
白ー7
黒ー7
茶ー8
赤ー8
橙ー8
黄ー8

ケーブル色No. 配 線

B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B9
B10
B11
B12
B13
B14
B15
B16
B17
B18
B19
B20
B21
B22
B23
B24
B25
B26
B27
B28
B29
B30
B31
B32
B33
B34

（圧接）
フラットケーブルB

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2
茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4

ケーブル色No. 配 線

A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A9
A10
A11
A12
A13
A14
A15
A16
A17
A18
A19
A20
A21
A22
A23
A24
A25
A26
A27
A28
A29
A30
A31
A32
A33
A34

（圧接）
フラットケーブルＡ

ࣜܕ CB-MSEP-PIO□□□ ˞˘˘˘ケーブル ʢ͞LʣΛهೖɺ࠷��N·Ͱ対応ɹ ྫʣ�����N

ＨＩＦ6-40Ｄ-1.27Ｒ

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 信号名称 信号名称配 線

24V
24V

ー

IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A9
A10
A11
A12
A13
A14
A15
A16
A17
A18
A19
A20

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル色No. 配 線

OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15

ー

0V
0V

B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B9
B10
B11
B12
B13
B14
B15
B16
B17
B18
B19
B20

（圧接）
フラットケーブルＡ

（圧接）
フラットケーブルB

˞˘˘˘ケーブル ʢ͞LʣΛهೖɺ࠷��N·Ͱ対応ɹ ྫʣ�����Nࣜܕ CB-PAC-PIO□□□

L

Ｂ

ハーフピッチＭＩＬソケット：
ＨＩＦ６-４０Ｄ-１．２７Ｒ（ヒロセ）

B20A20

B1A1
Ａ

切り放し

切り放し

フラットケ－ブル（２０芯）×２

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2

3

18
17
7
16
1
2
3
4
10
11
14
13
15
6
12
5
8
9

赤[ U ]
黄[ V ]
NC
NC
黒[ W ]
NC

橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

黒（識別テープ）[Z+]
茶（識別テープ）[Z-]
白（識別テープ）[VCC]

赤（識別テープ）[VPS/BAT-]
黄（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

白[BAT+]
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

メンテナンス部品
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お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-52M-51　MSEP-C / MSEP-LC

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



MEMO 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ
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お問合せは
0800-888-0088 MSEP-C / MSEP-LC　コントローラ

MSEP-C / MSEP-LC　M-52M-51　MSEP-C / MSEP-LC
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M-53　RCP6S

RCP6S　コントローラ
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お問合せは
0800-888-0088 RCP6S　コントローラ
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EIOU

○ゲートウェイユニット	・・・RCP6Sをフィールドネットワークに接続するユニット	 →M-55ページ
○ハブユニット	 ・・・ゲートウェイユニットに接続される軸数を拡張するユニット	 →M-58ページ
○PLC接続ユニット	 ・・・RCP6Sをシリアル通信で直接PLCと接続するためのユニット	 →M-59ページ

特長

RCP6S　コントローラ内蔵型アクチュエータコントローラ部

RCP6S コントローラ仕様

ゲートウェイユニットを使用すれば、フィールドネットワークからRCP6S最大16軸※（ハブユニットを中継）の運転が省
配線で実現できます。
ハブユニットによって各軸への配線を短くすることができ、モーター電源の供給・制御信号などを1本のケーブルでつな
げることができます。
※フィールドネットワークまたは、使用するモードによって接続可能軸数が変わります。詳細はM-55ページをご確認ください。

RCP6S周辺機器 RCP6Sを動作させるには、ゲートウェイユニットか、PLC接続ユニットが必要です。

［ご注意］ゲートウェイユニットからRCP6Sまでのケーブル長は最大20mです。
　　　　中間にハブユニットが入る場合もケーブルの合計長さは最大20mですが、
　　　　ゲートウェイユニットからハブユニットまでのケーブル長は10m以下となります。

設備側 設備側

標準コントローラーの制御盤 RCP6Sコントローラー内蔵型アクチュエーターの制御盤

コントローラー
16台

制御盤

制御盤

PLC

ゲートウェイ
ユニット

電源ユニット

PLC

ハブユニット

電源ユニット 制制御盤御盤トユニット

制御盤の大きさが3分の1に

設備側

ラー

本から      本に
装置・制御盤間の

配線が 

16 4

16軸接続した場合

4本

4軸
4軸

4軸
4軸

ーラトロロ

C

トントト
台台

PLC

コン
16台

P

コ
1

16本

ゲートウェイユニットとハブユニットを使用することで、複数の軸を制御する際も省配線・省スペース化が可能です。
※ゲートウェイユニットとハブユニットの詳細はP6へ

※ゲートウェイユニットからRCP6Sまでのケーブル長は最大20mです。
　中間にハブユニットが入る場合もケーブルの合計長さは最大20mです。



RCP6S　M-54
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お問合せは
0800-888-0088 RCP6S　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

仕様項目 仕様内容

制御軸数 1軸

電源電圧 DC24V	±10%

制御電源容量 0.3A（内蔵コントローラのみ）

負荷電流
（制御側消費電流含む）

モータ
種類

28P、35P、
42P、56P 最大3.2A

56SP、60P 最大5.7A
電磁ブレーキ用電源
（ブレーキ付アクチュエータの場合）

DC24V	±10%　0.15A
（注）ブレーキリリース時、0.2sec間	0.7Aが必要となります。

発熱量 5W	（モータ種類28P，35P，42P，56P）
19.2W	（モータ種類56SP，60P）

突入電流	（注1） モータ
種類

28P、35P、
42P、56P 8.3A（突入電流保護回路有り）

56SP、60P 10A（突入電流保護回路有り）

モータ制御方式 弱め界磁型ベクトル制御

対応エンコーダ バッテリレスアブソエンコーダ　分解能8192pulse/REV

アクチュエータケーブル長 最大20m

シリアル通信インタフェース（SIOポート） RS485：1CH（ModbusプロトコルRTU/ASCII準拠）　速度：9.6〜230.4Kbps
　　　　	1CH（ModbusプロトコルRTU）

外部インタフェース フィールドバス接続　（注）別途ゲートウェイユニットの接続が必要です。
DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、EtherCAT、EtherNet/lP、PROFINET-IO

データ設定、入力方法 パソコン対応ソフト、タッチパネルティーチングボックス

データ保持メモリ ポジションデー夕、パラメータを不揮発性メモリへ保存（書込み回数に制限はありません）

LED表示 SV（緑）/ALM（赤）：サーボON/アラーム発生及び非常停止

絶縁抵抗 DC500V　10MΩ以上

感電保護機構 クラスl　基礎絶縁

冷却方式 自然空冷
注1		突入電流は電源投入後、約5msecの間流れます（40℃時）。	突入電流値は、電源ラインのインピーダンスにより変わります。

コントローラ部基本仕様一覧

＜DC24V 電源容量の計算、接続可能軸数計算＞
１台のゲートウェイユニットに接続できる軸数、およびＤＣ２４Ｖ電源容量の計算は、以下の（１）〜（５）を算出後、（６）に従ってください。
（１）接続可能軸数、およびモータ消費電流値の計算
　条件１：１台のハブユニットに接続できるモータ消費電流の総和：１２．８Ａ以下
　条件２：１台のハブユニットに接続可能な軸数：４軸以下
　※接続軸数またはモータ種類を調整し、各ハブユニットごとに次の式を満たすように接続軸を選定してください。
●ハブユニットのモータ消費電流値の総和　＝　１軸目モータ消費電流値＋２軸目モータ消費電流値（接続する場合）
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　	＋３軸目モータ消費電流値（接続する場合）
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　	＋４軸目モータ消費電流値（接続する場合）　≦　１２．８Ａ　······	①
●モータ消費電流値の総和　＝　ハブユニット１台目のモータ消費電流値
　　　　　　　　　　　　　　＋ハブユニット２台目のモータ消費電流値（接続する場合）
　　　　　　　　　　　　　　＋ハブユニット３台目のモータ消費電流値（接続する場合）
　　　　　　　　　　　　　　＋ハブユニット４台目のモータ消費電流値（接続する場合）　······	②
（２）制御電源の消費電流	：	０．３Ａ×軸数＋０．６Ａ（ゲートウェイユニット）＋０．３Ａ×ハブユニット数　······	③
（３）励磁相検出時消費電流	：	同時にサーボＯＮするモータ消費電流の総和の内、最大の電流値　······	④
（４）突入電流	：	８．３Ａ（モータ種類	２８Ｐ、３５Ｐ、４２Ｐ、５６Ｐ）／１０Ａ（モータ種類	５６ＳＰ、６０Ｐ）　······	⑤
（５）ブレーキ解除時消費電流　：ブレーキ付アクチュエータ数×０．７Ａ　······	⑥
　※サーボＯＮ時０．５秒以内、その後の解除状態の保持は０．１Ａ／軸となります。
（６）電源の選定	：
　通常は上記②＋③＋⑥の負荷電流に２０％程度の余裕度を考慮して、１．２倍程度の定格電流の電源を選定します。
　ただし、短時間ですが、④、⑤の電流が流れますので、これを考慮して「ピーク負荷対応」仕様または十分に余裕のある電源を選定してください。
　④、⑤の電流は、非常停止解除（モータ電源ＯＮ）やサーボＯＮ	を行うタイミングを変える（注１）ことによって同時に発生することを防止できます。
　余裕のない選定を行うと瞬間的に電圧が低下することがあります。特にリモートセンシング付電源はご注意ください。

　注１	パラメータＮｏ．１６５「シャットダウン解除後遅延時間」で、サーボＯＮを行うタイミングをずらすことができます。
　（注）制御電源とモータ電源に、別の電源を使用する場合には、０Ｖ側を短絡してください。
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ティーチングボックス
TB-02

PC

PLC

CB-RCP6S-PWBIO□□□
CB-RCP6S-PWBIO□□□-RB
　　　　　　	（ロボットケーブル）
※アクチュエータに付属

CB-RCP6S-RLY□□□
CB-RCP6S-RLY□□□-RB（ロボットケーブル）
※別途ख配

CB-TB1-C002
※TB-02に付属

動作モード 内　容 ֓　要

ポジショナ1
モード

ʗ
簡易直値
モード

直接数値指定
モード

ポジショナ2
モード

ポジショナ3
モード

ポジショφ1モードは、最大256点の
Ґஔデータをొし、ొ Ґஔに
停止できます。
また0.01mm単ҐでࡏݱҐஔの
モニタが可能です。
؆易直値モードは、目標Ґஔを直接
数値でࢦ定できます。
また0.01mm単ҐでࡏݱҐஔの
モニタが可能です。

目標Ґஔ、速度、Ճݮ速度、
ԡ付け電流制限値を
数値ࢦ定できます。
0.01mm単ҐでのࡏݱҐஔのଞ、
電流値もྩࢦ、速度ࡏݱ
モニタ可能です。

最大256点のҐஔデータをొし、
ొҐஔに停止できます。
。Ґஔのモニタはできませんࡏݱ
本モードは、ポジショφ1モードから
ૹड信のデータ量を
。らしたモードですݮ

最大256点のҐஔデータをొし、
ొҐஔに停止できます。
。Ґஔのモニタはできませんࡏݱ
本モードは、ポジショφ2モードから
ૹड信のデータ量をݮらし、
Ҡ動に必要な最低限の信号だけで
制御するモードです。

ポジショナ5
モード

最大16点のҐஔデータをొし、
ొҐஔに停止できます。
本モードは、ポジショφ2モードから
ૹड信のデータ量、ポジション
テーブルをݮらし、0.1mm単Ґでの
。Ґஔのモニタが可能ですࡏݱ

※CompoNetは、ポジショφ３モードとリモートI/Oモードのみ選が可能です。
※リモートI/Oモードを選された場合は、全軸がリモートI/Oモードになりますのでご注意ください。

フィールドネット
ワークによる通信

目標Ґஔ
目標ポジション൪号
制御信号

Ґஔࡏݱ
ポジション൪号ྃ
状態信号

PLC

フィールドネット
ワークによる通信目標ポジション൪号

制御信号

Ґஔࡏݱ
ポジション൪号ྃ
状態信号

PLC

目標Ґஔ
Ґஔܾめ෯
速度　Ճݮ速度
ԡ付け％　制御信号

Ґஔࡏݱ
電流値（ྩࢦ値）
（値ྩࢦ）速度ࡏݱ
アラームコード　状態信号

PLC
フィールドネット
ワークによる通信

PLC

目標ポジション൪号
制御信号

ポジション൪号ྃ
状態信号

フィールドネット
ワークによる通信

PLC

目標ポジション൪号
制御信号

ポジション൪号ྃ
状態信号

フィールドネット
ワークによる通信

RCP6Sのフィールドネットワーク制御動作モードは、下記の制御モードからબできます。
上Ґに接続͠たPLC等から、動作に必要なσータ（標Ґஔ、、Ճ、ԡ͚電ྲྀ値等）をܾΊられたアドϨεにॻきࠐΜで
動作さͤます。

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

オプション

ゲートウェイユニット 〈RCM-P6GW〉

<詳細>

・多数のネットワークに対応しています。
		対象：CC-Link・DeviceNet・PROFIBUS-DP・EtherCAT・EtherNet/IP・PROFINET	IO
・	接続される全軸分のモーター電源、制御電源を一括供給します。
・	ＡＵＴＯ時のモニターが可能です。
・	ＵＳＢを標準搭載し、コネクタはミニＵＳＢを採用しています。
・	各ｃｈごとに駆動源遮断用にＭＰＯ/ＭＰＩを設けます。
・	各ｃｈごとに外部電源入力タイプのブレーキリリース入力端子台へ電源供給することでブレーキの
		強制解除が可能です。（直接アクチュエーターが接続された場合）
・	ゲートウェイユニットに直接RCP6Sを接続する場合の通信時間は、10msec、ハブユニットを使用する場合は40msecです。
		接続軸を増やしても通信時間は延びません。

ゲートウェイユニット1台につき、RCP6Sを最大16軸※1

（ハブユニット※2を中継）接続することができます。
ゲートウェイユニットに接続する全軸分の
モーター電源、制御電源を一括供給できるため、
RCP6Sに必要となる配線（電源系と通信ライン）を
1本のケーブルでつなぐことができます。
また、ゲートウェイユニットに直接RCP6Sを接続すること
も可能です。
※1	フィールドネットワークによって接続可能軸数が変わります。
　　詳細は、「接続可能軸数」をご覧ください。
※2	ハブユニット：M-58ページ参照

RCP6ゲートウェイユニットに関しての最大の接続軸数は下記の表の通りとします。

■ 特長	

ＲＣＰ６Ｓをフィールドネットワーク接続するためのユニットです。

RCM
シリーズ

P6GW
タイプ フィールドネットワーク種類

■ 型式構成 ■ 標準価格

■ 接続イメージ

■ 接続可能軸数

CC CC-Link接続仕様

DV DeviceNet接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様  

種類 標準価格
CC-Link 仕様 −
DeviceNet 仕様 −
PROFIBUS-DP仕様 −
EtherCAT仕様 −
EtherNet/IP 仕様 −
PROFINET	IO 仕様 −
安全カテゴリCC-Link 仕様 −
安全カテゴリDeviceNet 仕様 −
安全カテゴリPROFIBUS-DP仕様 −
安全カテゴリEtherCAT仕様 −
安全カテゴリEtherNet/IP 仕様 −
安全カテゴリPROFINET	IO 仕様 −
※安全カテゴリ仕様にはDP-5（単品）が付属します。

直接数値 簡易直値 ポジショナ 1 ポジショナ 2 ポジショナ 3 ポジショナ 5
CC-Link 16 16 16 16 16 16
DeviceNet 8 16 16 16 16 16
PROFIBUS 8 16 16 16 16 16
EtherCAT 8 16 16 16 16 16
EtherNet/IP 8 16 16 16 16 16
PROFINET	IO 8 16 16 16 16 16

無記入 標準仕様

G 安全カテゴリ対応
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動作モード 内　容 ֓　要

ポジショナ1
モード

ʗ
簡易直値
モード

直接数値指定
モード

ポジショナ2
モード

ポジショナ3
モード

ポジショφ1モードは、最大256点の
Ґஔデータをొし、ొ Ґஔに
停止できます。
また0.01mm単ҐでࡏݱҐஔの
モニタが可能です。
؆易直値モードは、目標Ґஔを直接
数値でࢦ定できます。
また0.01mm単ҐでࡏݱҐஔの
モニタが可能です。

目標Ґஔ、速度、Ճݮ速度、
ԡ付け電流制限値を
数値ࢦ定できます。
0.01mm単ҐでのࡏݱҐஔのଞ、
電流値もྩࢦ、速度ࡏݱ
モニタ可能です。

最大256点のҐஔデータをొし、
ొҐஔに停止できます。
。Ґஔのモニタはできませんࡏݱ
本モードは、ポジショφ1モードから
ૹड信のデータ量を
。らしたモードですݮ

最大256点のҐஔデータをొし、
ొҐஔに停止できます。
。Ґஔのモニタはできませんࡏݱ
本モードは、ポジショφ2モードから
ૹड信のデータ量をݮらし、
Ҡ動に必要な最低限の信号だけで
制御するモードです。

ポジショナ5
モード

最大16点のҐஔデータをొし、
ొҐஔに停止できます。
本モードは、ポジショφ2モードから
ૹड信のデータ量、ポジション
テーブルをݮらし、0.1mm単Ґでの
。Ґஔのモニタが可能ですࡏݱ

※CompoNetは、ポジショφ３モードとリモートI/Oモードのみ選が可能です。
※リモートI/Oモードを選された場合は、全軸がリモートI/Oモードになりますのでご注意ください。

フィールドネット
ワークによる通信

目標Ґஔ
目標ポジション൪号
制御信号

Ґஔࡏݱ
ポジション൪号ྃ
状態信号

PLC

フィールドネット
ワークによる通信目標ポジション൪号

制御信号

Ґஔࡏݱ
ポジション൪号ྃ
状態信号

PLC

目標Ґஔ
Ґஔܾめ෯
速度　Ճݮ速度
ԡ付け％　制御信号

Ґஔࡏݱ
電流値（ྩࢦ値）
（値ྩࢦ）速度ࡏݱ
アラームコード　状態信号

PLC
フィールドネット
ワークによる通信

PLC

目標ポジション൪号
制御信号

ポジション൪号ྃ
状態信号

フィールドネット
ワークによる通信

PLC

目標ポジション൪号
制御信号

ポジション൪号ྃ
状態信号

フィールドネット
ワークによる通信

RCP6Sのフィールドネットワーク制御動作モードは、下記の制御モードからબできます。
上Ґに接続͠たPLC等から、動作に必要なσータ（標Ґஔ、、Ճ、ԡ͚電ྲྀ値等）をܾΊられたアドϨεにॻきࠐΜで
動作さͤます。

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

ゲートウェイ
ユニット

＋24V

ハブ
ユニット

フィールドネットワーク制御動作モード
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各部の名称および機能

簡易直値
モード

ポジショナ1
モード

直接数値指定
モード

ポジショナ2
モード

ポジショナ3
モード

ポジショナ5
モード

位置決め点数 256点 256点 無制限 ２５６点 ２５６点 1６点

原点復帰動作 ○ ○ ○ ○ ○ ○

位置決め動作 ○ △ ○ △ △ △

速度・加減速度設定 △ △ ○ △ △ △

加速度と減速度が異なる設定 △ △ × △ △ △

ピッチ送り（インクリメンタル） △ △ ○ △ × △

押付け動作 △ △ ○ △ △ △

移動中の速度変更 △ △ ○ △ △ △

一時停止 ○ ○ ○ ○ ○ ○

ゾーン信号出力 △ △ △ △ △ △

ポジションゾーン信号出力 △ △ × △ × ×

現在値読み取り（分解能） ○
（0.01mm）

○
（0.01mm）

○
（0.01mm） × × ○

（0.1mm）

※	○は直接設定が可能、△はポジションデータまたはパラメータに入力が必要、×は動作不可を表します。

動作モード別機能一覧

①フィールドネットワークコネクタ	 	
フィールドネットワークを接続するための
コネクタ。
②システムI/Oコネクタ	 	 	
非常停止入力、外部からのAUTO／MANU
切替入力、ゲートウェイユニットに直接
RCP6Sを接続する場合のブレーキリリー
ス入力のコネクタ。
③動作モード設定スイッチ	 	 	
自動運転(AUTO)モードとマニュアル運転
(MANU)	モードを切り替えるスイッチ。
④SIOコネクタ	 	 	 	
タッチパネルティーチングボックスやパソ
コンソフトを接続するためのコネクタ。
⑤USBコネクタ	 	 	 	
パソコンソフトを接続するためのコネクタ。
⑥駆動源遮断コネクタ	 	 	
モータ電源コネクタからのDC24V入力に外部
駆動源遮断用リレーを接続するためのコネクタ。
⑦モータ電源コネクタ	 	 	
ゲートウェイユニットのモータ電源
DC24V用コネクタ。
⑧制御電源コネクタ	 	 	
ゲートウェイユニット制御電源DC24V	
およびフレームグランド(FG)用のコネクタ。
⑨状態表示LED	 	 	 	
ゲートウェイユニットの状態を表示します。

⑩軸制御コネクタ	 	 	 	
ゲートウェイユニットからハブユニットま
たはRCP6Sへ電源および制御信号（制御電
源DC24V、モータ電源DC24V、通信ライ
ン、ブレーキリリース信号、非常停止ステー
タス）を供給するためのコネクタ。
⑪軸電源コネクタ	 	 	 	
ゲートウェイユニットからハブユニットま
たはRCP6Sへモータ電源DC24Vを供給
するためのコネクタ。

①

⑩

⑨

②

③

⑤
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④
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〈下面〉
⑪

記号 LED 表示色と運転状態

LED1 SYS システムステータス
レディ（緑）、アラーム（赤）

LED2 AUTO 運転モード（AUTO/MANU）ステータス
自動運転モード（緑）

LED3 EMG 非常停止（EMG）ステータス
非常停止（EMG）（赤）

LED4 T.	ERR コントローラ内部バス通信異常
T.	ERR（橙）

LED5 C.	ERR フィールドバスネットワーク通信異常C.	ERR（橙）
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ゲートウェイユニット基本仕様

仕様項目 仕様内容

制御軸数 最大16軸（ゲートウェイユニット単体では4軸）

電源電圧 DC24V±10%

制御電源容量 0.6A（ゲートウェイユニット単体0.3A＋フィールドバスモジュール0.3A）

モータ電源容量 接続軸合計最大40A

冷却方式 自然空冷

非常停止入力 B接点入力

イネーブル入力 無し

T.P.イネーブル入力 有り

イネーブル動作 サーボOFF

バックアップメモリ FRAM（256kbit)，書き換え回数　無制限

カレンダ機能 有り（電源遮断後、10日間データ保持）

ゲートウェイボード
LED表示

SYS	LED×1（RUN/ALM）、EMG	LED×1、MODE	LED×1（AUTO/MANU）、
T.ERR	LED×1、C.ERR	LED×1
フィールドバスモジュール毎のステータスLED×2

ツール接続 T/Pコネクタ：RS485　1ch（Modbusプロトコル準拠）
USBコネクタ：USB		1ch

電磁ブレーキ強制解除機構 システムI/Oコネクタ：外部ブレーキリリース信号入力（DC24V）
※ゲートウェイユニットに直接RCP6Sが接続される場合のみ使用。ハブ接続時は無効。

感電保護機構 クラス1　基礎絶縁

絶縁耐圧 DC500V	10MΩ

重量 250g

外形寸法 35W×115H×123D

オプション

ハブユニット 〈RCM-P6HUB〉
■ 特長	

ゲートウェイユニット-ハブユニット間、ハブユニット-
RCP6S間を各々シリアル通信で接続します。
ゲートウェイユニットとハブユニットを使用すれば、
最大16軸の制御が可能です。
※フィールドネットワークおよび動作モードにより接続可能軸数
　が変わります。詳細はM-55ページ「接続可能軸数」をご確認
　ください。

■ 外観図

■ 仕様

こちらの製品は単体で使用できません。
必ずゲートウェイユニットと併用してください。

RCM
シリーズ

P6HUB
タイプ 本体取付け仕様

■ 型式構成

無記入 ネジ取付け仕様

DN DINレール取付け仕様

Ø5 10

10
5

5
10

5
14.5

10
5

14Ø5 30

11
5

11
5

30

4 D
IN
レ
ー
ル
中
心
か
ら

66
.5

35
.4（
35
m
m
D
IN
レ
ー
ル
幅
）

（
6.
5）

4.5

4.5

45
2.1

2.1

45 8.5

［	DINレール仕様	］ ［	ネジݻ定仕様	］

仕様項目 仕様内容

制御軸数 最大4軸
電源電圧 DC24V±10%
制御電源容量 0.3A（ハブユニット単体）
モータ電源容量 接続軸合計最大12.8A
非常停止入力 無し
イネーブル入力 無し

LED表示 SYS	LED×1（RUN/ALM）
AXIS	LED×4（RUN/ALM）、

電磁ブレーキ
強制解除機構 外部ブレーキリリーススイッチ×4

感電保護機構 クラス1　基礎絶縁
絶縁耐圧 DC500V	10MΩ
汚染度 汚染度2
重量 80g
外形寸法 35W×115H×45D

■ 標準価格
種類 標準価格

ネジ取付け仕様 −
DINレール取付け仕様 −
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お問合せは
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オプション

PLC接続ユニット 〈RCB-P6PLC〉
■ 特長	

RCP6SをPLCとシリアル通信する場合に使用する端子台ユニットです。
RCP6SとPLC接続ユニット間はケーブルで容易に配線できます。
※ゲートウェイユニット・ハブユニットには接続できません。

RCB
シリーズ

P6PLC
タイプ

■ 型式構成

Ø5
10

10
5

5
10

5
14.5

10
5

Ø5

11
5

30

D
IN
レ
ー
ル
中
心
か
ら

66
.5
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.4（
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D
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レ
ー
ル
幅
）

4
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14

11
5

（
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5）

4.5

4.5

2.1

2.1

4545 8.5

［	DINレール仕様	］ ［	ネジݻ定仕様	］■ 外観図

仕様項目 仕様内容

制御軸数 1軸

電源電圧 DC24V±10%

制御電源容量
PLC接続ユニット単体0A
PLC接続ユニット＋RCP6S内蔵ドライバ0.3A
・ブレーキ有りの場合、ブレーキリリース時0.2s間、	0.7A必要

モータ電源容量 RCP6S内蔵ドライバによる

非常停止入力 B接点入力

イネーブル入力 無し

LED表示 無し

電磁ブレーキ強制解除機構 外部ブレーキリリース信号入力（DC24V）

感電保護機構 クラス1　基礎絶縁

絶縁耐圧 DC500V	10MΩ

汚染度 汚染度2

重量 65g

外形寸法 35W×115H×45D

■ 仕様

1-$ଓϢχοτ

■ 接続イメージ

本体取付け仕様

無記入 ネジ取付け仕様

DN DINレール取付け仕様

■ 標準価格
種類 標準価格

ネジ取付け仕様 −
DINレール取付け仕様 −

λッνύωϧςΟーνンάϘッΫε ύιコンରԠιϑトʢWJOEPXTઐ༻ʣ
■ 特長

■ 型式 RCM-���-MW 
（外部機ث通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

■ 型式 RCM-���-U4B 
（外部機ث通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

オプション

■ 特長

■ 型式 5B-��-□

ポジションの入力、ݧࢼ運転、
モニタの機能をඋえたڭ示ஔです。

ポジションの入力、ݧࢼ運転、モニタ機能をඋえた
ཱ上͛ࢧԉソフトです。調整に必要な機能のॆ࣮により、
ཱ上͛時間短ॖにݙߩします。
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MP

GND
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茶（AWG26）
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灰（AWG26）
赤（AWG26）
水（AWG26）
橙（AWG26）
茶（AWG22/19）
緑（AWG22/19）
橙（AWG22/19）
青（AWG22/19）
灰（AWG22/19）

青（AWG22）
―
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―
黒（AWG26）
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―
―
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―
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―
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―

茶（AWG26）
緑（AWG26）
灰（AWG26）
赤（AWG26）
水（AWG26）
橙（AWG26）
茶（AWG18）
緑（AWG18）
橙（AWG18）
青（AWG18）
灰（AWG18）

黒（AWG26）
―

茶（AWG26）
緑（AWG26）
灰（AWG26）
赤（AWG26）
水（AWG26）
橙（AWG26）
茶（AWG18）
緑（AWG18）
橙（AWG18）
青（AWG18）
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CN1 CN2

A3
A2
A1
B3
B2
B1

A3
A2
A1
B3
B2
B1

A3
A2
A1
B3
B2
B1

茶（AWG18）
灰（AWG18）
赤（AWG18）
青（AWG18）
橙（AWG18）
緑（AWG18） 緑（AWG18）

橙（AWG18）
青（AWG18）
赤（AWG18）
灰（AWG18）
茶（AWG18）

緑（AWG18）
橙（AWG18）
青（AWG18）
赤（AWG18）
灰（AWG18）
茶（AWG18）

緑（AWG18）
橙（AWG18）
青（AWG18）
赤（AWG18）
灰（AWG18）
茶（AWG18）

メカ側 ゲートウェイユニット側

ゲートウェイユニット側ハブユニット側

ゲートウェイユニット側ハブユニット側

メカ側 コントローラ側

ピンNo.信号名色 色ピンNo. 信号名

ピンNo.信号名色 色ピンNo. 信号名

ピンNo.信号名色 色ピンNo. 信号名

ピンNo.信号名色 色ピンNo. 信号名

ピンNo.信号名色 色ピンNo. 信号名

ピンNo.信号名色 色ピンNo. 信号名

（注1）ケーブル長が5mより長い場合は、φ8.0となります。

メンテナンス部品

型式　CB-RCP6S-RLY□□□/CB-RCP6S-RLY□□□-RB

型式　CB-RCP6S-PWBIO□□□-JY1/CB-RCP6S-PWBIO□□□-JY1-RB

型式　CB-RCP6S-RLY□□□-JY1/CB-RCP6S-RLY□□□-JY1-RB

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
例）030=3m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
例）030=3m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
例）030=3m

最小曲げR　5m以下　　 r=56mm以上（可動使用の場合）
　　　　　  5mより長い  r=64mm以上（可動使用の場合）

最小曲げR　r=72mm以上（可動使用の場合）

最小曲げR　r=72mm以上（可動使用の場合）

最小曲げR　r=64mm以上（可動使用の場合）

型式　CB-RCP6S-PWBIO□□□/CB-RCP6S-PWBIO□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長20mまで対応　　例）080=8m

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。

〈延長ケーブル〉ゲートウェイユニット⇔ハブユニット間 接続ケーブル

〈延長ケーブル〉RCP6S アクチュエータ⇔ゲートウェイユニット / ハブユニット /PLC接続ユニット間 接続ケーブル

ゲートウェイユニット⇔ハブユニット間 接続ケーブル

RCP6S アクチュエータ⇔ゲートウェイユニット / ハブユニット /PLC接続ユニット間 接続ケーブル

※上記ケーブル長以外が必要な場合は、別途ご相談ください。

※上記ケーブル長以外が必要な場合は、別途ご相談ください。

※上記ケーブル長以外が必要な場合は、別途ご相談ください。

※ケーブルの合計長さには、制約があります。
　M-53ページの［ご注意］をご確認ください。
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コントローラ
タイプ CONモード MECモード

動作モード ポジショナモード パルス列制御モード ポジショナモード

I/Oタイプ
PIO

SIO NPN PNP
PIO

SIO
NPN PNP NPN PNP

型式
（I/Oタイプ） NP PN SE PLN PLP NP PN SE

ポジション
点数 16点

512点
（PIO変換器もしくは

ゲートウェイユニット使用時）
− − 3点 2点／3点

内容 基本タイプ 基本タイプ
PIO変換器、

ゲートウェイユニット
を使用可能 （注）

パルス列を
使う場合

パルス列を
使う場合 3点移動 3点移動

クイックティーチ、
PIO変換器、

ゲートウェイユニット
を使用可能 （注）

外観

標準価格 −

機種一覧／価格

■型式　NP / PN / SE / PLN / PLP

コントローラ一体型アクチュエータコントローラ部

ERC3 コントローラ仕様

型式項目

上表のコントローラタイプ、型式（I/Oタイプ）が下記型式項目の⑨、⑦となります。

20 SA5C/RA4C用 20mm

12 SA5C/RA4C用 12mm

6 SA5C/RA4C用 6mm

3 SA5C/RA4C用 3mm

24 SA7C/RA6C用 24mm

16 SA7C/RA6C用 16mm

8 SA7C/RA6C用 8mm

4 SA7C/RA6C用 4mm

シリーズ タイプ モータ種類 ストローク コントローラタイプ オプションリード I/Oタイプ ケーブル長
I

エンコーダ種類

N 無し

P 1m

S 3m

M 5m

X□□ 長さ指定

B ブレーキ

NM 原点逆仕様

ABU 簡易アブソ仕様

FL フランジ

FT フート金具

VR バキューム継手
取付位置勝手違い

NP PIO（NPN）タイプ

PN PIO（PNP）タイプ

SE SIOタイプ

PLN パルス列（NPN）タイプ

PLP パルス列（PNP）タイプ

CN CONモード

MC MECモード
ス タラ イイ プダ 　

50 50mm

〜 〜

800 800mm

ロ タ
ッ イ
ド プ

50 50mm

〜 〜

300 300mm

（50mmピッチ毎設定）

※I/OタイプがPLN、PLPの時は
自動的にCNになります。

※簡易アブソ仕様は I/Oタイ
プが SIO通信タイプの場合
だけ選択が可能です。

※フランジ、フート金具は 
ロッドタイプの場合だけ 
選択可能です。

※ケーブルは標準が 
ロボットケーブルです。

ERC3 標準タイプ

ERC3CR クリーンルーム対応
タイプ

ERC3D 簡易防塵タイプ

42P パルスモータ 42□サイズ

56P パルスモータ 56□サイズ

I インクリメンタルタイプ

SA5C 本体幅50mm

SA7C 本体幅74mm

RA4C 本体幅45mm

RA6C 本体幅64mm

① ② ④ ⑥ ⑨ ⑩⑤ ⑦ ⑧③

 （注）PIO変換器とゲートウェイユニットを同時に使うことはできません。
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ERC3

〈型式PS-241（100V入力）〉

〈型式PS-242（200V入力）〉

DC24V電源

PLC

ティーチングボックス
（M-79ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

I/Oフラットケーブル
（M-73ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO□□□〉
標準長さ2m / 3m / 5m

■SIOタイプ

SIOタイプ用
電源I/Oケーブル
（M-70ページ参照）
〈型式CB-ERC3S-PWBIO□□□〉
標準長さ 1m / 3m / 5m

簡易アブソバッテリ
（アブソ仕様の場合）

PIO変換器

〈型式PS-241（100V入力）〉

〈型式PS-242（200V入力）〉

注意：ティーチングツールとコントローラの接続用コネクタの抜き差しは、コントローラの電源をOFFしてから行ってください。
電源ONのまま抜き差しを行うとコントローラの故障の原因となります。

PLC

ティーチングボックス
（M-79ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

PIOタイプ用
電源I/Oケーブル
（M-70ページ参照）
〈型式CB-ERC3P-PWBIO□□□〉
標準長さ 1m / 3m / 5m

ERC3

■PIOタイプ／パルス列タイプ

※パルス列タイプで
　PLCがオープンコレクタ出力の場合は
　AK-04が必要。

パソコン対応ソフト
（M-79ページ参照）
●ロボシリンダ用パソコンソフト
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

（RS232接続版）
〈型式RCM-101-MW〉

（USB接続版）
〈型式RCM-101-USB〉
●MECパソコンソフト
※別途ケーブルが必要

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

オプション オプション

PIO変換器に付属

PIO変換器に付属

パソコン対応ソフト
（M-79ページ参照）
●ロボシリンダ用パソコンソフト
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

（RS232接続版）
〈型式RCM-101-MW〉

（USB接続版）
〈型式RCM-101-USB〉
●MECパソコンソフト
※別途ケーブルが必要 ダウンロード

オプション オプション

オプション

オプション
オプション

DC24V電源

システム構成

パソコン接続配線図

ERC3

ティーチングボックス

パソコン
（いずれか1つ接続可能）

SIOコネクタ

SIOコネクタは、ティーチングツール接続用として用いられます。
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項　目 内　容

電源電圧 DC24V±10%

負荷電流 （制御側消費電流含む） 高出力設定　有効 定格3.5A/最大4.2A　無効 2.2A

発熱量 高出力設定　有効 8W　無効 5W

突入電流 （注1） 8.3A

瞬時停電耐性 MAX.500μs

モータ制御方式 弱め界磁型ベクトル制御

対応エンコーダ インクリメンタルエンコーダ　分解能800pulse/rev

電源・I/Oケーブル長 最大10m

シリアル通信インタフェイス （SIOポート）
RS485：1CH （ModbusプロトコルRTU/ASCII準拠）　速度：9.6～230.4Kbps
パルス列以外のモードでシリアル通信による制御可能

外部インタフェイス　PIO仕様
DC24V専用信号入出力 （NPN／PNP選択）・・・入力最大6点、出力最大4点
ケーブル長　最大10m

データ設定、入力方法 パソコン対応ソフト、タッチパネルティーチング、クイックティーチ

データ保持メモリ ポジションデータ、パラメータを不揮発性メモリへ保存 （書込み回数に制限はありません）

動作モード ポジショナモード／パルス列制御モード

ポジショナモードポジション数 標準8点、最大16点　（注）位置決め点数は、PIOパターンの選択により変化します。

パルス列
インタフェース

入力パルス
差動方式 （ラインドライバ方式） : MAX.200kpps　ケーブル長　最大10m

オープンコレクタ方式 : 対応していません。
※上位がオープンコレクタ出力の場合、別途AK-04 （オプション）を使用して差動方式に変換してください。

指令パルス倍率 （電子ギヤ:A／B）
1／50<A／B<50／1
A、Bの設定範囲 （パラメータに設定）：1～4096

フィードバックパルス出力 なし

LED表示 （モータユニット部に設置） サーボON （緑）、サーボOFF （消灯）、非常停止 （赤）、アラーム発生 （赤）、リセット中 （橙）

絶縁抵抗 DC500V　10MΩ以上

感電保護機構 クラスⅠ　基礎絶縁

冷却方式 自然空冷

環境

使用周囲温度 0～40℃

使用周囲湿度 85%RH以下 （結露無きこと）

保存周囲温度 −20～70℃ （バッテリを除く）

使用高度 標高1000m以下

保護等級 IP20

冷却方式 自然空冷

耐振性
                 振動数10～57Hz　/　振幅：0.075mm

（試験条件） 振動数57～150Hz　/　加速度9.8m/ S2

                 XYZ各方向　掃引時間：10分　掃引回数：10回

衝撃 （試験条件）150mm/ S2、11mm/s　正弦波半パルス　XYZ各方向 3回

コントローラ部基本仕様一覧

注1  突入電流は電源投入後、約5msecの間流れます（40℃時）。
       突入電流値は、電源ラインのインピーダンスにより変わりますのでご注意ください。
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ピン
番号

区分

コントローラタイプ CN （CONモード) MC （MECモード）

PIO機能

パラメータ No.25 （PIOパターン） 選択 ティーチングボックス または
MECパソコンソフトで選択0 1 2

8点タイプ 電磁弁タイプ 16点タイプ 標準2点間移動
（シングルソレノイド） 2入力3点間移動

入力

位置決め点数 8点 3点 16点 2点 3点
原点復帰信号 ○ × × × ×
ジョグ信号 × × × × ×
教示信号 

（現在位置書込み） × × × × ×

ブレーキ解除 × × × × ×

出力
移動中信号 × × × × ×
ゾーン信号 ○ × ○ × ×

ポジションゾーン信号 × × ○ × ×
A1 フレームグランド FG
B1 制御電源用＋24V CP
A2 − −
B2 制御電源用0V GND
A3 外部ブレーキリリース入力 BK
B3 モータ電源用＋24V MP
A4 非常停止入力 EMG
B4 モータ電源用0V GND
A5 − −
B5 − −
A6 − −
B6 − −
A7 − −
B7 − −
A8 − −
B8 − −
A9

入力

IN0 PC1 ST0 PC1 ST0 ST0
B9 IN1 PC2 ST1 PC2 − ST1
A10 IN2 PC4 ST2 PC4 RES RES
B10 IN3 HOME − PC8 − −
A11 IN4 CSTR RES CSTR − −
B11 IN5 ＊STP ＊STP ＊STP − −
A12

出力

OUT0 PEND PE0 PEND LS0/PE0 LS0/PE0
B12 OUT1 HEND PE1 HEND LS1/PE1 LS1/PE1
A13 OUT2 ZONE1 PE2 PZONE/ZONE1 HEND LS2/PE2
B13 OUT3 ＊ALM ＊ALM ＊ALM ＊ALM ＊ALM

I/O 仕様（PIOタイプ）

I/O信号表（PIOタイプ） 【ERC3本体とPLCを直接接続する場合】

入力端子

5.6KΩ 

20KΩ 

100KΩ 

ERC3
内部電源24V

内部回路 

■入力部

出力端子

15Ω

外部電源24V

負荷

内部回路 

ERC3

入力端子
20KΩ 

100KΩ 

ERC3

外部電源24V

5.6KΩ 

内部回路 

出力端子

内部電源24V

負荷

内部回路 

ERC3

15Ω

■出力部

※出力回路は、外部への出力信号とは絶縁されていません。※入力回路は、外部からの入力信号とは絶縁されていません。

NPN 仕様 NPN 仕様

PNP 仕様 PNP 仕様

（注） 上記記号名の＊は、負論理の信号を表します。

項　目 仕　様
入力点数 6点
入力電圧 DC24V　±10％
入力電流 5mA／1回路
漏洩電流 最大1mA／1点

項　目 仕　様
出力点数 4点
負荷電圧 DC24V　±10％
最大負荷電流 50mA／1回路
残留電圧 2V以下

■ポジショナモード
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ピン
番号

区分

コントローラタイプ CN （CONモード) MC （MECモード）

PIO機能

パラメータ No.25 （PIOパターン） 選択 ティーチングボックス または
MECパソコンソフトで選択0 1 2 3 4 5

位置決めモード 教示モード 256点モード 512点モード 電磁弁モード1 電磁弁モード2 標準2点間移動
（シングルソレノイド）2入力3点間移動

入力

位置決め点数 64点 64点 256点 512 点 7点 3点 2点 3点
原点復帰信号 ○ ○ ○ ○ ○ × × ×
ジョグ信号 × ○ × × × × × ×

教示信号 
（現在位置書込み） × ○ × × × × × ×

ブレーキ解除 ○ × ○ ○ ○ ○ × ×

出力
移動中信号 ○ ○ × × × × × ×
ゾーン信号 ○ × × × ○ ○ × ×

ポジションゾーン信号 ○ ○ ○ × ○ ○ × ×

P
I
O
変
換
器

1A − −
2A − −
3A − −
4A − −
5A

入力

IN0 PC1 PC1 PC1 PC1 ST0 ST0 ST0 ST0
6A IN1 PC2 PC2 PC2 PC2 ST1 ST1(JOG+) − ST1
7A IN2 PC4 PC4 PC4 PC4 ST2 ST2 ※1 RES RES
8A IN3 PC8 PC8 PC8 PC8 ST3 − − −
9A IN4 PC16 PC16 PC16 PC16 ST4 − − −

10A IN5 PC32 PC32 PC32 PC32 ST5 − − −
11A IN6 − MODE PC64 PC64 ST6 − − −
12A IN7 − JISL PC128 P128 − − − −
13A IN8 − JOG+ − PC256 − − − −
14A IN9 BKRL JOG- BKRL BKRL BKRL BKRL − −
15A IN10 − − − − − − − −
16A IN11 HOME HOME HOME HOME HOME − − −
17A IN12 ＊STP ＊STP ＊STP ＊STP ＊STP − − −
18A IN13 CSTR CSTR/PWRT CSTR CSTR − − − −
19A IN14 RES RES RES RES RES RES − −
20A IN15 SON SON SON SON SON SON − −
1B

出力

OUT0 PM1(ALM1) PM1(ALM1) PM1(ALM1) PM1(ALM1) PE0 LSO LS0/PE0 LS0/PE0
2B OUT1 PM2(ALM2) PM2(ALM2) PM2(ALM2) PM2(ALM2) PE1 LS1(TRQS) LS1/PE1 LS1/PE1
3B OUT2 PM4(ALM4) PM4(ALM4) PM4(ALM4) PM4(ALM4) PE2 LS2 ※1 HEND LS2/PE2
4B OUT3 PM8(ALM8) PM8(ALM8) PM8(ALM8) PM8(ALM8) PE3 − ＊ALM ＊ALM
5B OUT4 PM16 PM16 PM16 PM16 PE4 − − −
6B OUT5 PM32 PM32 PM32 PM32 PE5 − − −
7B OUT6 MOVE MOVE PM64 PM64 PE6 − − −
8B OUT7 ZONE1 MODES PM128 PM128 ZONE1 ZONE1 − −
9B OUT8 PZONE/ZONE2 PZONE/ZONE1 PZONE/ZONE1 PM256 PZONE/ZONE2 PZONE/ZONE2 − −

10B OUT9 − − − − − − − −
11B OUT10 HEND HEND HEND HEND HEND HEND − −
12B OUT11 PEND PEND/WEND PEND PEND PEND − − −
13B OUT12 SV SV SV SV SV SV − −
14B OUT13 ＊EMGS ＊EMGS ＊EMGS ＊EMGS ＊EMGS ＊EMGS − −
15B OUT14 ＊ALM ＊ALM ＊ALM ＊ALM ＊ALM ＊ALM − −

16B OUT15 LOAD/TRQS
＊ALML ＊ALML LOAD/TRQS

＊ALML
LOAD/TRQS

＊ALML
LOAD/TRQS

＊ALML ＊ALML − −

17B − −
18B − −
19B − −
20B − −

I/O信号表（SIOタイプ） 【PIO変換器を介して、ERC3本体とPLCを接続する場合】

（注） 上記記号名の（　）は原点復帰前の機能となります。また、＊は、負論理の信号を表します。PM1～PM8はアラーム発生時、アラームバイナリコード出力信号になります。　
※1 原点復帰前は、無効です。
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信号名称説明

区分 信号名称 信号略称 機能の概要

入力

PTPストローブ
（スタート信号）

CSTR 指令ポジション番号で設定されたポジションへ移動を開始します。

指令ポジションNo. PC1～PC256 移動させるポジションの番号の入力（バイナリ入力）

ブレーキ強制解除 BKRL ブレーキを強制的に解除します。

一時停止 ＊STP 移動中信号OFFで減速停止します。停止中残りの移動は保留状態で信号がONになった時点で移動が再開します。

リセット RES
信号ONでアラームのリセットを行ないます。また一時停止状態（＊STPがOFF）でONすると、
残移動量のキャンセルが可能です。

サーボON SON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

原点復帰 HOME 信号ONで原点復帰動作を行ないます。

教示モード MODE
信号ONで教示モードに移行します。CSTR、JOG＋、JOG−が全てOFFで
アクチュエータの動作が停止していないと切り替わりません。

ジョグ/インチング切替 JISL
本信号がOFFの時、JOG＋、JOG−でジョグ動作を行ないます。
ONの時はJOG＋、JOG−でインチング動作になります。

ジョグ
JOG ＋ 
JOG −

JISL信号がOFFの時、JOG＋信号のONエッジ検出で＋方向、JOG−信号で−方向にジョグ動作を行います。
それぞれの動作中にOFFエッジを検出すると減速停止します。JISL信号がONの時は、インチング動作となります。

現在位置書込み PWRT
教示モード中、書き込みポジションを指定して本信号を20ms以上ONで現在位置を指定されている
ポジションに書き込みます。

スタート信号 ST0～ST6 電磁弁モードの時、本信号ONで指定されたポジションへ移動します。

出力

位置決め完了 PEND/INP
移動後、位置決め幅の範囲に達するとONします。PENDは位置決め幅を超えてもOFFしません。
INPはOFFします。PENDとINPはパラメータで切り替えられます。

完了ポジションNo. PM1～PM256 位置決め完了後に到達したポジションの番号を出力（バイナリ出力）します。

原点復帰完了 HEND 原点復帰が完了するとONします。原点が失われない限りONしています。

ゾーン信号１ ZONE1
アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲内にあるとONします。

ゾーン信号２ ZONE2

ポジションゾーン PZONE
ポジション移動時に、アクチュエータの現在位置がポジションデータで設定した範囲に入るとONします。
ZONE1との併用は可能ですが、PZONEは設定したポジションへの移動時のみ有効となります。

アラーム ＊ALM コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。

移動中 MOVE アクチュエータが移動中(原点復帰、押し付け時含む)にONします。

サーボON SV サーボON状態の時にONします。

非常停止出力 ＊EMGS コントローラが非常停止解除状態でONとなり、非常停止状態になるとOFFします。

教示モード出力 MODES MODE信号の入力により、教示モードになるとONします。通常モードになるとOFFします。

書き込み完了 WEND
教示モード移行後はOFFで、PWRT信号による書き込みが完了した時点でONします。
PWRT信号OFFで本信号もOFFします。

現在位置No. PE0～PE6 電磁弁モードで、目標位置に移動完了後にONします。

リミットスイッチ出力 LS0～LS2
アクチュエータの現在位置が目標位置の位置決め幅範囲（±）でONします。原点復帰完了状態であれば、
移動指令前でもサーボOFF状態でも出力します。

負荷出力判定ステータス LOAD 検定範囲内指令トルクがしきい値を超えた時にONします。

トルクレベル
ステータス信号

TRQS モータ電流がしきい値に達した場合にONします。

軽故障アラーム ＊ALML メッセージレベルアラームの発生時に出力します。

（注） 上記記号名の＊は、負論理の信号を表します。

＊ALMと同じく正常状態でONとなり、
アラームになるとOFFします。
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I/O 配線図

SGA

SGB

シリアル通信 1A

1B
CN2

FG

（赤1） だいだい 

（黒1） だいだい （未使用） 

ドレンワイヤ 

（注）ブレーキを強制解除する場合は、BKRと0Vの間にスイッチを入れてONしてください。

※ロボットケーブルの場合、線色は以下のように変わります。

線色

灰（赤１）

灰（黒１）

灰（赤２）

灰（黒２）

ピン番号

2A

2B

7A

7B

0V（NPN仕様）
DC24V（PNP仕様）

I/Oインターフェイス
（各PIOパターンのI/O接続 M-56を参照）

A9

上位システム出力
（PLC）

上位システム入力
（PLC）

DC24V（NPN仕様）
0V（PNP仕様）

B11

A11

B10

A10

B9

A12

B13

A13

B12

ERC3

PIOコネクタ

PIO 8点タイプ （ERC3本体とPLCを直接接続する場合）

PIO 位置決めモード（標準タイプ） （PIO変換器を介して、ERC3本体とPLCを接続する場合）

I/Oインターフェイス
（各PIOパターンのI/O接続 M-57を参照）

上位システム出力
（PLC）

上位システム入力
（PLC）

0V（NPN仕様）
DC24V（PNP仕様）

DC24V（NPN仕様）
0V（PNP仕様）

5A緑-1

4A黄-1

3A橙-1

2A赤-1

1A茶-1

6A青-1

7A紫-1

8A灰-1

9A白-1

10A黒-1

11A茶-2

12A赤-2

13A橙-2

14A黄-2

15A緑-2

16A青-2

17A17A17紫-2

18A灰-2

19A白-2

20A黒-2

5B 緑-1

4B 黄-1

3B 橙-1

2B 赤-1

1B 茶-1

6B 青-1

7B 紫-1

8B 灰-1

9B 白-1

10B 黒-1

11B 茶-2

12B 赤-2

13B 橙-2

14B 黄-2

15B 緑-2

16B 青-2

17B 紫-2

18B 灰-2

19B 白-2

20B 黒-2

PIOコネクタ

PIO変換器
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パルス列制御用回路

CB-ERC3P-PWBIO□□□

B8

上位ユニット

位置決めユニット パルス列制御

パルス指令
（ラインドライバ
　　26C31相当）

NP

/NP

ERC3

A8

B7
PP

/PP
A7

CB-ERC3P-PWBIO□□□
※

※上位ユニットとAK-04の間は
　出来るだけ短くして下さい。

B8

上位ユニット

位置決めユニット パルス列制御

パルス変換器
AK-04

（オプション）

パルス信号
NP

/NP

ERC3

A8

B7
PP

/PP

NP

/NP

PP

/PP

PP

NP

24V

0V

0V

0V

GND
A7

3

4

1

2

3

4

1

2

+24V

●上位ユニットが差動方式の場合

●上位ユニットがオープンコレクタ方式の場合

※パルス入力には、AK-04（オプション）が必要です。
※上位のオープンコレクタの入出力とAK-04は、同一電源を使用して下さい。

■パルス列制御モード
I/O 仕様（パルス列タイプ）

1KΩ 
26C31相当
ラインドライバ 180Ω

180Ω

PP

/PP

NP

/NP

26C31相当
ラインドライバ 1KΩ 

ERC3

内部回路 

内部回路 

■入力部

※ユーザ側I/F がオープンコレクタの場合は、AK-04 を使用して差動パルスに変換してください。

記　号 備　考

差動間入力電圧範囲 26C31相当

最大ケーブル長 差動ラインドライバ方式　最大 10m
オープンコレクタ方式（AK-04使用）最大 2m

最大入力パルス数 差動ラインドライバ方式　最大 200kpps
オープンコレクタ方式（AK-04使用）最大 60kpps
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ピン番号 区　分 I/O番号 信号略称 信号名称 機能の内容

A1 フレームグランド FG − フレームグランドです。

B1 制御電源用＋24V CP − 制御電源の＋24Vを入力します。

A2 −

B2 制御電源用0V GND − 制御電源の0Vです。

A3
外部ブレーキリリース

入力
BK −

外部からブレーキをリリースする信号です。
＋24Vを入力した場合、ブレーキがリリースされます。

B3 モータ電源用＋24V MP − モータ電源の＋24Vを入力します。

A4 非常停止入力 EMG − 非常停止の入力信号です。

B4 モータ電源用0V GND − モータ電源の＋24Vを入力します。

A5

B5

A6

B6

A7 /PP 指令パルス

B7 PP 指令パルス

A8 /NP 指令パルス

B8 NP 指令パルス

A9

入力

IN0 SON サーボON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

B9 IN1 TL トルク制限選択 信号ONでパラメータに設定した値で、モータにトルク制限をかけます。

A10 IN2 HOME 原点復帰 信号ONで原点復帰動作を行います。

B10 IN3
RES リセット

トルク制限がかかっていないときに（トルクTL信号OFF時に）、
リセット信号になります。信号ON でアラームリセットを行います。

DCLR 偏差カウンタクリア
トルク制限がかかっているときに（トルクTL信号ON時に）、
偏差カウンタクリア信号になります。偏差カウンタをクリアする信号です。

A11 IN4 −

B11 IN5 −

A12

出力

OUT0 SV サーボONステータス サーボON状態の時にONします。

B12 OUT1
INP 位置決め完了

トルク制限がかかっていないときに（トルクTL信号OFF時に）、位置決め完了信号に
なります。偏差カウンタ内の残移動パルス量が位置決め幅範囲内にあるときONします。

TLR トルク制限中
トルク制限がかかっているときに（トルクTL信号ON時に）、トルク制限中信号に
なります。トルク制限中にトルクが制限値に達するとONします。

A13 OUT2 HEND 原点復帰完了 原点復帰が完了するとONします。

B13 OUT3 ＊ALM コントローラアラーム状態 コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。

〔2〕 押付け動作　PIOパターン : 1

＊は、負論理の信号を表しています。電源が入っている状態では通常ON、信号出力の際OFFされます。

パルス列制御モードの I/O信号

ピン番号 区　分 I/O番号 信号略称 信号名称 機能の内容

A1 フレームグランド FG − フレームグランドです。

B1 制御電源用＋24V CP − 制御電源の＋24Vを入力します。

A2 −

B2 制御電源用0V GND − 制御電源の0Vです。

A3
外部ブレーキリリース

入力
BK −

外部からブレーキをリリースする信号です。
＋24Vを入力した場合、ブレーキがリリースされます。

B3 モータ電源用＋24V MP − モータ電源の＋24Vを入力します。

A4 非常停止入力 EMG − 非常停止の入力信号です。

B4 モータ電源用0V GND − モータ電源の＋24Vを入力します。

A5

B5

A6

B6

A7 /PP 指令パルス

B7 PP 指令パルス

A8 /NP 指令パルス

B8 NP 指令パルス

A9

入力

IN0 SON サーボON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

B9 IN1 TL トルク制限選択 信号ONでパラメータに設定した値で、モータにトルク制限をかけます。

A10 IN2 HOME 原点復帰 信号ONで原点復帰動作を行います。

B10 IN3 RES リセット 信号ONでアラームリセットを行います。

A11 IN4 −

B11 IN5 −

A12

出力

OUT0 SV サーボONステータス サーボON状態の時にONします。

B12 OUT1 INP 位置決め完了 偏差カウンタ内の残移動パルス量が位置決め幅範囲内にあるときONします。

A13 OUT2 HEND 原点復帰完了 原点復帰が完了するとONします。

B13 OUT3 ＊ALM コントローラアラーム状態 コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。

パルス列制御モードにおけるケーブルの信号割付は、次の表の通りです。本表に従って外部機器（PLC等）と接続を行ってください。

〔1〕 位置決め動作　PIOパターン : 0

＊は、負論理の信号を表しています。電源が入っている状態では通常ON、信号出力の際OFFされます。
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単線（UL1061 AWG16 灰）

120Ω
1/4W

8PIN MINI DIN コネクタ（モールド一体成型）
コンタクト：MD-SP2240（日圧）×8
メタルシェル：MD-PS8T（日圧）
ハウジングA：MD-PI8A（日圧）
ハウジングB：MD-PI8B（日圧）
カバー：MD-PCC8T-S2（日圧）

ハウジング：PADP-14V-1-S（日圧）
コンタクト：SPND-002T-C0.5 （日圧）

UL2990 AWG26 6C(K) 黒色 

L

CN1
CN2

＊８pinミニDINコネクタは相当品可

30

（パンドウィットラベル）

14

2

13

1

25

（3）

50

φ
4.
8

（単位/mm）

ERC3側

L
B A

ツイストペアケーブル

シールド

60

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13

レセクタブルハウジング：1-1827863-3（AMP）×1
リセブタクルコンタクト：1827570-2（AMP）×11

プラグハウジング：PADP-14V-1-S（日圧）×1
ソケットコンタクト：SPND-001T-C0.5（日圧）×6
　　　　　　　　 SPND-002T-C0.5（日圧）×5

CN1

ERC3側

CN2

（単位/mm）

最小曲げR  r =36mm以上（可動使用の場合）

10
11

16

23.3 9

28
.6

33

6

ケーブル・メンテナンス部品

型式　CB-ERC3S-PWBIO□□□

型式　CB-PST-SIO050

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 10m まで対応
　例）080=8m

L

V0.5-3（日圧）
切放し

最小曲げR  r =45mm以上（可動使用の場合）

レセクタブルハウジング：1-1827863-3（AMP）×1
コンタクト：1827570-3（AMP）×23

150

B A

（単位/mm）

23.3 9

28
.6

33

ツイストペアケーブル

シールド

7.
5

ERC3側

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13

型式　CB-ERC3P-PWBIO□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 10m まで対応
　例）080=8m

No. 色 信号 配線
A1 ドレン FG AWG22
A2 − N.C −
A3 赤1 BK

AWG28
A4 だいだい1 EMG
A5 − N.C −
A6 − N.C −
A7 青 −

AWG28

A8 灰 −
A9 茶2 IN0

A10 だいだい2 IN2
A11 緑2 IN4
A12 紫2 OUT0
A13 白2 OUT2
B1 茶 CP

AWG22
B2 赤 CP_GND
B3 だいだい MP

AWG19
B4 黄 MP_GND
B5 緑 −

AWG28

B6 茶1 −
B7 紫 −
B8 白 −
B9 赤2 IN1

B10 黄2 IN3
B11 青2 IN5
B12 灰2 OUT1
B13 黒 OUT3

No. 信号 配線
A1 FG AWG22
A2 − −
A3 BK

AWG28
A4 EMG
A5 BGND AWG22
A6 BAT AWG28
B1 CP

AWG22
B2 CP_GND
B3 MP

AWG19
B4 MP_GND
B5 SA

AWG28
B6 SB
A7 N.C −
B7 N.C −
A8 N.C −
B8 N.C −
A9 N.C −
B9 N.C −

A10 N.C −
B10 N.C −
A11 N.C −
B11 N.C −
A12 N.C −
B12 N.C −
A13 N.C −
B13 N.C −

配線 色 信号 No.
AWG22 ドレン FG 1

配線 信号 No.

AWG28

SB 1
SA 2

EMG 3
BK 4

BAT 5

AWG22
BGND 6

CP 7
CP_GND 8

AWG19
（AWG22）

MP 9
MP_GND 10

− N.C 11
− N.C 12
− N.C 13

AWG22 FG 14

配線 色 信号 No.

AWG26
黒 SGB 1
茶 SGA 2
白 EMG 3

− − N.C 4
− − N.C 5

AWG26 赤 TGND 6
− − N.C 7

AWG26 緑 GND 8
− − N.C 9

AWG26
灰 GND 10
青 24V 11

− − N.C 12
− − N.C 13
− − N.C 14

No. 信号 色 配線
1 SGA 茶

AWG262 SGB 黒
3 5V 赤
4 N.C −
5 N.C −
6 24V 黄

AWG267 GND 緑
8 EMGB 白

GND シールド −

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。

■ケーブル対応表
製品型式 電源・I/Oケーブル SIO通信用ケーブル（クイックティーチ用）

ERC3
PIOタイプ CB-ERC3P-PWBIO□□□

CB-PST-SIO050
SIOタイプ CB-ERC3S-PWBIO□□□
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最大位置決め点数は、ERC3シリーズ本体に内蔵されている
コントローラが16点であるのに対して、PIO変換器と接続し
た場合には512点となります。
また、入出力信号の数も૿えるため、ෳࡶな制御や周ล機器
との接続が可能となります。

ERC3シリーズの標準エンコーμは、インクリメンタルタイプとなります。
そのため、電源を切るとアクチュエータの現在位置がࣦΘれ、原点復帰動
作が必要となります。PIO変換器に接続することで簡易アブソリュート対応
を選択することができます。簡易アブソリュートでは現在位置を記Աする
ことができるため、原点復帰動作が不要となります。
※簡易アブソリュート機能を使用するためには、PIO変換器が簡易アブソ対応（簡易アブソ用バッテリ付き）で、 
アクチュエータも簡易アブソ仕様である必要があります。
※I/Oタイプはシリアル通信タイプのみとなります。

େ位置決め点数͕૿͑Δ࠷■

■簡易アブιリュートԽで͖Δ

PIO変換器は、ਖ਼面パネルに搭載されたステータスLEDにより下記の状態を
֬ೝすることができます。

（オプション対応） 

■ステータスLEDでアクチュエータのՔಇঢ়ଶΛ֬ೝで͖Δ

ERC3

原点復帰動作ෆཁ

のLEDにΑりݸ16
アクチュエータの
Քಇঢ়͕گ͔Δ

電源࠶投入後、直͙に自༝に動かせます。

簡易アブソリュート化すると

原点復帰

指令電流比率レϕル

アラームコード

PIO入力ࢠの状態

PIO出力ࢠの状態

ステータスLED

■ブレーキ解除スイッチでࣗ༝にブレーキΛO''にで͖Δ

PIO変換器にはカレンμ機能が搭載されています。ティーチングボックス、
パソコン対応ソフトをPIO変換器に接続することにより、アラームが発生
した時刻等のཤྺを֬ೝすることができます。アラームの解ੳにศ利な
機能です。

■Χレンダ機能でエϥー発ੜ時間Λ֬ೝで͖Δ

ブレーキ解除
スイッチ

PIO変換器のਖ਼面パネルのブレーキ解除スイッチを使用することで、
ブレーキ付きのERC3のブレーキを自༝にON/OFF切り替えができます。
ブレーキを解除する場合にはスイッチを「RLS」に切り替えます。
※アクチュエータを垂直で使用している場合は、ブレーキ解除前にアクチュエータを固定して下さい。

ブレーキ解除 ： RLS
通ৗ ： NOM

NOMRLS

オプション

PIO変換器 〈RCB-CV〉

■ 特長

ERC3シリーズは、PIO変換器と接続することにより
コントローラ「PCON-CA」と同等の機能を使用することができます。
ERC3シリーズを用いて高機能な装置を構築する場合や
アブソリュート機能、アクチュエータの状態監視を行う場合に
PIO変換器をご利用下さい。

ERC3シリーズのコントローラ機能がグレードアップします
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最大位置決め点数は、ERC3シリーズ本体に内蔵されている
コントローラが16点であるのに対して、PIO変換器と接続し
た場合には512点となります。
また、入出力信号の数も૿えるため、ෳࡶな制御や周ล機器
との接続が可能となります。

ERC3シリーズの標準エンコーμは、インクリメンタルタイプとなります。
そのため、電源を切るとアクチュエータの現在位置がࣦΘれ、原点復帰動
作が必要となります。PIO変換器に接続することで簡易アブソリュート対応
を選択することができます。簡易アブソリュートでは現在位置を記Աする
ことができるため、原点復帰動作が不要となります。
※簡易アブソリュート機能を使用するためには、PIO変換器が簡易アブソ対応（簡易アブソ用バッテリ付き）で、 
アクチュエータも簡易アブソ仕様である必要があります。
※I/Oタイプはシリアル通信タイプのみとなります。

େ位置決め点数͕૿͑Δ࠷■

■簡易アブιリュートԽで͖Δ

PIO変換器は、ਖ਼面パネルに搭載されたステータスLEDにより下記の状態を
֬ೝすることができます。

（オプション対応） 

■ステータスLEDでアクチュエータのՔಇঢ়ଶΛ֬ೝで͖Δ

ERC3

原点復帰動作ෆཁ

のLEDにΑりݸ16
アクチュエータの
Քಇঢ়͕گ͔Δ

電源࠶投入後、直͙に自༝に動かせます。

簡易アブソリュート化すると

原点復帰

指令電流比率レϕル

アラームコード

PIO入力ࢠの状態

PIO出力ࢠの状態

ステータスLED

■ブレーキ解除スイッチでࣗ༝にブレーキΛO''にで͖Δ

PIO変換器にはカレンμ機能が搭載されています。ティーチングボックス、
パソコン対応ソフトをPIO変換器に接続することにより、アラームが発生
した時刻等のཤྺを֬ೝすることができます。アラームの解ੳにศ利な
機能です。

■Χレンダ機能でエϥー発ੜ時間Λ֬ೝで͖Δ

ブレーキ解除
スイッチ

PIO変換器のਖ਼面パネルのブレーキ解除スイッチを使用することで、
ブレーキ付きのERC3のブレーキを自༝にON/OFF切り替えができます。
ブレーキを解除する場合にはスイッチを「RLS」に切り替えます。
※アクチュエータを垂直で使用している場合は、ブレーキ解除前にアクチュエータを固定して下さい。

ブレーキ解除 ： RLS
通ৗ ： NOM

NOMRLS

RCB
シリーズ タイプ I/O種類 I/Oケーブル長 簡易アブソ対応

CV 電源遮断リレー
内蔵タイプ（標準）

CVG 電源遮断リレー
外付けタイプ

NP NPN仕様（モニタ用LEDなし）

PN PNP仕様（モニタ用LEDなし）

NPM NPN仕様（モニタ用LED付き）

PNM PNP仕様（モニタ用LED付き）

0 ケーブルなし

2 2mケーブル付き

3 3mケーブル付き

5 5mケーブル付き

項　目 内　容
接続軸数 ERC3　1軸
電源電圧 DC24V±10%
制御電源容量 最大0.8A
発熱量 1.3W
瞬時停電耐性 MAX.500μs

シリアル通信インタフェイス （SIOポート） RS485：1CH （ModbusプロトコルRTU/ASCII準拠）　速度：9.6～230.4Kbps
シリアル通信による制御可能

外部インタフェイス DC24V専用信号入出力 （NPN／PNP選択）・・・入力最大16点、出力最大16点　ケーブル長　最大10m
データ設定、入力方法 パソコン対応ソフト、タッチパネルティーチング
動作モード ポジショナモード
ポジショナモードポジション数 標準64点、最大512点　（注）位置決め点数は、PIOパターンの選択により変化します。

LED表示（前面パネルに設置）

状態表示LED　緑点灯：サーボON　緑点滅：自動サーボOFF状態　赤点灯：アラーム発生
アブソバッテリ状態表示LED　緑：満充電　橙：充電中　赤：未接続
アブソリセット状態LED　緑：アブソリセット完了　赤：アブソリセット未完了
LED0～LED15 （オプション）：スイッチの切替えによる4種類の表示が可能
　　　　　　　　　　    　      指令電流比率、アラームコード、PIOの入力状態、PIOの出力状態

電磁ブレーキ強制解除スイッチ （前面パネルに設置） NOM （標準）/BK RLS （強制解除）切替
絶縁抵抗 DC500V　10MΩ以上
感電保護機構 クラスⅠ　基礎絶縁
冷却方式 自然空冷

環境

使用周囲温度 0～40℃
使用周囲湿度 85%RH以下 （結露無きこと）
保存周囲温度 −20～70℃ （バッテリを除く）
使用高度 標高1000m以下
保護等級 IP20

耐振性
振動数10～57Hz　/　振幅：0.075mm
振動数57～150Hz　/　加速度9.8m/ S2

XYZ各方向　掃引時間：10分　掃引回数：10回
重量 103g以下、簡易アブソ仕様の場合287g以下 （バッテリ190gを含む）　
外形寸法 25W×90H×98D

寿命部品
RTC用バックアップコンデンサ：約5年 ※
駆動源遮断リレー：約10万回
アブソバッテリ：約3年

■ 型式構成

■ 基本仕様

（無記入）簡易アブソ未対応（インクリメンタル仕様専用）

AB 簡易アブソ対応（簡易アブソ用バッテリ付き）

ABUN 簡易アブソ対応（簡易アブソ用バッテリなし）

※前面パネルにあるモニタ用LEDの機能を 
使用する場合には、NPM/PNMを選択下さい。

※1日12H、40℃環境通電/12H、20℃環境停止（電源OFF）とした場合になります。
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ERC3

簡易アブソバッテリ
（アブソ仕様の場合）

〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

DC24V電源

パソコン対応ソフト
（M-79ページ参照）
●ロボシリンダ用パソコンソフト
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

（RS232接続版）
〈型式RCM-101-MW〉

（USB接続版）
〈型式RCM-101-USB〉
●MECパソコンソフト
※別途ケーブルが必要

PLC

ティーチングボックス
（M-79ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

PIO変換器

・製品本体はDINレール取り付けとなります。

・アブソ用バッテリは製品本体側面にマジックテープで取り付けます。

I/Oフラットケーブル
〈型式CB-PAC-PIO□□□〉
標準長さ2m / 3m / 5m

SIOタイプ用
電源I/Oケーブル
（M-70ページ参照）
〈型式CB-ERC3S-PWBIO□□□〉
標準長さ 1m / 3m / 5m

アクチュエータに付属

オプション

オプション

オプション

PIO変換器に付属

PIO変換器に付属

■ 接続例

■ 外形寸法図

■ 標準価格
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DIN固定ツメ可動幅5mm
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（
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（
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茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル
色L No.

信号
名称 配線

－
－
－
－
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル
色No.

信号
名称 配線

OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
－
－
－
－

1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

Ｂ

（圧接）
フラットケーブルＡ

（圧接）
AWG28

フラットケーブルB

ハーフピッチＭＩＬソケット：
ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ（ヒロセ）

フラットケ－ブル（２０芯）×２

ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ

20B20A

1B1A
Ａ

切り放し

切り放し

型式　CB-PAC-PIO □□□
I/O フラットケーブル

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 10m まで対応
　例）080=8m

※下記型式の①はI/Oケーブル長の数字が入ります

電源遮断リレー モニタ用LED 位置決め方式 型　式 標準価格

内蔵タイプ

無し
インクリメンタル仕様 RCB-CV-（NP/PN）-① −
簡易アブソ仕様 （バッテリ付） RCB-CV-（NP/PN）-①-AB −
簡易アブソ仕様 （バッテリ無し） RCB-CV-（NP/PN）-①-ABUN −

有り
インクリメンタル仕様 RCB-CV-（NPM/PNM）-① −
簡易アブソ仕様 （バッテリ付） RCB-CV-（NPM/PNM）-①-AB −
簡易アブソ仕様 （バッテリ無し） RCB-CV-（NPM/PNM）-①-ABUN −

外付けタイプ

無し
インクリメンタル仕様 RCB-CVG-（NP/PN）-① −
簡易アブソ仕様 （バッテリ付） RCB-CVG-（NP/PN）-①-AB −
簡易アブソ仕様 （バッテリ無し） RCB-CVG-（NP/PN）-①-ABUN −

有り
インクリメンタル仕様 RCB-CVG-（NPM/PNM）-① −
簡易アブソ仕様 （バッテリ付） RCB-CVG-（NPM/PNM）-①-AB −
簡易アブソ仕様 （バッテリ無し） RCB-CVG-（NPM/PNM）-①-ABUN −
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オプション

■ 基本仕様

注) 突入電流は電源投入後、約50μsの間流れます。

■ 特長 ・ 前面パネルのポジション調整スイッチによりアクチュエータのJOG動作が可能
 ・ 前面パネルに各軸ブレーキ解除スイッチ搭載

RCM
シリーズ コントローラタイプ 入出力信号形態

■ 型式構成

ERC3ゲートウェイユニットはERC3アクチュエータを最大4台接続してゲートウェイ機能を行うことができます。
PLCなどの上位制御システムとフィールドネットワークにて接続し、接続できるネットワークは7種類（CC-Link、
DeviceNet、PROFIBUS-DP、MECHATROLINK-Ⅱ、CompoNet、EtherCAT、EtherNet/IP）に対応しています。

共通LED表示 ポジション
調整スイッチ

ブレーキ
解除スイッチ

各軸LED表示

ゲートウェイユニット 〈RCM-EGW〉

項　目 内　容

制御軸数 最大4軸

制御／モータ電源電圧 DC24V ± 10%

制御電源容量 最大1A

負荷電流
（1軸あたり）

高出力設定有効 定格3.5A／最大4.2A

高出力設定無効 定格1.2A／最大2.2A

ブレーキ解除電源容量 （1軸あたり） 最大0.15A

突入電流 （注） 最大60A

アクチュエータとゲートウェイユニット間のケーブル長 最大10m （専用ケーブルを使用）

位置決め点数
最大512点 （簡易直値、直接数値指定のときは制限なし）

（注）パラメータ設定による動作パターン選択により位置決め点数は異なります

電磁ブレーキ強制解除 各軸ごとに前面パネルに設置されたブレーキ強制解除スイッチで解除可能

環境

使用周囲温度 0～40℃

使用周囲湿度 85%RH以下 （結露無きこと）

保護等級 IP20

EGW
パルスモータ駆動用
コントローラ

（駆動源遮断用リレー内蔵）

EGWG
パルスモータ駆動用
コントローラ

（駆動源遮断用リレー非内蔵）

CC CC-Link

DV DeviceNet

PR PROFIBUS-DP

ML MECHATROLINK-Ⅱ（近日発売）

CN CompoNet

EC EtherCAT（近日発売）

EP EtherNet/IP
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CONモード仕様 ○：動作可能　×：動作不可

ロボシリンダの機能

動作パターン （PIOパターン）

0 1 2 3 4 5

位置決めモード 教示モード 256点モード 512点モード 電磁弁モード1 電磁弁モード2

原点復帰動作 ○ ○ ○ ○ ○ × （注1）

位置決め動作 ○ ○ ○ ○ ○ ○

速度・加減速度設定 ○ ○ ○ ○ ○ ○

ピッチ送り （インチング） ○ ○ ○ ○ ○ ○

押付け動作 ○ ○ ○ ○ ○ ×

移動中の速度変更 ○ ○ ○ ○ ○ ○

異なった加速度、速度での動作 ○ ○ ○ ○ ○ ○

一時停止 ○ ○ ○ ○ ○ ○ （注2）

ゾーン信号出力 ○ ○ ○ × ○ ○

PIOパターンの選択 ○ ○ ○ ○ ○ ○

MECモード仕様

ロボシリンダの機能
動作パターン

1入力2点間移動 2入力3点間移動

原点復帰動作 × （注1） × （注1）

位置決め動作 ○ ○

速度・加減速度設定 ○ ○

ピッチ送り （インチング） × ×

押付け動作 ○ ○

移動中の速度変更 × ×

異なった加速度、速度での動作 ○ ○

一時停止 × ○

ゾーン信号出力 × ×

■ 動作モード

■ リモート I/Oモードの制御信号

注1) ERC3本体のPIOパターンで切替えます。　注2) ERC3本体の動作パターンで切替えます。
（※） CONモード専用です。（MECモードでは使用出来ません）

注1) 最初の移動指令で原点復帰を行います。　
注2) ERC3のパラメータNo.27の移動指令種別を0に設定した場合に可能です。

注1) 最初の移動指令で原点復帰を行います。

動作パターン 内　容

ポジショナ1／簡易直値モード （※）
ポジショナ1モードは、最大512点の位置データを登録し、登録位置に停止できます。また現在位置のモニタが可能です。
簡易直値モードは、目標位置を直接数値で指定できます。また現在位置のモニタが可能です。

直接数値指定モード （※）
目標位置、速度、加減速度、押付け電流制限値を数値指定できます。
現在位置の他、現在速度、指令電流値もモニタ可能です。

ポジショナ2モード （※）
ポジションテーブルに設定した最大512点のポジションデータによる運転モードです。現在位置のモニタはできません。
本モードは、ポジショナ1モードから送受信のデータ量を減らしたモードです。

ポジショナ3モード （※）
ポジションテーブルに設定した最大256点のポジションデータによる運転モードです。現在位置のモニタはできません。
ポジショナ2モードからさらに送受信のデータ量を減らし、位置決めに必要な最低限の信号だけで制御するモードです。

リモート I/O
PIO（CONモード）と同じ6種類（注1）の制御が可能です。
PIO（MECモード）と同じ2種類（注2）の制御が可能です。

各モードで制御可能なERC3の機能は下の表の通りです。
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ERC3

ゲートウェイ
ユニット

ERC3-SE

簡易アブソバッテリ
（アブソ仕様の場合）

EMG
スイッチ

パソコン対応ソフト
（M-79ページ参照）
●ロボシリンダ用パソコンソフト
※ケーブルはパソコンソフトに付属

（RS232接続版）
〈型式RCM-101-MW〉
（USB接続版）
〈型式RCM-101-USB〉
●MECパソコンソフト
※別途ケーブルが必要

ティーチングボックス
（M-79ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

（注）ERC3ゲートウェイユニットにスマートティーチは接続可能ですが、
　　操作できるのは1軸のみです。2～4軸は操作できません。

SIOタイプ用
電源I/Oケーブル
（M-70ページ参照）
〈型式CB-ERC3S-PWBIO□□□〉
標準長さ 1m / 3m / 5m

4台接続可能

アクチュエータに付属

オプション

オプション

オプション

オプション

PIO変換器に付属

SIO通信用ケーブル
〈型式CB-PST-SIO050〉
ケーブルの詳細はP44参照

クイックティーチ

フィールドネットワーク

ネットワークケーブル
（お客様にて用意）

〈型式PS-241（100V入力）〉

〈型式PS-242（200V入力）〉

DC24V電源 オプション

■ 接続例

■ 外形寸法図
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オプション

ティーチングボックス、パソコン対応ソフト選定時のご注意

■ 基本仕様

注1) 上記電源ユニットを接続したクイックティーチにて高出力設定有効のERC3の試運転を行った場合には、スペック通りに動かないことがあります。
   　 （ポジションデータの編集は問題ありません）
　    高出力設定有効のスペックにて試運転を行う場合には、クイックティーチにDC24V電源を接続して下さい。また、その際には電源ユニットを取り外して下さい。

■ 特長 ・操作方法は簡単操作が可能なパネルシート、ツマミにて設定完了
 ・手に持てる小型サイズ
 ・電源ユニット分離方式

RCM
シリーズ ユニット名称 入力電源 パネル表記

■ 型式構成

ロボットを操作したことのない方や、機械エンジニアの方にも解りやすく、
直感的に操作できるように本体に操作ボタン・加速度/速度ツマミを設けたティーチングボックスです。

クイックティーチ 〈RCM-PST〉

ERC3シリーズでは、コントローラタイプ（CONモード/MECモード）によって使用できるティーチングボックス、  
パソコン対応ソフトが異なります。
ティーチングボックス
コントローラタイプ TB-01 CON-PTA RCM-PST SEP-PT

CONモード ○ ○ △ −
MECモード ○ ○ ○ ○

パソコン対応ソフト
コントローラタイプ RCM-101-MW RCM-101-USB MECパソコンソフト

CONモード ○ ○ −
MECモード − − ○

項　目 内　容
製品名称 24V電源仕様 100V電源仕様 200V電源仕様
製品型式 RCM-PST-0 RCM-PST-1 RCM-PST-2

製品構成
ティーチングボックス本体 RCM-PST-0

電源ユニット −
(ティーチングボックス本体のみ) RCM-PS-1 RCM-PS-2

電源電圧 DC24V ±10%
（DC21.6V～DC26.4V）

単相AC100V～115V ±10%
（AC90V～AC126.5V）

単相AC100V～230V ±10%
（AC90V～AC253V）

接続対象
ERC3 負荷容量 （注1）

（モータ電源容量）

ERC3 定格 最大
42P 1.2A 2.2A
56P 1.2A 2.2A

制御軸数 1軸

環境条件
使用温度範囲：0～40℃

使用湿度範囲：85%RH以下（但し結露なきこと）
保存温度範囲：−20℃～70℃

保護等級 IP20
電源周波数 50Hz/60Hz
汚染度 汚染度2
漏れ電流 − 0.5mA max 0.75mA max
冷却方式 自然空冷

ケーブル長
アクチュエータケーブル ：10m以下

ACケーブル ：2m
SIO通信用ケーブル（オプション） ：5m

製品サイズ 65（W）×157（H）×21.6（D） 65（W）×157（H）×64.4（D）
重量 ※接続ケーブルは含まず 120g 540g 535g
標準価格 − − −

○：全機能対応　△：機能限定対応 （原点復帰、サーボON/OFF、JOG＋、JOG−、停止（長押しでアラームリセット））

PST 製品ユニット

PS 電源ユニット
0

DC24V（24V電源仕様、
電源ユニットレス）

1
単相AC100V〜115V

（100V電源仕様）

2
単相AC100V〜230V

（200V電源仕様）

無記入 日本語版

ENG 英語版
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ERC3接続コネクタ

〈本体サイズと型式について〉

ERC3とのケーブル接続コネクタです。

外部24Vコネクタ DC24V±10%　※プラグコネクタ付属

非常停止コネクタ 非常停止スイッチを接続します。  ※プラグコネクタ付属

ブレーキスイッチ
AC入力ケーブル
壁掛けフック

操作スイッチ

ブレーキ付きアクチュエータの強制解除スイッチです。

単相100V又は230V入力　※製品による

M3相当（ネジ頭部寸法φ6以下）の
ネジ又はボルトにてフック固定可能です。

パネルシートの操作スイッチです。

1
2
3
4
5
6

7

型式 ： RCM-PST-0
 （24V電源仕様）

型式 ： RCM-PST-1
         RCM-PST-2
 （電源ユニット付仕様）

64.4
21.6

15
7

65電源ユニット部

1

6

5

2
3

4

7

各部名称と機能／外形寸法図

電源ユニット付クイックティーチ
（型式RCM-PST-1/2）の
外形寸法図になります。
24V電源仕様（型式RCM-PST-0）の
外形寸法図は電源ユニット部がなくなります。

■ 接続例
■電源が供給されたERC3にクイックティーチを接続する場合

SIOタイプ用
電源I/Oケーブル
（M-70ページ参照）
〈型式CB-ERC3S-PWBIO□□□〉
標準長さ 1m / 3m / 5m

SIO通信用ケーブル
（M-70ページ参照）
〈型式CB-PST-SIO050〉

クイックティーチ
RCM-PST-0

クイックティーチ
RCM-PST-0

PIOタイプ用
電源I/Oケーブル
（M-70ページ参照）
〈型式CB-ERC3P-PWBIO□□□〉
標準長さ 1m / 3m / 5m

ERC3

■クイックティーチからERC3に電源を供給する場合

〈DC24V電源を使用〉

〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

DC24V電源

SIOタイプ用
電源I/Oケーブル
（M-70ページ参照）
〈型式CB-ERC3S-PWBIO□□□〉
標準長さ 1m / 3m / 5m

ERC3

〈AC100/200V電源を使用〉

ERC3

クイックティーチ
RCM-PST-1、RCM-PST-2

AC電源

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

オプション

オプション

オプション

DC24V電源
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※1 ERC2は製番シールに4904以降の刻印があるもののみ接続可能　　※2 使用フォント 株式会社リムコーポレーション製 日本語ビットマップフォント（書体：ゴシック）
※3 SDメモリカードはお客様にてご用意願います。対応SDメモリカードは、東芝製SD/SDHC、メモリ容量1GB～8GBになります。

■パソコン対応ソフト（Windows専用）

■MECパソコンソフト

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。
※ERC3のコントローラタイプが「CONモード」の場合に使用可能です。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を
備えた表示装置です。
※ERC3のコントローラタイプが「MECモード」
の場合に使用可能です。

■ 構成

型式

データ入力

アクチュエータ動作

使用周囲温度・湿度

使用周囲雰囲気

保護等級

質量

ケーブル長

表示

標準価格

日本語版
英語版

CON-PT-M
CON-PT-M-EMG

CON-T
CON-T-EMG

RCM-E
RCM-E-EMG

約750g

3色LEDタッチパネル
バックライト付

￥37,000

○

○

IP40

○

○

IP54

○

○

－

温度0～40℃  湿度85%RH以下

腐食性ガスなきこと。特に粉塵ひどくなきこと

約400g

5m

20文字×4行 
LCD表示

￥38,000

約400g

16文字×2行 
LCD表示

￥25,000

項　　目 内　　容

5m

標準価格

￥600
標準価格

￥800

RCM-ECON-TRCM-PST

21

6.326.215.1

2
3
.5

4
3

1
4
8
.5

7 （34）72.5

（113.5）

46.9
39.0

66.6110.0

2
1
8
.3

89.6

■ CON-Tオプション
・壁掛け用フック

型式 HK-1
・ストラップ

型式 STR-1

SEP-PT

132
92.1

1
8
0

1
5
7

65

オプション

MECパソコンソフトを使えばパソコン上で停止位置データの変更、試運転等が可能です。
また、中間停止機能、押付け機能、座標の変更などを簡単に行うことができます。

MECパソコンソフトはアイエイアイのホームページよりダウンロードすることができます。

パソコンとERC3シリーズを接続するケーブルは、上記「パソコン対応ソフト（RCM-101-MW／RCM-101-USB）」の
ケーブルを使用することができます。
ケーブルを別途購入する場合には、下表のケーブル・アダプタをご用意下さい。

※ERC3のコントローラタイプが「MECモード」の場合に使用可能です。

アイエイアイのホームページ ： www.iai-robot.co.jp

パソコン接続方法 型式 名称 金額

RS232接続
CB-RCA-SIO050 外部機器通信ケーブル −

RCB-CV-MW RS232変換アダプタ −

USB接続

CB-RCA-SIO050 外部機器通信ケーブル −

RCB-CV-USB USB変換アダプタ −

CB-SEL-USB030 USBケーブル −

パソコン対応ソフト
対応バージョンは
Ver.8.03.00.00以降になります。

MECパソコンソフト
対応バージョンは
Ver.2.00.00.00以降になります。

対応Windows : 
XP SP2以降/Vista/7/8

タッチパネルティーチングボックス
■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を備えた教示装置です。

■ 型式 TB-02-□

■ 構成

■ 外形寸法

5m

190

15
5

25
（45.1）

■ 仕様
定格電圧 24V DC

消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）

使用周囲温度 0～40℃

使用周囲湿度 20～85%RH （ただし結露なきこと）

耐環境性 IP20

質量 470g （TB-02-N本体のみの場合）
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ERC2　コントローラ
お問合せは
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機種一覧／価格

■型式　NP / PN / SE

コントローラ一体型アクチュエータコントローラ部

E R C 2 I P M
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 リード I/Oタイプ ストローク ケーブル長 オプション 

SA7C

SA6C

RA6C

RA7C

RGS6C シングルガイド付ロッドタイプ 
（幅52mm） 

スライダタイプ（幅52mm） 

スライダタイプ（幅58mm） 

ロッドタイプ（幅52mm） 

ロッドタイプ（幅58mm） 

RGS7C

RGD6C

RGD7C

シングルガイド付ロッドタイプ 
（幅58mm） 

ダブルガイド付ロッドタイプ 
（幅52mm） 

ダブルガイド付ロッドタイプ 
（幅58mm） 

I インクリメンタル 

16 16mm

12 12mm

8 8mm

6 6mm

4 4mm

3 3mm

PM パルスモータ 50
〜
600
 

50mm
〜

600mm
 

（50mm毎設定） 

NP PIOタイプ（NPN仕様） 

PN PIOタイプ（PNP仕様） 

SE SIOタイプ 

B ブレーキ 

NM 原点逆仕様 

FT フート金具 

N ケーブルなし 

P 1m

S 3m

M 5m

X□□ 長さ指定 

R□□ ロボットケーブル 

W□□ 両端コネクタケーブル 

RW□□ 両端コネクタロボットケーブル 

I/O タイプ名 NP

PIO タイプ（NPN 仕様）名称

外観

内容
PLC から PIO でポジション番号を

指定して移動するタイプ

ポジション点数 16 点

標準価格（※）

SA6C

SA7C

RA6C

RA7C

RGS6C

RGS7C

RGD6C

RGD7C

−

−

−

−

−

−

−

−

PN

PIO タイプ（PNP 仕様）

NP タイプの PNP 仕様
（海外仕様）

16 点

SE

シリアル通信タイプ

ゲートウェイユニットを使い
フィールドネットワークに接続して

使用するタイプ

64 点

型　式

ERC2
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ERC2　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
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CFB
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ACON
DCON
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SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

SIOタイプ用
電源I/Oケーブル
（M-90ページ参照）
〈型式CB-ERC2-PWBIO□□□〉
標準長さ1m / 3m / 5m
保守用ケーブルはM-90ページ参照

ネットワーク接続用ケーブル
（M-90ページ参照）
（SIOタイプ用電源I/Oケーブル付属品）
〈型式CB-ERC2-CTL001〉

ロボネットゲートウェイユニット
 ＋拡張ユニット
DeviceNet仕様
〈型式RGW-DV〉＋〈型式REXT-CTL〉
CC-Link仕様
〈型式RGW-CC〉＋〈型式REXT-CTL〉
ProfiBus仕様
〈型式RGW-PR〉＋〈型式REXT-CTL〉

フィールドネットワーク

PIOタイプ用
電源I/Oケーブル
（M-90ページ参照）
〈型式CB-ERC-PWBIO□□□〉
標準長さ1m / 3m / 5m
保守用ケーブルはM-90ページ参照

PIO端子台
（M-88ページ参照）
〈型式RCB-TU-PIO-A/AP/B/BP〉

（パラレル通信）

〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

ティーチングボックス
（M-89ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

SIO変換器
〈型式RCB-TU-SIO-A（B）〉
（M-88ページ参照）

5m

パソコン対応ソフト
（M-89ページ参照）
（RS232接続版）
〈型式RCM-101-MW〉
（USB接続版）
〈型式RCM-101-USB〉
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

※SIOタイプには
　ティーチポートがありません。

※ネットワーク接続用ケーブルには
　ジャンクション、e-CONコネクタ、
　終端抵抗が各1個付属されます。

SIOタイプ
（タイプ記号SE）

PIOタイプ
（タイプ記号NP / PN）

ティーチングボックス
パソコン接続ケーブル

コントローラ

PLC

DC24V電源
（M-293ページ参照）

複数の軸をリンク接続し
てシリアル通信で動作さ
せる場合に使用します。

オプション オプション

オプションオプションオプション

オプション

電源I/Oケーブル
両端コネクタ仕様
（M-90ページ参照）
〈型式CB-ERC-PWBIO□□□-H6〉
標準長さ1m / 3m / 5m
保守用ケーブルはM-90ページ参照

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

システム構成

パソコン接続配線図

SIOタイプ（タイプ記号SE） SIOタイプ用電源I/Oケーブル 
〈型式CB-ERC2-PWBIO□□□〉 

パソコン接続用通信ケーブル 
〈型式CB-ERC2-SIO020〉 

2m 変換アダプタ 
〈型式RCB-CV-MW〉 

SIO タイプをパソコンと直接接続する場合は、下記のケーブルをご使用下さい。（M-90 参照）
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I/O 仕様（PIO タイプ）

I/O 信号表（PIO タイプ）

項目
入力点数
入力電圧
入力電流
漏洩電流
動作電圧

仕様
6 点
DC24V　±10％
4mA ／ 1 回路
最大 1mA ／ 1 点
ON 電圧：最小 18V（3.5mA）
OFF 電圧：最大 6V（1mA）

外部電源 
DC24V

電源（VP24） 
 

各入力 

CN１ 

3A

4B、5B

各入力 

5.6KΩ 

FUSE

ERC2

GND

GND

GND

内部回路 

＋ 

■入力部　外部入力仕様

項　　目
入力点数
定格負荷電圧
最大電流
残留電圧
短絡、逆電圧、保護

仕様
4 点
DC24V
60mA ／ 1 点
2V 以下
ヒューズ抵抗（27Ω0.1W）

外部電源 
DC24V

電源（VP24） 
 

各出力 

各出力 

出力4点 

負荷 

負荷 
27Ω 0.1W

ヒューズ抵抗 

ERC2
CN1
3A

4B、5B

FUSE

GND

GND

GND

Power MOS FET  
内部回路 

＋ 

外部電源 
DC24V

電源（VP24） 
 

各入力 

CN１ 

3A

4B、5B

各入力 5.6KΩ 

FUSE

ERC2

GND

GND

GND

GND

内部回路 

＋ 

外部電源 
DC24V

電源（VP24）  

各出力 

各出力 

出力4点 

負荷 

負荷 
27Ω 0.1W

ヒューズ抵抗 

ERC2
CN1
3A

4B、5B

FUSE

GND

GND

Power MOS FET

内部回路 

＋ 

■出力部　外部出力仕様

NPN 仕様 NPN 仕様

PNP 仕様 PNP 仕様

0

1

2

3

8 点タイプ

16 点タイプ
（ゾーン信号タイプ）

3 点タイプ
（電磁弁タイプ）

16 点タイプ
（ポジションゾーン信号タイプ）

位置決め点数 8 点で原点復帰信号、ゾーン信号等を備えた標準仕様です。
（工場出荷時はこのタイプに設定されています）

電磁弁と同様、ST0 〜 ST2 までの 3 点を ON するだけで、各ポジション（0 〜 2）へ移動します。
（エアシリンダからの置換えを可能にしました）

最大 16 点の位置決めが可能です。
（8 点タイプと比べて原点復帰信号が削除されています）

16 点タイプのゾーン信号がポジションゾーン信号になったタイプです。

パラメータ
（PIO パターン選択） PIO パターン ピン番号

1A
1B
2A
2B
3A
3B
4A
4B
5A
5B
6A
6B
7A
7B
8A
8B
9A
9B

10A
10B

24V
0V

24V
0V

24V
0V

24V
0V

SIO

入力

出力

橙（赤 1）
橙（黒 1）
空（赤 1）
空（黒 1）
白（赤 1）
白（黒 1）
黄（赤 1）
黄（黒 1）
桃（赤 1）
桃（黒 1）
橙（赤 2）
橙（黒 2）
空（赤 2）
空（黒 2）
白（赤 2）
白（黒 2）
黄（赤 2）
黄（黒 2）
桃（赤 2）
桃（黒 2）

PC1
PC2
PC4

HOME
CSTR
＊ STP
PEND
HEND
ZONE

ST0
ST1
ST2
−

RES
＊ STP
PE0
PE1
PE2

＊ ALM

SGA
SGB

EMS1
EMS2
24V
BKR
MPI
GND
MPI
GND

ピン番号 区分 線色

パラメータ（PIO パターン選択）
0 1

PC1
PC2
PC4
PC8

CSTR
＊ STP
PEND
HEND
ZONE

2

従来タイプ 3 点タイプ
（電磁弁タイプ）

16 点タイプ
（ゾーン信号タイプ）

（注） ＊印の信号（ALM/STP）は負論理ですので常時 ON となります。

PC1
PC2
PC4
PC8

CSTR
＊ STP
PEND
HEND

PZONE

3
16 点タイプ

（ポジションゾーン信号タイプ）
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信号名称説明

仕様表

仕様項目

タイプ

制御方式

位置決め指令

ポジション番号

バックアップメモリ

PIO

電磁ブレーキ

2 色発光 LED 表示

I/F 用電源（注 1）

シリアル通信

アブソリュート機能

電磁ブレーキ強制開放

ケーブル長

絶縁耐圧

EMC

電源電圧

電源電流

保護等級

内　容

PIO 仕様（NP / PN） SIO 仕様（SE）

弱め界磁ベクトル制御（特許出願中）

ポジション番号指定 ポジション番号指定 / 直値指定

最大 16 点 最大 64 点

ポジション番号データ、パラメータを不揮発性メモリへ保存

シリアル E2PROM　書換え回数 10 万回

専用入力 6 点／専用出力 4 点 なし

回路搭載  DC24V±10％　0.15A 以内

サーボ ON（緑）、アラーム / モータ駆動電源遮断（赤）

制御電源と共通（非絶縁）

RS485　1ch（外部で終端処理）

無し

0V に接続で強制開放（NP） 24V に接続で強制開放（PN） 24V に接続で強制開放

I/F ケーブル：10m 以下

SIO コネクタ通信ケーブル；5m 以下

DC500V  10MΩ

EN55011  Class A Group1（3m）

24V±10％

最大 2A

0 〜 40℃

85％ RH 以下（結露無き事）

腐食性ガスなきこと

IP20

環
境

使用周囲温度

使用周囲湿度

使用周囲雰囲気

区　分

SIO

24V

0V

入　力

出　力

信号名称

シリアル通信

非常停止

ブレーキ解除

指令ポジション番号

ポジション移動

原点復帰

スタート

リセット信号

一時停止

位置決め完了

完了ポジション番号

原点復帰完了

ゾーン

ポジションゾーン

アラーム

信号略称

SGA

SGB

EMS1

EMS2

BKR

PC1

PC2

PC4

PC8

ST0

ST1

ST2

HOME

CSTR

RES

＊ STP

PEND

PE0

PE1

PE2

HEND

ZONE

PZONE

＊ ALM

機能の概要

シリアル通信を行う場合に使用

ティーチングボックスの非常停止スイッチを有効にするための配線（M-87 ページ参照）

0V に接続することでブレーキを強制解除（150mA 要）

4 ビットのバイナリ信号で移動するポジションの番号を指定（8 点タイプは 3 ビット）

（例） ポジション 3 → PC1と PC2 に入力

 ポジション 7 → PC1と PC2 と PC4 に入力

STO 信号の ON でポジション 0 に移動、ST1、ST2 も同様

（本信号だけで移動開始、スタート信号への入力は不要）

立ち上がりエッジで原点復帰動作を開始

指令ポジション番号に信号を入れ、本信号 ON で指令したポジションに移動開始

信号 ON でアラームのリセットを行ないます。また一時停止状態（＊ STP が OFF）で

ON すると、残移動量のキャンセルが可能です。

常時 ON で通常動作（負論理）

ON → OFF の立ち上がりエッジで減速停止

目標位置まで移動して、位置決め完了後設定位置決め幅の範囲に入ると ON する

位置決め完了の判定に使用

ポジション 0 に移動完了で PE0 出力、PE1、PE2 も同様

（3 点タイプ時のみ有効）

原点復帰完了後 ON する

パラメータで設定されたゾーン信号範囲に入ると ON する

ポジションデータで設定されたゾーン信号範囲に入ると ON する

正常時 ON、アラーム発生時 OFF（負論理）

モータカバー上部 LED と同期（正常時緑色点灯、アラーム発生時赤色点灯）

（注） ＊印の信号（ALM/STP）は負論理となります。

（注 1） I/F 用電源を絶縁したい場合は、絶縁型 PIO 端子台（オプション M-88 ページ）をご使用下さい。
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I/O 配線図

24V

0V

FG

入力電源 
（2A以上） 

SGA

SGB

制御電源 

　通常OFF, 解除時ON 
（ブレーキ付きの場合） 

モーター駆動電源 

I/Oインターフェイス 
（各PIOパターンのI/O接続を参照） 

シリアル通信 

出 
力 
側 

入 
力 
側 

6A

6B

EMS12A

EMS22B

MPI4A

GND4B

MPI5A

GND5B

24V3A

BKR3B

7A

7B

8A

8B

9A

9B

10A

10B

1A

1B

MC

EMG信号 

ブレーキ強制 
解除スイッチ 

（注） 

60mA Max

上位システム 
〈 PLC 〉 

ティーチングボックス 

ERC2 PIOタイプ

CN1

CN2

FG

（赤1） 黄 

（黒1） 黄 

（赤1） 空 

（黒1） 空 

（赤1） 桃 

（黒1） 桃 

（赤1） 白 

（黒1） 白 

（赤2） だいだい 

（黒2） だいだい 

（赤2） 空 

（黒2） 空 

（赤2） 白 

（黒2） 白 

（赤2） 黄 

（黒2） 黄 

（赤2） 桃 

（黒2） 桃 

（赤1） だいだい 

（黒1） だいだい （未使用） 

ドレンワイヤ 

※ 

※ 

※ 

※ 

（注）ブレーキを強制解除する場合は、BKRと0Vの間にスイッチを入れてONしてください。

※ロボットケーブルの場合、線色は以下のように変わります。

線色

灰（赤１）

灰（黒１）

灰（赤２）

灰（黒２）

ピン番号

2A

2B

7A

7B

のEMGスイッチ接点出力
（M-87ページの非常停止
　回路についてをご参照
　下さい）

PIO タイプ NP（NPN 仕様）の場合

PIO タイプ PN（PNP 仕様）の場合

（注）ブレーキを強制解除する場合は、BKRと24Vの間にスイッチを入れてONしてください。

※ロボットケーブルの場合、線色は以下のように変わります。

線色

灰（赤１）

灰（黒１）

灰（赤２）

灰（黒２）

ピン番号

2A

2B

7A

7B

24V

0V

FG

入力電源 
（2A以上） 

SGA

SGB

制御電源 

　通常OFF, 解除時ON 
（ブレーキ付きの場合） 

モーター駆動電源 

I/Oインターフェイス 
（各PIOパターンのI/O接続を参照） 

シリアル通信 

出 
力 
側 

入 
力 
側 

6A

6B

EMS12A

EMS22B

MPI4A

GND4B

MPI5A

GND5B

24V3A

BKR3B

7A

7B

8A

8B

9A

9B

10A

10B

1A

1B

MC

EMG信号 

60mA Max

上位システム 
〈 PLC 〉 

ティーチングボックス 
のEMGスイッチ接点出力
（M-87ページの非常停止
　回路についてをご参照
　下さい） 

ERC2 PIOタイプ

CN1

CN2

FG

（赤1） 黄 

（黒1） 黄 

（赤1） 空 

（黒1） 空 

（赤1） 桃 

（黒1） 桃 

（赤1） 白 

（黒1） 白 

（赤2） だいだい 

（黒2） だいだい 

（赤2） 空 

（黒2） 空 

（赤2） 白 

（黒2） 白 

（赤2） 黄 

（黒2） 黄 

（赤2） 桃 

（黒2） 桃 

（赤1） だいだい 

（黒1） だいだい （未使用） 

ドレンワイヤ 

※ 

※ 

※ 

※ 

ブレーキ強制 
解除スイッチ 

（注） 



ERC2　M-86

ERC2　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

ERC2　コントローラ
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（注）ブレーキを強制解除する場合は、BKRと24Vの間にスイッチを入れてONしてください。 

※ロボットケーブルの場合、線色は（  ）内の色になります。 

24V

0V

FG

入力電源 
（2A以上） 

SGA

SGB

5V

GND

制御電源 

 通常OFF, 解除時ON 
（ブレーキ付きの場合） 

モーター駆動電源 

シリアル通信 

MPI7

GND8

24V5

BKR6

1

2

3 
 
4

MC

EMG信号 

ブレーキ強制 
解除スイッチ 

（注） 

ERC2 SIOタイプ 

e-conコネクタ 

ジャンクションに接続 

ネットワーク接続用ケーブル 
〈CB-ERC2-CTL001〉 

FG
ドレンワイヤ 

 

だいだい（青） 

茶（赤） 

青（黄） 

緑（黒） 

赤（紫） 

灰（灰） 

黄（緑） 

黄（だいだい） 

SIO タイプ SE の場合

PORT IN

PORT N

SDA

SDB

GND

FG

ゲートウェイユニット 

2対シールドケーブル 
推奨：太陽電線 
HK-SB/20276×L 
2P×AWG22

4方向ジャンクション（AMP製：5-1473574-4） 

e-CONコネクタ（AMP製：4-1473562-4） 
ハウジングの色：緑 

e-CONコネクタ（AMP製：3-1473562-4） 
ハウジングの色：緑 

だいだい 

青 

緑 

だいだい 

ネットワーク接続用ケーブル 
CB-ERC2-CTL001（0.1m） 

電源I/Oケーブルへ 
青 

緑 

詳細接続図 

1

2

3

4

1

2

3

4

1

2

3

4

1

2

3

4

1

2

3

4

SGA

SGB

GND

SGA

SGB

GND

1

2

3

4
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ERC2　コントローラ
お問合せは
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非常停止回路について

ERC2 シリーズは非常停止回路が内蔵されていませんので、下記の様な論理でお客様にて非常停止回路を構築して頂きますようお願いします。
（下記回路は説明の為簡略化されています。運転準備回路等はお客様の仕様に合わせて構築下さい。）

単軸使用で非常停止回路を構築する場合は、電源・I/O ケーブルの EMS1 と EMS2 の接点でリレーを動作し、
MPI（モータ電源）を遮断して下さい。単軸の場合

複数軸に非常停止回路を構築する場合は、SIO 変換器の EMG1 と EMG2 の接点でリレーを動作し、
各軸の MPI（モータ電源）を遮断して下さい。複数軸の場合

※左回路は PIO仕様
の場合です。
SIO仕様はティー
チングボックスが
接続出来ませんの
で、外部の非常停
止回路でモータ駆
動源を遮断して下
さい。
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ERC2　コントローラ
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オプション

I/O の電源を断絶したい場合や、PLC との配線を容易にする為の端子台です。
※ 端子台を使用する場合は、電源・I/O ケーブルをオプションの両側コネクタ仕様にする必要があります。

特長 ・入出力ポートは無極性ですので、PLC 側の I/O 仕様が NPN ／ PNP のどちらにも対応可能です。
 ・入出力信号のモニター用 LED を装備していますので、信号の ON ／ OFF 状態の確認が可能です。

仕様

絶縁型 PIO 端子台

電源・I/O ケーブルのシリアル通信線（SGA、SGB）を接続し、
パソコン接続用の D-Sub9 ピンクロスケーブルを使用して
RS232 通信が出来るようにした変換器です。

特長 ・ティーチングボックスやパソコン接続用ケーブルの接続口を、本体から離して
    好きな位置に設置することが出来ます。
 ・複数の軸を接続しパソコンからシリアル通信で動作させることが出来ます。
 

仕様

SIO 変換器

項目

電源電圧

使用周囲温度、湿度

入力部

入力点数

入力電圧

入力電流

許容漏洩電流

動作電圧

（対 GND）

出力点数

定格負荷電圧

最大電流

残留電圧

短絡

過電流保護

出力部

仕様

DC24V±10％

0 〜 55℃　85％ RH 以下

（結露無き事）

6 点

DC24V±10％

7mA ／ 1 回路（両極性）

1mA ／ 1 点（常温時 2mA 程度）

入力 ON：Min16V（4.5mA）

／ OFF：Max5V（1.3mA）

4 点

DC24V

60mA ／ 1 点

2V 以下／ 60mA

ヒューズ抵抗（27Ω0.1W）

項目

電源電圧

使用周囲温度、湿度

終端抵抗

仕様

DC24V±10％

0 〜 55℃　85％ RH 以下

（結露無き事）

120Ω（内蔵）

（PIOタイプの場合） 

A／AP／B／BP

配線図

※1 SIO仕様の場合は、ネットワーク接続用ケーブルを使ってSIO変換器に接続します。

配線図

ERC2− PN（PNP
仕様）をご使用の場
合は、RCB−TU−
PIO −AP/BP（PNP
対応仕様）をご使用
下さい。

ご注意
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ERC2　コントローラ
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■パソコン対応ソフト（Windows専用）

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

■タッチパネルティーチングボックス

RCM-Eは、ROBONETにおいて
使用できるのはVer.2,08以降に
なります。

ご注意

RCM-E

2
1

6.326.215.1

2
3
.5

4
3

1
4
8
.5

7 （34）72.5

（113.5）

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、
モニタ等の機能を備えた教示
装置です。

■ 型式

■ 構成

5m

標準価格 標準価格

CON-T

46.9
39.0

66.6110.0

2
1
8
.3

89.6

■ CON-Tオプション
・壁掛け用フック

型式 HK-1
・ストラップ

型式 STR-1

132
92.1

1
8
0

CON-PTA-C（タッチパネルティーチング）

CON-T（標準タイプ）

CON-PTA-C

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を
備えた教示装置です。

■ 型式 TB-02-□

■ 構成

5m

190

15
5

25
（45.1）

オプション

対応Windows : 
XP SP2以降/Vista/7/8

■ 仕様

■ 外形寸法

定格電圧 24V DC

消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）

使用周囲温度 0〜40℃

使用周囲湿度 20〜85%RH （ただし結露なきこと）

耐環境性 IP20

質量 470g （TB-02-N本体のみの場合）
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ERC2　コントローラ
お問合せは
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■パソコン対応ソフト（Windows専用）

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

■タッチパネルティーチングボックス

RCM-Eは、ROBONETにおいて
使用できるのはVer.2,08以降に
なります。

ご注意

RCM-E

2
1

6.326.215.1

2
3
.5

4
3

1
4
8
.5

7 （34）72.5

（113.5）

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、
モニタ等の機能を備えた教示
装置です。

■ 型式

■ 構成

5m

標準価格 標準価格

CON-T

46.9
39.0

66.6110.0

2
1
8
.3

89.6

■ CON-Tオプション
・壁掛け用フック

型式 HK-1
・ストラップ

型式 STR-1

132
92.1

1
8
0

CON-PTA-C（タッチパネルティーチング）

CON-T（標準タイプ）

CON-PTA-C

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を
備えた教示装置です。

■ 型式 TB-02-□

■ 構成

5m

190

15
5

25
（45.1）

ケーブル・メンテナンス部品

線色 
標準ケーブル ロボットケーブル 

（
φ

9）
 

PLC側 メカ側 

リセハウジング：1-1318118-9（AMP） 
リセコンタクト：1318108-1（AMP） 

（
φ

9）
 

PIO端子台側 メカ側 

型式　CB-ERC-PWBIO□□□/CB-ERC-PWBIO□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 10m まで対応
　例）080=8m

型式　CB-ERC-PWBIO□□□-H6/CB-ERC-PWBIO□□□-RB-H6 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 10m まで対応
　例）080=8m

メーカ：日圧 
型式：V0.5-3

切放し 

L

CN2 
メーカ：日圧 
ハウジング：PAP-04V-S×1 
コンタクト：SPHD-001T-P0.5×4

ツイスト 
ペアケーブル 

ドレインワイヤ 

色 
だいだい 

青 
茶 
緑 

配線 

AWG26

信号名 No.
1
2
3
4

SGA
SGB
5V

GND

信号名 

だいだい SGA
青 
茶 
緑 

SGB
5V

GND

ロボットケーブル 標準ケーブル 
線色 

No.

1
2
3
4

青 
黄 
赤 
黒 

赤 制御電源 5 紫 
灰 ブレーキ 6 灰 
黄 MPI7 緑 
黒 GND8 だいだい 

シールド シールド 9 シールド線 

（
φ

8）
 

ネットワーク側 メカ側 

型式　CB-ERC2-PWBIO□□□/CB-ERC2-PWBIO□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 10m まで対応
　例）080=8m

1 
2 
3 
4

1 
2 
3 
4

ワイヤ：UL1007 ♯22AWG

100mm

CN2 
メーカ：AMP 
e-conコネクタ プラグ4種（緑色） 
型式：4-1473562-4

CN1 
日圧 
ハウジング：PALR-04VF×1 
コンタクト：SPAL-001T-P0.5×4

色 
だいだい 

青 
緑 

配線 

CN2 
AWG22

信号名 No.
1
2
3
4

SGA
SGB
GND
NC

色 
だいだい 

青 
─ 
緑 

配線 

CN1 
AWG22

信号名 No.
1
2
3
4

SGA
SGB
5V

GND

型式　CB-ERC2-CTL001

配線 

AWG26

信号名 No.
1
2
3
4

5V
SGA
GND
SGB

5GND
65V

配線 

AWG26

信号名 No.
1
2
3
4

SGA
SGB
5V

GND

1 
2 
3 
4

2m

CN2 
日本連続端子 
モジュラープラグ：NTC-66R

CN1 
日圧 
ハウジング：PALR-04VF×1 
コンタクト：SPAL-001T-P0.5×4

型式　CB-ERC2-SIO020

最小曲げR　r=50mm以上 （可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可能

最小曲げR　r=50mm以上 （可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可能

最小曲げR　r=50mm以上 （可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可能

■ケーブル対応表
製品型式 電源・I/Oケーブル 電源・I/Oロボットケーブル ネットワーク接続用ケーブル パソコン接続用通信ケーブル

ERC2
PIOタイプ

CB-ERC-PWBIO□□□ CB-ERC-PWBIO□□□-RB
―

(使用できません) CB-ERC2-SIO020CB-ERC-PWBIO□□□-H6
（両側コネクタ仕様※）

CB-ERC-PWBIO□□□-RB-H6
（両側コネクタ仕様※）

SIOタイプ CB-ERC2-PWBIO□□□ CB-ERC2-PWBIO□□□-RB CB-ERC2-CTL001
※絶縁型PIO端子台と接続する際に使用します。



約56％縮小MCON

123mm

280mm

PCON
ACON
DCON

ポジションコントローラ
CONシリーズ　8軸タイプ

ポジションコントローラ
CONシリーズ　
PLC機能搭載タイプ

特 長

コントローラ8台※を1台に凝縮することで、制御盤内の省スペース化と、
トータルでの大幅コストダウンを実現しました。

※MCON-C/CGの場合

バッテリレスアブソリュートエンコーダ搭載アクチュエータや、
超小型ミニシリンダ、多回転ロータリなどに対応し、小型から大型まで、
動作可能なアクチュエータのバリエーションが広がりました。
また、パワーコン®（高出力ドライバ）を搭載し、
RCP5/RCP4との組合せで、最高速度が従来機種の1.5倍、
可搬質量は最大2倍以上の高性能化を実現しました。

MCON-C/CG、MCON-LC/LCG 共通

3  役立つ機能を多数搭載

2  幅広いアクチュエータに対応

1  省スペース化、コストダウン

バッテリレスアブソ対応 ミニシリンダ 多回転ロータリパワーコン対応
RCP6、RCP5、RCA（CR）※

※一部機種は除きます。
　詳細は各機種の製品ページをご参照ください。

RCD-RA RCP2-RTRCP6、RCP5、RCP4-SA/RA

可搬質量
従来比

2倍以上 ＋
最高速度
従来比

1.5倍

①パルスモータバッテリレスアブソ /インクリメンタル用基板
②パルスモータ簡易アブソ用基板
③パワーコンバッテリレスアブソ /インクリメンタル用基板
④パワーコン簡易アブソ用基板
⑤ ACサーボモータバッテリレスアブソ /インクリメンタル用基板
⑥ ACサーボモータ簡易アブソ用基板
⑦ DCブラシレスモータインクリメンタル用基板

7種類の基板を自由に装着

AUTOモード時のサーボモニタ機能
 ・AUTOモード時のサーボモニタが多軸コントローラでも
　行えるようになりました。
　また、指定した信号の変化で、モニタを開始することが
　出来るようになりました。（トリガ機能）

カレンダ機能
 ・時計機能の追加により、アラーム発生履歴が発生時刻で
　表示され、アラーム解析がしやすくなりました。

スマートチューニング機能（パルスモータ用）
 ・搬送質量に応じた最適加減速を設定します。

オフボードチューニング機能（ACサーボモータ用）
 ・搬送負荷に合わせた最適なゲインを設定します。

制振制御機能（ACサーボモータ用）
 ・スライダ移動時に、スライダに装着したワークの揺れ（振動）を抑えます。

加減速モード指定
 ・加減速パターンを、台形パターン、一次遅れフィルタ、
　S字モーションから指定できます。

軸名称表示機能
 ・パソコン対応ソフト及びタッチパネルティーチングに
　軸名称を表示できます。

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-92

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-91　MCON-C / MCON-LC

MCON-C/CG

MCON-LC/LCG



ラダープログラムによるアクチュエータの動作、I/O（入出力）信号のON/OFF制御が可能になりました。小規模な装置であれば、
MCON-LC/LCGだけで装置の制御が可能です。工程毎にMCON-LC/LCGを使用して分散制御を行うことで、メインPLCの負
荷を軽減することができます。また、プログラムの簡素化、トラブル時の対応等が容易となります。

※ラダープログラムの詳細は、下記をご参照ください。

スイッチ

センサ

入力16点（最大32点）

出力16点（最大32点）
表示灯

上位コントローラ不要 配線不要 IN

OUT
など

など

MCON-LC/LCG

4  PLC機能を追加

プログラム作成1

デバッグ機能3

モニタ2

シミュレーション4

XXX�JBJ-SPCPU�DP�KQ/EPXOMPBE/QDTPGU/MD-MBEEFS/
＊LCラダーはこͪらから無ঈでダウンロードできます。

ແ ঈ

●ラダーソフトの特長
MCON-LC/LCGは、ラダープログラムにより制御できるため、ࠓまでPLCで制御されていたํに߅なく
ご使用いただけます。また、アクチュエータを動かす「ઐ用໋令」がラダープログラムの中に用ҙされているので、
簡୯に動作させることができます。
ઐ用ฤूソϑト「LC-LADDER」は、ラダープログラムの作、モニタ、デバックが簡୯なૢ作で
ご使用いただけます。

基本命令（接点命令、出力命令等）
27種類、応用命令（データ比較、
算術演出、論理演算等）53種類を
使用してプログラムの作成が
できます。

プログラムを実行した時の状態を、
各機能により確認をすることが
できます。

条件を指定してプログラムを
実行し、プログラムの動作確認が
できます。

コントローラで実際にプログラムを
動作させなくても、パソコン上で
プログラムの実行確認（テストRUN）
ができます。

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-92

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-91　MCON-C / MCON-LC



（̎）֤ スロットの型式هೖํ๏

ᶃ̍スロットに1ຕの基板͕ΘΕ͓ͯΓ、ಉ一基板にҟͳΔモータ種類（パルス/ACサーボ/%Cブϥシレス）
　ҟͳΔΤンίーダ種類（8AI/4A/I）を接ଓ͢Δ͜ͱͰ͖·せΜɻ

ᶄアΫチュΤータの種類にΑΓ、̍ スロットに̎軸接ଓͰ͖Δのͱ、̍ 軸͔͠接ଓͰ͖ͳ͍の͕͋Γ·͢ɻ

3C16（ߴग़ྗઃ定）、3C15（ߴग़ྗઃ定）、3C1�（ߴग़ྗઃ定）

■֤スロットهೖ例

֤軸の組合せ例に͍ͭͯ、࣍ϖージを͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

ᶅ1スロットͰ̍軸͔͠接ଓ͠ͳ͍合、̎ 軸/ԼίωΫタの型式「 ̣  」ͱͳΓ·͢ɻ

ᶆ3C16ʗ3C15ʗ3C1�をߴग़ྗઃ定Ͱ用͢Δ合、オプションཝに「 ̩  」をهೖ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
　˞3C16ߴग़ྗઃ定のΈͰ͢ɻ

ス̍ロットに
接ଓՄ能ͳ軸数 アΫチュΤータ種類

̍軸

2軸

シリーζ タイプ 軸 数 モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション I/O
種 類

I/Oケーブル
͞

電ݯ
電ѹ

簡易アブソ
対 応

MCON

1
2
3
4
5
6
7
8

1軸仕様
2軸仕様
3軸仕様
4軸仕様
5軸仕様
6軸仕様
7軸仕様
8軸仕様

00

高加減速対応
省電力対応
高出力設定仕様

HA
LA
T

※HA/LAはRCAઐ用、
　TはRCP6/RCP5/RCP4ઐ用です。
※RCP4-GRシリーζと
　RCP4-STシリーζは、
　高出力設定仕様（T）の選択不可。

（※1）パルスモータ/ACサーボモータઐ用です。
（※2）DCブラシレスモータઐ用です。

※RCDシリーζは、簡易アブソには
　対応していません。

※SSCNET（SSN）、
　MECHATROLINK ᶙ（ML3）はۙൃച༧定

（3ʙ̔軸内容）
（1軸/上コネクタ） （2軸/下コネクタ）

WAI
SA
I

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※1）
インクリメンタル（※2）

モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション

標準タイプC

安全カテゴリ
対応タイプCG

DV
CC
PR
CN
EC
EP
PRT

DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO接続仕様  

DC24VO

ABB

ABBN

（未記入）

アブソバッテリボックス付ଐ
（簡易アブソ仕様）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソ仕様）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

0 ケーブルなし

０スロット内容 1～3スロット内容

モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション

（1軸/上コネクタ） （2軸/下コネクタ）

モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション

各スロット内容

0スロット 1スロット 2スロット

3C15（ߴग़ྗઃ定ղআ）、3C1�（ߴग़ྗઃ定ղআ）
3C13、3C12、3CA2、3CA、3C%、3CL

3518AIT-N-3518AIT-N-3518AIT-N

0スロット 1スロット

2�8AI-2�8AI-3%I-N

RCP5-SA4C-WA-35P（高出力設定）を
̏軸接続する場合ྫ1 RCA-SA5C-I-20を2軸、RCD-RA1DA-I-̏ を

1軸接続する場合ྫ2

（※）にͭいてはM-94参照

20□パルスモータ
20□高ਪ力パルスモータ
28□パルスモータ
28□高ਪ力パルスモータ
35□パルスモータ
42□パルスモータ
42□高ਪ力パルスモータ
56□パルスモータ
パルスモータ無ޮ軸
DCブラシレス3Wモータ
DCブラシレスモータ無ޮ軸

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
P
3D
D

2Wサーボモータ
5Wサーボモータ
5Wサーボモータ
10Wサーボモータ
20Wサーボモータ
20Wサーボモータ
30Wサーボモータ
ACサーボモータ無ޮ軸
接続軸なし記号（※）

2
5
5S
10
20
20S
30
A
N

シリーζ タイプ 軸 数 モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション I/O
種 類

I/Oケーブル
͞

電ݯ
電ѹ

簡易アブソ
対 応

MCON

1
2
3
4
5
6

1軸仕様
2軸仕様
3軸仕様
4軸仕様
5軸仕様
6軸仕様

00

高加減速対応
省電力対応
高出力設定仕様

HA
LA
T

※HA/LAはRCAઐ用、
　TはRCP6/RCP5/RCP4ઐ用です。
※RCP4-GRシリーζとRCP4-STシリーζは、
　高出力設定仕様（T）の選択不可。

（※1）パルスモータ/ACサーボモータઐ用です。
（※2）DCブラシレスモータઐ用です。 ※RCDシリーζは、簡易アブソには

　対応していません。

（3ʙ6軸）内容

（1軸/上コネクタ） （2軸/下コネクタ）

WAI
SA
I

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※1）
インクリメンタル（※2）

モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション 拡張I/O
種 類

PLC機能付きタイプLC

PLC機能付き安全
カテゴリ対応タイプLCG

NP PIO仕様（NPNタイプ）

NP
DV
CC
PR
CN
EC
EP
PRT

（未記入）

DC24VO

ABB

ABBN

（未記入）

アブソバッテリボックス付ଐ
（簡易アブソ仕様）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソ仕様）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

０スロット内容 1～2スロット内容

（※）にͭいてはM-94参照

20□パルスモータ
20□高ਪ力パルスモータ
28□パルスモータ
28□高ਪ力パルスモータ
35□パルスモータ
42□パルスモータ
42□高ਪ力パルスモータ
56□パルスモータ
パルスモータ無ޮ軸
DCブラシレス3Wモータ
DCブラシレスモータ無ޮ軸

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
P
3D
D

2Wサーボモータ
5Wサーボモータ
5Wサーボモータ
10Wサーボモータ
20Wサーボモータ
20Wサーボモータ
30Wサーボモータ
ACサーボモータ無ޮ軸
接続軸なし記号（※）

2
5
5S
10
20
20S
30
A
N

MCON-C/CG MCON-LC/LCG

（̍）MCON-C/CG�ͭのスロット͕͋Γ·͢ɻ
　　MCON-LC/LCG3ͭのスロット͕͋Γ·͢ɻ

（最大4スロット） （最大3スロット）

０スロット（্ίωΫタɿA9�ʗԼίωΫタɿA91）

１スロット（্ίωΫタɿA92ʗԼίωΫタɿA93）

２スロット（্ίωΫタɿA9�ʗԼίωΫタɿA95）

３スロット（্ίωΫタɿA96ʗԼίωΫタɿA97）

PIO仕様（NPNタイプ）
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO接続仕様
拡張I/Oなし

ケーブルなし
2m（標準）
3m
5m

0
2
3
5

型　式 M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-94

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-93　MCON-C / MCON-LC



（̎）֤ スロットの型式هೖํ๏

ᶃ̍スロットに1ຕの基板͕ΘΕ͓ͯΓ、ಉ一基板にҟͳΔモータ種類（パルス/ACサーボ/%Cブϥシレス）
　ҟͳΔΤンίーダ種類（8AI/4A/I）を接ଓ͢Δ͜ͱͰ͖·せΜɻ

ᶄアΫチュΤータの種類にΑΓ、̍ スロットに̎ 軸接ଓͰ͖Δのͱ、̍ 軸͔͠接ଓͰ͖ͳ͍の͕͋Γ·͢ɻ

3C16（ߴग़ྗઃ定）、3C15（ߴग़ྗઃ定）、3C1�（ߴग़ྗઃ定）

■֤スロットهೖ例

֤軸の組合せ例に͍ͭͯ、࣍ϖージを͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

ᶅ1スロットͰ̍軸͔͠接ଓ͠ͳ͍合、̎ 軸/ԼίωΫタの型式「 ̣  」ͱͳΓ·͢ɻ

ᶆ3C16ʗ3C15ʗ3C1�をߴग़ྗઃ定Ͱ用͢Δ合、オプションཝに「 ̩  」をهೖ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
　˞3C16ߴग़ྗઃ定のΈͰ͢ɻ

ス̍ロットに
接ଓՄ能ͳ軸数 アΫチュΤータ種類

̍軸

2軸

シリーζ タイプ 軸 数 モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション I/O
種 類

I/Oケーブル
͞

電ݯ
電ѹ

簡易アブソ
対 応

MCON

1
2
3
4
5
6
7
8

1軸仕様
2軸仕様
3軸仕様
4軸仕様
5軸仕様
6軸仕様
7軸仕様
8軸仕様

00

高加減速対応
省電力対応
高出力設定仕様

HA
LA
T

※HA/LAはRCAઐ用、
　TはRCP6/RCP5/RCP4ઐ用です。
※RCP4-GRシリーζと
　RCP4-STシリーζは、
　高出力設定仕様（T）の選択不可。

（※1）パルスモータ/ACサーボモータઐ用です。
（※2）DCブラシレスモータઐ用です。

※RCDシリーζは、簡易アブソには
　対応していません。

※SSCNET（SSN）、
　MECHATROLINK ᶙ（ML3）はۙൃച༧定

（3ʙ̔軸内容）
（1軸/上コネクタ） （2軸/下コネクタ）

WAI
SA
I

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※1）
インクリメンタル（※2）

モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション

標準タイプC

安全カテゴリ
対応タイプCG

DV
CC
PR
CN
EC
EP
PRT

DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO接続仕様  

DC24VO

ABB

ABBN

（未記入）

アブソバッテリボックス付ଐ
（簡易アブソ仕様）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソ仕様）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

0 ケーブルなし

０スロット内容 1～3スロット内容

モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション

（1軸/上コネクタ） （2軸/下コネクタ）

モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション

各スロット内容

0スロット 1スロット 2スロット

3C15（ߴग़ྗઃ定ղআ）、3C1�（ߴग़ྗઃ定ղআ）
3C13、3C12、3CA2、3CA、3C%、3CL

3518AIT-N-3518AIT-N-3518AIT-N

0スロット 1スロット

2�8AI-2�8AI-3%I-N

RCP5-SA4C-WA-35P（高出力設定）を
̏軸接続する場合ྫ1 RCA-SA5C-I-20を2軸、RCD-RA1DA-I-̏ を

1軸接続する場合ྫ2

（※）にͭいてはM-94参照

20□パルスモータ
20□高ਪ力パルスモータ
28□パルスモータ
28□高ਪ力パルスモータ
35□パルスモータ
42□パルスモータ
42□高ਪ力パルスモータ
56□パルスモータ
パルスモータ無ޮ軸
DCブラシレス3Wモータ
DCブラシレスモータ無ޮ軸

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
P
3D
D

2Wサーボモータ
5Wサーボモータ
5Wサーボモータ
10Wサーボモータ
20Wサーボモータ
20Wサーボモータ
30Wサーボモータ
ACサーボモータ無ޮ軸
接続軸なし記号（※）

2
5
5S
10
20
20S
30
A
N

シリーζ タイプ 軸 数 モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション I/O
種 類

I/Oケーブル
͞

電ݯ
電ѹ

簡易アブソ
対 応

MCON

1
2
3
4
5
6

1軸仕様
2軸仕様
3軸仕様
4軸仕様
5軸仕様
6軸仕様

00

高加減速対応
省電力対応
高出力設定仕様

HA
LA
T

※HA/LAはRCAઐ用、
　TはRCP6/RCP5/RCP4ઐ用です。
※RCP4-GRシリーζとRCP4-STシリーζは、
　高出力設定仕様（T）の選択不可。

（※1）パルスモータ/ACサーボモータઐ用です。
（※2）DCブラシレスモータઐ用です。 ※RCDシリーζは、簡易アブソには

　対応していません。

（3ʙ6軸）内容

（1軸/上コネクタ） （2軸/下コネクタ）

WAI
SA
I

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※1）
インクリメンタル（※2）

モータ
種 類 

Τンίーダ
種 類

オプション 拡張I/O
種 類

PLC機能付きタイプLC

PLC機能付き安全
カテゴリ対応タイプLCG

NP PIO仕様（NPNタイプ）

NP
DV
CC
PR
CN
EC
EP
PRT

（未記入）

DC24VO

ABB

ABBN

（未記入）

アブソバッテリボックス付ଐ
（簡易アブソ仕様）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソ仕様）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

０スロット内容 1～2スロット内容

（※）にͭいてはM-94参照

20□パルスモータ
20□高ਪ力パルスモータ
28□パルスモータ
28□高ਪ力パルスモータ
35□パルスモータ
42□パルスモータ
42□高ਪ力パルスモータ
56□パルスモータ
パルスモータ無ޮ軸
DCブラシレス3Wモータ
DCブラシレスモータ無ޮ軸

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
P
3D
D

2Wサーボモータ
5Wサーボモータ
5Wサーボモータ
10Wサーボモータ
20Wサーボモータ
20Wサーボモータ
30Wサーボモータ
ACサーボモータ無ޮ軸
接続軸なし記号（※）

2
5
5S
10
20
20S
30
A
N

MCON-C/CG MCON-LC/LCG

（̍）MCON-C/CG�ͭのスロット͕͋Γ·͢ɻ
　　MCON-LC/LCG3ͭのスロット͕͋Γ·͢ɻ

（最大4スロット） （最大3スロット）

０スロット（্ίωΫタɿA9�ʗԼίωΫタɿA91）

１スロット（্ίωΫタɿA92ʗԼίωΫタɿA93）

２スロット（্ίωΫタɿA9�ʗԼίωΫタɿA95）

３スロット（্ίωΫタɿA96ʗԼίωΫタɿA97）

PIO仕様（NPNタイプ）
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO接続仕様
拡張I/Oなし

ケーブルなし
2m（標準）
3m
5m

0
2
3
5

「スロット内容」の説明 M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-94

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-93　MCON-C / MCON-LC



接ଓ軸֎؍ 接ଓ軸型式

1軸ɿ3C16-4A6C-8A-�21
2軸ɿ3C16-3A�C-8A-351

3C16-4A6C

1軸ɿ3C15-4A6C-8A-�21
2軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
3軸ɿ3CA-4A6C-8A-3�

1軸ɿ3C15-4A�C-8A-351
2軸ɿ3C15-4A�C-8A-351
3軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
�軸ɿ3C15-3A�C-8A-351

1軸ɿ3C15-4A�C-8A-351
2軸ɿ3C15-4A�C-8A-351
3軸ɿ3CA2-TCA�NA-I-2�
�軸ɿ3C%-3A1%A-I-3%

1軸ɿ3C15-4A6C-8A-�21
2軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
3軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
�軸ɿ3CA2-TCA�NA-I-2�
5軸ɿ3C%-3A1%A-I-3%

1軸/2軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
3軸/�軸ɿ3CA2-TCA�NA-I-2�
5軸/6軸ɿ3C%-3A1%A-I-3%

1ʙ7軸ɿ3C15-3A�C-8A-351

1軸/2軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
3軸/�軸ɿ3CA2-TCA�NA-I-2�
5ʙ�軸ɿ3C%-3A1%A-I-3%

軸　数

2

3

�

�

5

6

7

�

�スロット

A9�

パϫーίン�2˘
バッテリレスアブソ

A91

̣

A9�

パルス�2˘
バッテリレスアブソ

A91

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A91

̣

A9�

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A91

̣

A9�

パϫーίン�2˘
バッテリレスアブソ

A91

̣

A9�

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A91

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A91

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A91

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A92

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A93

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A95

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A96

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A97

̣

A92

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A93

̣

A92

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A93

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

ACサーボ2�8
簡易アブソ

A95

̣

A9�

ACサーボ2�8
簡易アブソ

A95

A92

ACサーボ2�8
インΫリ

A93

ACサーボ2�8
インΫリ

A92

ACサーボ2�8
簡易アブソ

A93

ACサーボ2�8
簡易アブソ

A96

%Cブϥシレス
インΫリ

A97

̣

A9�

%Cブϥシレス
インΫリ

A95

%Cブϥシレス
インΫリ

A9�

%Cブϥシレス
インΫリ

A95

%Cブϥシレス
インΫリ

A96

%Cブϥシレス
インΫリ

A97

%Cブϥシレス
インΫリ

A92

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A93

̣

A9�

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A95

̣

A96

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A97

̣

A92

ACサーボ3�8
バッテリレスアブソ

A93

̣

A92

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A93

̣

A9�

A95

A96

A97

A9�

A95

A96

A97

A96

%Cブϥシレス
インΫリ

A97

A96

A97

1スロット 2スロット 3スロット 型　式 ඪ४価格

Լه表MCONの基板の組合Θせ例Ͱ͢ɻ

0スロット

2スロット 3スロット

1スロット
MCON-C-�-3518AI-3518AI-2�4A-2�4A-

3%I-3%I-3%I-3%I-%7-�-�-A##

0スロット

2スロット 3スロット

1スロット

MCON-C-7-3518AI-3518AI-3518AI-3518AI-

3518AI-3518AI-3518AI-N-%7-�-�

0スロット

1スロット 2スロット

MCON-C-6-3518AI-3518AI-

2�8AI-2�8AI-3%I-3%Iɻ %7-�-�

0スロット

1スロット 2スロット

MCON-C-5-�218AIT-N-

3518AI-3518AI-2�4A-N-3%I-N-%7-�-�-A##
3スロット

2スロット 3スロット

1スロット0スロット

MCON-C-�-3518AIT-N-3518AI-N-

2�4A-N-3%I-N-%7-�-�-A##

0スロット

2スロット 3スロット

1スロット

MCON-C-�-3518AIT-N-3518AIT-N-

3518AIT-N-3518AIT-N-%7-�-�

0スロット 1スロット

MCON-C-3-�218AI-3518AI-3�8AI-N-%7-�-�

0スロット

上コネクタ

軸数

上コネクタ下コネクタ

下コネクタ

1スロット

MCON-C-2-�218AIT-N-3518AIT-N-%7-�-�

パϫーίン/バッテリレスアブソ
パϫーίン/バッテリレスアブソ

パϫーίン/バッテリレスアブソ
パϫーίン/バッテリレスアブソ
パϫーίン/バッテリレスアブソ
パϫーίン/バッテリレスアブソ

パϫーίン/バッテリレスアブソ

パϫーίン/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ
パルス/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ

ACサーボ/バッテリレスアブソ

ACサーボ/簡易アブソ

ACサーボ/簡易アブソ
%Cブϥシレス/インΫリ

%Cブϥシレス/インΫリ

パルス/バッテリレスアブソ
ACサーボ/インΫリ

%Cブϥシレス/インΫリ

パルス/バッテリレスアブソ
ACサーボ/簡易アブソ

%Cブϥシレス/インΫリ

3C16-3A�C

3C15-4A6C 3C15-3A�C

3C15-4A�C 3C15-3A�C

3C15-4A�C

3C15-4A6 3C15-3A�C

3C15-3A�C

3C15-3A�C

3CA2-TCA�NA 3C%-3A1%A

3CA2-TCA�NA 3C%-3A1%A

3CA2-TCA�NA 3C%-3A1%A

3C15-3A�C 3CA2-TCA�NA 3C%-3A1%A

3CA-4A6C

̣

ご注ҙɿ MCON-LCは0スロット〜2スロットまで使用可能です。
           RCDシリーζは簡易アブソには対応していません。

3C16-4A6C

MCON基板組合せ例 M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-96

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-95　MCON-C / MCON-LC



接ଓ軸֎؍ 接ଓ軸型式

1軸ɿ3C16-4A6C-8A-�21
2軸ɿ3C16-3A�C-8A-351

3C16-4A6C

1軸ɿ3C15-4A6C-8A-�21
2軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
3軸ɿ3CA-4A6C-8A-3�

1軸ɿ3C15-4A�C-8A-351
2軸ɿ3C15-4A�C-8A-351
3軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
�軸ɿ3C15-3A�C-8A-351

1軸ɿ3C15-4A�C-8A-351
2軸ɿ3C15-4A�C-8A-351
3軸ɿ3CA2-TCA�NA-I-2�
�軸ɿ3C%-3A1%A-I-3%

1軸ɿ3C15-4A6C-8A-�21
2軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
3軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
�軸ɿ3CA2-TCA�NA-I-2�
5軸ɿ3C%-3A1%A-I-3%

1軸/2軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
3軸/�軸ɿ3CA2-TCA�NA-I-2�
5軸/6軸ɿ3C%-3A1%A-I-3%

1ʙ7軸ɿ3C15-3A�C-8A-351

1軸/2軸ɿ3C15-3A�C-8A-351
3軸/�軸ɿ3CA2-TCA�NA-I-2�
5ʙ�軸ɿ3C%-3A1%A-I-3%

軸　数

2

3

�

�

5

6

7

�

�スロット

A9�

パϫーίン�2˘
バッテリレスアブソ

A91

̣

A9�

パルス�2˘
バッテリレスアブソ

A91

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A91

̣

A9�

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A91

̣

A9�

パϫーίン�2˘
バッテリレスアブソ

A91

̣

A9�

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A91

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A91

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A91

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A92

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A93

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A95

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A96

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A97

̣

A92

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A93

̣

A92

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A93

パルス35˘
バッテリレスアブソ

A9�

ACサーボ2�8
簡易アブソ

A95

̣

A9�

ACサーボ2�8
簡易アブソ

A95

A92

ACサーボ2�8
インΫリ

A93

ACサーボ2�8
インΫリ

A92

ACサーボ2�8
簡易アブソ

A93

ACサーボ2�8
簡易アブソ

A96

%Cブϥシレス
インΫリ

A97

̣

A9�

%Cブϥシレス
インΫリ

A95

%Cブϥシレス
インΫリ

A9�

%Cブϥシレス
インΫリ

A95

%Cブϥシレス
インΫリ

A96

%Cブϥシレス
インΫリ

A97

%Cブϥシレス
インΫリ

A92

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A93

̣

A9�

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A95

̣

A96

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A97

̣

A92

ACサーボ3�8
バッテリレスアブソ

A93

̣

A92

パϫーίン35˘
バッテリレスアブソ

A93

̣

A9�

A95

A96

A97

A9�

A95

A96

A97

A96

%Cブϥシレス
インΫリ

A97

A96

A97

1スロット 2スロット 3スロット 型　式 ඪ४価格

Լه表MCONの基板の組合Θせ例Ͱ͢ɻ

0スロット

2スロット 3スロット

1スロット
MCON-C-�-3518AI-3518AI-2�4A-2�4A-

3%I-3%I-3%I-3%I-%7-�-�-A##

0スロット

2スロット 3スロット

1スロット

MCON-C-7-3518AI-3518AI-3518AI-3518AI-

3518AI-3518AI-3518AI-N-%7-�-�

0スロット

1スロット 2スロット

MCON-C-6-3518AI-3518AI-

2�8AI-2�8AI-3%I-3%Iɻ %7-�-�

0スロット

1スロット 2スロット

MCON-C-5-�218AIT-N-

3518AI-3518AI-2�4A-N-3%I-N-%7-�-�-A##
3スロット

2スロット 3スロット

1スロット0スロット

MCON-C-�-3518AIT-N-3518AI-N-

2�4A-N-3%I-N-%7-�-�-A##

0スロット

2スロット 3スロット

1スロット

MCON-C-�-3518AIT-N-3518AIT-N-

3518AIT-N-3518AIT-N-%7-�-�

0スロット 1スロット

MCON-C-3-�218AI-3518AI-3�8AI-N-%7-�-�

0スロット

上コネクタ

軸数

上コネクタ下コネクタ

下コネクタ

1スロット

MCON-C-2-�218AIT-N-3518AIT-N-%7-�-�

パϫーίン/バッテリレスアブソ
パϫーίン/バッテリレスアブソ

パϫーίン/バッテリレスアブソ
パϫーίン/バッテリレスアブソ
パϫーίン/バッテリレスアブソ
パϫーίン/バッテリレスアブソ

パϫーίン/バッテリレスアブソ

パϫーίン/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ
パルス/バッテリレスアブソ

パルス/バッテリレスアブソ

ACサーボ/バッテリレスアブソ

ACサーボ/簡易アブソ

ACサーボ/簡易アブソ
%Cブϥシレス/インΫリ

%Cブϥシレス/インΫリ

パルス/バッテリレスアブソ
ACサーボ/インΫリ

%Cブϥシレス/インΫリ

パルス/バッテリレスアブソ
ACサーボ/簡易アブソ

%Cブϥシレス/インΫリ

3C16-3A�C

3C15-4A6C 3C15-3A�C

3C15-4A�C 3C15-3A�C

3C15-4A�C

3C15-4A6 3C15-3A�C

3C15-3A�C

3C15-3A�C

3CA2-TCA�NA 3C%-3A1%A

3CA2-TCA�NA 3C%-3A1%A

3CA2-TCA�NA 3C%-3A1%A

3C15-3A�C 3CA2-TCA�NA 3C%-3A1%A

3CA-4A6C

̣

ご注ҙɿ MCON-LCは0スロット〜2スロットまで使用可能です。
           RCDシリーζは簡易アブソには対応していません。

 −

 −

 −

 −

 −

 −

 −

 −

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-96

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-95　MCON-C / MCON-LC



標準価格表

1

タイプ別基本価格

内容 型式 価格

標準
タイプ MCON-C −

安全
カテゴリ

対応
タイプ

MCON-CG −

PLC
機能付
タイプ

MCON-LC −

PLC
機能付
安全

カテゴリ
対応

タイプ

MCON-LCG −

3

簡易アブソリュート
数量

軸数 価格

1軸 −

2軸 −

3軸 −

4軸 −

5軸 −

6軸 −

7軸 −

8軸 −

2

スロット型式価格
（使用するスロットの金額をすべて加算してください）

スロット内容 型式 価格

パルス
モータ用

1軸
仕様

バッテリレスアブソ
／インクリ

（パワーコン用）
□PWAIT-N −

簡易アブソ
（パワーコン用） □PSAT-N −

バッテリレスアブソ
／インクリ
（標準用）

□PWAI-N −

簡易アブソ
（標準用） □PSA-N −

2軸
仕様

簡易アブソ（標準用）
＋

簡易アブソ（標準用）
□PSA-□PSA −

バッテリレスアブソ／
インクリ（標準用）

＋
バッテリレスアブソ／

インクリ（標準用）

□ PWAI- □ PWAI −

ACサーボ
モータ用

1軸
仕様

バッテリレスアブソ
／インクリ
（標準用）

□WAI-N −

簡易アブソ
（標準用） □SA-N −

2軸
仕様

バッテリレスアブソ／
インクリ（標準用）

＋
バッテリレスアブソ／

インクリ（標準用）

□WAI-□WAI −

簡易アブソ（標準用）
＋

簡易アブソ（標準用）
□SA-□SA −

DC
ブラシレス
モータ用

1軸
仕様

インクリ
（標準用） 3DI-N −

2軸
仕様

インクリ（標準用）
＋

インクリ（標準用）
3DI-3DI −

＋

＋ ＋

＋

MCONコントローラの標準価格は、下記1のタイプ別基本価格をベースに、2スロット型式価格、3簡易アブソリュート数量、
4簡易アブソリュート用バッテリ数量、5 I/O種類、6拡張I/O種類を合計して算出してください。

1 タイプ別基本価格

標準タイプコントローラ
（MCON-C/CG)かPLC機
能付きタイプ（MCON-LC/
LCG)かを選択します。

3 簡易アブソリュート数量

簡易アブソリュートで動作した
い軸数分の価格を加算してく
ださい。

2 スロット型式価格

0〜3スロットで指定したスロッ
ト型式の価格を加算してくだ
さい。

※上記□にはモータの数字が入ります。

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-98

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-97　MCON-C / MCON-LC



4

簡易アブソリュート用
バッテリ数量

軸数 価格

1軸 −

2軸 −

3軸 −

4軸 −

5軸 −

6軸 −

7軸 −

8軸 −

5
I/O種類

（標準タイプはNP以外、PIO機能付
タイプはNPのみ選択可能です。）

種類 型式 価格

ＰＩＯ仕様
(NPN仕様) NP −

DeviceNet
接続仕様 DV −

CC-Link
接続仕様 CC −

PROFIBUS-
DP

接続仕様
PR −

CompoNet
接続仕様 CN −

EtherCAT
接続仕様 EC −

EtherNet/IP
接続仕様 EP −

PROFINET 
IO

接続仕様
PRT −

6

拡張I/O種類
（PLC機能付タイプのみ選択可能）

種類 型式 価格

ＰＩＯ仕様
(NPN仕様) NP −

DeviceNet
接続仕様 DV −

CC-Link
接続仕様 CC −

PROFIBUS-
DP

接続仕様
PR −

CompoNet
接続仕様 CN −

EtherCAT
接続仕様 EC −

EtherNet/IP
接続仕様 EP −

PROFINET 
IO

接続仕様
PRT −

価格

仕様別
標準価格

＋ ＋

＋ ＋ ＋ ＝

※バッテリレスアブソリュートタイプは3、4の加算は不要です。

5 I/O種類

コントローラのI/O種類を選択
して下さい。

（PLC機能付きタイプは「ＮＰ」
限定となり ます。

6 拡張I/O種類

コントローラの拡張I/O種類
を選択して下さい。

（標準タイプコントローラの場
合は不要です）

＋

4 簡易アブソリュート用
     バッテリ数量

簡易アブソリュートでバッテリ
（型式ABB）を付属する軸数
分の価格を加算してください。

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-98

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-97　MCON-C / MCON-LC



3CP6�3CP5�3CP4�
3C%�3CP2C3�3CP28

シリーζ 3CP4シリーζ 3CP3�3C"2�3CLシリーζ

フィールドバス
DeviceNet、̘ -̡̘ ink、ＰROFIBUS-DP、

o̘mpoNet、EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET IO

1LC

パソίン対応ソフト
（M-110ページ参照）
RS232接続൛
型式RCM-101-MW
USB接続൛
型式RCM-101-USB

タッチパωル
ティーチングボッΫス

（M-110ページ参照）
型式TB-02-□ 

アブソバッテリボッΫス
（M-110ページ参照）
型式MSEP-ABB

用バッテリަ
（M-110ページ参照）
型式AB-7

%C2�7電ݯ
型式PS-241（100V入力）
型式PS-242（200V入力）

5m

0.5m

※コントローラ型式で
　簡易アブソ仕様を選
　択した場合はアブソ
　バッテリボックスが付
　ଐされます。（ੇ๏は
　M-109ページ参照）

※MCONに対応するのは
　Ver.10.00.00.00
　以߱です。

モータɾΤンίーダ
一ମ型ケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘�3#

モータɾΤンίーダ
一ମ型ケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�C"�.P"˘˘˘

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�C"�.P"˘˘˘�3#

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。

ϑΟールドバスに接続するには、コント
ローラの௨信設定が必要です。パソコ
ン対応ソϑトに付ଐのήートウΣイパラ
メータ設定πールかTB-02で、設定し
てください。パソコン対応ソϑトを͓
いしئ入を͓ߪでない場合はごͪ࣋
ます。（M-110ページ参照）

※

Φプション

Φプション

ダϛープϥグ
（M-110ページ参照）
型式DP-5

Φプション

Φプション

Φプション

※ϑΟールドバス接続ケーブルは
　͓٬様でご準備ください。

ケーブルはパソコン対応ソϑトに付ଐ

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスに付ଐ

※CGタイプの場合、SIOコネクタに
　テΟーチングπールを接続しない場合は、
　ダミープラグをࠩし込んでください。

（※） RCP4はSA3/RA3/GR□□に対応します。
　　 RCP2CR、RCP2WはGR□□/RT□□に対応します。

MCON-C/CG

パソίン対応ソフト
（M-110ページ参照）
RS232接続൛
型式RCM-101-MW
USB接続൛
型式RCM-101-USB

タッチパωル
ティーチングボッΫス

（M-110ページ参照）
型式TB-02-□ 

アブソバッテリボッΫス
（M-110ページ参照）
型式MSEP-ABB

用バッテリަ
（M-110ページ参照）
型式AB-7

%C2�7電ݯ
型式PS-241（100V入力）
型式PS-242（200V入力）

5m

0.5m

※コントローラ型式で
　簡易アブソ仕様を選
　択した場合はアブソ
　バッテリボックスが付
　ଐされます。（ੇ๏は
　M-109ページ参照）

Φプション

Φプション

ダϛープϥグ
（M-110ページ参照）
型式DP-5

Φプション

Φプション

Φプション

ケーブルはパソコン対応ソϑトに付ଐ

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスに付ଐ

※LCGタイプの場合、SIOコネクタに
　テΟーチングπールを接続しない場合
　は、ダミープラグをࠩし込んでください。

MCON-LC/LCG

LC-LA%%&3
（M-84ページ参照）

ダウンロード

MCON-LCの設定に
はパソコン対応ソϑ
ト付ଐのήートウΣ
イパラメータ設定
πールかTB-02が
必要です。͓ でͪ࣋
ない場合はパソコン
対応ソϑトのごߪ入
を͓ئいします。

※

ブβー

ϥンプηンサ

信号ೖྗ

フィールドバス
DeviceNet、
̘̘ -̡ ink、
ＰROFIBUS-DP、

o̘mpoNet、
EtherCAT、
EtherNet/IP、
PROFINET IO

信号ग़ྗ

3CP2

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-112ページ参照）
型式C#�3P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-112ページ参照）
型式C#�"4&P2�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。

3CP2�35˘4�35˘4L 3C"シリーζ

1IOフϥットケーブル
（M-112ページ参照）
型式CB-PAC-PIO□□□
PIO仕様の
コントローラに付ଐ

※コントローラはPIO
　仕様かϑΟールドバス
　仕様のどͪらかを選択
　できます。

システム構成図 M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-100

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-99　MCON-C / MCON-LC



3CP6�3CP5�3CP4�
3C%�3CP2C3�3CP28

シリーζ 3CP4シリーζ 3CP3�3C"2�3CLシリーζ

フィールドバス
DeviceNet、̘ -̡̘ ink、ＰROFIBUS-DP、

o̘mpoNet、EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET IO

1LC

パソίン対応ソフト
（M-110ページ参照）
RS232接続൛
型式RCM-101-MW
USB接続൛
型式RCM-101-USB

タッチパωル
ティーチングボッΫス

（M-110ページ参照）
型式TB-02-□ 

アブソバッテリボッΫス
（M-110ページ参照）
型式MSEP-ABB

用バッテリަ
（M-110ページ参照）
型式AB-7

%C2�7電ݯ
型式PS-241（100V入力）
型式PS-242（200V入力）

5m

0.5m

※コントローラ型式で
　簡易アブソ仕様を選
　択した場合はアブソ
　バッテリボックスが付
　ଐされます。（ੇ๏は
　M-109ページ参照）

※MCONに対応するのは
　Ver.10.00.00.00
　以߱です。

モータɾΤンίーダ
一ମ型ケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�C"/�.P"˘˘˘�3#

モータɾΤンίーダ
一ମ型ケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�C"�.P"˘˘˘

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�C"�.P"˘˘˘�3#

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。

ϑΟールドバスに接続するには、コント
ローラの௨信設定が必要です。パソコ
ン対応ソϑトに付ଐのήートウΣイパラ
メータ設定πールかTB-02で、設定し
てください。パソコン対応ソϑトを͓
いしئ入を͓ߪでない場合はごͪ࣋
ます。（M-110ページ参照）

※

Φプション

Φプション

ダϛープϥグ
（M-110ページ参照）
型式DP-5

Φプション

Φプション

Φプション

※ϑΟールドバス接続ケーブルは
　͓٬様でご準備ください。

ケーブルはパソコン対応ソϑトに付ଐ

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスに付ଐ

※CGタイプの場合、SIOコネクタに
　テΟーチングπールを接続しない場合は、
　ダミープラグをࠩし込んでください。

（※） RCP4はSA3/RA3/GR□□に対応します。
　　 RCP2CR、RCP2WはGR□□/RT□□に対応します。

MCON-C/CG

パソίン対応ソフト
（M-110ページ参照）
RS232接続൛
型式RCM-101-MW
USB接続൛
型式RCM-101-USB

タッチパωル
ティーチングボッΫス

（M-110ページ参照）
型式TB-02-□ 

アブソバッテリボッΫス
（M-110ページ参照）
型式MSEP-ABB

用バッテリަ
（M-110ページ参照）
型式AB-7

%C2�7電ݯ
型式PS-241（100V入力）
型式PS-242（200V入力）

5m

0.5m

※コントローラ型式で
　簡易アブソ仕様を選
　択した場合はアブソ
　バッテリボックスが付
　ଐされます。（ੇ๏は
　M-109ページ参照）

Φプション

Φプション

ダϛープϥグ
（M-110ページ参照）
型式DP-5

Φプション

Φプション

Φプション

ケーブルはパソコン対応ソϑトに付ଐ

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスに付ଐ

※LCGタイプの場合、SIOコネクタに
　テΟーチングπールを接続しない場合
　は、ダミープラグをࠩし込んでください。

MCON-LC/LCG

LC-LA%%&3
（M-84ページ参照）

ダウンロード

MCON-LCの設定に
はパソコン対応ソϑ
ト付ଐのήートウΣ
イパラメータ設定
πールかTB-02が
必要です。͓ でͪ࣋
ない場合はパソコン
対応ソϑトのごߪ入
を͓ئいします。

※

ブβー

ϥンプηンサηンサ

ブβー

ϥンプ

信号ೖྗ

フィールドバス
DeviceNet、
̘̘ -̡ ink、
ＰROFIBUS-DP、

o̘mpoNet、
EtherCAT、
EtherNet/IP、
PROFINET IO

信号ग़ྗ

3CP2

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-112ページ参照）
型式C#�3P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-111ページ参照）
型式C#�P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。

モータɾΤンίーダ
一ମ型ロボットケーブル

（M-112ページ参照）
型式C#�"4&P2�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。
型式C#�"P4&P�.P"˘˘˘
※標準がロボットケーブルとなります。

3CP2�35˘4�35˘4L 3C"シリーζ

1IOフϥットケーブル
（M-112ページ参照）
型式CB-PAC-PIO□□□
PIO仕様の
コントローラに付ଐ

※コントローラはPIO
　仕様かϑΟールドバス
　仕様のどͪらかを選択
　できます。

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-100

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU
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M-99　MCON-C / MCON-LC



（※）MCON-LC/LCGをϑΟールドバス経由で動作する場合は、データのडけしٴͼ軸動作のラダープログラムが必要となります。
アクチュエータ

PLC

൚用入出力
※入出力各 ワ̐ード

・標位置
・標ポジション番号
・各種入出力信号
として使用可能

ϑΟールドバスに
よる௨信

動作パターン ֓　ཁ

ポジショナ1ʗ簡易直値モード

直接数値指定モード

ポジショナ̎モード

ポジショナ̏モード

リモートI/O

※各動作パターンに応͡て、MCON-LC/LCG内෦メモリの割てが変化します。

・PLC ˱ MCON-LC/LCG（nはMCON-LC/LCGのPLC出力ઌ಄エリアです）

MCON-LC/LCGをϑΟールドバス経由で動作する場合は、ϑΟールドバス経由で൚用入出力の௨信が行͑ます。
必要に応͡て、ラダープログラムで軸動作に必要なデータの௨信を行い、軸動作させること可能です。

■MCON-LC/LCGの合

ポジショナ5モード

MCON-LCೖྗΤリア
̽ �̽1 �̽2 �̽3 �̽� �̽5 �̽6 �̽7

MCON-LCग़ྗΤリア

簡易直値モード

ポジショナ1モード

直接数値指定モード
൚用ೖྗ ൚用ग़ྗ

ポジショナ̎モード

ポジショナ̏モード

ポジショナ5モード

※MCON-LC/LCGで軸動作を行うには、必ずラダープログラムが必要になります。

動作パターン

種類 制御ํ๏
ग़ߴ ドྗϥイバ用時 ඪ४ドϥイバ用時

ポジショナ機能

ポジショナ機能
ʴ

1LC機能
（シーケンス制御）

�

3

�

6

ʕ

ʕ

˓

（˞）

.CO/�C�C(

.CO/�LC�LC(

制御軸数 1IO制御
動作モード

フィールドバス
制御動作モード

MCON-C/CGはコントローラࣗ体にシーケンス機能がありませんので、上位のPLCから移動位置等の指令をडけて動作を行います。
MCON-LC/LCGはコントローラ内෦でラダープログラムをى動して、I/Oを使用した外෦との௨信や、軸の動作（ポジショφ動作）が可能です。

制御ํ๏

■MCON-C/CGの合

動作モード 内　容 ֓　ཁ

ポジショナ1
モード

ʗ
簡易直値
モード

直接数値指定
モード

ポジショナ2
モード

ポジショナ3
モード

リモート I/O
モード

ポジショφ1モードは、最大256点の位置
データをొし、ొ 位置に停止できます。
また0.01mm୯位で現在位置のモニタが可
能です。
簡易直値モードは、標位置を直接数値で
指定できます。
また0.01mm୯位で現在位置のモニタが
可能です。

標位置、速度、加減速度、押付け電ྲྀ
制限値を数値指定できます。
0.01mm୯位での現在位置のଞ、
現在速度、指令電ྲྀ値モニタ可能です。

最大256点の位置データをొし、
ొ位置に停止できます。
現在位置のモニタはできません。
本モードは、ポジショφ1モードから
送ड信のデータ量を減らしたモードです。

最大256点の位置データをొし、
ొ位置に停止できます。
現在位置のモニタはできません。
本モードは、ポジショφ2モードから送ड信の
データ量を減らし、移動に必要な最限の
信号だけで制御するモードです。

ポジショナ5
モード

最大16点の位置データをొし、
ొ位置に停止できます。
本モードは、ポジショφ2モードから
送ड信のデータ量、ポジション
テーブルを減らし、0.1mm୯位での
現在位置のモニタが可能です。

PIO（24V入出力）のようにϏットの
ON/OFFで制御する運転モードです。
5種類の制御が可能です。（11ページ参照）
※PIOパターン（ドライバボードの
　パラメータ）で切替͑ます。

※CompoNetは、ポジショφ̏モードとリモートI/Oモードのみ選択が可能です。
※リモートI/Oモードを選択された場合は、全軸がリモートI/Oモードになりますのでご注ҙください。

アクチュエータ

ϑΟールドバスに
よる௨信

標位置
標ポジション番号
制御信号

現在位置
完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

PLC

アクチュエータ

ϑΟールドバスに
よる௨信

標ポジション番号
制御信号

現在位置
完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

PLC

アクチュエータ
標位置
位置決め幅
速度　加減速度
押付けˋ　制御信号

現在位置
電ྲྀ値（指令値）
現在速度（指令値）
アラームコード　ঢ়ଶ信号

PLC

ϑΟールドバスに
よる௨信

アクチュエータ
PLC

標ポジション番号
制御信号

完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

ϑΟールドバスに
よる௨信

アクチュエータ
PLC

標ポジション番号
制御信号

完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

ϑΟールドバスに
よる௨信

アクチュエータ
PLC

標ポジション番号
制御信号

完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

ϑΟールドバスに
よる௨信

MCON-C/CGのϑΟールドバス制御動作モードは、下記の制御モードから選択して動作させることが出来ます。
上位に接続したPLC等から、動作に必要なデータ（標位置、速度、加速度、押付け電ྲྀ値等）を決められたアドレスにॻき込んで動作させます。

コントローラ種類別制御方法

フィールドバス制御動作モード

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-102
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MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-101　MCON-C / MCON-LC



（※）MCON-LC/LCGをϑΟールドバス経由で動作する場合は、データのडけしٴͼ軸動作のラダープログラムが必要となります。
アクチュエータ

PLC

൚用入出力
※入出力各 ワ̐ード

・標位置
・標ポジション番号
・各種入出力信号
として使用可能

ϑΟールドバスに
よる௨信

動作パターン ֓　ཁ

ポジショナ1ʗ簡易直値モード

直接数値指定モード

ポジショナ̎モード

ポジショナ̏モード

リモートI/O

※各動作パターンに応͡て、MCON-LC/LCG内෦メモリの割てが変化します。

・PLC ˱ MCON-LC/LCG（nはMCON-LC/LCGのPLC出力ઌ಄エリアです）

MCON-LC/LCGをϑΟールドバス経由で動作する場合は、ϑΟールドバス経由で൚用入出力の௨信が行͑ます。
必要に応͡て、ラダープログラムで軸動作に必要なデータの௨信を行い、軸動作させること可能です。

■MCON-LC/LCGの合

ポジショナ5モード

MCON-LCೖྗΤリア
̽ �̽1 �̽2 �̽3 �̽� �̽5 �̽6 �̽7

MCON-LCग़ྗΤリア

簡易直値モード

ポジショナ1モード

直接数値指定モード
൚用ೖྗ ൚用ग़ྗ

ポジショナ̎モード

ポジショナ̏モード

ポジショナ5モード

※MCON-LC/LCGで軸動作を行うには、必ずラダープログラムが必要になります。

動作パターン

種類 制御ํ๏
ग़ߴ ドྗϥイバ用時 ඪ४ドϥイバ用時

ポジショナ機能

ポジショナ機能
ʴ

1LC機能
（シーケンス制御）

�

3

�

6

ʕ

ʕ

˓

（˞）

.CO/�C�C(

.CO/�LC�LC(

制御軸数 1IO制御
動作モード

フィールドバス
制御動作モード

MCON-C/CGはコントローラࣗ体にシーケンス機能がありませんので、上位のPLCから移動位置等の指令をडけて動作を行います。
MCON-LC/LCGはコントローラ内෦でラダープログラムをى動して、I/Oを使用した外෦との௨信や、軸の動作（ポジショφ動作）が可能です。

制御ํ๏

■MCON-C/CGの合

動作モード 内　容 ֓　ཁ

ポジショナ1
モード

ʗ
簡易直値
モード

直接数値指定
モード

ポジショナ2
モード

ポジショナ3
モード

リモート I/O
モード

ポジショφ1モードは、最大256点の位置
データをొし、ొ 位置に停止できます。
また0.01mm୯位で現在位置のモニタが可
能です。
簡易直値モードは、標位置を直接数値で
指定できます。
また0.01mm୯位で現在位置のモニタが
可能です。

標位置、速度、加減速度、押付け電ྲྀ
制限値を数値指定できます。
0.01mm୯位での現在位置のଞ、
現在速度、指令電ྲྀ値モニタ可能です。

最大256点の位置データをొし、
ొ位置に停止できます。
現在位置のモニタはできません。
本モードは、ポジショφ1モードから
送ड信のデータ量を減らしたモードです。

最大256点の位置データをొし、
ొ位置に停止できます。
現在位置のモニタはできません。
本モードは、ポジショφ2モードから送ड信の
データ量を減らし、移動に必要な最限の
信号だけで制御するモードです。

ポジショナ5
モード

最大16点の位置データをొし、
ొ位置に停止できます。
本モードは、ポジショφ2モードから
送ड信のデータ量、ポジション
テーブルを減らし、0.1mm୯位での
現在位置のモニタが可能です。

PIO（24V入出力）のようにϏットの
ON/OFFで制御する運転モードです。
5種類の制御が可能です。（11ページ参照）
※PIOパターン（ドライバボードの
　パラメータ）で切替͑ます。

※CompoNetは、ポジショφ̏モードとリモートI/Oモードのみ選択が可能です。
※リモートI/Oモードを選択された場合は、全軸がリモートI/Oモードになりますのでご注ҙください。

アクチュエータ

ϑΟールドバスに
よる௨信

標位置
標ポジション番号
制御信号

現在位置
完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

PLC

アクチュエータ

ϑΟールドバスに
よる௨信

標ポジション番号
制御信号

現在位置
完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

PLC

アクチュエータ
標位置
位置決め幅
速度　加減速度
押付けˋ　制御信号

現在位置
電ྲྀ値（指令値）
現在速度（指令値）
アラームコード　ঢ়ଶ信号

PLC

ϑΟールドバスに
よる௨信

アクチュエータ
PLC

標ポジション番号
制御信号

完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

ϑΟールドバスに
よる௨信

アクチュエータ
PLC

標ポジション番号
制御信号

完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

ϑΟールドバスに
よる௨信

アクチュエータ
PLC

標ポジション番号
制御信号

完了ポジション番号
ঢ়ଶ信号

ϑΟールドバスに
よる௨信

MCON-C/CGのϑΟールドバス制御動作モードは、下記の制御モードから選択して動作させることが出来ます。
上位に接続したPLC等から、動作に必要なデータ（標位置、速度、加速度、押付け電ྲྀ値等）を決められたアドレスにॻき込んで動作させます。

簡易直値
モード

ポジショナ1
モード

直接数値指定
モード

ポジショナ2
モード

ポジショナ3
モード

ポジショナ5
モード

位置決め点数 256点 256点 無制限 ２５６点 ２５６点 1６点

原点復帰動作 ○ ○ ○ ○ ○ ○

位置決め動作 ○ △ ○ △ △ △

速度・加減速度設定 △ △ ○ △ △ △

加速度と減速度が異なる設定 △ △ × △ △ △

ピッチ送り（インクリメンタル） △ △ ○ △ × △

押付け動作 △ △ ○ △ △ △

移動中の速度変更 △ △ ○ △ △ △

一時停止 ○ ○ ○ ○ ○ ○

ゾーン信号出力 △ △ △ △ △ △

ポジションゾーン信号出力 △ △ × △ × ×

制振制御 （注1） △ △ × △ △ △

現在値読み取り（分解能） ○
（0.01mm）

○
（0.01mm）

○
（0.01mm） × × ○

（0.1mm）

ロボシリンダの機能
リモートI/Oモード

位置決めモード 教示モード 256点モード 電磁弁モード1 電磁弁モード2

位置決め点数 64点 64点 256点 7点 3点

原点復帰動作 ○ ○ ○ ○ × （注2）

位置決め動作 ○ ○ ○ ○ ○

速度・加減速度設定 ○ ○ ○ ○ ○

加速度と減速度が異なる設定 ○ ○ ○ ○ ○

ピッチ送り（インクリメンタル） ○ ○ ○ ○ ×

押付け動作 ○ ○ ○ ○ ×

移動中の速度変更 ○ ○ ○ ○ ○

一時停止 ○ ○ ○ ○ ○ （注3）

ゾーン信号出力 ○ ○ （注4） ○ （注4） ○ ○

ポジションゾーン信号出力 ○ （注4） ○ （注4） ○ （注4） ○ （注4） ○ （注4）

制振制御 （注1） ○ ○ ○ ○ ○

現在値読み取り × × × × ×

※ ○は直接設定が可能、△はポジションデータまたはパラメータに入力が必要、×は動作不可を表します。
（注1） ACサーボモータ仕様限定の機能です。

※ ○は直接設定が可能、△はポジションデータまたはパラメータに入力が必要、×は動作不可を表します。
（注1） ACサーボモータ仕様限定の機能です。
（注2） 最初の移動指令で原点復帰を行います。
（注3） パラメータNo.27の移動指令種別を0に設定した場合に可能です。
（注4） パラメータNo.149でゾーン信号出力とポジションゾーン信号出力のいずれかを選択します。

動作モード別機能一覧
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I/O信号機能説明

MCONのパラメータ No.25の設定

位置決めモード 教示モード 256点モード 電磁弁モード1 電磁弁モード2

0 1 2 4 5

区分 ポート
番号 記号 信号名称 記号 信号名称 記号 信号名称 記号 信号名称 記号 信号名称

PLC
出力

↓

MCON
入力

0 PC1

指令ポジション
番号

PC1

指令ポジション
番号

PC1

指令ポジション
番号

ST0 スタートポジション0 ST0 スタートポジション0

1 PC2 PC2 PC2 ST1 スタートポジション1 ST1 スタートポジション1

2 PC4 PC4 PC4 ST2 スタートポジション2 ST2 スタートポジション2

3 PC8 PC8 PC8 ST3 スタートポジション3 −

使用できません

4 PC16 PC16 PC16 ST4 スタートポジション4 −

5 PC32 PC32 PC32 ST5 スタートポジション5 −

6 −

使用できません

MODE 教示モード指令 PC64 ST6 スタートポジション6 −

7 − JISL ジョグ/
インチング切替 PC128 −

使用できません
−

8 − JOG+ +ジョグ − 使用できません − −

9 BKRL ブレーキ強制解除 JOG− −ジョグ BKRL ブレーキ強制解除 BKRL ブレーキ強制解除 BKRL ブレーキ強制解除

10 − 使用できません − 使用できません − 使用できません − 使用できません −

使用できません

11 HOME 原点復帰 HOME 原点復帰 HOME 原点復帰 HOME 原点復帰 −

12 ＊STP 一時停止 ＊STP 一時停止 ＊STP 一時停止 ＊STP 一時停止 −

13 CSTR 位置決めスタート CSTR/
PWRT

位置決めスタート
/ポジションデータ

取込み指令
CSTR 位置決めスタート − 使用できません −

14 RES リセット RES リセット RES リセット RES リセット RES リセット

15 SON サーボON指令 SON サーボON指令 SON サーボON指令 SON サーボON指令 SON サーボON指令

MCON
出力

↓

PLC
入力

0 PM1

完了ポジション
番号

PM1

完了ポジション
番号

PM1

完了ポジション
番号

PE0 ポジション完了0 LS0 後退端移動指令0

1 PM2 PM2 PM2 PE1 ポジション完了1 LS1 後退端移動指令1

2 PM4 PM4 PM4 PE2 ポジション完了2 LS2 後退端移動指令2

3 PM8 PM8 PM8 PE3 ポジション完了3 −

使用できません
4 PM16 PM16 PM16 PE4 ポジション完了4 −

5 PM32 PM32 PM32 PE5 ポジション完了5 −

6 MOVE 移動中信号 MOVE 移動中信号 PM64 PE6 ポジション完了6 −

7 ZONE1 ゾーン1 MODES 教示モード信号 PM128 ZONE1 ゾーン1 ZONE1 ゾーン1

8
（注1）

PZONE/
ZONE2

ポジションゾーン/
ゾーン2

PZONE/
ZONE1

ポジションゾーン/
ゾーン1

PZONE/
ZONE1

ポジションゾーン/
ゾーン1

PZONE/
ZONE2

ポジションゾーン/
ゾーン2

PZONE/
ZONE2

ポジションゾーン/
ゾーン2

9 − 使用できません − 使用できません − 使用できません − 使用できません − 使用できません

10 HEND 原点復帰完了 HEND 原点復帰完了 HEND 原点復帰完了 HEND 原点復帰完了 HEND 原点復帰完了

11 PEND 位置決め完了信号 PEND/
WEND

位置決め完了信号
/ポジションデータ

取込み完了
PEND 位置決め完了信号 PEND 位置決め完了信号 − 使用できません

12 SV 運転準備完了 SV 運転準備完了 SV 運転準備完了 SV 運転準備完了 SV 運転準備完了

13 ＊EMGS 非常停止 ＊EMGS 非常停止 ＊EMGS 非常停止 ＊EMGS 非常停止 ＊EMGS 非常停止

14 ＊ALM アラーム ＊ALM アラーム ＊ALM アラーム ＊ALM アラーム ＊ALM アラーム

15
LOAD/
TRQS/
＊ALML

トルク検定（注2）/
軽故障出力 ＊ALML 軽故障出力

LOAD/
TRQS/
＊ALML

トルク検定（注2）/
軽故障出力

LOAD/
TRQS/
＊ALML

トルク検定（注2）/
軽故障出力 ＊ALML 軽故障出力

下記表は、コントローラのI/Oに割り付けられた機能です。
リモートI/Oモードに設定し、0〜5の各モードを選択してください。
ネットワーク経由で、各ポート番号をON/OFFすることで、コントローラの動作が可能です。

（注1） パラメータNo.149「ゾーン出力切替」で変更できます。
（注2） パルスモータ用ドライバの時は、パラメータNo.156「トルク検定/軽故障出力」選択で変更できます。
　　　ACサーボモータ用ドライバ/DCブラシレスモータ用ドライバの時は、軽故障出力となります。
※上記記号名の＊印は、負論理の信号を表します。
※PIOパターン3は使用できません。

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-104

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-103　MCON-C / MCON-LC



PLC

アクチュエータ

ポジションデータ

移動位置の指定
（ポジション指定）
（直接数値指定）

位置決め完了信号
移動完了ポジション番号

現在位置

0

4

10

14

M0

M1

Y000

Y000

SET

END

M2

M3
M4

ラダープログラム

フィールドバス仕様の合

ポジションデータをMCONに入力し、
PLCからポジションNo.をフィールドバス経由で
指定して動作させます。

PLCから、フィールドバス経由で位置、速度等の
データを数値で送って動作させます。

1

2

※　か　はどちらかあれば設定可能です。
　　はパソコン対応ソフトに付属しています。
1 2
3

1
2
3

設定に必要なツール
ティーチングボックス（→M-110ページ参照）
パソコン対応ソフト（→M-110ページ参照）
ゲートウェイパラメータ設定ツール

൚用出力信号
位置データ

൚用入力信号
位置データ

アクチュエータ

൚用出力信号 ൚用入力信号

アクチュエータ

ポジションデータ

ポジションデータ

0

4

10

14

M0

M1

Y000

Y000

SET

END

M2

M3
M4

ラダープログラム

0

4

10

14

M0

M1

Y000

Y000

SET

END

M2

M3
M4

ラダープログラム

周 ล 機 ث

周 ล 機 ث

1IO仕様の合

フィールドバス仕様の合

MCON内部でラダープログラムを実行し
プログラムから軸の動作及びPIOの
入出力信号の制御を行います。
軸の動作は、ポジションデータを
使用する方法で行ないます。

MCON内部でラダープログラムを実行し
プログラムから軸の動作及びフィールドバス経由の
入出力信号の制御を行います。
軸の動作は、ポジションデータを使用する方法と、
直接座標値を指定する方法のどちらも可能です。

※　か　はどちらかあれば設定可能です。
　　はパソコン対応ソフトに付属しています。
　　は弊社ホームページからダウンロード可能です。

1 2
3
4

1
2
3
4

設定に必要なツール
ティーチングボックス（→M-110ページ参照）
パソコン対応ソフト（→M-110ページ参照）
ゲートウェイパラメータ設定ツール
ラダーサポートソフト（→M-92ページ参照）

※　か　はどちらかあれば設定可能です。
　　はパソコン対応ソフトに付属しています。
　　は弊社ホームページからダウンロード可能です。

1 2
3
4

1
2
3
4

設定に必要なツール
ティーチングボックス（→M-110ページ参照）
パソコン対応ソフト（→M-110ページ参照）
ゲートウェイパラメータ設定ツール
ラダーサポートソフト（→M-92ページ参照）

MCON-C/CG 動作方法

MCON-LC/LCG 動作方法

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-104
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ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-103　MCON-C / MCON-LC



ϝモリの種類ͱ点数に͍ͭͯ

基本໋ྩ

M4&1-LCI/O制御機能にΑΓ、ϥダープログϥϜを動作͞せͯೖग़ྗ信号の制御ٴͼίントローϥに
接ଓͨ͠軸の動作͕Մ能Ͱ͢ɻϥダープログϥϜの仕様に͍ͭͯ、ҎԼに͠ه·͢ɻ

ӈه表のϝモリ͕用Մ能Ͱ͢ɻ

接点໋ྩग़ྗ໋ྩの基本໋ྩ͕27種類用ग़དྷ·͢ɻ

プログϥϜ容量 12Kステップ

入力（9）

出力（:）

内෦リレー（M）

ಛघリレー（SM）

データレジスタ（D）

ಛघレジスタ（SD）

タイϚ（T)、カウンタ（C）

インデックスレジスタ（I9）

ラϕル（L）

16点/32点

16点/32点

3072点

128点

64ワード

32ワード

各32点

2点

33点

ϝモリ点数

LD
LDN
OR
ORN
AND
ANDN
LDP
LDNP
ORP
ORNP
ANDP
ANDNP
OR-BLK
AND-BLK
M-PUSH
M-READ
M-POP
OUT
OUT
OUT
SET
RST
PLS
PLSN
SFT
END
ENDS

S
S
S
S
S
S
S
S
S
S
S
S

D
T設定値
C設定値

D
D
D
D
D

B接点
C接点
B接点
C接点
B接点
C接点
ཱ上がりトリΨ
ཱ下がりトリΨ
ཱ上がりトリΨ
ཱ下がりトリΨ
ཱ上がりトリΨ
ཱ下がりトリΨ
OR ブロックॲ理
AND ブロックॲ理
メモリ記Ա
メモリ読み出し
メモリ読み出し
コイル出力
タイϚ出力
カウンタ出力
OM セット
OM リセット
パルス出力
パルスOFF 出力
Ϗットシϑト
プログラムऴ了
メインルーチンऴ了

2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
1
1
1
1
1
2
3
3
2
2
2
2
2
1
1

接点໋令

分類 ໋令 ステップ数ॲ理シンボル

結合໋令

出力໋令

ऴ了໋令

1

2
ᴷᵛ  ᵓᴷ
ᴷᵛ／

／

／

ᵓᴷ
ᵋᵛ  ᵓᵏ
ᵋᵛ ᵓᵏ
ᴷᵛ ᵓᴷ
ᴷᵛ ᵓᴷ
ᴷᵛˢᵓᴷ
ᴷᵛ↓ᵓᴷ
ᵋᵛˢᵓᵏ
ᵋᵛ↓ᵓᵏ
ᴷᵛˢᵓᴷ
ᴷᵛ↓ᵓᴷ

- 

- 
- 

- 
- 

（K　 ）K
（K　 ）K
（K　 ）K
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK

 

 
 

 
 

 
 

 

MCON-LC/LCG ラダープログラム仕様

σータൺֱ、ࢉज़ԋࢉの応用໋ྩ͕53種類用ग़དྷ·͢ɻ

応用໋ྩ3
S1 � S2
S1 � S2
S1 �� S2
S1 � S2
S1 �� S2
S1 �� S2

データൺֱ
分類 ໋令 ステップ数ॲ理シンボル

算ज़ԋ算

BCD-BIN 変

分ذ

論理ԋ算

ローテーション

シϑト

データॲ理

FIFO

ループ

キϟリϑラグ

DFC໋令

転送

+
+
-
-
＊
/
B+
B+
B-
B-
B＊
B/
INC
DEC
BCD
BIN
MOV
MOVN
MCP:
MSET
9CHG
JE
JMP
CALL
RET
LAND
LAND
LOR
LOR
L9OR
L9OR
L9NR
L9NR
NEG
ROR
RCR
ROL
RCL
SHR
SHL
BSHR
BSHL
WSHR
WSHL
SUM
DECO
ENCO
BSET
BRST
DDV
DCV
FIFW
FIFR
FOR
NE9T
BREAK
STC
CLC
DFC

S
S1
S

S1
S1
S1
S

S1
S

S1
S1
S1
D
D
S
S
S
S
S
S

D1
S
S
S

S
S1
S

S1
S

S1
S

S1
D
D
D
D
D
D
D
D
D
D
D
S
S
S
D
D
S
S
S

D1
S

Gcn

D
S2
D

S2
S2
S2
D

S2
D

S2
S2
S2

D
D
D
D
D
D

D2

D
S2
D

S2
D

S2
D

S2

n
n
n
n
n
n
n
n
n
n
D
D
D
n
n
D
D
D

D2

S1

D

D
D
D

D

D
D
D

n
n

D

D

D

D

n
n

n
n

S2

ൺֱS1�S2 のときಋ௨
ൺֱS1�S2 のときಋ௨
ൺֱS1��S2 のときಋ௨
ൺֱS1�S2 のときಋ௨
ൺֱS1��S2 のときಋ௨
ൺֱS1ʺS2 のときಋ௨
S+D(BIN)をD に格ೲ
S1+S2(BIN)をD に格ೲ
D-S(BIN)をD に格ೲ
S1-S2(BIN)をD に格ೲ
S1×S2(BIN)をD に格ೲ
S1ʸS2(BIN)をD に格ೲ
S+D(BCD)をD に格ೲ
S1+S2(BCD)をD に格ೲ
D-S(BCD)をD に格ೲ
S1-S2(BCD)をD に格ೲ
S1×S2(BCD)をD に格ೲ
S1ʸS2(BCD)をD に格ೲ
インクリメント
デクリメント
BCD 変
BIN 変
S をD に転送
S をϏット毎に転しD に転送
S からn 点をD からn 点に転送
S をD からn 点に転送
D1 とD2 のϏットデータަ
ཱ݅時、L にジϟンプ
無݅にL にジϟンプ
L で指定のサブルーチンを実行
サブルーチンから復帰
S とD の論理ੵをD に格ೲ
S1 とS2 の論理ੵをD に格ೲ
S とD の論理をD に格ೲ
S1 とS2 の論理をD に格ೲ
S とD のഉଞత論理をD に格ೲ
S1 とS2 のഉଞత論理をD に格ೲ
S とD の൱定ഉଞత論理をD に格ೲ
S1 とS2 の൱定ഉଞత論理をD に格ೲ
ූ号転
Dを、キϟリϑラグをؚまず̽ Ϗットӈ回転
Dを、キϟリϑラグをؚんで̽ Ϗットӈ回転
Dを、キϟリϑラグをؚまず̽ Ϗットࠨ回転
Dを、キϟリϑラグをؚんで̽ Ϗットࠨ回転
DをnϏットӈシϑト
DをnϏットࠨシϑト
DからnϏットをӈ1Ϗットシϑト
DからnϏットをࠨ1Ϗットシϑト
Dからn点をӈ1点シϑト
Dからn点をࠨ1点シϑト
Sの16ϏットデータのONϏット数をDに格ೲ
Sの下位nϏットをデコードし、Dから2nϏット格ೲ
Sから2nϏットをエンコードし、D格ೲ
DのnϏットをセット
DのnϏットをリセット
Sの下位nܻをDからn点分の下位4Ϗット格ೲ
Sからn点分の下位4ϏットデータをD格ೲ
FIFOテーブルのॻ込み
FIFOテーブルからの読出し
FOR〜NE9Tؒをn回実行

NE9Tの࣍ステップを実行
キϟリϑラグ接点をセット
キϟリϑラグ接点をリセット
DFC໋令のݺ出し

3
3
3
3
3
3
3
4
3
4
4
4
3
4
3
4
4
4
2
2
3
3
3
3
4
4
3
2
2
2
1
3
4
3
4
3
4
3
4
2
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
4
4
3
3
4
4
3
3
2
1
1
1
1
4

ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-106
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MCON
-C/LC
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CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
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MSCON

PSEL
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MSEL

XSEL
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TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ
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σータൺֱ、ࢉज़ԋࢉの応用໋ྩ͕53種類用ग़དྷ·͢ɻ

応用໋ྩ3
S1 � S2
S1 � S2
S1 �� S2
S1 � S2
S1 �� S2
S1 �� S2

データൺֱ
分類 ໋令 ステップ数ॲ理シンボル

算ज़ԋ算

BCD-BIN 変

分ذ

論理ԋ算

ローテーション

シϑト

データॲ理

FIFO

ループ

キϟリϑラグ

DFC໋令

転送

+
+
-
-
＊
/
B+
B+
B-
B-
B＊
B/
INC
DEC
BCD
BIN
MOV
MOVN
MCP:
MSET
9CHG
JE
JMP
CALL
RET
LAND
LAND
LOR
LOR
L9OR
L9OR
L9NR
L9NR
NEG
ROR
RCR
ROL
RCL
SHR
SHL
BSHR
BSHL
WSHR
WSHL
SUM
DECO
ENCO
BSET
BRST
DDV
DCV
FIFW
FIFR
FOR
NE9T
BREAK
STC
CLC
DFC

S
S1
S

S1
S1
S1
S

S1
S

S1
S1
S1
D
D
S
S
S
S
S
S

D1
S
S
S

S
S1
S

S1
S

S1
S

S1
D
D
D
D
D
D
D
D
D
D
D
S
S
S
D
D
S
S
S

D1
S

Gcn

D
S2
D

S2
S2
S2
D

S2
D

S2
S2
S2

D
D
D
D
D
D

D2

D
S2
D

S2
D

S2
D

S2

n
n
n
n
n
n
n
n
n
n
D
D
D
n
n
D
D
D

D2

S1

D

D
D
D

D

D
D
D

n
n

D

D

D

D

n
n

n
n

S2

ൺֱS1�S2 のときಋ௨
ൺֱS1�S2 のときಋ௨
ൺֱS1��S2 のときಋ௨
ൺֱS1�S2 のときಋ௨
ൺֱS1��S2 のときಋ௨
ൺֱS1ʺS2 のときಋ௨
S+D(BIN)をD に格ೲ
S1+S2(BIN)をD に格ೲ
D-S(BIN)をD に格ೲ
S1-S2(BIN)をD に格ೲ
S1×S2(BIN)をD に格ೲ
S1ʸS2(BIN)をD に格ೲ
S+D(BCD)をD に格ೲ
S1+S2(BCD)をD に格ೲ
D-S(BCD)をD に格ೲ
S1-S2(BCD)をD に格ೲ
S1×S2(BCD)をD に格ೲ
S1ʸS2(BCD)をD に格ೲ
インクリメント
デクリメント
BCD 変
BIN 変
S をD に転送
S をϏット毎に転しD に転送
S からn 点をD からn 点に転送
S をD からn 点に転送
D1 とD2 のϏットデータަ
ཱ݅時、L にジϟンプ
無݅にL にジϟンプ
L で指定のサブルーチンを実行
サブルーチンから復帰
S とD の論理ੵをD に格ೲ
S1 とS2 の論理ੵをD に格ೲ
S とD の論理をD に格ೲ
S1 とS2 の論理をD に格ೲ
S とD のഉଞత論理をD に格ೲ
S1 とS2 のഉଞత論理をD に格ೲ
S とD の൱定ഉଞత論理をD に格ೲ
S1 とS2 の൱定ഉଞత論理をD に格ೲ
ූ号転
Dを、キϟリϑラグをؚまず̽ Ϗットӈ回転
Dを、キϟリϑラグをؚんで̽ Ϗットӈ回転
Dを、キϟリϑラグをؚまず̽ Ϗットࠨ回転
Dを、キϟリϑラグをؚんで̽ Ϗットࠨ回転
DをnϏットӈシϑト
DをnϏットࠨシϑト
DからnϏットをӈ1Ϗットシϑト
DからnϏットをࠨ1Ϗットシϑト
Dからn点をӈ1点シϑト
Dからn点をࠨ1点シϑト
Sの16ϏットデータのONϏット数をDに格ೲ
Sの下位nϏットをデコードし、Dから2nϏット格ೲ
Sから2nϏットをエンコードし、D格ೲ
DのnϏットをセット
DのnϏットをリセット
Sの下位nܻをDからn点分の下位4Ϗット格ೲ
Sからn点分の下位4ϏットデータをD格ೲ
FIFOテーブルのॻ込み
FIFOテーブルからの読出し
FOR〜NE9Tؒをn回実行

NE9Tの࣍ステップを実行
キϟリϑラグ接点をセット
キϟリϑラグ接点をリセット
DFC໋令のݺ出し

3
3
3
3
3
3
3
4
3
4
4
4
3
4
3
4
4
4
2
2
3
3
3
3
4
4
3
2
2
2
1
3
4
3
4
3
4
3
4
2
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
4
4
3
3
4
4
3
3
2
1
1
1
1
4

ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
ʦK　 ʧK
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-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-106
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MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-105　MCON-C / MCON-LC
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■ ֤෦の説明

アブソバッテリコネクタ

外部ブレーキ入力コネクタ

駆動源しゃ断、非常停止入力コネクタ

接続軸型式記入カード

+24V電源入力コネクタ

FG端子台

ドライバ用ステータスLED

ファンユニット

AUTO/MANUスイッチ

SIOコネクタ

システムI/Oコネクタ

フィールドバス用ステータスLED

フィールドバスコネクタ/拡張I/O

標準I/O（MCON-LC/LCG専用）

       アクチュエータ接続用モータ・エンコーダコネクタ

コントローラが簡易アブソ仕様の場合、アブソバッテリボックスを接続するためのコネクタです。

外෦からアクチュエータのブレーキ解除を行なうための信号入力コネクタです。

モータۦ動ݯしΌஅ用外෦リレーを接続するための入出力端ࢠと、各ドライバスロット（2軸）ごとの非常停止入力用コネクタです。

コントローラの接続軸型式が記入されたカードです。コントローラから取り外して֬ೝすることが出来ます。

コントローラのओ電ݯ入力用コネクタです。
モータ用電ݯと制御用電ݯが別端ࢠなため、非常停止時に制御電ݯをੜかしたままモータۦ動ݯしΌஅが可能です。

ϑレームグラウンド用の端ࢠ台です。

スロット（2軸）ごとにドライバのステータス表示、アブソ用ステータス表示を行います。

簡୯にަが可能なϑΝンϢニットです。（ަ用ϑΝンϢニット　型式ɿMSEP-FU）

ࣗ動運転／Ϛニュアル運転切替用スイッチです。

テΟーチングボックス、パソコン対応ソϑト用ケーブルを接続するҝのコネクタです。

外෦からAUTO/MANU切替入力、コントローラ全体の非常停止入力、外෦回ੜ૿߅設端ࢠ、外෦SIO端ࢠ等を備͑たコネクタです。

コントローラ、ϑΟールドバス用ステータス表示LEDです。

MCON-C/CGは、各種ϑΟールドバス接続用コネクタが装ணされます。MCON-LC/LCGは、Φプションで拡張I/Oを装ணできます。

MCON-LC/LCGは標準で40ピンのPIOコネクタが装ணされます。

アクチュエータと接続するモータ・エンコーダケーブルを接続します。
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MCON コントローラ各部の名称 M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-108
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MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ
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■ ֤෦の説明

アブソバッテリコネクタ

外部ブレーキ入力コネクタ

駆動源しゃ断、非常停止入力コネクタ

接続軸型式記入カード

+24V電源入力コネクタ

FG端子台

ドライバ用ステータスLED

ファンユニット

AUTO/MANUスイッチ

SIOコネクタ

システムI/Oコネクタ

フィールドバス用ステータスLED

フィールドバスコネクタ/拡張I/O

標準I/O（MCON-LC/LCG専用）

       アクチュエータ接続用モータ・エンコーダコネクタ

コントローラが簡易アブソ仕様の場合、アブソバッテリボックスを接続するためのコネクタです。

外෦からアクチュエータのブレーキ解除を行なうための信号入力コネクタです。

モータۦ動ݯしΌஅ用外෦リレーを接続するための入出力端ࢠと、各ドライバスロット（2軸）ごとの非常停止入力用コネクタです。

コントローラの接続軸型式が記入されたカードです。コントローラから取り外して֬ೝすることが出来ます。

コントローラのओ電ݯ入力用コネクタです。
モータ用電ݯと制御用電ݯが別端ࢠなため、非常停止時に制御電ݯをੜかしたままモータۦ動ݯしΌஅが可能です。

ϑレームグラウンド用の端ࢠ台です。

スロット（2軸）ごとにドライバのステータス表示、アブソ用ステータス表示を行います。

簡୯にަが可能なϑΝンϢニットです。（ަ用ϑΝンϢニット　型式ɿMSEP-FU）

ࣗ動運転／Ϛニュアル運転切替用スイッチです。

テΟーチングボックス、パソコン対応ソϑト用ケーブルを接続するҝのコネクタです。

外෦からAUTO/MANU切替入力、コントローラ全体の非常停止入力、外෦回ੜ૿߅設端ࢠ、外෦SIO端ࢠ等を備͑たコネクタです。

コントローラ、ϑΟールドバス用ステータス表示LEDです。

MCON-C/CGは、各種ϑΟールドバス接続用コネクタが装ணされます。MCON-LC/LCGは、Φプションで拡張I/Oを装ணできます。

MCON-LC/LCGは標準で40ピンのPIOコネクタが装ணされます。

アクチュエータと接続するモータ・エンコーダケーブルを接続します。
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入出力（PIO）信号

MCON-LC/LCG、ඪ४Ͱೖྗ16点/ग़ྗ16点、拡張I/Oを用͢Δͱ、
ೖྗ32点/ग़ྗ32点の൚用ೖग़ྗ信号をϥダープログϥϜにͯ用͢Δ͜ͱ͕ग़དྷ·͢ɻ

MCON-LC/LCGの1IOઢਤ

B1A1

B20A20

A20B20

A1B1

.CO/�LC�LC(ʢ֦ுI�O༷ʣ

ピン番号
A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A9

A10

区 分

�

入 力

ピン番号
A11
A12
A13
A14
A15
A16
A17
A18
A19
A20

割付ઌメモリ
9006
9007
9008
9009
900A
900B
900C
900D
900E
900F

区 分

入 力

ピン番号
B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B9

B10

割付ઌメモリ
:000
:001
:002
:003
:004
:005
:006
:007
:008
:009

区 分

出力

ピン番号
B11
B12
B13
B14
B15
B16
B17
B18
B19
B20

割付ઌメモリ
:00A
:00B
:00C
:00D
:00E
:00F
ະ使用
ະ使用

0V
外෦入力

区 分

出 力

�

割付ઌメモリ
+24V

外෦入力
ະ使用
ະ使用
9000
9001
9002
9003
9004
9005

ピン番号
A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A9

A10

区 分

�

入 力

ピン番号
A11
A12
A13
A14
A15
A16
A17
A18
A19
A20

割付ઌメモリ
9016
9017
9018
9019
901A
901B
901C
901D
901E
901F

区 分

入 力

ピン番号
B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B9

B10

割付ઌメモリ
:010
:011
:012
:013
:014
:015
:016
:017
:018
:019

区 分

出力

ピン番号
B11
B12
B13
B14
B15
B16
B17
B18
B19
B20

割付ઌメモリ
:01A
:01B
:01C
:01D
:01E
:01F
ະ使用
ະ使用

0V
外෦入力

区 分

出 力

�

割付ઌメモリ
+24V

外෦入力
ະ使用
ະ使用
9010
9011
9012
9013
9014
9015

標準 I/Ｏ

拡張 I/Ｏ

■ ඪ४I/O

■ 拡張I/O
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お問合せは
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MCON-C / MCON-LC　M-108
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MA98軸 （MCON-C/CG） / MA96軸 （MCON-LC/LCG）

DC24V ʁ 10%

0.15A×軸数

1.0A

MA9 5A　30mT以下

スロット数×MA910A　5mT以下
最大20m （※）簡易アブソ仕様の場合、最大10mとなります。
RS485 1ch （MoECVTプロトコル準ڌ）　速度9.6〜230.4kCpT
DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET IO
パソコン対応ソϑト、タッチパネルテΟーチング、ήートウΣイパラメータ設定πール
ポジションデータ、パラメータを不ൃش性メモリอଘ（ॻき込み回数に制限なし）

256点（簡易直値、直接数値指定のときは制限なし）
（※）パラメータ設定による動作モード選択により位置決め点数は異なります。

ドライバ用ステータスLEDɿ8点（ドライバボードごと）
ϑΟールドバス用ステータスLEDɿ7点

各軸ごとに強制解除信号入力（DC24V入力）で解除可能
ա電ྲྀอޢ （ಋ体を用いたスロットごとのःஅ回࿏内ଂ）
クラスᶗ　基ૅઈԑ
DC500V 10MЊ
620g、簡易アブソ仕様の場合690g͓よͼアブソバッテリボックス1950g（8軸仕様時）
強制ۭྫྷ
123W×115H×95D
0〜40℃　85%RH以下 （結露無きこと）

振動数10〜57H[/振幅ɿ0.075mm　振動数57〜150H[/加速度9.8m/T2

9:Z各ํ　印時ؒ 10分　印回数 10回

མ下高さ800mm　1֯3ྏ6໘
IP20
ઐ用ラダー（プログラム容量12Kステップ）

制御軸数

制御/モータ電ݯ電ѹ

ブレーΩղআ電ݯফඅ電ྲྀ

制御電ݯফඅ電ྲྀ

制御電ݯಥೖ電ྲྀ （1）

モータফඅ電ྲྀ

モータ電ݯಥೖ電ྲྀ （1）
モータɾΤンίーダケーブル
シリアル通信 （4IOポート�ティーチングઐ用）
֎෦インタフΣイス
σータઃ定、ೖྗํ๏
σータอ࣋ϝモリ

位置決め点数

L&%表示（લ໘パωルにઃ置）

電磁ブレーΩڧ制ղআ
อޢ機能 （�）
ߏ機ޢ電อײ
ઈԑ߅
࣭量
ྫྷ٫ํ式
๏ੇܗ֎
用पғԹɾ࣪ 

振ੑ

িܸੑ
อޢڃ
1LC機能 （˞MCON-LC/LCG）

仕様߲ 内 容

アクチュエータタイプ 定 格 
省電力対応 標準/高加減速対応

最 大

2W

5W

10W（RCL）

10W（RCA/RCA2）

20W

20W（20Sタイプ）

30W

3W

3.5A

0.8A

1.0A

1.3A

1.3A

1.3A

1.7A

1.3A

0.7A

2.5A

2.5A

3.4A

2.2A

2.0A

2.0A

2.2A

4.2A

4.6A

6.4A

6.4A

4.4A

4.4A

5.1A

4.4A

1.5A

RCP2

RCP3

RCP4
RCP5
RCP6

20P〜28P

28SP〜56P

高出力無ޮ

高出力༗ （ޮ注3）
28P〜56P

パルスモータ （注2）

ACサーボモータ （注2）

DCブラシレスモータ

（注1）ಥ入電ྲྀ値は、電ݯラインのインピーダンスにより変Θりますのでご注ҙください。
（注2）電ݯ入後の最初のサーボONॲ理で行Θれるྭ磁૬検出時に電ྲྀは最大となります。
　 　　（パルスモータɿ௨常100mT／ACサーボモータɿ௨常1〜2ඵ、最大10ඵ）

（注3）高出力設定仕様のドライバボードは、1ຕにͭき1軸の制御が可能です。
（注4）ACサーボモータは、最大負荷電ྲྀの1.4倍以上になͬた場合に機能します。
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■ ಛ ポジションの入力、ݧࢼ運転、モニタ等の
機能を備͑た教示装置です。

■ 型式

ߏ ■
ߏ ■

パルス
モータ用

モータ種類

高出力
設定༗ޮ

ʕ

バッテリレスアブソ
/インクリメンタル

バッテリレスアブソ
/インクリメンタル

簡易アブソリュート

簡易アブソリュート

簡易アブソリュート

インクリメンタル

バッテリレスアブソ
/インクリメンタル

高出力
設定無ޮ

ग़ྗ種類ߴ Τンίーダ種類 軸数

ʕ

型　式 ඪ४価格

■ ಛ ポジションの入力、ݧࢼ運転、モニタ機能等を備͑たཱ上͛ࢧԉソϑトです。
ௐに必要な機能のॆ実により、ཱ 上͛時ؒ縮にݙߩします。

■ 型式

ߏ ■

3C.�1�1�.8 （外෦機ث௨信ケーブル＋RS232変Ϣニット付き）

0.3m

5m

外෦機ث௨信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソϑト（CD）

RS232変アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

ߏ ■

3C.�1�1�64# （外෦機ث௨信ケーブル＋USB変アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソϑト（CD）
外෦機ث௨信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変アダプタ
RCB-CV-USB

■ ֓ཁ モータが減速するࡍにൃੜする回ੜ電ྲྀをに変するのが回ੜ߅です。
MCONコントローラは回ੜ߅を内ଂしていますので、௨常はͦのままご使
用けますが、動作݅によͬて回ੜエラーが出る場合は外付け回ੜث߅
を装ணしてください。

υラΠόج൘
■ ֓ཁ

■ 型式ʗඪ४価格

MCONコントローラはドライバ基൘の加、変更が可能です。
動作させるアクチュエータを変更したい場合、コントローラを
変͑ずに基൘ަだけで対応が可能です。

（基൘を変͑た場合はパラメータの変更が必要になります）

■ 型式 ̧̚ �̧̍

๏ਤੇܗ֎ ■

アブιόッςϦボックス
■ ֓ཁ アブソバッテリボックスは簡易アブソ仕様（型式ɿABB）指定時にコントローラ

に付ଐされます。୯体でखされる場合はᝑ体のみとなりますのでバッテリ
（型式ɿAB-7）が必要な場合は別్ごߪ入ください。

■ 型式 ̢̨̚ �̥̖̗̗  （バッテリは別）

๏ਤੇܗ֎ ■রࢀ���1.
■ ֓ཁ アブソバッテリボックスの

。用バッテリですަ

■ 型式 "#��

フΝンϢχット༺ަ
■ 型式 .4&P�'6

5m

500

φ4.2

12

14 角形巻線抵抗器：BGR10THA12RJ(KOA)

9.59.5

48

6

8

3

2.8

0.
6

MCONに対応するのはVer.10.00.00.00以降となります。

MCONに対応するのはVer.10.00.00.00以降となります。

※アブソバッテリボックスとMCONを接続するケーブル
　（型式CB-MSEP-AB005）はアブソバッテリボックスに
　付ଐされます。

※MCONは、パソコン対応ソϑトが必ਢΦプションです。

対応XinEoXT
9P SP2以߱/ViTtB/7/8

5#��2�˘

ダϛーϓラά
■ ֓ཁ

■ 型式 %P�5

�ճੜ͕ث߅ඞཁͳ҆�
高加減速仕様のアクチュエータを
3〜8台接続した場合に̍ 必要とݸ
なります。

ACサーボ
モータ用

%Cブϥシレス
モータ用

1軸用

1軸用
1軸用
2軸用
1軸用
2軸用
1軸用
2軸用
1軸用
2軸用
1軸用
2軸用

MCON-PPD1-W

MCON-PPD1-A
MCON-PD1-W
MCON-PD2-W
MCON-PD1-A
MCON-PD2-A
MCON-AD1-W
MCON-AD2-W
MCON-AD1-A
MCON-AD2-A
MCON-DD1-Ｉ
MCON-DD2-Ｉ

安全カテゴリ対応仕様（CG）の場合に必要です。
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基本仕様一覧

外形寸法図

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-110

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-109　MCON-C / MCON-LC



MA98軸 （MCON-C/CG） / MA96軸 （MCON-LC/LCG）

DC24V ʁ 10%

0.15A×軸数

1.0A

MA9 5A　30mT以下

スロット数×MA910A　5mT以下
最大20m （※）簡易アブソ仕様の場合、最大10mとなります。
RS485 1ch （MoECVTプロトコル準ڌ）　速度9.6〜230.4kCpT
DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET IO
パソコン対応ソϑト、タッチパネルテΟーチング、ήートウΣイパラメータ設定πール
ポジションデータ、パラメータを不ൃش性メモリอଘ（ॻき込み回数に制限なし）

256点（簡易直値、直接数値指定のときは制限なし）
（※）パラメータ設定による動作モード選択により位置決め点数は異なります。

ドライバ用ステータスLEDɿ8点（ドライバボードごと）
ϑΟールドバス用ステータスLEDɿ7点

各軸ごとに強制解除信号入力（DC24V入力）で解除可能
ա電ྲྀอޢ （ಋ体を用いたスロットごとのःஅ回࿏内ଂ）
クラスᶗ　基ૅઈԑ
DC500V 10MЊ
620g、簡易アブソ仕様の場合690g͓よͼアブソバッテリボックス1950g（8軸仕様時）
強制ۭྫྷ
123W×115H×95D
0〜40℃　85%RH以下 （結露無きこと）

振動数10〜57H[/振幅ɿ0.075mm　振動数57〜150H[/加速度9.8m/T2

9:Z各ํ　印時ؒ 10分　印回数 10回

མ下高さ800mm　1֯3ྏ6໘
IP20
ઐ用ラダー（プログラム容量12Kステップ）

制御軸数

制御/モータ電ݯ電ѹ

ブレーΩղআ電ݯফඅ電ྲྀ

制御電ݯফඅ電ྲྀ

制御電ݯಥೖ電ྲྀ （1）

モータফඅ電ྲྀ

モータ電ݯಥೖ電ྲྀ （1）
モータɾΤンίーダケーブル
シリアル通信 （4IOポート�ティーチングઐ用）
֎෦インタフΣイス
σータઃ定、ೖྗํ๏
σータอ࣋ϝモリ

位置決め点数

L&%表示（લ໘パωルにઃ置）

電磁ブレーΩڧ制ղআ
อޢ機能 （�）
ߏ機ޢ電อײ
ઈԑ߅
࣭量
ྫྷ٫ํ式
๏ੇܗ֎
用पғԹɾ࣪ 

振ੑ

িܸੑ
อޢڃ
1LC機能 （˞MCON-LC/LCG）

仕様߲ 内 容

アクチュエータタイプ 定 格 
省電力対応 標準/高加減速対応

最 大

2W

5W

10W（RCL）

10W（RCA/RCA2）

20W

20W（20Sタイプ）

30W

3W

3.5A

0.8A

1.0A

1.3A

1.3A

1.3A

1.7A

1.3A

0.7A

2.5A

2.5A

3.4A

2.2A

2.0A

2.0A

2.2A

4.2A

4.6A

6.4A

6.4A

4.4A

4.4A

5.1A

4.4A

1.5A

RCP2

RCP3

RCP4
RCP5
RCP6

20P〜28P

28SP〜56P

高出力無ޮ

高出力༗ （ޮ注3）
28P〜56P

パルスモータ （注2）

ACサーボモータ （注2）

DCブラシレスモータ

（注1）ಥ入電ྲྀ値は、電ݯラインのインピーダンスにより変Θりますのでご注ҙください。
（注2）電ݯ入後の最初のサーボONॲ理で行Θれるྭ磁૬検出時に電ྲྀは最大となります。
　 　　（パルスモータɿ௨常100mT／ACサーボモータɿ௨常1〜2ඵ、最大10ඵ）

（注3）高出力設定仕様のドライバボードは、1ຕにͭき1軸の制御が可能です。
（注4）ACサーボモータは、最大負荷電ྲྀの1.4倍以上になͬた場合に機能します。

コントローラ
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アブソバッテリボックス
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中
心
か
ら
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タッチύωルςΟーチンάボックス

ύιコン対応ιフトʢ8JOEPXTઐ༻ʣ

֎͚ճੜث߅

όッςϦ༺ަ

■ ಛ ポジションの入力、ݧࢼ運転、モニタ等の
機能を備͑た教示装置です。

■ 型式

ߏ ■
ߏ ■

パルス
モータ用

モータ種類

高出力
設定༗ޮ

ʕ

バッテリレスアブソ
/インクリメンタル

バッテリレスアブソ
/インクリメンタル

簡易アブソリュート

簡易アブソリュート

簡易アブソリュート

インクリメンタル

バッテリレスアブソ
/インクリメンタル

高出力
設定無ޮ

ग़ྗ種類ߴ Τンίーダ種類 軸数

ʕ

型　式 ඪ४価格

■ ಛ ポジションの入力、ݧࢼ運転、モニタ機能等を備͑たཱ上͛ࢧԉソϑトです。
ௐに必要な機能のॆ実により、ཱ 上͛時ؒ縮にݙߩします。

■ 型式

ߏ ■

3C.�1�1�.8 （外෦機ث௨信ケーブル＋RS232変Ϣニット付き）

0.3m

5m

外෦機ث௨信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソϑト（CD）

RS232変アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

ߏ ■

3C.�1�1�64# （外෦機ث௨信ケーブル＋USB変アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソϑト（CD）
外෦機ث௨信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変アダプタ
RCB-CV-USB

■ ֓ཁ モータが減速するࡍにൃੜする回ੜ電ྲྀをに変するのが回ੜ߅です。
MCONコントローラは回ੜ߅を内ଂしていますので、௨常はͦのままご使
用けますが、動作݅によͬて回ੜエラーが出る場合は外付け回ੜث߅
を装ணしてください。

υラΠόج൘
■ ֓ཁ

■ 型式ʗඪ४価格

MCONコントローラはドライバ基൘の加、変更が可能です。
動作させるアクチュエータを変更したい場合、コントローラを
変͑ずに基൘ަだけで対応が可能です。

（基൘を変͑た場合はパラメータの変更が必要になります）

■ 型式 ̧̚ �̧̍

๏ਤੇܗ֎ ■

アブιόッςϦボックス
■ ֓ཁ アブソバッテリボックスは簡易アブソ仕様（型式ɿABB）指定時にコントローラ

に付ଐされます。୯体でखされる場合はᝑ体のみとなりますのでバッテリ
（型式ɿAB-7）が必要な場合は別్ごߪ入ください。

■ 型式 ̢̨̚ �̥̖̗̗  （バッテリは別）

๏ਤੇܗ֎ ■রࢀ���1.
■ ֓ཁ アブソバッテリボックスの

。用バッテリですަ

■ 型式 "#��

フΝンϢχット༺ަ
■ 型式 .4&P�'6

5m

500

φ4.2

12

14 角形巻線抵抗器：BGR10THA12RJ(KOA)

9.59.5

48

6

8

3

2.8

0.
6

MCONに対応するのはVer.10.00.00.00以降となります。

MCONに対応するのはVer.10.00.00.00以降となります。

※アブソバッテリボックスとMCONを接続するケーブル
　（型式CB-MSEP-AB005）はアブソバッテリボックスに
　付ଐされます。

※MCONは、パソコン対応ソϑトが必ਢΦプションです。

対応XinEoXT
9P SP2以߱/ViTtB/7/8

5#��2�˘

ダϛーϓラά
■ ֓ཁ

■ 型式 %P�5

�ճੜ͕ث߅ඞཁͳ҆�
高加減速仕様のアクチュエータを
3〜8台接続した場合に̍ 必要とݸ
なります。

ACサーボ
モータ用

%Cブϥシレス
モータ用

1軸用

1軸用
1軸用
2軸用
1軸用
2軸用
1軸用
2軸用
1軸用
2軸用
1軸用
2軸用

MCON-PPD1-W

MCON-PPD1-A
MCON-PD1-W
MCON-PD2-W
MCON-PD1-A
MCON-PD2-A
MCON-AD1-W
MCON-AD2-W
MCON-AD1-A
MCON-AD2-A
MCON-DD1-Ｉ
MCON-DD2-Ｉ

安全カテゴリ対応仕様（CG）の場合に必要です。
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 バッテリは別 
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オプション

■ 仕様

定格電圧 24V DC
消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）
使用周囲温度 0〜40℃
使用周囲湿度 20〜85%RH （ただし結露なきこと）
耐環境性 IP20
質量 470g （TB-02本体のみの場合）

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-110

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-109　MCON-C / MCON-LC



˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����N型式 CB-APSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
［ ΦA ］（U）
［VMM］（V）
［ Φ/A ］（W）
［ ΦB ］（ - ）
［VMM］（ - ）
［ Φ/B ］（ - ）
［LS+］（BK+）
［LS-］（BK-）
［  -  ］（A+）
［  -  ］（A-）
［ A+ ］（B+）
［ A- ］（B-）
［ B+ ］（Z+）
［ B- ］（Z-）
［BK+］（LS+）
［BK-］（LS-）

［GNDLS］（GNDLS）
［VPS］（VPS）
［VCC］（VCC）
［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

6�S 3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（18）

（正面図）

（
30
）

（45）

φ
8.
5

1
2
3
4
5
6
9
10
11
12
7
8
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2
4
5
3
6
16
17
5
6
13
14
1
2
3
4
10
11
9
12
15
7
8
18

[ ΦA ]
[ VMM ]
[ ΦB ]
[ VMM ]
[ Φ/A ]
[ Φ/B ]
[ BK+ ]
[ BK- ]
NC
NC
[ LS+ ]
[ LS- ]
[ A+ ]
[ A- ]
[ B+ ]
[ B- ]
[VCC]
[VPS]
[GND]
[（予備）]
NC
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����N˞ඪ४͕ロボットケーブルͱͳΓ·͢ɻ型式 CB-PSEP-MPA□□□

L

6�S 3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

φ
8.
5

˞ඪ४͕ロボットケーブルͱͳΓ·͢ɻ

ＨＩＦ6-40Ｄ-1.27Ｒ

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 信号名称 信号名称配 線

24V
24V

ー

IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A9
A10
A11
A12
A13
A14
A15
A16
A17
A18
A19
A20

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル色No. 配 線

OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15

ー

0V
0V

B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B9
B10
B11
B12
B13
B14
B15
B16
B17
B18
B19
B20

（圧接）
フラットケーブルＡ

（圧接）
フラットケーブルB

˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷1�N·Ͱ対応　 例）�����N型式 CB-PAC-PIO□□□

L

Ｂ

ハーフピッチＭＩＬソケット：
ＨＩＦ６-４０Ｄ-１．２７Ｒ（ヒロセ）

B20A20

B1A1
Ａ

切り放し

切り放し

フラットケ－ブル（２０芯）×２

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2

3

18
17
7
16
1
2
3
4
10
11
14
13
15
6
5
8
12
9

[ U ]
[ V ]
NC
NC
[ W ]
NC
[ BK+ ]
[ BK- ]
[ LS+ ]
[ LS- ]
[ A+ ]
[ A- ]
[ B+ ]
[ B- ]
[ Z+ ]
[ Z- ]
[VCC]
[VPS]
[GND]
[（予備）]
NC
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����N型式 CB-ASEP2-MPA□□□

L

6�S 3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（メカ側 コントローラ側コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（10）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

1
2
3
4
5
6
7
S
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
1S
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
1S
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
BAT+
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
BAT+
̶
FG

信号名

型式 ˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����NCB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB

1
2
5
3
4
6
7
8
13
14
15
16
―
―
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A4
B4
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

[ ΦA ]
[ VMM ]
[ Φ/A ]
[ ΦB ]
[ VMM ]
[ Φ/B ]
[ LS+ ]
[ LS- ]
[ A+ ]
[ A- ]
[ B+ ]
[ B- ]
NC
NC
[BK+]
[BK-]
[GNDLS]
[VPS]
[VCC]
[GND]
NC

シールド[ FG ]（FG）
NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

6�S 3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（45）

（18）

（正面図）

（
30
） （
φ
8.
5）

˞ඪ४͕ロボットケーブルͱͳΓ·͢ɻ型式 ˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����NCB-RPSEP-MPA□□□

型式 ˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����N

メカ側
1-1827863-1
（AMP）

コントローラ側
PADP-24V-1-S
（日本圧着端子）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

CB-CA-MPA□□□/ CB-CA-MPA□□□-RB 

6�5NҎԼ　　 S　3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（
　　　　　  5NΑΓ͍  S�73NNҎ্　（Մ動用の合）

※ロボットケーブルは耐۶ۂ用仕様のケーブルです。
　ケーブルϕアの中を௨す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5m以上の場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

メカ側 コントローラ側

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

メカ側 コントローラ側

L

（10）

（正面図）

（10）

（
23
）

（10）

（
26
）（
φ
8.
5）（
注
1）

6�5NҎԼ　　 S　3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（
　　　　　  5NΑΓ͍  S�73NNҎ্　（Մ動用の合）

※ロボットケーブルは耐۶ۂ用仕様のケーブルです。
　ケーブルϕアの中を௨す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5m以上の場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

※RCDに接続の場合は10mまでになります。

メンテナンス部品

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ〜をご参照ください。）

■ケーブル対応表
製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

① RCP6/RCP5
RCP5CR/RCP5W CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB

② RCP4
RCP4CR

SA3/RA3
/GR/ST

③
RCP4

RCP4CR
RCP4W

（②以外の機種）
CB-CA-MPA □□□ CB-CA-MPA □□□ -RB

④ RCP3

− CB-APSEP-MPA □□□
⑤ RCP2

RCP2CR
RCP2W

GRSS/GRLS/GRST/GRHM/
GRHB/SRA4R/SRGS4R/

SRGD4R

⑥ RTBS/RTBSL
RTCS/RTCSL − CB-RPSEP-MPA □□□

⑦

RCP2CR
RCP2W

GRS/GRM
GR3SS/GR3SM

CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB
⑧

RTBS/RTBSL
RTCS/RTCSL/RTB/RTBL/
RTC/RTCL/RTBB/RTBBL/

RTCB/RTCBL

⑨ RCP2/RCP2CR/RCP2W
( ⑤〜⑧以外の機種） − CB-PSEP-MPA □□□

⑩ RCA2/RCA2W − CB-APSEP-MPA □□□

⑪ RCA
RCACR
RCAW

SRA4R
SRGS4R
SRGD4R

− CB-APSEP-MPA □□□

⑫ ⑪以外の機種 − CB-ASEP2-MPA □□□
⑬

RCD
RA1DA

CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB
⑭ GRSNA
⑮ RCL − CB-APSEP-MPA □□□

※RCD-RA1DA型式の適応コントローラが「D3」をご使用の場合、ケーブル型式はCB-CA-MPA□□□／CB-CA-MPA□□□-RBとなります。

製品型式 PIO フラットケーブル
⑯ MCON-LC/LCG CB-PAC-PIO □□□

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-112

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-111　MCON-C / MCON-LC



˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����N型式 CB-APSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
［ ΦA ］（U）
［VMM］（V）
［ Φ/A ］（W）
［ ΦB ］（ - ）
［VMM］（ - ）
［ Φ/B ］（ - ）
［LS+］（BK+）
［LS-］（BK-）
［  -  ］（A+）
［  -  ］（A-）
［ A+ ］（B+）
［ A- ］（B-）
［ B+ ］（Z+）
［ B- ］（Z-）
［BK+］（LS+）
［BK-］（LS-）

［GNDLS］（GNDLS）
［VPS］（VPS）
［VCC］（VCC）
［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

6�S 3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（18）

（正面図）

（
30
）

（45）

φ
8.
5

1
2
3
4
5
6
9
10
11
12
7
8
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2
4
5
3
6
16
17
5
6
13
14
1
2
3
4
10
11
9
12
15
7
8
18

[ ΦA ]
[ VMM ]
[ ΦB ]
[ VMM ]
[ Φ/A ]
[ Φ/B ]
[ BK+ ]
[ BK- ]
NC
NC
[ LS+ ]
[ LS- ]
[ A+ ]
[ A- ]
[ B+ ]
[ B- ]
[VCC]
[VPS]
[GND]
[（予備）]
NC
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����N˞ඪ४͕ロボットケーブルͱͳΓ·͢ɻ型式 CB-PSEP-MPA□□□

L

6�S 3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

φ
8.
5

˞ඪ४͕ロボットケーブルͱͳΓ·͢ɻ

ＨＩＦ6-40Ｄ-1.27Ｒ

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 信号名称 信号名称配 線

24V
24V

ー

IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A9
A10
A11
A12
A13
A14
A15
A16
A17
A18
A19
A20

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル色No. 配 線

OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15

ー

0V
0V

B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B9
B10
B11
B12
B13
B14
B15
B16
B17
B18
B19
B20

（圧接）
フラットケーブルＡ

（圧接）
フラットケーブルB

˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷1�N·Ͱ対応　 例）�����N型式 CB-PAC-PIO□□□

L

Ｂ

ハーフピッチＭＩＬソケット：
ＨＩＦ６-４０Ｄ-１．２７Ｒ（ヒロセ）

B20A20

B1A1
Ａ

切り放し

切り放し

フラットケ－ブル（２０芯）×２

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2

3

18
17
7
16
1
2
3
4
10
11
14
13
15
6
5
8
12
9

[ U ]
[ V ]
NC
NC
[ W ]
NC
[ BK+ ]
[ BK- ]
[ LS+ ]
[ LS- ]
[ A+ ]
[ A- ]
[ B+ ]
[ B- ]
[ Z+ ]
[ Z- ]
[VCC]
[VPS]
[GND]
[（予備）]
NC
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����N型式 CB-ASEP2-MPA□□□

L

6�S 3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（メカ側 コントローラ側コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（10）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

1
2
3
4
5
6
7
S
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
1S
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
1S
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
BAT+
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
BAT+
̶
FG

信号名

型式 ˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����NCB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB

1
2
5
3
4
6
7
8
13
14
15
16
―
―
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A4
B4
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

[ ΦA ]
[ VMM ]
[ Φ/A ]
[ ΦB ]
[ VMM ]
[ Φ/B ]
[ LS+ ]
[ LS- ]
[ A+ ]
[ A- ]
[ B+ ]
[ B- ]
NC
NC
[BK+]
[BK-]
[GNDLS]
[VPS]
[VCC]
[GND]
NC

シールド[ FG ]（FG）
NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

6�S 3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（45）

（18）

（正面図）

（
30
） （
φ
8.
5）

˞ඪ४͕ロボットケーブルͱͳΓ·͢ɻ型式 ˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����NCB-RPSEP-MPA□□□

型式 ˞˘˘˘ケーブル （͞L）をهೖ、࠷2�N·Ͱ対応　 例）�����N

メカ側
1-1827863-1
（AMP）

コントローラ側
PADP-24V-1-S
（日本圧着端子）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

CB-CA-MPA□□□/ CB-CA-MPA□□□-RB 

6�5NҎԼ　　 S　3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（
　　　　　  5NΑΓ͍  S�73NNҎ্　（Մ動用の合）

※ロボットケーブルは耐۶ۂ用仕様のケーブルです。
　ケーブルϕアの中を௨す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5m以上の場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

メカ側 コントローラ側

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

メカ側 コントローラ側

L

（10）

（正面図）

（10）

（
23
）

（10）

（
26
）（
φ
8.
5）（
注
1）

6�5NҎԼ　　 S　3͛ۂখ࠷�NNҎ্　）Մ動用の合（
　　　　　  5NΑΓ͍  S�73NNҎ্　（Մ動用の合）

※ロボットケーブルは耐۶ۂ用仕様のケーブルです。
　ケーブルϕアの中を௨す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5m以上の場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　M-112

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

M-111　MCON-C / MCON-LC



M-113　PCON-CB/CFB

PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

RCP6/RCP5/RCP4<パワーコン対応>/
RCP3/RCP2用ポジションコントローラ

2 パワーコン搭載 加減速度

最高速度

可搬質量

RCP5
RCP2 0.7G

6kg
12kg

RCP2 1000mm/s

1.0G

RCP5

RCP2
RCP5

1440mm/s

1.4倍

1.5倍

2倍

衝突検出機能搭載

モニタ機能充実

高分解能バッテリーレスアブソリュートエンコーダー対応1

3

4

特  長

高分解能バッテリーレスアブソリュートエンコーダーを搭載したRCP6が
動作できます。位置データを保持するための
バッテリーが不要ですので、制御盤の省スペース化が可能となり、
装置のコストダウンに貢献します。
分解能は従来の800パルス→8192パルスになりました。

パルスモーターの最大能力を引き出すパワーコン（高出力ドライバー）を小型コントローラーにも搭載しました。
パワーコンの使用により、パルスモーターの出力が約50%UPしています。
サイクルタイムの短縮ができ、装置の生産性向上に貢献します。

アクチュエーターが運転中に物などに接触した場合、
速やかに停止する機能です。
負荷があまりかからず停止するので、
アクチュエーターの損傷を軽減できます。 RCP6 ワーク

ぶつかると
すぐ止まります

パソコン対応ソフトを使うことで動作中のアクチュエーター、コントローラーの情報をパソコン画面に波形として
表示する事ができます。 ※表示可能な情報：指令電流値、現在速度/位置、PIO信号(スタート、位置決め完了、アラーム他）
PIO信号の変化点や動作時間を任意に設定する事でパソコン画面に波形の表示を開始する事ができるトリガー機能も備えています。

※モニタしたい内容が選択
   できます。

※選択した内容が変化した
　時からデータの取得が
　はじまります。

 モニタ機能画面（例）

 表示設定  トリガ設定

信号：CSTR（スタート）をON
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PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

RCP6/RCP5/RCP4<パワーコン対応>/
RCP3/RCP2用ポジションコントローラ

2 パワーコン搭載 加減速度

最高速度

可搬質量

RCP5
RCP2 0.7G

6kg
12kg

RCP2 1000mm/s

1.0G

RCP5

RCP2
RCP5

1440mm/s

1.4倍

1.5倍

2倍

衝突検出機能搭載

モニタ機能充実

高分解能バッテリーレスアブソリュートエンコーダー対応1

3

4

特  長

高分解能バッテリーレスアブソリュートエンコーダーを搭載したRCP6が
動作できます。位置データを保持するための
バッテリーが不要ですので、制御盤の省スペース化が可能となり、
装置のコストダウンに貢献します。
分解能は従来の800パルス→8192パルスになりました。

パルスモーターの最大能力を引き出すパワーコン（高出力ドライバー）を小型コントローラーにも搭載しました。
パワーコンの使用により、パルスモーターの出力が約50%UPしています。
サイクルタイムの短縮ができ、装置の生産性向上に貢献します。

アクチュエーターが運転中に物などに接触した場合、
速やかに停止する機能です。
負荷があまりかからず停止するので、
アクチュエーターの損傷を軽減できます。 RCP6 ワーク

ぶつかると
すぐ止まります

パソコン対応ソフトを使うことで動作中のアクチュエーター、コントローラーの情報をパソコン画面に波形として
表示する事ができます。 ※表示可能な情報：指令電流値、現在速度/位置、PIO信号(スタート、位置決め完了、アラーム他）
PIO信号の変化点や動作時間を任意に設定する事でパソコン画面に波形の表示を開始する事ができるトリガー機能も備えています。

※モニタしたい内容が選択
   できます。

※選択した内容が変化した
　時からデータの取得が
　はじまります。

 モニタ機能画面（例）

 表示設定  トリガ設定

信号：CSTR（スタート）をON

型式 PCON-CB・CGB/CFB・CGFB

外観

Ｉ/Ｏ種類 ポジショナ
タイプ

パルス列
タイプ

フィールドネットワークタイプ

DeviceNet
接続仕様

CC-Link
接続仕様

PROFIBUS-
DP

接続仕様
CompoNet
接続仕様

MECHATRO
LINK  Ⅰ/Ⅱ
接続仕様

MECHATRO
LINK Ⅲ
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EtherNet/
IP

接続仕様

PROFINET
IO

接続仕様

IO種類型式記号 NP/PN PLN/
PLP DV CC PR CN ML ML3 EC EP PRT

PCON-
CB/
CGB

バッテリレス
アブソ仕様
インクリメンタル
仕様

－ － － － － － － － － － － 

簡易
アブソ
リュート
仕様

アブソ
バッテリ
単体付属

－ － － － － － － － － － － 

アブソ
バッテリ
ユニット
付属

－ － － － － － － － － － － 

アブソ
バッテリ
なし

－ － － － － － － － － － － 

PCON-
CFB/
CGFB

バッテリレス
アブソ仕様
インクリメンタル
仕様

－ － － － － － － － － － － 

 

機種一覧／価格
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PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

型式項目

0
（出荷時）

1

2

3

4

5

6

7

PIO入出力インタフェース

PIOパターン（制御パターン）の種類

本コントローラは、8種類の制御方法を持っています。
用途に適したPIOパターンをパラメータNo.25「PIOパターン選択」に設定してください。

項目
入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

仕様
DC24V ±10％
5mA   1回路
ON電圧　MIN.DC18V
OFF電圧  MAX.DC6V

■入力部 外部入力仕様
項 目
負荷電圧
最大負荷電流

漏れ電流

仕 様
DC24V
50mA   1回路

MAX.2mA/1点

■出力部 外部出力仕様

PNP仕様

NPN仕様 NPN仕様

PNP仕様

PIO
パターン0

PIO
パターン1

PIO
パターン2

PIO
パターン3

PIO
パターン4

PIO
パターン5

PIO
パターン6

PIO
パターン7

位置決めモード
（標準タイプ）

教示モード
（教示タイプ）

256点モード
（位置決め点数
256点タイプ）

512モード
（位置決め点数
512点タイプ）

電磁弁モード1
（7点タイプ）

電磁弁モード2
（3点タイプ）

パルス列制御
モード

アブソ用
パルス列制御
モード

・位置決め点数 ： 64点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・基準点の設定（1か所）
・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・位置決め点数 ： 7点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 64点
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点
・PIO信号によるポジションテーブルへの現在位置データの書込みが可能

・位置決め点数 ： 256点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 512点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ゾーン信号出力なし

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・PIO信号によるジョグ（寸動）運転可能

・位置決め点数 ： 3点
・完了信号 ： LS（リミットスイッチ）と同等の信号が可
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON

・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

（注1）

（注1）

※1  ゾーン信号出力：ゾーン範囲はパラメータNo.1,2またはNo.23,24に設定し、原点復帰完了後常時有効です。
※2  ポジションゾーン信号出力：指令したポジションNo.に付随する機能で、ゾーン範囲はポジションテーブルに設定し、
       そのポジションが指定されているときに限り有効で、他のポジション指令時には無効となります。
（注1） パルス列制御モードは、購入時、パルス列制御仕様（PCON-CB-PLN または PLP）をご指定頂いた場合だけ使用できます。

種 別 モード 概 要パラメータNo.25の設定値

P24

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

N

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

P24

負荷

N

15

出力端子 

DC24V
外部電源

内部回路

P24

負荷

N

出力端子 
DC24V
外部電源内部回路

15

本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル
長さ

エンコーダ種類 モータ種類 タイプ シリーズ 

0
I/O種類

PCON
電源電圧

WAI
バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

SA 簡易アブソリュート仕様

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
56SP

20□パルスモータ
20□高推力パルスモータ
28□パルスモータ
28□高推力パルスモータ
35□パルスモータ
42□パルスモータ
42□高推力パルスモータ
56□パルスモータ
56□高推力パルスモータ

（無記入）

AB

ABU

ABUN

インクリメンタル仕様
簡易アブソリュート仕様

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリ単体付属）

（アブソバッテリユニット付属）

（バッテリなし）

（無記入）
DN

ネジ固定仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PLN
PN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
パルス列（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
MECHATROLINK Ⅰ/Ⅱ接続仕様
MECHATROLINK Ⅲ接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO仕様

CB 標準タイプ
CGB 安全カテゴリ対応タイプ

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※アブソバッテリユニットの取付仕様（ネジ取付、DINレール取付）は、
コントローラの取付仕様と同一になります。

※PCON-CFB・CGFBは簡易アブソ仕様には対応していません。

0 DC24V

＜コントローラ＞

CFB 56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

CGFB
安全カテゴリ対応
56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

60P
86P

60□高推力パルスモータ
86□高推力パルスモータ

バッテリレスアブソ仕様

簡易アブソリュート仕様
※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「O」
　になります。

ロボシリンダ
防水
RCP2W-SA16C

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP2-RA10C

ロボシリンダ
高速タイプ
RCP2-(CR）
HS8C/HS8R 

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP2-RA8C / RA8R

〈 接続可能アクチュエータ 〉

5m

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

PLC

パソコン対応ソフト
（M-125ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-125ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

DC24V電源
（M-293ページ参照）
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

PIOケーブル
（M-128ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
標準2m

コントローラ
型式PCON-CB・CGB

オプション オプション

オプション

DC24V電源
（M-293ページ参照）
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

オプション

PIO仕様のコントローラに付属

PIOケーブル
（M-128ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
標準2m

PIO仕様のコントローラに付属

簡易アブソリュートタイプに付属

（M-125ページ参照）
〈型式SEP-ABU（DINレール取付）〉
〈型式SEP-ABUS（ネジ固定取付）〉

アブソバッテリユニット

PCON-CGBに付属

（M-125ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ簡易アブソ用バッテリ
（M-125ページ参照）
型式AB-7

5m

システム構成 システム構成

PLC

〈 接続可能アクチュエータ 〉

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

パソコン対応ソフト
（M-125ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-125ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

オプション オプション

コントローラ
型式PCON-CFB・CGFB

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

ケーブルはパソコン
対応ソフトに付属

■パワーコン150〈PCON-CB・CGB〉 ■56SP/60P/86Pモータ対応〈PCON-CFB・CGFB〉

通常ケーブル5m

接続ケーブル標準0.5m
アブソバッテリユニットに付属

パソコン対応ソフトに付属

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP4-RA6C 

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP4W-RA7C

モータ種類
56SP

モータ種類
56SP

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP5-RA8C/RA8R

ロボシリンダ
RCP6-SA8C/SA8R/WSA16C/WSA16R

ロボシリンダ
RCP6-RA8C/RA8R/WRA16C/WRA16R

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP5-RA10C/RA10R

RCP2シリーズ RCP4シリーズ RCP5シリーズ

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

RCP6シリーズ

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

※アクチュエータの種類に
　よってモータ・エンコーダ
　ケーブルが異なります。
　交換用ケーブルを手配さ
　れる場合は巻末-3ページ
　～をご参照ください。

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属
RCP2シリーズ

RCP5シリーズ

RCP6シリーズ

RCP4シリーズ

RCP3シリーズ

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型

ロボットケーブル

アクチュエータに付属

PCON-CGFBに付属

（M-125ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ
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ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

型式項目

0
（出荷時）

1

2

3

4

5

6

7

PIO入出力インタフェース

PIOパターン（制御パターン）の種類

本コントローラは、8種類の制御方法を持っています。
用途に適したPIOパターンをパラメータNo.25「PIOパターン選択」に設定してください。

項目
入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

仕様
DC24V ±10％
5mA   1回路
ON電圧　MIN.DC18V
OFF電圧  MAX.DC6V

■入力部 外部入力仕様
項 目
負荷電圧
最大負荷電流

漏れ電流

仕 様
DC24V
50mA   1回路

MAX.2mA/1点

■出力部 外部出力仕様

PNP仕様

NPN仕様 NPN仕様

PNP仕様

PIO
パターン0

PIO
パターン1

PIO
パターン2

PIO
パターン3

PIO
パターン4

PIO
パターン5

PIO
パターン6

PIO
パターン7

位置決めモード
（標準タイプ）

教示モード
（教示タイプ）

256点モード
（位置決め点数
256点タイプ）

512モード
（位置決め点数
512点タイプ）

電磁弁モード1
（7点タイプ）

電磁弁モード2
（3点タイプ）

パルス列制御
モード

アブソ用
パルス列制御
モード

・位置決め点数 ： 64点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・基準点の設定（1か所）
・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・位置決め点数 ： 7点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 64点
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点
・PIO信号によるポジションテーブルへの現在位置データの書込みが可能

・位置決め点数 ： 256点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 512点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ゾーン信号出力なし

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・PIO信号によるジョグ（寸動）運転可能

・位置決め点数 ： 3点
・完了信号 ： LS（リミットスイッチ）と同等の信号が可
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON

・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

（注1）

（注1）

※1  ゾーン信号出力：ゾーン範囲はパラメータNo.1,2またはNo.23,24に設定し、原点復帰完了後常時有効です。
※2  ポジションゾーン信号出力：指令したポジションNo.に付随する機能で、ゾーン範囲はポジションテーブルに設定し、
       そのポジションが指定されているときに限り有効で、他のポジション指令時には無効となります。
（注1） パルス列制御モードは、購入時、パルス列制御仕様（PCON-CB-PLN または PLP）をご指定頂いた場合だけ使用できます。

種 別 モード 概 要パラメータNo.25の設定値

P24

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

N

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

P24

負荷

N

15

出力端子 

DC24V
外部電源

内部回路

P24

負荷

N

出力端子 
DC24V
外部電源内部回路

15

本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル
長さ

エンコーダ種類 モータ種類 タイプ シリーズ 

0
I/O種類

PCON
電源電圧

WAI
バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

SA 簡易アブソリュート仕様

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
56SP

20□パルスモータ
20□高推力パルスモータ
28□パルスモータ
28□高推力パルスモータ
35□パルスモータ
42□パルスモータ
42□高推力パルスモータ
56□パルスモータ
56□高推力パルスモータ

（無記入）

AB

ABU

ABUN

インクリメンタル仕様
簡易アブソリュート仕様

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリ単体付属）

（アブソバッテリユニット付属）

（バッテリなし）

（無記入）
DN

ネジ固定仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PLN
PN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
パルス列（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
MECHATROLINK Ⅰ/Ⅱ接続仕様
MECHATROLINK Ⅲ接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO仕様

CB 標準タイプ
CGB 安全カテゴリ対応タイプ

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※アブソバッテリユニットの取付仕様（ネジ取付、DINレール取付）は、
コントローラの取付仕様と同一になります。

※PCON-CFB・CGFBは簡易アブソ仕様には対応していません。

0 DC24V

＜コントローラ＞

CFB 56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

CGFB
安全カテゴリ対応
56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

60P
86P

60□高推力パルスモータ
86□高推力パルスモータ

バッテリレスアブソ仕様

簡易アブソリュート仕様
※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「O」
　になります。

ロボシリンダ
防水
RCP2W-SA16C

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP2-RA10C

ロボシリンダ
高速タイプ
RCP2-(CR）
HS8C/HS8R 

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP2-RA8C / RA8R

〈 接続可能アクチュエータ 〉

5m

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

PLC

パソコン対応ソフト
（M-125ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-125ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

DC24V電源
（M-293ページ参照）
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

PIOケーブル
（M-128ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
標準2m

コントローラ
型式PCON-CB・CGB

オプション オプション

オプション

DC24V電源
（M-293ページ参照）
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

オプション

PIO仕様のコントローラに付属

PIOケーブル
（M-128ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
標準2m

PIO仕様のコントローラに付属

簡易アブソリュートタイプに付属

（M-125ページ参照）
〈型式SEP-ABU（DINレール取付）〉
〈型式SEP-ABUS（ネジ固定取付）〉

アブソバッテリユニット

PCON-CGBに付属

（M-125ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ簡易アブソ用バッテリ
（M-125ページ参照）
型式AB-7

5m

システム構成 システム構成

PLC

〈 接続可能アクチュエータ 〉

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

パソコン対応ソフト
（M-125ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-125ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

オプション オプション

コントローラ
型式PCON-CFB・CGFB

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

ケーブルはパソコン
対応ソフトに付属

■パワーコン150〈PCON-CB・CGB〉 ■56SP/60P/86Pモータ対応〈PCON-CFB・CGFB〉

通常ケーブル5m

接続ケーブル標準0.5m
アブソバッテリユニットに付属

パソコン対応ソフトに付属

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP4-RA6C 

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP4W-RA7C

モータ種類
56SP

モータ種類
56SP

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP5-RA8C/RA8R

ロボシリンダ
RCP6-SA8C/SA8R/WSA16C/WSA16R

ロボシリンダ
RCP6-RA8C/RA8R/WRA16C/WRA16R

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP5-RA10C/RA10R

RCP2シリーズ RCP4シリーズ RCP5シリーズ

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

RCP6シリーズ

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

※アクチュエータの種類に
　よってモータ・エンコーダ
　ケーブルが異なります。
　交換用ケーブルを手配さ
　れる場合は巻末-3ページ
　～をご参照ください。

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属
RCP2シリーズ

RCP5シリーズ

RCP6シリーズ

RCP4シリーズ

RCP3シリーズ

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型

ロボットケーブル

アクチュエータに付属

PCON-CGFBに付属

（M-125ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ



M-117　PCON-CB/CFB

PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

型式項目

0
（出荷時）

1

2

3

4

5

6

7

PIO入出力インタフェース

PIOパターン（制御パターン）の種類

本コントローラは、8種類の制御方法を持っています。
用途に適したPIOパターンをパラメータNo.25「PIOパターン選択」に設定してください。

項目
入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

仕様
DC24V ±10％
5mA   1回路
ON電圧　MIN.DC18V
OFF電圧  MAX.DC6V

■入力部 外部入力仕様
項 目
負荷電圧
最大負荷電流

漏れ電流

仕 様
DC24V
50mA   1回路

MAX.2mA/1点

■出力部 外部出力仕様

PNP仕様

NPN仕様 NPN仕様

PNP仕様

PIO
パターン0

PIO
パターン1

PIO
パターン2

PIO
パターン3

PIO
パターン4

PIO
パターン5

PIO
パターン6

PIO
パターン7

位置決めモード
（標準タイプ）

教示モード
（教示タイプ）

256点モード
（位置決め点数
256点タイプ）

512モード
（位置決め点数
512点タイプ）

電磁弁モード1
（7点タイプ）

電磁弁モード2
（3点タイプ）

パルス列制御
モード

アブソ用
パルス列制御
モード

・位置決め点数 ： 64点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・基準点の設定（1か所）
・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・位置決め点数 ： 7点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 64点
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点
・PIO信号によるポジションテーブルへの現在位置データの書込みが可能

・位置決め点数 ： 256点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 512点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ゾーン信号出力なし

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・PIO信号によるジョグ（寸動）運転可能

・位置決め点数 ： 3点
・完了信号 ： LS（リミットスイッチ）と同等の信号が可
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON

・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

（注1）

（注1）

※1  ゾーン信号出力：ゾーン範囲はパラメータNo.1,2またはNo.23,24に設定し、原点復帰完了後常時有効です。
※2  ポジションゾーン信号出力：指令したポジションNo.に付随する機能で、ゾーン範囲はポジションテーブルに設定し、
       そのポジションが指定されているときに限り有効で、他のポジション指令時には無効となります。
（注1） パルス列制御モードは、購入時、パルス列制御仕様（PCON-CB-PLN または PLP）をご指定頂いた場合だけ使用できます。

種 別 モード 概 要パラメータNo.25の設定値

P24

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

N

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

P24

負荷

N

15

出力端子 

DC24V
外部電源

内部回路

P24

負荷

N

出力端子 
DC24V
外部電源内部回路

15

本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル
長さ

エンコーダ種類 モータ種類 タイプ シリーズ 

0
I/O種類

PCON
電源電圧

WAI
バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

SA 簡易アブソリュート仕様

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
56SP

20□パルスモータ
20□高推力パルスモータ
28□パルスモータ
28□高推力パルスモータ
35□パルスモータ
42□パルスモータ
42□高推力パルスモータ
56□パルスモータ
56□高推力パルスモータ

（無記入）

AB

ABU

ABUN

インクリメンタル仕様
簡易アブソリュート仕様

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリ単体付属）

（アブソバッテリユニット付属）

（バッテリなし）

（無記入）
DN

ネジ固定仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PLN
PN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
パルス列（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
MECHATROLINK Ⅰ/Ⅱ接続仕様
MECHATROLINK Ⅲ接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO仕様

CB 標準タイプ
CGB 安全カテゴリ対応タイプ

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※アブソバッテリユニットの取付仕様（ネジ取付、DINレール取付）は、
コントローラの取付仕様と同一になります。

※PCON-CFB・CGFBは簡易アブソ仕様には対応していません。

0 DC24V

＜コントローラ＞

CFB 56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

CGFB
安全カテゴリ対応
56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

60P
86P

60□高推力パルスモータ
86□高推力パルスモータ

バッテリレスアブソ仕様

簡易アブソリュート仕様
※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「O」
　になります。

ロボシリンダ
防水
RCP2W-SA16C

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP2-RA10C

ロボシリンダ
高速タイプ
RCP2-(CR）
HS8C/HS8R 

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP2-RA8C / RA8R

〈 接続可能アクチュエータ 〉

5m

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

PLC

パソコン対応ソフト
（M-125ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-125ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

DC24V電源
（M-293ページ参照）
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

PIOケーブル
（M-128ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
標準2m

コントローラ
型式PCON-CB・CGB

オプション オプション

オプション

DC24V電源
（M-293ページ参照）
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

オプション

PIO仕様のコントローラに付属

PIOケーブル
（M-128ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
標準2m

PIO仕様のコントローラに付属

簡易アブソリュートタイプに付属

（M-125ページ参照）
〈型式SEP-ABU（DINレール取付）〉
〈型式SEP-ABUS（ネジ固定取付）〉

アブソバッテリユニット

PCON-CGBに付属

（M-125ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ簡易アブソ用バッテリ
（M-125ページ参照）
型式AB-7

5m

システム構成 システム構成

PLC

〈 接続可能アクチュエータ 〉

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

パソコン対応ソフト
（M-125ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-125ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

オプション オプション

コントローラ
型式PCON-CFB・CGFB

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

ケーブルはパソコン
対応ソフトに付属

■パワーコン150〈PCON-CB・CGB〉 ■56SP/60P/86Pモータ対応〈PCON-CFB・CGFB〉

通常ケーブル5m

接続ケーブル標準0.5m
アブソバッテリユニットに付属

パソコン対応ソフトに付属

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP4-RA6C 

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP4W-RA7C

モータ種類
56SP

モータ種類
56SP

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP5-RA8C/RA8R

ロボシリンダ
RCP6-SA8C/SA8R/WSA16C/WSA16R

ロボシリンダ
RCP6-RA8C/RA8R/WRA16C/WRA16R

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP5-RA10C/RA10R

RCP2シリーズ RCP4シリーズ RCP5シリーズ

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

RCP6シリーズ

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

※アクチュエータの種類に
　よってモータ・エンコーダ
　ケーブルが異なります。
　交換用ケーブルを手配さ
　れる場合は巻末-3ページ
　～をご参照ください。

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属
RCP2シリーズ

RCP5シリーズ

RCP6シリーズ

RCP4シリーズ

RCP3シリーズ

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型

ロボットケーブル

アクチュエータに付属

PCON-CGFBに付属

（M-125ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ



PCON-CB/CFB　M-118

PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

型式項目

0
（出荷時）

1

2

3

4

5

6

7

PIO入出力インタフェース

PIOパターン（制御パターン）の種類

本コントローラは、8種類の制御方法を持っています。
用途に適したPIOパターンをパラメータNo.25「PIOパターン選択」に設定してください。

項目
入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

仕様
DC24V ±10％
5mA   1回路
ON電圧　MIN.DC18V
OFF電圧  MAX.DC6V

■入力部 外部入力仕様
項 目
負荷電圧
最大負荷電流

漏れ電流

仕 様
DC24V
50mA   1回路

MAX.2mA/1点

■出力部 外部出力仕様

PNP仕様

NPN仕様 NPN仕様

PNP仕様

PIO
パターン0

PIO
パターン1

PIO
パターン2

PIO
パターン3

PIO
パターン4

PIO
パターン5

PIO
パターン6

PIO
パターン7

位置決めモード
（標準タイプ）

教示モード
（教示タイプ）

256点モード
（位置決め点数
256点タイプ）

512モード
（位置決め点数
512点タイプ）

電磁弁モード1
（7点タイプ）

電磁弁モード2
（3点タイプ）

パルス列制御
モード

アブソ用
パルス列制御
モード

・位置決め点数 ： 64点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・基準点の設定（1か所）
・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・位置決め点数 ： 7点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 64点
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点
・PIO信号によるポジションテーブルへの現在位置データの書込みが可能

・位置決め点数 ： 256点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 512点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ゾーン信号出力なし

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・PIO信号によるジョグ（寸動）運転可能

・位置決め点数 ： 3点
・完了信号 ： LS（リミットスイッチ）と同等の信号が可
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON

・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

（注1）

（注1）

※1  ゾーン信号出力：ゾーン範囲はパラメータNo.1,2またはNo.23,24に設定し、原点復帰完了後常時有効です。
※2  ポジションゾーン信号出力：指令したポジションNo.に付随する機能で、ゾーン範囲はポジションテーブルに設定し、
       そのポジションが指定されているときに限り有効で、他のポジション指令時には無効となります。
（注1） パルス列制御モードは、購入時、パルス列制御仕様（PCON-CB-PLN または PLP）をご指定頂いた場合だけ使用できます。

種 別 モード 概 要パラメータNo.25の設定値

P24

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

N

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

P24

負荷

N

15

出力端子 

DC24V
外部電源

内部回路

P24

負荷

N

出力端子 
DC24V
外部電源内部回路

15

本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル
長さ

エンコーダ種類 モータ種類 タイプ シリーズ 

0
I/O種類

PCON
電源電圧

WAI
バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

SA 簡易アブソリュート仕様

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
56SP

20□パルスモータ
20□高推力パルスモータ
28□パルスモータ
28□高推力パルスモータ
35□パルスモータ
42□パルスモータ
42□高推力パルスモータ
56□パルスモータ
56□高推力パルスモータ

（無記入）

AB

ABU

ABUN

インクリメンタル仕様
簡易アブソリュート仕様

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリ単体付属）

（アブソバッテリユニット付属）

（バッテリなし）

（無記入）
DN

ネジ固定仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PLN
PN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
パルス列（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
MECHATROLINK Ⅰ/Ⅱ接続仕様
MECHATROLINK Ⅲ接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO仕様

CB 標準タイプ
CGB 安全カテゴリ対応タイプ

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※アブソバッテリユニットの取付仕様（ネジ取付、DINレール取付）は、
コントローラの取付仕様と同一になります。

※PCON-CFB・CGFBは簡易アブソ仕様には対応していません。

0 DC24V

＜コントローラ＞

CFB 56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

CGFB
安全カテゴリ対応
56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

60P
86P

60□高推力パルスモータ
86□高推力パルスモータ

バッテリレスアブソ仕様

簡易アブソリュート仕様
※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「O」
　になります。

ロボシリンダ
防水
RCP2W-SA16C

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP2-RA10C

ロボシリンダ
高速タイプ
RCP2-(CR）
HS8C/HS8R 

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP2-RA8C / RA8R

〈 接続可能アクチュエータ 〉

5m

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

PLC

パソコン対応ソフト
（M-125ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-125ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

DC24V電源
（M-293ページ参照）
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

PIOケーブル
（M-128ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
標準2m

コントローラ
型式PCON-CB・CGB

オプション オプション

オプション

DC24V電源
（M-293ページ参照）
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉

オプション

PIO仕様のコントローラに付属

PIOケーブル
（M-128ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
標準2m

PIO仕様のコントローラに付属

簡易アブソリュートタイプに付属

（M-125ページ参照）
〈型式SEP-ABU（DINレール取付）〉
〈型式SEP-ABUS（ネジ固定取付）〉

アブソバッテリユニット

PCON-CGBに付属

（M-125ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ簡易アブソ用バッテリ
（M-125ページ参照）
型式AB-7

5m

システム構成 システム構成

PLC

〈 接続可能アクチュエータ 〉

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

パソコン対応ソフト
（M-125ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-125ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

オプション オプション

コントローラ
型式PCON-CFB・CGFB

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

ケーブルはパソコン
対応ソフトに付属

■パワーコン150〈PCON-CB・CGB〉 ■56SP/60P/86Pモータ対応〈PCON-CFB・CGFB〉

通常ケーブル5m

接続ケーブル標準0.5m
アブソバッテリユニットに付属

パソコン対応ソフトに付属

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP4-RA6C 

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP4W-RA7C

モータ種類
56SP

モータ種類
56SP

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP5-RA8C/RA8R

ロボシリンダ
RCP6-SA8C/SA8R/WSA16C/WSA16R

ロボシリンダ
RCP6-RA8C/RA8R/WRA16C/WRA16R

ロボシリンダ
高推力タイプ
RCP5-RA10C/RA10R

RCP2シリーズ RCP4シリーズ RCP5シリーズ

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属

RCP6シリーズ

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

※アクチュエータの種類に
　よってモータ・エンコーダ
　ケーブルが異なります。
　交換用ケーブルを手配さ
　れる場合は巻末-3ページ
　～をご参照ください。

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属
RCP2シリーズ

RCP5シリーズ

RCP6シリーズ

RCP4シリーズ

RCP3シリーズ

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型

ロボットケーブル

アクチュエータに付属

PCON-CGFBに付属

（M-125ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ



M-119　PCON-CB/CFB

PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

PIOパターンによるI/Oフラットケーブルの信号割付は次の表のとおりです。
本表に従って外部機器（PLCなど）と接続を行ってください。

PIOパターンと信号割付

ピ ン
番 号

パラメータNo.25 「PIOパターン選択」

1A

２A

３A

４A

５A

６A

７A

８A

９A

1０A

1１A

1２A

1３A

1４A

1５A

1６A

1７A

1８A

1９A

２０A

1B

２B

３B

４B

５B

６B

７B

８B

９B

1０B

1１B

1２B

1３B

1４B

1５B

1６B

1７B

1８B

1９B

20B

5

電磁弁モード2

3点

×

×

×

○

×

○

○

4

電磁弁モード1

7点

○

×

×

○

×

○

○

3

512点モード

512点

○

×

×

○

×

×

×

2

256点モード

256点

○

×

×

○

×

       △ （注1）

○

1

教示モード

64点

○

○

○

×

○

        △ （注1）

○

0

位置決めモード

64点

○

×

×

○

○

○

○

PIO機能

位置決め点数

原点復帰信号

ジョグ信号

教示信号（現在位置書込み）

ブレーキ解除

移動中信号

ゾーン信号

ポジションゾーン信号

IN0

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

IN7

IN8

IN9

IN10

IN11

IN12

IN13

IN14

IN15

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6

OUT7

OUT8

OUT9

OUT10

OUT11

OUT12

OUT13

OUT14

OUT15

P24

P24

ー

ー

ー

ー

N

N

24V

24V

パルス
入力

パルス
入力

0V

0V

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

ー

ー

ー

BKRL

RMOD

HOME

*STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

MOVE

ZONE1

PZONE/ZONE2

RMDS

HEND

PEND

SV

*EMGS

*ALM

LOAD/TRQS *ALML

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

PC64

PC128

ー

BKRL

RMOD

HOME

*STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

PM64

PM128

PZONE/ZONE1

RMDS

HEND

PEND

SV

*EMGS

*ALM

LOAD/TRQS *ALML

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

PC64

PC128

PC256

BKRL

RMOD

HOME

*STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

PM64

PM128

PM256

RMDS

HEND

PEND

SV

*EMGS

*ALM

LOAD/TRQS *ALML

ST0

ST1

ST2

ST3

ST4

ST5

ST6

ー

ー

BKRL

RMOD

HOME

*STP

ー

RES

SON

PE0

PE1

PE2

PE3

PE4

PE5

PE6

ZONE1

PZONE/ZONE2

RMDS

HEND

PEND

SV

*EMGS

*ALM

LOAD/TRQS *ALML

ST0

ST1（JOG+）

ST2（機能無）

ー

ー

ー

ー

ー

ー

BKRL

RMOD

ー

ー

ー

RES

SON

LSO

LS1（TRQS）

LS2 （注2）

ー

ー

ー

ー

ZONE1

PZONE/ZONE2

RMDS

HEND

ー

SV

*EMGS

*ALM

*ALML

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

MODE

JISL

JOG+

JOG-

RMOD

HOME

*STP

CSTR/PWRT

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

MOVE

MODES

PZONE/ZONE1

RMDS

HEND

PEND/WEND

SV

*EMGS

*ALM

*ALML

（注） 上記記号名の * は、負論理の信号を表します。  PM1～PM8はアラーム発生時、アラームバイナリコード出力信号になります。
（注1） PIOパターン3以外では、パラメータNo.149の設定でPZONEと切替え可能です。
（注2） 原点復帰前は無効です。
参考） 負論理の信号
＊の付いた信号は負論理の信号を表しています。負論理の信号とは、入力信号はOFFしたとき処理され、
出力信号は電源が入った状態では通常ON、信号を出力するときOFFする信号です。

区 分

入 力

出 力

入 力

出 力

パルス列制御用回路

■上位ユニットが差動方式の場合

■上位ユニットがオープンコレクタ方式の場合

指令パルス入力形態

Low High

High Low

正転パルス列

逆転パルス列

正転パルス列は正方向、逆転パルス列は逆方向のモータ回転量となります。

パルス列

符号

指令パルスはモータ回転量、指令符号は回転方向となります。

A/B相パルス列

90 の゚位相差のA/B相（4逓倍）パルスでモータ回転量と回転方向の指令となります。

正転パルス列

逆転パルス列

パルス列

符号

A/B相パルス列

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

指令パルス列形態 入力端子 正転時 逆転時

負
論
理

正
論
理

パルス入力には、AK-04（オプション）が必要です。

注意：上位のオープンコレクタの入出力と、AK-04は同一電源を使用してください。!

上位ユニット PCON
位置決めユニット

上位ユニット
位置決めユニット

PIOコネクタ

PCON
PIOコネクタ

パルス指令
（ラインドライバ
26C31相当）

パルス指令

0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

24V
0V
PP
NP

1
2
3
4

1
2
3
4

PP
*PP
NP
*NP

3A
4A
17B
18B

19B
20B

3A
4A
17B
18B

19B
20B

0V

0V 0V

DC
24V

パルス変換機
AK-04（別売り）

OV

※上位ユニットとAK-04の間は出来るだけ短くして下さい。



PCON-CB/CFB　M-120

PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

PIOパターンによるI/Oフラットケーブルの信号割付は次の表のとおりです。
本表に従って外部機器（PLCなど）と接続を行ってください。

PIOパターンと信号割付

ピ ン
番 号

パラメータNo.25 「PIOパターン選択」

1A

２A

３A

４A

５A

６A

７A

８A

９A

1０A

1１A

1２A

1３A

1４A

1５A

1６A

1７A

1８A

1９A

２０A

1B

２B

３B

４B

５B

６B

７B

８B

９B

1０B

1１B

1２B

1３B

1４B

1５B

1６B

1７B

1８B

1９B

20B

5

電磁弁モード2

3点

×

×

×

○

×

○

○

4

電磁弁モード1

7点

○

×

×

○

×

○

○

3

512点モード

512点

○

×

×

○

×

×

×

2

256点モード

256点

○

×

×

○

×

       △ （注1）

○

1

教示モード

64点

○

○

○

×

○

        △ （注1）

○

0

位置決めモード

64点

○

×

×

○

○

○

○

PIO機能

位置決め点数

原点復帰信号

ジョグ信号

教示信号（現在位置書込み）

ブレーキ解除

移動中信号

ゾーン信号

ポジションゾーン信号

IN0

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

IN7

IN8

IN9

IN10

IN11

IN12

IN13

IN14

IN15

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6

OUT7

OUT8

OUT9

OUT10

OUT11

OUT12

OUT13

OUT14

OUT15

P24

P24

ー

ー

ー

ー

N

N

24V

24V

パルス
入力

パルス
入力

0V

0V

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

ー

ー

ー

BKRL

RMOD

HOME

*STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

MOVE

ZONE1

PZONE/ZONE2

RMDS

HEND

PEND

SV

*EMGS

*ALM

LOAD/TRQS *ALML

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

PC64

PC128

ー

BKRL

RMOD

HOME

*STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

PM64

PM128

PZONE/ZONE1

RMDS

HEND

PEND

SV

*EMGS

*ALM

LOAD/TRQS *ALML

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

PC64

PC128

PC256

BKRL

RMOD

HOME

*STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

PM64

PM128

PM256

RMDS

HEND

PEND

SV

*EMGS

*ALM

LOAD/TRQS *ALML

ST0

ST1

ST2

ST3

ST4

ST5

ST6

ー

ー

BKRL

RMOD

HOME

*STP

ー

RES

SON

PE0

PE1

PE2

PE3

PE4

PE5

PE6

ZONE1

PZONE/ZONE2

RMDS

HEND

PEND

SV

*EMGS

*ALM

LOAD/TRQS *ALML

ST0

ST1（JOG+）

ST2（機能無）

ー

ー

ー

ー

ー

ー

BKRL

RMOD

ー

ー

ー

RES

SON

LSO

LS1（TRQS）

LS2 （注2）

ー

ー

ー

ー

ZONE1

PZONE/ZONE2

RMDS

HEND

ー

SV

*EMGS

*ALM

*ALML

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

MODE

JISL

JOG+

JOG-

RMOD

HOME

*STP

CSTR/PWRT

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

MOVE

MODES

PZONE/ZONE1

RMDS

HEND

PEND/WEND

SV

*EMGS

*ALM

*ALML

（注） 上記記号名の * は、負論理の信号を表します。  PM1～PM8はアラーム発生時、アラームバイナリコード出力信号になります。
（注1） PIOパターン3以外では、パラメータNo.149の設定でPZONEと切替え可能です。
（注2） 原点復帰前は無効です。
参考） 負論理の信号
＊の付いた信号は負論理の信号を表しています。負論理の信号とは、入力信号はOFFしたとき処理され、
出力信号は電源が入った状態では通常ON、信号を出力するときOFFする信号です。

区 分

入 力

出 力

入 力

出 力

パルス列制御用回路

■上位ユニットが差動方式の場合

■上位ユニットがオープンコレクタ方式の場合

指令パルス入力形態

Low High

High Low

正転パルス列

逆転パルス列

正転パルス列は正方向、逆転パルス列は逆方向のモータ回転量となります。

パルス列

符号

指令パルスはモータ回転量、指令符号は回転方向となります。

A/B相パルス列

90 の゚位相差のA/B相（4逓倍）パルスでモータ回転量と回転方向の指令となります。

正転パルス列

逆転パルス列

パルス列

符号

A/B相パルス列

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

指令パルス列形態 入力端子 正転時 逆転時

負
論
理

正
論
理

パルス入力には、AK-04（オプション）が必要です。

注意：上位のオープンコレクタの入出力と、AK-04は同一電源を使用してください。!

上位ユニット PCON
位置決めユニット

上位ユニット
位置決めユニット

PIOコネクタ

PCON
PIOコネクタ

パルス指令
（ラインドライバ
26C31相当）

パルス指令

0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

24V
0V
PP
NP

1
2
3
4

1
2
3
4

PP
*PP
NP
*NP

3A
4A
17B
18B

19B
20B

3A
4A
17B
18B

19B
20B

0V

0V 0V

DC
24V

パルス変換機
AK-04（別売り）

OV

※上位ユニットとAK-04の間は出来るだけ短くして下さい。



M-121　PCON-CB/CFB

PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

パルス列制御モードにおけるフラットケーブルの信号割付は、次の表の通りです。
本表に従って外部機器(PLC等)と接続を行ってください。

パルス列制御モードのI/O信号

パラメータNo.25 「PIOパターン6/7」区 分 I/O番号 信号略称 信号名称
ピン
番号

1A

２A

３A

４A

５A

６A

７A

８A

９A

1０A

1１A

1２A

1３A

1４A

1５A

1６A

1７A

1８A

1９A

２０A

1B

２B

３B

４B

５B

６B

７B

８B

９B

1０B

1１B

1２B

1３B

1４B

1５B

1６B

1７B

1８B

1９B

20B

IN0

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

IN7

IN8

IN9

IN10

IN11

IN12

IN13

IN14

IN15

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6

OUT7

OUT8

OUT9

OUT10

OUT11

OUT12

OUT13

OUT14

OUT15

I/O用電源+24V

I/O用電源+24V

上位より差動パルスを入力します   MAX.200kppsまで入力可能です

ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります

信号ONでアラームリセットを行います

信号ONで原点復帰動作を行います

信号ONでパラメータに設定した値で、モータにトルク制限をかけます

16ms以上連続ONでアクチュエータの強制停止を行います
コントローラ内部に設定されたトルクで減速停止し、サーボOFFします

偏差カウンタをクリアする信号です

ブレーキを強制的に解除します

コントローラのMODEスイッチがAUTOの時、運転モードを切り替えることが出来ます
(本信号OFFでAUTO、ONでMANU)

信号ONでパラメータNo.167に設定した位置に移動します。※1：PIOパターン7でのみ使用

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

主電源投入後、制御可能になると、ONします

サーボON状態の時にONします

偏差カウンタ内の残移動パルス量が位置決め幅範囲内にあるときONします

原点復帰が完了するとONします

トルク制限中にトルクが制限値に達するとONします

コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします

コントローラが非常停止解除状態でONとなり、非常停止状態になるとOFFします

運転モードの状態を出力します。コントローラがマニュアルモードの時にONします

アラーム発生時、アラームコードを出力します

詳細は取扱説明書をご確認ください

メッセージレベルアラームの発生時に出力します。アラーム発生時にOFFします

パラメータNo.167に設定した基準位置への移動完了でONします。※1：PIOパターン7でのみ使用

アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲にあるとONします

上位より差動パルスを入力します   MAX.200kppsまで入力可能です

I/O用電源0V

I/O用電源0V

24V

24V

パルス
入力

入 力

出 力

パルス
入力

0V

0V

P24

P24

PP

/PP

SON

RES

HOME

TL

CSTP

DCLR

BKRL

RMOD

RSTR※1

NC

NC

NC

NC

NC

NC

NC

PWR

SV

INP

HEND

TLR

*ALM

*EMGS

RMDS

ALM1

ALM2

ALM4

ALM8

*ALML

REND※1

ZONE1

ZONE2

NP

/NP

N

N

電源

電源

差動パルス列入力(+)

差動パルス列入力(－)

サーボON

リセット

原点復帰

トルク制限選択

強制停止

偏差カウンタクリア

ブレーキ強制解除

運転モード切替

基準位置移動指令

ー

ー

ー

ー

ー

ー

ー

システム準備完了

サーボONステータス

位置決め完了

原点復帰完了

トルク制限中

コントローラアラーム状態

非常停止ステータス

運転モードステータス

アラームコード出力信号

軽故障アラーム

基準位置移動完了

ゾーン信号1

ゾーン信号2

差動パルス列入力(+)

差動パルス列入力(－)

電源

電源

注) * は、負論理の信号を表しています。電源が入っている状態では通常ON、信号出力の際OFFされます。

フィールドネットワーク仕様　動作モード説明

※ ○は動作可能、×は動作不可を表します。
（注１） MECHATROLINKはフル直値モードには対応していませんのでご注意ください。

※ MECHATROLINKⅠ、Ⅱは、必要データ数の設定がありません。
（注１） MECHATROLINKはフル直値モードには対応していませんのでご注意ください。

ＰＣＯＮ-ＣBをフィールドネットワーク経由で制御する場合、下記の５種類のモードから選択して動作させることが出来ます。
モードによってＰＬＣ側の必要なデータ領域が異なりますのでご注意ください。

0

1

2

3

4

リモート
I/Oモード

ポジション／
簡易直値モード

ハーフ
直値モード

フル直値モード

リモート
I/Oモード２

ＰＩＯ仕様のように、ビットのON/OFFをネットワーク経由で制御して動作するモードです。
位置決め点数及び機能は、コントローラ本体パラメータで設定可能な動作パターン（ＰＩＯパターン）によります。

目標位置は直接数値で指定し、それ以外の運転条件（速度、加速度等）はポジションデータに入力された
運転条件をポジションNo．を指定して使用します。

目標位置以外に速度、加減速度、押し付け電流値を直接数値で指定して動作させます。

目標位置、速度、加減速度、押し付け電流制限値等を直接数値で指定して動作させます。
また現在位置、現在速度、指令電流値等の読み取りが可能です。

上記リモートI/Oモードに、現在位置読取りと指令電流値読取りの機能を追加したモードです。

モード 内　容

■モード内容説明

0

1

2

3

4

リモート
I/Oモード

ポジション／
簡易直値モード

ハーフ
直値モード

フル直値モード

リモート
I/Oモード２

■各ネットワークにおける必要データ数

位置決め点数 

位置データ直接指定運転

速度・加速度直接指定

押し付け動作

現在位置読み取り

現在速度読み取り

ポジションNo．指定運転

完了ポジションNo．読取り

リモートI/Oモード

５１２点

×

×

○

×

×

○

○

７６８点

○

×

○

○

×

○

○

ハーフ直値モード

制限なし

○

○

○

○

○

×

×

フル直値モード（注１）

制限なし

○

○

○

○

○

×

×

リモートI/Oモード２

５１２点

×

×

○

○

×

○

○

ポジション／
簡易直値モード

■動作モード別機能一覧

ＤｅｖｉｃｅＮｅｔ

２バイト

8バイト

16バイト

32バイト

12バイト

CC-Link

１局

１局

２局

４局

１局

PROFIBUS-DP

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

CompoNet

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

MECHATROLINK Ⅰ、Ⅱ

※

※

※

×
（注1）

※

EtherCAT

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

EtherNet/IP

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

PROFINET IO

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト
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お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

パルス列制御モードにおけるフラットケーブルの信号割付は、次の表の通りです。
本表に従って外部機器(PLC等)と接続を行ってください。

パルス列制御モードのI/O信号

パラメータNo.25 「PIOパターン6/7」区 分 I/O番号 信号略称 信号名称
ピン
番号

1A

２A

３A

４A

５A

６A

７A

８A

９A

1０A

1１A

1２A

1３A

1４A

1５A

1６A

1７A

1８A

1９A

２０A

1B

２B

３B

４B

５B

６B

７B

８B

９B

1０B

1１B

1２B

1３B

1４B

1５B

1６B

1７B

1８B

1９B

20B

IN0

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

IN7

IN8

IN9

IN10

IN11

IN12

IN13

IN14

IN15

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6

OUT7

OUT8

OUT9

OUT10

OUT11

OUT12

OUT13

OUT14

OUT15

I/O用電源+24V

I/O用電源+24V

上位より差動パルスを入力します   MAX.200kppsまで入力可能です

ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります

信号ONでアラームリセットを行います

信号ONで原点復帰動作を行います

信号ONでパラメータに設定した値で、モータにトルク制限をかけます

16ms以上連続ONでアクチュエータの強制停止を行います
コントローラ内部に設定されたトルクで減速停止し、サーボOFFします

偏差カウンタをクリアする信号です

ブレーキを強制的に解除します

コントローラのMODEスイッチがAUTOの時、運転モードを切り替えることが出来ます
(本信号OFFでAUTO、ONでMANU)

信号ONでパラメータNo.167に設定した位置に移動します。※1：PIOパターン7でのみ使用

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

主電源投入後、制御可能になると、ONします

サーボON状態の時にONします

偏差カウンタ内の残移動パルス量が位置決め幅範囲内にあるときONします

原点復帰が完了するとONします

トルク制限中にトルクが制限値に達するとONします

コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします

コントローラが非常停止解除状態でONとなり、非常停止状態になるとOFFします

運転モードの状態を出力します。コントローラがマニュアルモードの時にONします

アラーム発生時、アラームコードを出力します

詳細は取扱説明書をご確認ください

メッセージレベルアラームの発生時に出力します。アラーム発生時にOFFします

パラメータNo.167に設定した基準位置への移動完了でONします。※1：PIOパターン7でのみ使用

アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲にあるとONします

上位より差動パルスを入力します   MAX.200kppsまで入力可能です

I/O用電源0V

I/O用電源0V

24V

24V

パルス
入力

入 力

出 力

パルス
入力

0V

0V

P24

P24

PP

/PP

SON

RES

HOME

TL

CSTP

DCLR

BKRL

RMOD

RSTR※1

NC

NC

NC

NC

NC

NC

NC

PWR

SV

INP

HEND

TLR

*ALM

*EMGS

RMDS

ALM1

ALM2

ALM4

ALM8

*ALML

REND※1

ZONE1

ZONE2

NP

/NP

N

N

電源

電源

差動パルス列入力(+)

差動パルス列入力(－)

サーボON

リセット

原点復帰

トルク制限選択

強制停止

偏差カウンタクリア

ブレーキ強制解除

運転モード切替

基準位置移動指令

ー

ー

ー

ー

ー

ー

ー

システム準備完了

サーボONステータス

位置決め完了

原点復帰完了

トルク制限中

コントローラアラーム状態

非常停止ステータス

運転モードステータス

アラームコード出力信号

軽故障アラーム

基準位置移動完了

ゾーン信号1

ゾーン信号2

差動パルス列入力(+)

差動パルス列入力(－)

電源

電源

注) * は、負論理の信号を表しています。電源が入っている状態では通常ON、信号出力の際OFFされます。

フィールドネットワーク仕様　動作モード説明

※ ○は動作可能、×は動作不可を表します。
（注１） MECHATROLINKはフル直値モードには対応していませんのでご注意ください。

※ MECHATROLINKⅠ、Ⅱは、必要データ数の設定がありません。
（注１） MECHATROLINKはフル直値モードには対応していませんのでご注意ください。

ＰＣＯＮ-ＣBをフィールドネットワーク経由で制御する場合、下記の５種類のモードから選択して動作させることが出来ます。
モードによってＰＬＣ側の必要なデータ領域が異なりますのでご注意ください。

0

1

2

3

4

リモート
I/Oモード

ポジション／
簡易直値モード

ハーフ
直値モード

フル直値モード

リモート
I/Oモード２

ＰＩＯ仕様のように、ビットのON/OFFをネットワーク経由で制御して動作するモードです。
位置決め点数及び機能は、コントローラ本体パラメータで設定可能な動作パターン（ＰＩＯパターン）によります。

目標位置は直接数値で指定し、それ以外の運転条件（速度、加速度等）はポジションデータに入力された
運転条件をポジションNo．を指定して使用します。

目標位置以外に速度、加減速度、押し付け電流値を直接数値で指定して動作させます。

目標位置、速度、加減速度、押し付け電流制限値等を直接数値で指定して動作させます。
また現在位置、現在速度、指令電流値等の読み取りが可能です。

上記リモートI/Oモードに、現在位置読取りと指令電流値読取りの機能を追加したモードです。

モード 内　容

■モード内容説明

0

1

2

3

4

リモート
I/Oモード

ポジション／
簡易直値モード

ハーフ
直値モード

フル直値モード

リモート
I/Oモード２

■各ネットワークにおける必要データ数

位置決め点数 

位置データ直接指定運転

速度・加速度直接指定

押し付け動作

現在位置読み取り

現在速度読み取り

ポジションNo．指定運転

完了ポジションNo．読取り

リモートI/Oモード

５１２点

×

×

○

×

×

○

○

７６８点

○

×

○

○

×

○

○

ハーフ直値モード

制限なし

○

○

○

○

○

×

×

フル直値モード（注１）

制限なし

○

○

○

○

○

×

×

リモートI/Oモード２

５１２点

×

×

○

○

×

○

○

ポジション／
簡易直値モード

■動作モード別機能一覧

ＤｅｖｉｃｅＮｅｔ

２バイト

8バイト

16バイト

32バイト

12バイト

CC-Link

１局

１局

２局

４局

１局

PROFIBUS-DP

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

CompoNet

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

MECHATROLINK Ⅰ、Ⅱ

※

※

※

×
（注1）

※

EtherCAT

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

EtherNet/IP

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

PROFINET IO

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト
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お問合せは
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ASEL
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PS-24
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EIOU

＜PCON-CB・CGB＞

＜PCON-CFB・CGFB＞

バッテリレスアブソ仕様 / インクリメンタル仕様 ネジ固定仕様 バッテリレスアブソ仕様 / インクリメンタル仕様 DINレール取付仕様

DINレール取付仕様

DINレール取付仕様

DINレール取付仕様

ネジ固定仕様 簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリ付属

ネジ固定仕様 簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリユニット付属

バッテリレスアブソ仕様 / インクリメンタル仕様 ネジ固定仕様 バッテリレスアブソ仕様 / インクリメンタル仕様

簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリユニット付属

簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリ付属
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※アブソバッテリが
コントローラ正面
向かって左側に
装着されます。

※上記アブソバッテリ
　ユニットがコントローラ
に付属されます。

※下記アブソバッテリ
　ユニットがコントローラ
に付属されます。

※アブソバッテリが
コントローラ正面
向かって左側に
装着されます。

外形寸法図 仕様一覧表

PCON-CFＢ・CGFBPCON-CＢ・CGB
項　目

内　容

1軸

DC24V±10%

最大1A

最大2.2A

高出力設定無効　最大2.2A

高出力設定有効　定格3.5A / 最大4.2A

高出力設定無効　最大2.2A

高出力設定有効　定格3.5A / 最大4.2A

DC24V ±10%　0.15A（最大）

8.3A

MAX.500μs

高分解能バッテリレスアブソエンコーダ 分解能8192pulse/rev

バッテリレスアブソエンコーダ 分解能800pulse/rev

インクリメンタルエンコーダ 分解能800pulse/rev

最大20m

DC24V専用信号入出力（NPN／PNP選択）…入力最大16点、出力最大16点、ケーブル長　最大10m

DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ、EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET IO

パソコン対応ソフト、タッチパネルティーチングボックス

ポジションデータ、パラメータを不揮発性メモリへ保存 （書込み回数に制限はありません）

ポジショナモード／パルス列制御モード  （パラメータ設定による選択）

ポジショナタイプ 最大512点、ネットワークタイプ 最大768点  （注）位置決め点数は、PIOパターンの選択により変化します

差動方式（ラインドライバ方式） : MAX.200kpps　ケーブル長  最大10m

オープンコレクタ方式 : 対応していません
※上位がオープンコレクタ出力の場合、別途AK-04（オプション）を使用して差動方式に変換してください

1／50<A／B<50／1
A、Bの設定範囲（パラメータに設定） ： 1～4096

なし

DC500V　10MΩ以上

クラスⅠ　基礎絶縁

ネジ固定タイプ ： 250g以下　DINレール固定タイプ ： 285g以下

ネジ固定タイプ ： 450g以下　DINレール固定タイプ ： 485g以下

自然空冷

0～40℃

85%RH以下（結露無きこと）

腐食性ガスなきこと

IP20

最大6A

最大6A

最大5.7A

DC24V ±10%　0.5A（最大）

10A

ネジ固定タイプ ： 270g以下　DINレール固定タイプ ： 305g以下

強制空冷

制御軸数

電源電圧

 

 

 

電磁ブレーキ用電源 （ブレーキ付アクチュエータの場合）

突入電流（注2）

瞬時停電耐性

対応エンコーダ

アクチュエータケーブル長

外部インタフェイス

データ設定、入力方法

データ保持メモリ

動作モード

ポジショナモードポジション数

パルス列
インタフェース

絶縁抵抗

感電保護機構

質量（注3）

冷却方式

環境

RCP2

RCP3

PIO仕様

フィールドネットワーク仕様

使用周囲温度

使用周囲湿度

使用周囲雰囲気

保護等級

バッテリレスアブソ/
インクリメンタル仕様

簡易アブソ仕様（バッテリ190gを含む）

入力パルス

指令パルス倍率
（電子ギヤ : A／B）

フィードバックパルス出力

RCP4

RCP5

28P、35P、
42P、42SP、
56P

モータ
種類

モータ
種類

20P、28P、28SP

35P、42P、56P

60P、86P

注1） フィールドネットワーク仕様では、0.3A増加します。
注2） 突入電流は電源投入後、約5msecの間流れます(40℃時)。 突入電流値は、電源ラインのインピーダンスにより変わりますのでご注意ください。
注3） フィールドネットワーク仕様では、30g増加します。

負荷電流
（制御側消費
 電流含む）
 （注1） 56SP、60P、86P

RCP6

28P、35P、
42P、56Pモータ

種類
56SP、60P
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お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ
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＜PCON-CB・CGB＞

＜PCON-CFB・CGFB＞

バッテリレスアブソ仕様 / インクリメンタル仕様 ネジ固定仕様 バッテリレスアブソ仕様 / インクリメンタル仕様 DINレール取付仕様

DINレール取付仕様

DINレール取付仕様

DINレール取付仕様

ネジ固定仕様 簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリ付属

ネジ固定仕様 簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリユニット付属

バッテリレスアブソ仕様 / インクリメンタル仕様 ネジ固定仕様 バッテリレスアブソ仕様 / インクリメンタル仕様

簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリユニット付属

簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリ付属

D
IN
レ
ー
ル

中
心
か
ら
10
4

35
.4

（
35
m
m
D
IN
レ
ー
ル
幅
）（7
）

（
5）

19
0

35
93.3
77.6

8.5

4

84.8
35

（7
）

19
0

17
0.
5

69.1

5

（
10
）

10
0

11
0

D
IN
レ
ー
ル

中
心
か
ら
50

35
.4

（
35
m
m
D
IN
レ
ー
ル
幅
）

5

72.2

30
DIN固定ツメ可動幅5mm

アブソバッテリ
ユニット 66.2 （6）

35

(5
)

18
5

17
8.
5

93.3
77.6

8.5

4

D
IN
レ
ー
ル

中
心
か
ら
10
4

35
.4

（
35
m
m
D
IN
レ
ー
ル
幅
）

φ5

12
2

5
15
30

66.2
73.5

（7.3）

13
0

17
8.
5

17
0.
5

35

5

φ5 84.8
69.1

17
8.
5

17
0.
5

35

5

84.8
69.1φ5

（58）

アブソ
バッテリ

35

18
5

17
8.
5

(5
)

93.3
77.6

8.5

4

アブソ
バッテリ

D
IN
レ
ー
ル

中
心
か
ら
10
4

35
.4

（
35
m
m
D
IN
レ
ー
ル
幅
）

17
8.
5

17
0.
5

35

5

84.8
69.1φ5 35

(5
)

93.3
77.6

8.5

4

D
IN
レ
ー
ル

中
心
か
ら
10
4

35
.4

（
35
m
m
D
IN
レ
ー
ル
幅
）

18
5

17
8.
5

※アブソバッテリが
コントローラ正面
向かって左側に
装着されます。

※上記アブソバッテリ
　ユニットがコントローラ
に付属されます。

※下記アブソバッテリ
　ユニットがコントローラ
に付属されます。

※アブソバッテリが
コントローラ正面
向かって左側に
装着されます。

外形寸法図 仕様一覧表

PCON-CFＢ・CGFBPCON-CＢ・CGB
項　目

内　容

1軸

DC24V±10%

最大1A

最大2.2A

高出力設定無効　最大2.2A

高出力設定有効　定格3.5A / 最大4.2A

高出力設定無効　最大2.2A

高出力設定有効　定格3.5A / 最大4.2A

DC24V ±10%　0.15A（最大）

8.3A

MAX.500μs

高分解能バッテリレスアブソエンコーダ 分解能8192pulse/rev

バッテリレスアブソエンコーダ 分解能800pulse/rev

インクリメンタルエンコーダ 分解能800pulse/rev

最大20m

DC24V専用信号入出力（NPN／PNP選択）…入力最大16点、出力最大16点、ケーブル長　最大10m

DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ、EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET IO

パソコン対応ソフト、タッチパネルティーチングボックス

ポジションデータ、パラメータを不揮発性メモリへ保存 （書込み回数に制限はありません）

ポジショナモード／パルス列制御モード  （パラメータ設定による選択）

ポジショナタイプ 最大512点、ネットワークタイプ 最大768点  （注）位置決め点数は、PIOパターンの選択により変化します

差動方式（ラインドライバ方式） : MAX.200kpps　ケーブル長  最大10m

オープンコレクタ方式 : 対応していません
※上位がオープンコレクタ出力の場合、別途AK-04（オプション）を使用して差動方式に変換してください

1／50<A／B<50／1
A、Bの設定範囲（パラメータに設定） ： 1～4096

なし

DC500V　10MΩ以上

クラスⅠ　基礎絶縁

ネジ固定タイプ ： 250g以下　DINレール固定タイプ ： 285g以下

ネジ固定タイプ ： 450g以下　DINレール固定タイプ ： 485g以下

自然空冷

0～40℃

85%RH以下（結露無きこと）

腐食性ガスなきこと

IP20

最大6A

最大6A

最大5.7A

DC24V ±10%　0.5A（最大）

10A

ネジ固定タイプ ： 270g以下　DINレール固定タイプ ： 305g以下

強制空冷

制御軸数

電源電圧

 

 

 

電磁ブレーキ用電源 （ブレーキ付アクチュエータの場合）

突入電流（注2）

瞬時停電耐性

対応エンコーダ

アクチュエータケーブル長

外部インタフェイス

データ設定、入力方法

データ保持メモリ

動作モード

ポジショナモードポジション数

パルス列
インタフェース

絶縁抵抗

感電保護機構

質量（注3）

冷却方式

環境

RCP2

RCP3

PIO仕様

フィールドネットワーク仕様

使用周囲温度

使用周囲湿度

使用周囲雰囲気

保護等級

バッテリレスアブソ/
インクリメンタル仕様

簡易アブソ仕様（バッテリ190gを含む）

入力パルス

指令パルス倍率
（電子ギヤ : A／B）

フィードバックパルス出力

RCP4

RCP5

28P、35P、
42P、42SP、
56P

モータ
種類

モータ
種類

20P、28P、28SP

35P、42P、56P

60P、86P

注1） フィールドネットワーク仕様では、0.3A増加します。
注2） 突入電流は電源投入後、約5msecの間流れます(40℃時)。 突入電流値は、電源ラインのインピーダンスにより変わりますのでご注意ください。
注3） フィールドネットワーク仕様では、30g増加します。

負荷電流
（制御側消費
 電流含む）
 （注1） 56SP、60P、86P

RCP6

28P、35P、
42P、56Pモータ

種類
56SP、60P
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PCON-CB/CFB　コントローラ
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タッチパネルティーチングボックス

パソコン対応ソフト（Windows専用）

交換用バッテリ

■ 仕様

使用周囲温度、湿度
使用周囲雰囲気
アブソバッテリ
コントローラ・アブソバッテリユニット間
接続ケーブル
質量

0～40℃（20℃程度が望ましい）、95%RH以下（結露無きこと）
腐食性ガスなきこと
型式:AB-7（Ni-MH電池/寿命約3年）

型式:CB-APSEP-AB005（長さ0.5m）

標準タイプ：約230g／防塵タイプ：約260g

項　目 仕　様

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

アブソバッテリユニット
■ 概要 簡易アブソリュート仕様の付属品で、コントローラの現在位置を

バックアップする為のバッテリユニットです。

■ 型式 ＳＥＰ-ＡＢU （DINレール取付仕様）
ＳＥＰ-ＡＢUS （ネジ固定仕様）

■ 概要 アブソバッテリボックスの
交換用バッテリです。

■ 型式 AB-7

ダミープラグ
■ 概要

■ 型式 DP-5

オプション

対応バージョンはHPをご確認ください。

対応バージョンはHPをご確認ください。
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アブソバッテリ
ユニット 66.2 （6）

DINレール取付仕様 ネジ固定仕様

■ 特長 ■ 仕様ポジションの入力、試験運転、モニタ等の
機能を備えた教示装置です。

■ 型式

■ 構成

5m

CON-TCON-PTA-C
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CON-PTA-C（タッチパネルティーチング）

CON-T（標準タイプ）

■ 特長 ■ 仕様ポジションの入力、試験運転、モニタ等の
機能を備えた教示装置です。

■ 型式 TB-02-□

■ 構成

5m

安全カテゴリ対応仕様
（PCON-CGB/CGFB）を使用して
動作させる場合に必要になります。

メンテナンス部品

型式 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8mCB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB
1
2
3
4
5
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
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17
19
18
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
18
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA
VMM
φB
VMM
φ_A
φ_B
LS+
LS-

SA［mABS］
SB［mABS］
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
LS_GND
―

―（CFvcc）
―
FG

φA
VMM
φB
VMM
φ_A
φ_B
LS+
LS-

SA［mABS］
SB［mABS］
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
LS_GND
―

―（CFvcc）
̶
FG

信号名

最小曲げR　5m以下　　 r=68mm以上　（可動使用の場合）
　　　　　  5mより長い  r=73mm以上　（可動使用の場合）

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5mより長い場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

メカ側 コントローラ側

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

型式 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8mCB-CFA3-MPA□□□/ CB-CFA3-MPA□□□-RB 
メカ側

1-1827863-1
（AMP）

コントローラ側
PADP-24V-1-S
（日本圧着端子）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
21
19
17
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA
VMM
φ_A
φB
VMM
φ_B
LS+
LS-

SA[mABS]
SB[mABS]
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-

LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA
VMM
φ_A
φB
VMM
φ_B
LS+
LS-

SA[mABS]
SB[mABS]
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-

LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

最小曲げR　3m以下　　 r=68mm以上　（可動使用の場合）
　　　　　  3mより長い  r=73mm以上　（可動使用の場合）

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が3mより長い場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。
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（45）
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（
30
）
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（
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（φ8.5）（注1）

メカ側 コントローラ側

（正面図） （正面図）

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ～をご参照ください。）

  

  

  

  

対応Windows : 
XP SP2以降/Vista/7/8

定格電圧 24V DC

消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）

使用周囲温度 0～40℃

使用周囲湿度 20～85%RH （ただし結露なきこと）

耐環境性 IP20

質量 470g （TB-02本体のみの場合）
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タッチパネルティーチングボックス

パソコン対応ソフト（Windows専用）

交換用バッテリ

■ 仕様

使用周囲温度、湿度
使用周囲雰囲気
アブソバッテリ
コントローラ・アブソバッテリユニット間
接続ケーブル
質量

0～40℃（20℃程度が望ましい）、95%RH以下（結露無きこと）
腐食性ガスなきこと
型式:AB-7（Ni-MH電池/寿命約3年）

型式:CB-APSEP-AB005（長さ0.5m）

標準タイプ：約230g／防塵タイプ：約260g

項　目 仕　様

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

アブソバッテリユニット
■ 概要 簡易アブソリュート仕様の付属品で、コントローラの現在位置を

バックアップする為のバッテリユニットです。

■ 型式 ＳＥＰ-ＡＢU （DINレール取付仕様）
ＳＥＰ-ＡＢUS （ネジ固定仕様）

■ 概要 アブソバッテリボックスの
交換用バッテリです。

■ 型式 AB-7

ダミープラグ
■ 概要

■ 型式 DP-5

オプション

対応バージョンはHPをご確認ください。

対応バージョンはHPをご確認ください。

φ5

12
2

5
15
30

66.2
73.5

（7.3）

13
0

（
10
）

10
0

11
0

D
IN
レ
ー
ル

中
心
か
ら
50

35
.4

（
35
m
m
D
IN
レ
ー
ル
幅
）

5

72.2

30
DIN固定ツメ可動幅5mm

アブソバッテリ
ユニット 66.2 （6）

DINレール取付仕様 ネジ固定仕様

■ 特長 ■ 仕様ポジションの入力、試験運転、モニタ等の
機能を備えた教示装置です。

■ 型式

■ 構成

5m

CON-TCON-PTA-C
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CON-PTA-C（タッチパネルティーチング）

CON-T（標準タイプ）

■ 特長 ■ 仕様ポジションの入力、試験運転、モニタ等の
機能を備えた教示装置です。

■ 型式 TB-02-□

■ 構成

5m

安全カテゴリ対応仕様
（PCON-CGB/CGFB）を使用して
動作させる場合に必要になります。

メンテナンス部品

型式 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8mCB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB
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2
21
7
18
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA
VMM
φB
VMM
φ_A
φ_B
LS+
LS-

SA［mABS］
SB［mABS］
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
LS_GND
―

―（CFvcc）
―
FG

φA
VMM
φB
VMM
φ_A
φ_B
LS+
LS-

SA［mABS］
SB［mABS］
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
LS_GND
―

―（CFvcc）
̶
FG

信号名

最小曲げR　5m以下　　 r=68mm以上　（可動使用の場合）
　　　　　  5mより長い  r=73mm以上　（可動使用の場合）

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5mより長い場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

メカ側 コントローラ側

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

型式 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8mCB-CFA3-MPA□□□/ CB-CFA3-MPA□□□-RB 
メカ側

1-1827863-1
（AMP）

コントローラ側
PADP-24V-1-S
（日本圧着端子）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
21
19
17
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA
VMM
φ_A
φB
VMM
φ_B
LS+
LS-

SA[mABS]
SB[mABS]
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-

LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA
VMM
φ_A
φB
VMM
φ_B
LS+
LS-

SA[mABS]
SB[mABS]
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-

LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

最小曲げR　3m以下　　 r=68mm以上　（可動使用の場合）
　　　　　  3mより長い  r=73mm以上　（可動使用の場合）

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が3mより長い場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

IA
I

L

（45）

（18）

（
30
）

（10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

メカ側 コントローラ側

（正面図） （正面図）

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ～をご参照ください。）

 

 

■ケーブル対応表
製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

① RCP6/RCP5/RCP5CR
（③以外の機種） CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB

② RCP4 SA3/RA3/GR

③
RCP6
RCP5
RCP5W

SA8/RRA8
RA7（高推力仕様）/RA8/RA10

WSA16/WRA16
CB-CFA3-MPA □□□ CB-CFA3-MPA □□□ -RB

④ RCP4/RCP4CR/RCP4W
（②、⑤、⑥以外の機種） CB-CA-MPA □□□ CB-CA-MPA □□□ -RB

⑤ RCP4 RA6C（高推力仕様）
CB-CFA2-MPA □□□ CB-CFA2-MPA □□□ -RB

⑥ RCP4W RA7C（高推力仕様）

⑦ RCP3

－ CB-APSEP-MPA □□□
⑧

RCP2
RCP2CR
RCP2W

GRSS/GRLS/GRST/GRHM/
GRHB/SRA4R/SRGS4R/

SRGD4R

⑨ RCP2 RTBS/RTBSL
RTCS/RTCSL － CB-RPSEP-MPA □□□

⑩

RCP2CR
RCP2W

GRS/GRM
GR3SS/GR3SM

CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB
⑪

RTBS/RTBSL
RTCS/RTCSL/RTB/RTBL/
RTC/RTCL/RTBB/RTBBL/

RTCB/RTCBL

⑫
RCP2
RCP2CR
RCP2W

RA10/HS8
RA8 CB-CFA-MPA □□□ CB-CFA-MPA □□□ -RB

⑬ RCP2W SA16C

⑭ RCP2
（⑧～⑬以外の機種） － CB-PSEP-MPA □□□

製品型式 PIOフラットケーブル

⑮ PCON-CB・CGB/CFB・CGFB CB-PAC-PIO □□□



M-127　PCON-CB/CFB

PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

メンテナンス部品 メンテナンス部品

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応　 例）080=8m型式 CB-PAC-PIO□□□

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 信号名称 信号名称配 線
24V
24V
パルス
入力
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル色No. 配 線
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
パルス
入力
0V
0V

1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

（圧接）
フラットケーブル （圧接）

AWG28

フラットケーブル

ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ

L

Ｂ

フラットケ－ブル（２０芯）×２

20B20A

1B1A
Ａ

切り放し

切り放し

Ａ
B

1
2
3
4
5
6
9
10
11
12
7
8
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2
4
5
3
6
16
17
5
6
13
14
1
2
3
4
10
11
9
12
15
7
8
18

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
赤[ ΦB ]
緑[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
黄[ Φ/B ]
橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
NC
NC

黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[VPS]
赤（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

NC
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m※標準がロボットケーブルとなります。

※標準がロボットケーブルとなります。

型式 CB-PSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
13
14
15
16
―
―
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A4
B4
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
緑[ ΦB ]
黄[ VMM ]
赤[ Φ/B ]
橙[ LS+ ]
灰[ LS- ]
赤[ A+ ]
緑[ A- ]
黒[ B+ ]
茶[ B- ]
NC
NC

黒（識別テープ）[BK+]
茶（識別テープ）[BK-]
緑（識別テープ）[GNDLS]
赤（識別テープ）[VPS]
白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[GND]

NC
シールド[ FG ]（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m型式 CB-RPSEP-MPA□□□

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）

L

メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

L

メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（45）

（18）

（正面図）

（
30
） （
φ
8.
5）

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m型式 CB-APSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
黒［ ΦA ］（U）
白［VMM］（V）
茶［ Φ/A ］（W）
緑［ ΦB ］（ - ）
黄［VMM］（ - ）
赤［ Φ/B ］（ - ）
橙［LS+］（BK+）
灰［LS-］（BK-）
白［  -  ］（A+）
黄［  -  ］（A-）
赤［ A+ ］（B+）
緑［ A- ］（B-）
黒［ B+ ］（Z+）
茶［ B- ］（Z-）

黒（識別テープ）［BK+］（LS+）
茶（識別テープ）［BK-］（LS-）

緑（識別テープ）［GNDLS］（GNDLS）
赤（識別テープ）［VPS］（VPS）
白（識別テープ）［VCC］（VCC）
黄（識別テープ）［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（18）

（正面図）

（
30
）

（45）

φ
8.
5

型式 CB-CFA2-MPA□□□/ CB-CFA2-MPA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m

メカ側
1-1827863-1（AMP）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

ピンNo. ピンNo.

コントローラ側
PADP-24V-1-S（日本圧着端子）

信号名
φA
VMM
φ_A
φB
VMM
φ_B
LS+
LS-
―
―
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-

LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA
VMM
φ_A
φB
VMM
φ_B
LS+
LS-
―
―
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-

LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）メカ側 コントローラ側

L

（10）

（正面図）

（10）

（
23
）

（10）

（
26
）φ
9

型式 CB-CA-MPA□□□/ CB-CA-MPA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m

メカ側
1-1827863-1（AMP）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

青（黒）
橙（白）
緑（茶）
茶（緑）
灰（黄）
赤（赤）
黒（橙）
黄（灰）
青（白）
橙（黄）
緑（赤）
茶（緑）
灰（黒）
赤（茶）
青（黒）
橙（茶）
緑（緑）
茶（赤）
灰（白）
赤（黄）
―
黒（ー）

青（黒）
橙（白）
緑（茶）
茶（緑）
灰（黄）
赤（赤）
黒（橙）
黄（灰）
青（白）
橙（黄）
緑（赤）
茶（緑）
灰（黒）
赤（茶）
青（黒）
橙（茶）
緑（緑）
茶（赤）
灰（白）
赤（黄）
―
̶
̶
黒（ー）

色ピンNo. 色ピンNo.

コントローラ側
PADP-24V-1-S（日本圧着端子）

信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※（　）内はロボットケーブルの
　色になります

最小曲げR r=80mm以上　（可動使用の場合）メカ側 コントローラ側

L

（10）

（正面図）

（10）

（
23
）

（10）

（
26
）（
φ
8.
5）

（
注
1）

メカ側
SLP-06V（日圧）

1
2
3
4
5
6

11

12
7
8
13
14
15
16
9
10
21
19
18
20
24
17
22
23

1
2
4
5
3
6

ピンNo. ピンNo.

コントローラ側
PADP-24V-1-S（日本圧着端子）

信号名
φA
VMM
φB
VMM
φ/A
φ/B

φA
VMM
φB
VMM
φ/A
φ/B

NC

NC
LS+
LS-
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
NC
FG
NC
NC
NC

信号名

5
6
13
14
1
2
3
4
16
17
12
9
11
10
18
15
7
8

NC
NC
LS+
LS-
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
NC
FG
NC
NC
NC

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m型式 CB-CFA-MPA□□□/CB-CFA-MPA□□□-RB

最小曲げR r=80mm以上　（可動使用の場合）

L

メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

（注1）ケーブル長が5mより長い場合は、
　　  非ロボットケーブルがφ9.1、
　　  ロボットケーブルがφ10になります。

（注1）ケーブル長が3mより長い場合は、
　　  非ロボットケーブルがφ9.1、
　　  ロボットケーブルがφ10になります。

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ～をご参照ください。）



PCON-CB/CFB　M-128

PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

メンテナンス部品 メンテナンス部品

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応　 例）080=8m型式 CB-PAC-PIO□□□

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 信号名称 信号名称配 線
24V
24V
パルス
入力
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル色No. 配 線
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
パルス
入力
0V
0V

1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

（圧接）
フラットケーブル （圧接）

AWG28

フラットケーブル

ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ

L

Ｂ

フラットケ－ブル（２０芯）×２

20B20A

1B1A
Ａ

切り放し

切り放し

Ａ
B

1
2
3
4
5
6
9
10
11
12
7
8
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2
4
5
3
6
16
17
5
6
13
14
1
2
3
4
10
11
9
12
15
7
8
18

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
赤[ ΦB ]
緑[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
黄[ Φ/B ]
橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
NC
NC

黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[VPS]
赤（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

NC
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m※標準がロボットケーブルとなります。

※標準がロボットケーブルとなります。

型式 CB-PSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
13
14
15
16
―
―
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A4
B4
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
緑[ ΦB ]
黄[ VMM ]
赤[ Φ/B ]
橙[ LS+ ]
灰[ LS- ]
赤[ A+ ]
緑[ A- ]
黒[ B+ ]
茶[ B- ]
NC
NC

黒（識別テープ）[BK+]
茶（識別テープ）[BK-]
緑（識別テープ）[GNDLS]
赤（識別テープ）[VPS]
白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[GND]

NC
シールド[ FG ]（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m型式 CB-RPSEP-MPA□□□

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）

L

メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

L

メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（45）

（18）

（正面図）

（
30
） （
φ
8.
5）

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m型式 CB-APSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
黒［ ΦA ］（U）
白［VMM］（V）
茶［ Φ/A ］（W）
緑［ ΦB ］（ - ）
黄［VMM］（ - ）
赤［ Φ/B ］（ - ）
橙［LS+］（BK+）
灰［LS-］（BK-）
白［  -  ］（A+）
黄［  -  ］（A-）
赤［ A+ ］（B+）
緑［ A- ］（B-）
黒［ B+ ］（Z+）
茶［ B- ］（Z-）

黒（識別テープ）［BK+］（LS+）
茶（識別テープ）［BK-］（LS-）

緑（識別テープ）［GNDLS］（GNDLS）
赤（識別テープ）［VPS］（VPS）
白（識別テープ）［VCC］（VCC）
黄（識別テープ）［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（18）

（正面図）

（
30
）

（45）

φ
8.
5

型式 CB-CFA2-MPA□□□/ CB-CFA2-MPA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m

メカ側
1-1827863-1（AMP）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

ピンNo. ピンNo.

コントローラ側
PADP-24V-1-S（日本圧着端子）

信号名
φA
VMM
φ_A
φB
VMM
φ_B
LS+
LS-
―
―
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-

LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA
VMM
φ_A
φB
VMM
φ_B
LS+
LS-
―
―
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-

LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）メカ側 コントローラ側

L

（10）

（正面図）

（10）

（
23
）

（10）

（
26
）φ
9

型式 CB-CA-MPA□□□/ CB-CA-MPA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m

メカ側
1-1827863-1（AMP）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

青（黒）
橙（白）
緑（茶）
茶（緑）
灰（黄）
赤（赤）
黒（橙）
黄（灰）
青（白）
橙（黄）
緑（赤）
茶（緑）
灰（黒）
赤（茶）
青（黒）
橙（茶）
緑（緑）
茶（赤）
灰（白）
赤（黄）
―
黒（ー）

青（黒）
橙（白）
緑（茶）
茶（緑）
灰（黄）
赤（赤）
黒（橙）
黄（灰）
青（白）
橙（黄）
緑（赤）
茶（緑）
灰（黒）
赤（茶）
青（黒）
橙（茶）
緑（緑）
茶（赤）
灰（白）
赤（黄）
―
̶
̶
黒（ー）

色ピンNo. 色ピンNo.

コントローラ側
PADP-24V-1-S（日本圧着端子）

信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※（　）内はロボットケーブルの
　色になります

最小曲げR r=80mm以上　（可動使用の場合）メカ側 コントローラ側

L

（10）

（正面図）

（10）

（
23
）

（10）

（
26
）（
φ
8.
5）

（
注
1）

メカ側
SLP-06V（日圧）

1
2
3
4
5
6

11

12
7
8
13
14
15
16
9
10
21
19
18
20
24
17
22
23

1
2
4
5
3
6

ピンNo. ピンNo.

コントローラ側
PADP-24V-1-S（日本圧着端子）

信号名
φA
VMM
φB
VMM
φ/A
φ/B

φA
VMM
φB
VMM
φ/A
φ/B

NC

NC
LS+
LS-
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
NC
FG
NC
NC
NC

信号名

5
6
13
14
1
2
3
4
16
17
12
9
11
10
18
15
7
8

NC
NC
LS+
LS-
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
NC
FG
NC
NC
NC

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m型式 CB-CFA-MPA□□□/CB-CFA-MPA□□□-RB

最小曲げR r=80mm以上　（可動使用の場合）

L

メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

（注1）ケーブル長が5mより長い場合は、
　　  非ロボットケーブルがφ9.1、
　　  ロボットケーブルがφ10になります。

（注1）ケーブル長が3mより長い場合は、
　　  非ロボットケーブルがφ9.1、
　　  ロボットケーブルがφ10になります。

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ～をご参照ください。）



M-129　PCON-CYB/PLB/POB

PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

PCON-CYB/PLB/POB　M-130

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

ロボシリンダ用
ポジションコントローラ

-CYB/PLB/POB

特 長

1 バッテリーレスアブソリュートエンコーダー搭載製品に対応

3 スマートチューニング機能を搭載

2 パワーコン®対応

4 モニタ機能充実

5 低価格

バッテリーがないのでメンテナンスの必要がありません。
装置立ち上げ時や非常停止後、あるいは故障で停止した後の装置の再起動時に、
原点復帰しませんので、作業時間を短縮でき、製造コストが低減できます。

搬送質量に応じた最適速度、加減速を設定するスマートチューニング機能に対応しています（※）。
（※）スマートチューニング機能を使用する場合は、パソコン対応ソフトか、TB-02（ティーチング）が必要です。

更なるステッピングモーターの性能を引き出す、高出力ドライバー『パワーコン®』を標準搭載しています。
サイクルタイムの短縮ができ、装置の生産性向上に貢献します。

よく使用する機能に限定することで、低価格化を実現しました。

パソコン対応ソフトを使うことで動作中のアクチュエーター、コントローラーの情報をパソコン画面に波形として
表示する事ができます。 ※表示可能な情報：指令電流値、現在速度/位置、PIO信号(スタート、位置決め完了、アラーム他）
PIO信号の変化点や動作時間を任意に設定する事でパソコン画面に波形の表示を開始する事ができるトリガー機能も備えています。

製品型式 パワーコン
（高出力ドライバー）

高分解能
バッテリーレス
アブソ

簡易
アブソ

カレンダ
機能

メンテナンス
機能 I/O点数 位置決め点数 フィールド

ネットワーク 価格

PCON
CYB/PLB/POB ○ ○ × × ○ 非絶縁型

8IN/8OUT
標準16点
最大64点 ×  －

CB ○ ○ ○ ○ ○ 絶縁型
16IN/16OUT

標準64点
最大512点 ○  －

※モニタしたい内容が選択
   できます。

※選択した内容が変化した
　時からデータの取得が
　はじまります。

 モニタ機能画面（例）

 表示設定  トリガ設定

信号：CSTR（スタート）をON



PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

PCON-CYB/PLB/POB　M-130

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

機種一覧／価格

ロボシリンダが動作可能なポジションコントローラ。さまざまな制御に対応可能な 3 タイプをラインナップ。

PCON
シリーズ

0

CYB ポジショナ／電磁弁タイプ

PLB パルス列制御タイプ
（差動レシーバ型）

POB パルス列制御タイプ
（オープンコレクタ型）

20P 20□パルスモータ対応

20SP 20□パルスモータ対応（RCP3-RA2高推力タイプ専用）

28P 28□パルスモータ対応

42P 42□パルスモータ対応

42SP

35P 35□パルスモータ対応

56P 56□パルスモータ対応

28SP 28□パルスモータ対応（RCP2-RA3C専用）

42□パルスモータ対応
（RCP4-RA5C専用）

WAI バッテリレスアブソ
／インクリメンタル

NP NPN仕様（標準）

PN PNP仕様

0 DC24V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

WAI

※RCP2-RA3C/RGD3Cを
　接続する場合は、モータ種類は
　28SPとなります。

（無記入）ネジ固定仕様

DN DINレール取付仕様

タイプ I/O種類 I/Oケーブルの長さ 電源電圧 本体取付仕様モータ種類 エンコーダ種類

型　式

タイプ名 CYB PLB / POB

名称 ポジショナ／電磁弁タイプ パルス列制御タイプ

外観

ポジション点数 64点 －

標準価格 － －



M-131　PCON-CYB/PLB/POB

PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

PCON-CYB/PLB/POB　M-132

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

シールド付きI/Oケーブル
CB-PAD-PIOS 020
ケーブル長さ 標準2m

I/Oフラットケーブル
CB-PAD-PIO 020
ケーブル長さ 標準2m
保守用ケーブルは
M-138ページ参照

保守用ケーブルは
M-138ページ参照

〈型式PS-241（100V入力）〉

〈型式PS-242（200V入力）〉

パソコン対応ソフト
（M-137ページ参照）

RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉

USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-137ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

※ケーブルは
　パソコン対応ソフトに付属

PCON-CYB / PLB / POB

PCON-PLB / POB
パルス列制御タイプ

PCON-CYB
電磁弁タイプ

周辺機器は全コントローラ共通です

PLC

DC24V電源
（M-293ページ参照）

オプション
オプション

オプション

コントローラに付属 コントローラに付属

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

※アクチュエータの種類に
　よってモータ・エンコーダ
　ケーブルが異なります。
　交換用ケーブルを手配さ
　れる場合は巻末-3ページ
　～をご参照ください。

アクチュエータに付属 アクチュエータに付属

アクチュエータに付属
アクチュエータ RCP2シリーズ

アクチュエータ RCP5シリーズ

アクチュエータ RCP6シリーズ

アクチュエータ RCP4シリーズ

アクチュエータ RCP3シリーズ

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型

ロボットケーブル

アクチュエータに付属

〈 接続可能アクチュエータ 〉

システム構成



PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

PCON-CYB/PLB/POB　M-132

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

区分 信号略称 信号名称 機能の内容

入力

PC1～PC32 指令ポジションNo. 移動させるポジション番号の入力（バイナリ入力）をします。

HOME 原点復帰 信号ONで原点復帰動作を行います。

*STP 一時停止 移動中本信号OFFで減速停止します。
停止中残りの移動は保留状態で信号がONになった時点で移動が再開します。

CSTR PTPストローブ（スタート信号） 指令ポジションで設定されたポジションへ移動を開始します。

RES リセット 信号ONでアラームのリセットを行います。
また一時停止状態（＊STPがOFF）でONすると、残移動量のキャンセルが可能です。

ST0～6 スタート信号 電磁弁モードの時、本信号ONで指定されたポジションへ移動します。
（スタート信号は不要です。）

SON サーボON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

出力

PM1～PM32 完了ポジションNo. 位置決め完了後に到達したポジションの番号を出力（バイナリ出力）します。

HEND 原点復帰完了 原点復帰が完了するとONします。

ZONE1/ZONE2 ゾーン信号1/ゾーン信号2 アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲にあるとON します。

PZONE ポジションゾーン
ポジション移動時に、アクチュエータの現在位置がポジションデータで設定した範囲に入る
とONします。ZONE1/ZONE2との併用は可能ですが、PZONEは設定したポジションへ
の移動時のみ有効となります。

PEND 位置決め完了 移動後、位置決め幅内に達するとONします。位置決め幅を超えてもONしたままです。

*ALM アラーム コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。

PE0～6 現在位置No. 電磁弁モードで、目標位置に移動完了後にONします。

LS0～2 リミットスイッチ出力 アクチュエータの現在位置が目標位置の前後位置決め幅以内に入るとONします。
原点復帰完了状態であれば、移動指令前でもサーボOFF状態でも出力します。

SV サーボON サーボON状態の時にONします。

*ALML 軽故障アラーム メッセージレベルアラームの発生時に出力します。アラーム発生時にOFFします。
（注）上記*印の信号は、通常ONで動作時OFFとなります。

電磁弁タイプ（PCON-CYB）のI/O信号

電磁弁タイプ（PCON-CYB）のI/O信号機能説明

コントローラのタイプ及び設定により、使用できる信号は異なります。各コントローラの信号表を参考に使用できる機能をご確認ください。

ピン
番号 区分

パラメータ（PIOパターン）選択

0 1 2 3 4 5 6

位置決めモード 電磁弁モード1 電磁弁モード2 シングル
ソレノイドモード

ダブル
ソレノイドモード

ユーザ選択
モード シリアル通信

位置決め点数 16点 7点 3点 2点 7点
8、16、32、
64点のいずれか
（選択）

768点

ゾーン信号 △ × △ △ △ △ シリアル通信
（Modbus）
取扱説明書参照

ポジションゾーン
信号 ○ × ○ △ △ △

5

入力

IN0 PC1 ST0 ST0 ST0 ST0

8  入力の中で
指令ポジション
No.以外は
任意の信号を
選択できます。

6 IN1 PC2 ST1 ST1(JOG+) - ST1
7 IN2 PC4 ST2 ST2(機能無) - -
8 IN3 PC8 ST3 - - -
9 IN4 HOME ST4 SON SON SON
10 IN5 *STP ST5 - *STP *STP
11 IN6 CSTR ST6 - - -
12 IN7 RES RES RES RES RES
13

出力

OUT0 PM1 PE0 LS0 LS0/PE0 LS0/PE0

8  出力の中で、
完了ポジション
No.以外は
任意の信号を
選択できます。

14 OUT1 PM2 PE1 LS1(TRQS) LS1/PE1 LS1/PE1
15 OUT2 PM4 PE2 LS2(機能無) PSFL PSFL
16 OUT3 PM8 PE3 HEND HEND HEND
17 OUT4 HEND PE4 SV SV SV

18 OUT5 PZONE/
ZONE1 PE5 PZONE/

ZONE1
PZONE/
ZONE1

PZONE/
ZONE1

19 OUT6 PEND PE6 *ALML *ALML *ALML
20 OUT7 *ALM *ALM *ALM *ALML *ALML

（注1） 上記信号名の*は負論理の信号を表します。
（注2） PIOパターン1以外では、パラメーターNO.149の設定でPZONEと切替え可能です。
（注3） （　）の信号は、インクリ仕様に設定した場合、最初の移動指令まで有効です。
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ピン番号 区分

パラメータ（PIOパターン）選択

0 1

インクリメンタル軸
接続モード

アブソリュート軸
接続モード

位置決め点数 0 1
ゾーン信号 1 1

1

パルス列入
力

/PP /PP
2 PP PP
3 /NP /NP
4 NP NP
5

入力

IN0 SON SON 
6 IN1 RES RES
7 IN2 HOME HOME
8 IN3 TL TL
9 IN4 CSTP CSTP
10 IN5 DCLR DCLR
11 IN6 BKRL BKRL
12 IN7 - RSTR
13

出力

OUT0 PWR PWR
14 OUT1 SV SV
15 OUT2 INP INP
16 OUT3 HEND HEND
17 OUT4 TLR TLR
18 OUT5 ZONE1 ZONE1
19 OUT6 *ALML REND
20 OUT7 *ALM *ALM

パルス列制御タイプ（PCON-PLB/POB）のI/O信号

区分 信号略称 信号名称 機能の内容

パルス列入力

/PP パルス列入力（+）

上位よりパルスを入力します。
・ 差動方式（PLBタイプ）≧200kpps
・ オープンコレクタ方式（POBタイプ）≧60kpps

PP パルス列入力（－）

/NP パルス列入力（+）

NP パルス列入力（－）

入力

SON サーボON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

RES リセット 信号ONでアラームのリセットを行います。
また一時停止状態（＊STPがOFF）でONすると、残移動量のキャンセルが可能です。

HOME 原点復帰 信号ONで原点復帰動作を行います。

TL トルク制限選択 信号ON でパラメータに設定した値で、モータにトルク制限をかけます。

CSTP 強制停止 16ms 以上連続ON でアクチュエータの強制停止を行います。
コントローラ内部に設定されたトルクで減速停止し、サーボOFFします。

DCLR 偏差カウンタクリア 偏差カウンタをクリアする信号です。

BKRL ブレーキ強制解除 ブレーキを強制的に解除します。

RSTR 基準位置移動指令 信号ON でパラメータNo.167に設定した位置に移動します。（PIOパターン1のみ）

出力

PWR システム準備完了 主電源投入後、制御可能になると、ONします。

SV サーボONステータス サーボON状態の時にONします。

INP 位置決め完了 偏差カウンタ内の残移動パルス量が位置決め幅範囲内にあるときONします。

HEND 原点復帰完了 原点復帰が完了するとONします。

TLR トルク制限中 トルク制限中にトルクが制限値に達するとONします。

ZONE1 ゾーン信号1 アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲内にあるとONします。

＊ALML 軽故障アラーム メッセージレベルアラームの発生時に出力します。アラーム発生時にOFFします。

REND 基準位置移動完了 パラメータNo.167 に設定した基準位置への移動完了でONします。（PIOパターン1のみ）

*ALM コントローラアラーム状態 コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。
（注1） 上記*印の信号は、通常ONで動作時OFFとなります。

パルス列制御タイプ（PCON-PLB/POB）のI/O信号機能説明

コントローラのタイプ及び設定により、使用できる信号は異なります。各コントローラの信号表を参考に使用できる機能をご確認ください。
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PIO 入出力回路（パルス列入力を除く）

項目
入力電圧
入力電流
漏洩電流
絶縁方式

仕様
DC24V　±10％
5mA ／ 1 回路
1mA 以下／ 1 点
非絶縁

20KΩ
100KΩ

5.6KΩ

コントローラ
電源 0V

入力端子
内部回路

■入力部　外部入力仕様

項　　目
負荷電圧
最大負荷電流
残留電圧
絶縁方式

仕様
DC24V　±10％
50mA ／ 1 回路
2V 以下
非絶縁

15Ω

コントローラ
電源 0V

内部回路

出力端子

負荷

コントローラ
電源 24V

20KΩ
100KΩ

5.6KΩ

コントローラ
電源 24V

入力端子
内部回路

15Ω
内部回路

コントローラ
電源 0V

出力端子

負荷

コントローラ
電源 24V

■出力部　外部出力仕様

NPN 仕様 NPN 仕様

PNP 仕様 PNP 仕様

I/O 仕様

3 種類（CYB、PLB/POB）のコントローラは、それぞれの I/O の仕様によって区別されます。またポジショナモードと電磁弁
モードは、I/O 信号の内容をコントローラの設定により変更することが出来ますので、複数の機能を使い分けることが出来ます。

■コントローラタイプ別機能

タイプ名 CYB PLB / POB
特　長

名称 ポジショナ／電磁弁タイプ パルス列制御タイプ

ポジショナモード ○ × ポジション番号を指定しスタート信号を入力する
ことで動作を行なう、基本動作モードです。

電磁弁モード ○ × ポジション信号のON/OFFだけで移動が可能。
エアシリンダの電磁弁と同じ制御で動作が可能なモードです。

パルス列モード × ○ ポジションデータの入力なしで、お客様のパルス列
制御で自由に動作可能なモードです。
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パルス列出力

ラインドライバ
26C31相当

コントローラ電源
0Vライン
に接続

0V
FG

パルス列コネクタ

2　PP

1　/PP

4　NP

3　/NP

パルス列出力 コントローラ電源
24Vラインを推奨
※接続しなくても動作可

コントローラ電源
0Vライン

0V

24V

FG

パルス列コネクタ

1　/PP

3　/NP

パルス列入力回路

■差動ラインドライバ ■オープンコレクタ

※PLC側のパルス列出力ユニットの電源とコントローラの制御電源、 
もしくは、GNDラインを共通にする必要があります。

※PLC側のパルス列出力ユニットの電源とコントローラの制御電源、 
もしくは、GNDラインを共通にする必要があります。

最大入力パルス数 ：差動ラインドライバ方式　max 200kpps
絶縁方式 ：非絶縁
最大ケーブル長 ：10m

最大入力パルス数 ：オープンコレクタ方式 max 60kpps
絶縁方式 ：非絶縁
最大ケーブル長 ：2m

指令パルス入力形態

Low High

High Low

正転パルス列

逆転パルス列

正転パルス列は正方向、逆転パルス列は逆方向のモータ回転量となます。

パルス列

符号

指令パルスはモータ回転量、指令符号は回転方向となります。

A/B 相パルス列

90 の゚位相差の A/B 相（4 逓倍）パルスで回転量と回転方向の指令となります。

正転パルス列

逆転パルス列

パルス列

符号

A/B 相パルス列

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

指令パルス列形態 入力端子 正転時 逆転時

負
論
理

正
論
理

※PCONで動作可能なエンコーダパルス数は以下のとおりです。
　RCP5・RCP4・RCP3・RCP2…800パルス
　RCP6…8192パルス
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モータ・エンコーダケーブル

各部名称

項目 仕様
コントローラタイプ CYB PLB POB
制御軸数 1 軸
動作方式 電磁弁タイプ パルス列制御タイプ
位置決め点数 最大64点 ̶
バックアップメモリー FRAM
I/O コネクタ （PIOコネクタ） 20ピンコネクタ
I/O 点数 入力8点／出力8点 入力8点／出力8点
I/O 用電源 外部供給DC24V±10%
シリアル通信 （SIOコネクタ） RS485　1ch
指令パルス列入力方式 ̶ 差動ラインドライバ オープンコレクタ
最大入力パルス周波数 ̶ Max 200kpps Max 60kpps
位置検出方式 インクリメンタルエンコーダ／バッテリレスアブソリュートエンコーダ
電磁ブレーキ強制開放 電源コネクタ内のBKLS端子にDC24V 150mA供給で解除
入力電源 ＤＣ24Ｖ±10％
電源容量 2.2A（高出力設定有効 定格3.5A／MAX4.2A）
絶縁耐圧 DC500V　10MΩ

耐振動 XYZ 各方向 10 ～ 57Hz　片側幅0.035mm（連続）、0.075mm（断続）
58 ～ 150Hz　4.9m/s2（連続）、9.8m/s2（断続）

使用周辺温度 0 ～ 40℃
使用周辺湿度 10 ～ 95％ （結露無きこと）
使用周辺雰囲気 腐食性ガス無きこと
保護等級 IP20
質量 250g （DINレール取付仕様 285g）

1  コントローラ状態表示 LED
コントローラの運転状態を表示します。

○：点灯　×：消灯　☆：点滅

仕様表

外形寸法図

1

2

3

4

5

LED
運転状態

SV（緑） ALM（赤）

× ×
制御電源OFF
サーボOFF

× ○

アラーム
（動作解除レベル以上）
モータ駆動電源OFF

非常停止中
○ × サーボON
☆ × 自動サーボOFF中
○ （橙） 電源投入時の初期化中

× ☆ 衝突検出中

2  PIOコネクタ
 制御用の入出力信号接続用のコネクタとなります。パルス列制御用
PLB/POBタイプは、パルス信号入力としても使用します。

3  SIOコネクタ（SIO）
 ティーチングツールの通信ケーブル接続用コネクタです。

4  電源コネクタ
各電源の供給(コントローラの制御電源、アクチュエータの動力、ブレー
キ強制解除電源)、および非常停止状態信号入力用のコネクタです。

5  モータ・エンコーダコネクタ
 アクチュエータのモータおよびエンコーダケーブルを接続するコネ
クタです。
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型式 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8mCB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB
1
2
3
4
5
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
18
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
18
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA
VMM
φB
VMM
φ_A
φ_B
LS+
LS-

SA［mABS］
SB［mABS］
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
LS_GND
―

―（CFvcc）
―
FG

φA
VMM
φB
VMM
φ_A
φ_B
LS+
LS-

SA［mABS］
SB［mABS］
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
LS_GND
―

―（CFvcc）
̶
FG

信号名

最小曲げR　5m以下　　 r=68mm以上　（可動使用の場合）
　　　　　  5mより長い  r=73mm以上　（可動使用の場合）

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5mより長い場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

メカ側 コントローラ側

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

型式 CB-CA-MPA□□□/ CB-CA-MPA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m

メカ側
1-1827863-1（AMP）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

青（黒）
橙（白）
緑（茶）
茶（緑）
灰（黄）
赤（赤）
黒（橙）
黄（灰）
青（白）
橙（黄）
緑（赤）
茶（緑）
灰（黒）
赤（茶）
青（黒）
橙（茶）
緑（緑）
茶（赤）
灰（白）
赤（黄）
―
黒（ー）

青（黒）
橙（白）
緑（茶）
茶（緑）
灰（黄）
赤（赤）
黒（橙）
黄（灰）
青（白）
橙（黄）
緑（赤）
茶（緑）
灰（黒）
赤（茶）
青（黒）
橙（茶）
緑（緑）
茶（赤）
灰（白）
赤（黄）
―
̶
̶
黒（ー）

色ピンNo. 色ピンNo.

コントローラ側
PADP-24V-1-S（日本圧着端子）

信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※（　）内はロボットケーブルの
　色になります

最小曲げR r=80mm以上　（可動使用の場合）メカ側 コントローラ側

L

（10）

（正面図）

（10）

（
23
）

（10）

（
26
）（
φ
8.
5）

（
注
1）

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5mより長い場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　  ロボットケーブルがφ10になります。

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m型式 CB-APSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
黒［ ΦA ］（U）
白［VMM］（V）
茶［ Φ/A ］（W）
緑［ ΦB ］（ - ）
黄［VMM］（ - ）
赤［ Φ/B ］（ - ）
橙［LS+］（BK+）
灰［LS-］（BK-）
白［  -  ］（A+）
黄［  -  ］（A-）
赤［ A+ ］（B+）
緑［ A- ］（B-）
黒［ B+ ］（Z+）
茶［ B- ］（Z-）

黒（識別テープ）［BK+］（LS+）
茶（識別テープ）［BK-］（LS-）

緑（識別テープ）［GNDLS］（GNDLS）
赤（識別テープ）［VPS］（VPS）
白（識別テープ）［VCC］（VCC）
黄（識別テープ）［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）
メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（18）

（正面図）

（
30
）

（45）

φ
8.
5

1
2
3
4
5
6
9
10
11
12
7
8
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2
4
5
3
6
16
17
5
6
13
14
1
2
3
4
10
11
9
12
15
7
8
18

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
赤[ ΦB ]
緑[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
黄[ Φ/B ]
橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
NC
NC

黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[VPS]
赤（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

NC
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m※標準がロボットケーブルとなります。

※標準がロボットケーブルとなります。

型式 CB-PSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
13
14
15
16
―
―
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A4
B4
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
緑[ ΦB ]
黄[ VMM ]
赤[ Φ/B ]
橙[ LS+ ]
灰[ LS- ]
赤[ A+ ]
緑[ A- ]
黒[ B+ ]
茶[ B- ]
NC
NC

黒（識別テープ）[BK+]
茶（識別テープ）[BK-]
緑（識別テープ）[GNDLS]
赤（識別テープ）[VPS]
白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[GND]

NC
シールド[ FG ]（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応　例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応　例）080=8m

型式 CB-RPSEP-MPA□□□

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）

L

メカ側

コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

L

メカ側
コントローラ側

（10）

（
26
）

（45）

（18）

（正面図）

（
30
） （
φ
8.
5）

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1

ケーブル色No. 配 線

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 配 線

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

フラットケーブル
AWG28

フラットケーブル
AWG28

型式 CB-PAD-PIO□□□

ハウジング：51353-2000（MOLEX）　コンタクト：56134-9000（MOLEX）
1

1920

2

L

型式 CB-PAD-PIOS□□□

ハウジング：51353-2000（MOLEX）　コンタクト：56134-9000（MOLEX）

L
（120） （200）

（35）

（30）（10）

50.8

1

1920

2 1 白/灰 AWG22

51353-2000（MOLEX）

0.5-5（JST）

黒
白/黒
赤
白/赤
緑
白/緑
黄
白/黄
茶
白/茶
青
白/青
灰
白/灰
橙
白/橙
紫
白/紫
若草
白/若草

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

FG

IN3
IN2
IN1
IN0

IN7
IN6
IN5
IN4

OUT3
OUT2
OUT1
OUT0

OUT7
OUT6
OUT5
OUT4

PG
PP
NG
NP

0.2sq

色No. 信号 配線

シールド

パソコン対応ソフト（Windows専用）
■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。

調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

タッチパネルティーチングボックス
■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を備えた教示装置です。

■ 型式 TB-02-□

■ 構成

5m

オプション

■ 仕様

対応Windows : 
XP SP2以降/Vista/7/8

定格電圧 24V DC
消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）
使用周囲温度 0～40℃
使用周囲湿度 20～85%RH （ただし結露なきこと）
耐環境性 IP20
質量 470g （TB-02本体のみの場合）

メンテナンス部品

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3〜6ページをご参照下さい。）

■ケーブル対応表
製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

① RCP6/RCP5/RCP5CR/RCP5W
CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB

② RCP4 SA3/RA3/GR
③ RCP4/RCP4CR/RCP4W（②以外の機種） CB-CA-MPA □□□ CB-CA-MPA □□□ -RB
④ RCP3

－ CB-APSEP-MPA □□□
⑤

RCP2

GRSS/GRLS/GRST/GRHM/
GRHB/SRA4R/SRGS4R/

SRGD4R

⑥ RTBS/RTBSL
RTCS/RTCSL － CB-RPSEP-MPA □□□

⑦

RCP2CR
RCP2W

GRS/GRM
GR3SS/GR3SM

CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB
⑧

RTBS/RTBSL
RTCS/RTCSL/RTB/RTBL/
RTC/RTCL/RTBB/RTBBL/

RTCB/RTCBL
⑨ RCP2（⑤～⑧以外の機種） － CB-PSEP-MPA □□□

製品型式 I/O フラットケーブル（シールド無） I/O ケーブル（シールド付）
⑩ PCON-CYB/PLB/POB CB-PAD-PIO □□□ CB-PAD-PIOS □□□



PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

PCON-CYB/PLB/POB　M-138

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

型式 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8mCB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB
1
2
3
4
5
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
18
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
18
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA
VMM
φB
VMM
φ_A
φ_B
LS+
LS-

SA［mABS］
SB［mABS］
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
LS_GND
―

―（CFvcc）
―
FG

φA
VMM
φB
VMM
φ_A
φ_B
LS+
LS-

SA［mABS］
SB［mABS］
A+
A-
B+
B-
BK+
BK-
VCC
GND
VPS
LS_GND
―

―（CFvcc）
̶
FG

信号名

最小曲げR　5m以下　　 r=68mm以上　（可動使用の場合）
　　　　　  5mより長い  r=73mm以上　（可動使用の場合）

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5mより長い場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　 ロボットケーブルがφ10になります。

メカ側 コントローラ側

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

型式 CB-CA-MPA□□□/ CB-CA-MPA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m

メカ側
1-1827863-1（AMP）

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
22
23
24

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

青（黒）
橙（白）
緑（茶）
茶（緑）
灰（黄）
赤（赤）
黒（橙）
黄（灰）
青（白）
橙（黄）
緑（赤）
茶（緑）
灰（黒）
赤（茶）
青（黒）
橙（茶）
緑（緑）
茶（赤）
灰（白）
赤（黄）
―
黒（ー）

青（黒）
橙（白）
緑（茶）
茶（緑）
灰（黄）
赤（赤）
黒（橙）
黄（灰）
青（白）
橙（黄）
緑（赤）
茶（緑）
灰（黒）
赤（茶）
青（黒）
橙（茶）
緑（緑）
茶（赤）
灰（白）
赤（黄）
―
̶
̶
黒（ー）

色ピンNo. 色ピンNo.

コントローラ側
PADP-24V-1-S（日本圧着端子）

信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※（　）内はロボットケーブルの
　色になります

最小曲げR r=80mm以上　（可動使用の場合）メカ側 コントローラ側

L

（10）

（正面図）

（10）

（
23
）

（10）

（
26
）（
φ
8.
5）

（
注
1）

※ロボットケーブルは耐屈曲用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

（注1）ケーブル長が5mより長い場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、
　　  ロボットケーブルがφ10になります。

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m型式 CB-APSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
黒［ ΦA ］（U）
白［VMM］（V）
茶［ Φ/A ］（W）
緑［ ΦB ］（ - ）
黄［VMM］（ - ）
赤［ Φ/B ］（ - ）
橙［LS+］（BK+）
灰［LS-］（BK-）
白［  -  ］（A+）
黄［  -  ］（A-）
赤［ A+ ］（B+）
緑［ A- ］（B-）
黒［ B+ ］（Z+）
茶［ B- ］（Z-）

黒（識別テープ）［BK+］（LS+）
茶（識別テープ）［BK-］（LS-）

緑（識別テープ）［GNDLS］（GNDLS）
赤（識別テープ）［VPS］（VPS）
白（識別テープ）［VCC］（VCC）
黄（識別テープ）［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

L

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）
メカ側 コントローラ側

（10）

（
26
）

（18）

（正面図）

（
30
）

（45）

φ
8.
5

1
2
3
4
5
6
9
10
11
12
7
8
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2
4
5
3
6
16
17
5
6
13
14
1
2
3
4
10
11
9
12
15
7
8
18

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
赤[ ΦB ]
緑[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
黄[ Φ/B ]
橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
NC
NC

黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[VPS]
赤（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

NC
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m※標準がロボットケーブルとなります。

※標準がロボットケーブルとなります。

型式 CB-PSEP-MPA□□□

1
2
5
3
4
6
7
8
13
14
15
16
―
―
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A4
B4
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

黒[ ΦA ]
白[ VMM ]
茶[ Φ/A ]
緑[ ΦB ]
黄[ VMM ]
赤[ Φ/B ]
橙[ LS+ ]
灰[ LS- ]
赤[ A+ ]
緑[ A- ]
黒[ B+ ]
茶[ B- ]
NC
NC

黒（識別テープ）[BK+]
茶（識別テープ）[BK-]
緑（識別テープ）[GNDLS]
赤（識別テープ）[VPS]
白（識別テープ）[VCC]
黄（識別テープ）[GND]

NC
シールド[ FG ]（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長20mまで対応　 例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応　例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応　例）080=8m

型式 CB-RPSEP-MPA□□□

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）

最小曲げR r=68mm以上　（可動使用の場合）

L

メカ側

コントローラ側

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（15）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

L

メカ側
コントローラ側

（10）

（
26
）

（45）

（18）

（正面図）

（
30
） （
φ
8.
5）

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1

ケーブル色No. 配 線

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 配 線

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

フラットケーブル
AWG28

フラットケーブル
AWG28

型式 CB-PAD-PIO□□□

ハウジング：51353-2000（MOLEX）　コンタクト：56134-9000（MOLEX）
1

1920

2

L

型式 CB-PAD-PIOS□□□

ハウジング：51353-2000（MOLEX）　コンタクト：56134-9000（MOLEX）

L
（120） （200）

（35）

（30）（10）

50.8

1

1920

2 1 白/灰 AWG22

51353-2000（MOLEX）

0.5-5（JST）

黒
白/黒
赤
白/赤
緑
白/緑
黄
白/黄
茶
白/茶
青
白/青
灰
白/灰
橙
白/橙
紫
白/紫
若草
白/若草

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

FG

IN3
IN2
IN1
IN0

IN7
IN6
IN5
IN4

OUT3
OUT2
OUT1
OUT0

OUT7
OUT6
OUT5
OUT4

PG
PP
NG
NP

0.2sq

色No. 信号 配線

シールド



機種一覧／価格

ポジショナ

タイプ

ύルスྻ

タイプ
ＤeWiDeNet
ଓ༷

CC-LiOL
ଓ༷

PROFIBUS-DP
ଓ༷

CompoNet
ଓ༷

MECHATROLINK
ᶗ/ᶘ

ଓ༷
EtherCAT
ଓ༷

EtherNet/IP
ଓ༷

※্記Ձ格はネジݻ定༷の場合です。DINレール取༷は=1000アップとなります。（アブソバッテリϢニットのDINレール取༷のՁ格アップは͋りませΜ。）
※؆қアブソリュート༷コントローラは、RCA、RCA2シリーζのインクリメンタル༷のアクチュエータを、アブソリュート༷として使͏場合にબします。
ɹアブソリュート༷コントローラは、RCAシリーζのアブソリュート༷の場合にબします。

ACON-CB

DCON-CB

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

Ｉ/Ｏ種類

Ｉ/Ｏ種類型式記号

外観

型式

アブソバッテリ
単体付属

アブソバッテリ
ユニット付属
アブソバッテリ

なし

フィールドネットワークタイプ

AＣ̤ Ｎ-Ｃ̗  / DCON-CB

簡易
アブソ
リュート
仕様

アブソリュート仕様

インクリメンタル仕様

CC PR CN ML EC EP

PROFINET IO
ଓ༷

PRT

MECHATROLINK
ᶙ

ଓ༷

ML3

型式項目

WAI

A

バッテリレスアブソ/インクリメンタル

アブソリュート

CB ඪ४タイプ

CGB ҆શカテΰリ対応タイプ

2
5

5S
10
20

20S
30

2WϞータ
5WϞータ
5WϞータ（※1）

10WϞータ
20WϞータ
20WϞータ（※2）

30WϞータ

（ແ記ೖ）

AB

ABU

ABUN

バッテリレスアブソ༷
インクリメンタル༷
アブソリュート༷
؆қアブソリュート༷

（アブソバッテリ୯体ଐ）

؆қアブソリュート༷
（アブソバッテリϢニットଐ）

؆қアブソリュート༷
（アブソバッテリなし）

（ແ記ೖ）
DN

ネジ取༷
Ｄ̞Ｎレール取༷

NP
PN
PLN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML

ML3
EC
EP

PRT

PIO（NPN）༷
PIO（PNP）༷
ύルス （ྻNPN）༷
ύルス （ྻPNP）༷
DeWiDeNet༷
CC-LiOL༷
PROFIBUS-DP༷
CompoNet༷
MECHATROLINK ᶗ/ᶘ༷
MECHATROLINK ᶙ༷
EtherCAT༷
EtherNet/IP༷
PROFINET IO༷

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※؆қアブソリュート༷は、アクチュエータのエン
コーダ種ྨがインクリメンタルタイプの場合のみ
બ可能

（※1）RCA2-SA2AC/RA2ACをଓす
ɹɹ  る場合

（※2）RCA-RA3□/RGS3□/RGD3□
ɹ     RCA2-SA4□/TA5□をଓする
ɹ  ɹ場合

0 DC24V

本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル長さエンコーダ種類 モータ種類タイプ シリーズ 
0

オプション
ACON

電源電圧I/O種類

※フィールドネットワーク༷を
બした場合は、I/Oケーブル
さは「0」になります。

I インクリメンタルCB ඪ४タイプ

CGB ҆શカテΰリ対応タイプ

3
3W
DCプラシレスϞータ

（ແ記ೖ）
DN

ネジ取༷
Ｄ̞Ｎレール取༷

NP
PN
PLN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML

ML3
EC
EP

PRT

PIO（NPN）༷
PIO（PNP）༷
ύルス （ྻNPN）༷
ύルス （ྻPNP）༷
DeWiDeNet༷
CC-LiOL༷
PROFIBUS-DP༷
CompoNet༷
MECHATROLINK ᶗ/ᶘ༷
MECHATROLINK ᶙ༷
EtherCAT༷
EtherNet/IP༷
PROFINET IO༷

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※フィールドネットワーク༷をબした場合は、
ɹI/Oケーブルさは「0」になります。

0 DC24V

本体取付仕様I/Oケーブル長さエンコーダ種類 モータ種類タイプ シリーズ 
03 I

I/O種類
DCON

電源電圧

DVPLN/PLPNP/PN

HA

LA

༷Ճ減ߴ

省電力༷

出力信号

グリスアップの
時期ですよ！

設定した保क点検時期（動作ճ、走行距離）に
ୡするとࣗ動తにPLCに出力します。

PLC

ʪメンテナンスใʫ

ロボシリンダ用
ポジションコントローラ

ミニシリンダ用
ポジションコントローラ

2

3

4

5

特 長

主要なフィールドネットワークに対応

走行距離積算機能によりメンテナンスのタイミング確認が可能

カレンダ機能によりアラームの発生時刻の保持が可能

オフボードチューニング機能を搭載 ※ACON-CBのみ

ＤｅｖｉｃｅＮｅｔ、ＣＣ-Ｌｉｎｋ、PROFIBUS-DP、PROFINET IO、ＣompoＮｅｔ、
MECHATROLINK、EtherCAT、EtherNet/IPに対応。
省配線の他、直値指定、ポジションNo.指定、現在位置の読取り等が可能です。

アクチュエータの走行距離を積算してコントローラに記録し、
予め設定した距離を超えると信号を外部に出力しますので、
この機能を使ってグリスアップや定期点検のタイミングを
確認することが出来ます。

カレンダ機能(時計機能)搭載により、アラーム等の履歴に発生時刻が
記録されますのでトラブルの原因解析等に役立ちます。

搬送負荷に合わせた最適なゲインを設定するオフボードチューニング機能を
搭載しました。

1 バッテリレスアブソエンコーダ対応 ※ACON-CBのみ

バッテリレスアブソエンコーダを搭載したRCAが動作できます。
位置データを保持するためのバッテリが不要ですので、制御盤の省スペース化が
可能となり、イニシャルコスト、メンテナンスコストの削減に貢献します。

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

M-139　ACON-CB / DCON-CB

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　M-140

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



機種一覧／価格

ポジショナ

タイプ

ύルスྻ

タイプ
ＤeWiDeNet
ଓ༷

CC-LiOL
ଓ༷

PROFIBUS-DP
ଓ༷

CompoNet
ଓ༷

MECHATROLINK
ᶗ/ᶘ

ଓ༷
EtherCAT
ଓ༷

EtherNet/IP
ଓ༷

※্記Ձ格はネジݻ定༷の場合です。DINレール取༷は=1000アップとなります。（アブソバッテリϢニットのDINレール取༷のՁ格アップは͋りませΜ。）
※؆қアブソリュート༷コントローラは、RCA、RCA2シリーζのインクリメンタル༷のアクチュエータを、アブソリュート༷として使͏場合にબします。
ɹアブソリュート༷コントローラは、RCAシリーζのアブソリュート༷の場合にબします。

ACON-CB

DCON-CB

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

Ｉ/Ｏ種類

Ｉ/Ｏ種類型式記号

外観

型式

アブソバッテリ
単体付属

アブソバッテリ
ユニット付属
アブソバッテリ

なし

フィールドネットワークタイプ

AＣ̤ Ｎ-Ｃ̗  / DCON-CB

簡易
アブソ
リュート
仕様

アブソリュート仕様

インクリメンタル仕様

CC PR CN ML EC EP

PROFINET IO
ଓ༷

PRT

MECHATROLINK
ᶙ

ଓ༷

ML3

型式項目

WAI

A

バッテリレスアブソ/インクリメンタル

アブソリュート

CB ඪ४タイプ

CGB ҆શカテΰリ対応タイプ

2
5

5S
10
20

20S
30

2WϞータ
5WϞータ
5WϞータ（※1）

10WϞータ
20WϞータ
20WϞータ（※2）

30WϞータ

（ແ記ೖ）

AB

ABU

ABUN

バッテリレスアブソ༷
インクリメンタル༷
アブソリュート༷
؆қアブソリュート༷

（アブソバッテリ୯体ଐ）

؆қアブソリュート༷
（アブソバッテリϢニットଐ）

؆қアブソリュート༷
（アブソバッテリなし）

（ແ記ೖ）
DN

ネジ取༷
Ｄ̞Ｎレール取༷

NP
PN
PLN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML

ML3
EC
EP

PRT

PIO（NPN）༷
PIO（PNP）༷
ύルス （ྻNPN）༷
ύルス （ྻPNP）༷
DeWiDeNet༷
CC-LiOL༷
PROFIBUS-DP༷
CompoNet༷
MECHATROLINK ᶗ/ᶘ༷
MECHATROLINK ᶙ༷
EtherCAT༷
EtherNet/IP༷
PROFINET IO༷

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※؆қアブソリュート༷は、アクチュエータのエン
コーダ種ྨがインクリメンタルタイプの場合のみ
બ可能

（※1）RCA2-SA2AC/RA2ACをଓす
ɹɹ  る場合

（※2）RCA-RA3□/RGS3□/RGD3□
ɹ     RCA2-SA4□/TA5□をଓする
ɹ  ɹ場合

0 DC24V

本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル長さエンコーダ種類 モータ種類タイプ シリーズ 
0

オプション
ACON

電源電圧I/O種類

※フィールドネットワーク༷を
બした場合は、I/Oケーブル
さは「0」になります。

I インクリメンタルCB ඪ४タイプ

CGB ҆શカテΰリ対応タイプ

3
3W
DCプラシレスϞータ

（ແ記ೖ）
DN

ネジ取༷
Ｄ̞Ｎレール取༷

NP
PN
PLN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML

ML3
EC
EP

PRT

PIO（NPN）༷
PIO（PNP）༷
ύルス （ྻNPN）༷
ύルス （ྻPNP）༷
DeWiDeNet༷
CC-LiOL༷
PROFIBUS-DP༷
CompoNet༷
MECHATROLINK ᶗ/ᶘ༷
MECHATROLINK ᶙ༷
EtherCAT༷
EtherNet/IP༷
PROFINET IO༷

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※フィールドネットワーク༷をબした場合は、
ɹI/Oケーブルさは「0」になります。

0 DC24V

本体取付仕様I/Oケーブル長さエンコーダ種類 モータ種類タイプ シリーズ 
03 I

I/O種類
DCON

電源電圧

DVPLN/PLPNP/PN

HA

LA

༷Ճ減ߴ

省電力༷

出力信号

グリスアップの
時期ですよ！

設定した保क点検時期（動作ճ、走行距離）に
ୡするとࣗ動తにPLCに出力します。

PLC

ʪメンテナンスใʫ

− − − − − − − − − − − 

− − − − − − − − − − 

− − − − − − − − − − 

− − − − − − − − − − 

− − − − − − − − − − 

− − − − − − − − − − − 

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

M-139　ACON-CB / DCON-CB

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　M-140

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



0
（出荷時）

1

2

3

4

5

6

7

システム構成

PIOパターン（制御パターン）の種類 （ACON-CB／DCON-CB 共通）
本コントローラは、8種類の制御方法を持っています。
用途に適したPIOパターンをパラメータNo.25「PIOパターン選択」に設定してください。

߲
ೖ力電圧
ೖ力電ྲྀ

ON/OFF電圧

༷
DC24V ʶ10ˋ
5mA   1ճ࿏
ON電圧ɹMIN.DC18V
OFF電圧  MAX.DC6V

˙ೖྗ෦� 外部ೖ力༷
߲ 
負荷電圧
最େ負荷電ྲྀ

࿙れ電ྲྀ

༷ 
DC24V
50mA   1ճ࿏

MAX.2mA/1点

˙ग़ྗ෦� 外部出力༷

PNP仕様

NPN仕様 NPN仕様

PNP仕様

PIO
パターン0

PIO
パターン1

PIO
パターン2

PIO
パターン3

PIO
パターン4

PIO
パターン5

PIO
パターン6

PIO
パターン7

位置決めモード
（標準タイプ）

教示モード
（教示タイプ）

256点モード
（位置決め点数
256点タイプ）

512点モード
（位置決め点数
512点タイプ）

電磁弁モード1
（7点タイプ）

電磁弁モード2
（3点タイプ）

インクリ用
パルス列制御
モード

アブソ用
パルス列制御
モード

ɾ位置ܾめ点 ɿ 64点
ɾκーン信号出力※1 ɿ 1点

ɾポジションNo.指ྩ ɿ バイナリコード
ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点

ɾࠩ 動ύルスೖ力（MAX.200Kpps）
ɾκーン信号出力※1 ɿ 2点

ɾ原点෮ؼ機能
ɾフィードバックύルス出力なし

ɾ位置ܾめ点 ɿ 7点
ɾκーン信号出力※1 ɿ 1点

ɾポジションNo.指ྩ ɿ ݸผNo.信号のON
ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点

ɾ位置ܾめ点 ɿ 64点
ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点
ɾPIO信号によるポジションテーブルの現在位置データのॻࠐみが可能

ɾ位置ܾめ点 ɿ 256点
ɾポジションNo.指ྩ ɿ バイナリコード
ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点

ɾ位置ܾめ点 ɿ 512点
ɾポジションNo.指ྩ ɿ バイナリコード
ɾκーン信号出力なし

ɾポジションNo.指ྩ ɿ バイナリコード
ɾPIO信号によるジョグ（ੇ動）ӡస可能

ɾ位置ܾめ点 ɿ 3点
ɾྃ信号 ɿ LS（リミットスイッチ）とಉ等の信号が可
ɾκーン信号出力※1 ɿ 1点

ɾج४点の設定（1͔ॴ） ɾࠩ 動ύルスೖ力（MAX 200Kpps）
ɾ原点෮ؼ機能 ɾκーン信号出力※1ɿ2点
ɾフィードバックύルス出力なし

ɾポジションNo.指ྩ ɿ ݸผNo.信号のON

ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点

（注1）

（注1）

※1  κーン信号出力ɿκーンൣ囲はύラメータNo.12またはNo.2324に設定し、原点෮ޙྃؼৗ時༗ޮです。
※2  ポジションκーン信号出力ɿ指ྩしたポジションNo.にਵする機能で、κーンൣ囲はポジションテーブルに設定し、
       ͦのポジションが指定されて͍るときにݶり༗ޮで、他のポジション指ྩ時にはແޮとなります。

（1） ύルスྻ制御Ϟードは、ߪೖ時、ύルスྻ制御 （༷ACON-PLN/PLP、DCON-PLN/PLP）をご指定͍た場合だ͚使用できます。

種 別 モード 概 要パラメータNo.25の設定値

P24

5.6L
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

N

5.6L
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

P24

負荷

N

15

出力端子 

DC24V
外部電源

内部回路

P24

負荷

N

出力端子 
DC24V
外部電源内部回路

15

<ACON-CB/CGB>

<DCON-CB/CGB>

ඪ४0.5m

フィールドネットワーク
DeWiDeNet ＣＣ-ＬiOL ̥ ROFIBUS-DP MECHATROLINK（ᶗ/ᶘ/ᶙ） 
ＣompoNet EtherCAT EtherNet/IP PROFINET IO

PLC
パソコン対応ソフト

（M-148ページࢀর）
RS232ଓ൛
型式RCM-101-MW
USBଓ൛
型式RCM-101-USB

5m

オプション

ティーチングボックス
（M-148ページࢀর）
型式TB-02

オプション

I/Oフラットケーブル
（M-150ページࢀর）
型式CB-PAC-PIO020
ඪ४̎m
PIO༷のコントローラにଐ

DC24V電源
型式PS-241（100Vೖ力）
型式PS-242（200Vೖ力）

オプション

簡易アブソバッテリユニット
（M-148ページࢀর）
型式SEP-ABU（DINレール取）
型式SEP-ABUS（ネジݻ定取）

アブソリュート用バッテリ
（M-148ページࢀর）
型式AB-5 ケースなし
型式AB-5-CS ケース CGBタイプのみඞ要؆қアブソ༷

アブソバッテリϢニットきにଐ

؆қアブソ༷
アブソバッテリ୯体きにଐ

簡易アブソ用バッテリ 単体
（M-148ページࢀর）
型式AB-7

CGBタイプは
コントローラにଐ
ダミープラグ

（M-148ページࢀর）
型式�DP-5

コントローラ
型式ACON-CB

アブソリュート༷にଐ

アクチュエータにଐ

フィールドネットワーク
DeWiDeNet ＣＣ-ＬiOL ̥ ROFIBUS-DP MECHATROLINK（ᶗ/ᶘ/ᶙ） 
ＣompoNet EtherCAT EtherNet/IP PROFINET IO

PLC
パソコン対応ソフト

（M-148ページࢀর）
RS232ଓ൛
型式RCM-101-MW
USBଓ൛
型式RCM-101-USB

5m

オプション

ティーチングボックス
（M-148ページࢀর）
型式TB-02

オプション

I/Oフラットケーブル
（M-150ページࢀর）
型式CB-PAC-PIO020
ඪ४̎m
PIO༷のコントローラにଐ

ύソコン対応ソフトにଐ

ύソコン対応ソフトにଐ

DC24V電源
型式PS-241（100Vೖ力）
型式PS-242（200Vೖ力）

オプション

コントローラ
型式DCON-CB

PIO入出力インタフェース （ACON-CB／DCON-CB 共通）

（※）ϞータɾエンコーダҰ体型ケーブルは、RCDアクチュエータの
ɹɹ「適応コントローラ」の記号でҟなります。

RCD-RA1DA 適応コントローラ「D3」型式 CB-CA-MPA□□□
ɹɹ CB-CA-MPA□□□-RB（ロボットケーブル）

適応コントローラ「D5」型式 CB-CAN-MPA□□□
ɹɹ CB-CAN-MPA□□□-RB（ロボットケーブル）

RCD-GRSNA 適応コントローラ「D3」型式 CB-CAN-MPA□□□
ɹɹ CB-CAN-MPA□□□-RB（ロボットケーブル）

対応バージョンはHPࢀর
対応バージョンはHPࢀর

対応バージョンはHPࢀর
対応バージョンはHPࢀর

駆動源遮断回路
（͓٬༷にて用ҙ）

CGBタイプのみඞ要

駆動源遮断
回路

（͓٬༷にて用ҙ）

Ϟータɾエンコーダー体型ロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル
を指定すれ、ଐされます。
保क用ケーブルは、M-14�ページࢀর

RCAシリーズ RCA2シリーズ RCLシリーズ

アクチュエータにଐ
Ϟータɾエンコーダー体型ケーブル
アクチュエータ型式でケーブル
を指定すれ、ଐされます。
保क用ケーブルは、
M-14�ページࢀর

RCD-GRSNA 適応コントローラ「D3」

Ϟータɾエンコーダー体型ケーブル

RCD-RA1DA RCD-GRSNA

CGBタイプは
コントローラにଐ
ダミープラグ

（M-148ページࢀর）
型式�DP-5

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

M-141　ACON-CB / DCON-CB

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　M-142

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



0
（出荷時）

1

2

3

4

5

6

7

システム構成

PIOパターン（制御パターン）の種類 （ACON-CB／DCON-CB 共通）
本コントローラは、8種類の制御方法を持っています。
用途に適したPIOパターンをパラメータNo.25「PIOパターン選択」に設定してください。

߲
ೖ力電圧
ೖ力電ྲྀ

ON/OFF電圧

༷
DC24V ʶ10ˋ
5mA   1ճ࿏
ON電圧ɹMIN.DC18V
OFF電圧  MAX.DC6V

˙ೖྗ෦� 外部ೖ力༷
߲ 
負荷電圧
最େ負荷電ྲྀ

࿙れ電ྲྀ

༷ 
DC24V
50mA   1ճ࿏

MAX.2mA/1点

˙ग़ྗ෦� 外部出力༷

PNP仕様

NPN仕様 NPN仕様

PNP仕様

PIO
パターン0

PIO
パターン1

PIO
パターン2

PIO
パターン3

PIO
パターン4

PIO
パターン5

PIO
パターン6

PIO
パターン7

位置決めモード
（標準タイプ）

教示モード
（教示タイプ）

256点モード
（位置決め点数
256点タイプ）

512点モード
（位置決め点数
512点タイプ）

電磁弁モード1
（7点タイプ）

電磁弁モード2
（3点タイプ）

インクリ用
パルス列制御
モード

アブソ用
パルス列制御
モード

ɾ位置ܾめ点 ɿ 64点
ɾκーン信号出力※1 ɿ 1点

ɾポジションNo.指ྩ ɿ バイナリコード
ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点

ɾࠩ 動ύルスೖ力（MAX.200Kpps）
ɾκーン信号出力※1 ɿ 2点

ɾ原点෮ؼ機能
ɾフィードバックύルス出力なし

ɾ位置ܾめ点 ɿ 7点
ɾκーン信号出力※1 ɿ 1点

ɾポジションNo.指ྩ ɿ ݸผNo.信号のON
ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点

ɾ位置ܾめ点 ɿ 64点
ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点
ɾPIO信号によるポジションテーブルの現在位置データのॻࠐみが可能

ɾ位置ܾめ点 ɿ 256点
ɾポジションNo.指ྩ ɿ バイナリコード
ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点

ɾ位置ܾめ点 ɿ 512点
ɾポジションNo.指ྩ ɿ バイナリコード
ɾκーン信号出力なし

ɾポジションNo.指ྩ ɿ バイナリコード
ɾPIO信号によるジョグ（ੇ動）ӡస可能

ɾ位置ܾめ点 ɿ 3点
ɾྃ信号 ɿ LS（リミットスイッチ）とಉ等の信号が可
ɾκーン信号出力※1 ɿ 1点

ɾج४点の設定（1͔ॴ） ɾࠩ 動ύルスೖ力（MAX 200Kpps）
ɾ原点෮ؼ機能 ɾκーン信号出力※1ɿ2点
ɾフィードバックύルス出力なし

ɾポジションNo.指ྩ ɿ ݸผNo.信号のON

ɾポジションκーン信号出力※2 ɿ 1点

（注1）

（注1）

※1  κーン信号出力ɿκーンൣ囲はύラメータNo.12またはNo.2324に設定し、原点෮ޙྃؼৗ時༗ޮです。
※2  ポジションκーン信号出力ɿ指ྩしたポジションNo.にਵする機能で、κーンൣ囲はポジションテーブルに設定し、
       ͦのポジションが指定されて͍るときにݶり༗ޮで、他のポジション指ྩ時にはແޮとなります。

（1） ύルスྻ制御Ϟードは、ߪೖ時、ύルスྻ制御 （༷ACON-PLN/PLP、DCON-PLN/PLP）をご指定͍た場合だ͚使用できます。

種 別 モード 概 要パラメータNo.25の設定値

P24

5.6L
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

N

5.6L
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

P24

負荷

N

15

出力端子 

DC24V
外部電源

内部回路

P24

負荷

N

出力端子 
DC24V
外部電源内部回路

15

<ACON-CB/CGB>

<DCON-CB/CGB>

ඪ४0.5m

フィールドネットワーク
DeWiDeNet ＣＣ-ＬiOL ̥ ROFIBUS-DP MECHATROLINK（ᶗ/ᶘ/ᶙ） 
ＣompoNet EtherCAT EtherNet/IP PROFINET IO

PLC
パソコン対応ソフト

（M-148ページࢀর）
RS232ଓ൛
型式RCM-101-MW
USBଓ൛
型式RCM-101-USB

5m

オプション

ティーチングボックス
（M-148ページࢀর）
型式TB-02

オプション

I/Oフラットケーブル
（M-150ページࢀর）
型式CB-PAC-PIO020
ඪ४̎m
PIO༷のコントローラにଐ

DC24V電源
型式PS-241（100Vೖ力）
型式PS-242（200Vೖ力）

オプション

簡易アブソバッテリユニット
（M-148ページࢀর）
型式SEP-ABU（DINレール取）
型式SEP-ABUS（ネジݻ定取）

アブソリュート用バッテリ
（M-148ページࢀর）
型式AB-5 ケースなし
型式AB-5-CS ケース CGBタイプのみඞ要؆қアブソ༷

アブソバッテリϢニットきにଐ

؆қアブソ༷
アブソバッテリ୯体きにଐ

簡易アブソ用バッテリ 単体
（M-148ページࢀর）
型式AB-7

CGBタイプは
コントローラにଐ
ダミープラグ

（M-148ページࢀর）
型式�DP-5

コントローラ
型式ACON-CB

アブソリュート༷にଐ

アクチュエータにଐ

フィールドネットワーク
DeWiDeNet ＣＣ-ＬiOL ̥ ROFIBUS-DP MECHATROLINK（ᶗ/ᶘ/ᶙ） 
ＣompoNet EtherCAT EtherNet/IP PROFINET IO

PLC
パソコン対応ソフト

（M-148ページࢀর）
RS232ଓ൛
型式RCM-101-MW
USBଓ൛
型式RCM-101-USB

5m

オプション

ティーチングボックス
（M-148ページࢀর）
型式TB-02

オプション

I/Oフラットケーブル
（M-150ページࢀর）
型式CB-PAC-PIO020
ඪ४̎m
PIO༷のコントローラにଐ

ύソコン対応ソフトにଐ

ύソコン対応ソフトにଐ

DC24V電源
型式PS-241（100Vೖ力）
型式PS-242（200Vೖ力）

オプション

コントローラ
型式DCON-CB

PIO入出力インタフェース （ACON-CB／DCON-CB 共通）

（※）ϞータɾエンコーダҰ体型ケーブルは、RCDアクチュエータの
ɹɹ「適応コントローラ」の記号でҟなります。

RCD-RA1DA 適応コントローラ「D3」型式 CB-CA-MPA□□□
ɹɹ CB-CA-MPA□□□-RB（ロボットケーブル）

適応コントローラ「D5」型式 CB-CAN-MPA□□□
ɹɹ CB-CAN-MPA□□□-RB（ロボットケーブル）

RCD-GRSNA 適応コントローラ「D3」型式 CB-CAN-MPA□□□
ɹɹ CB-CAN-MPA□□□-RB（ロボットケーブル）

対応バージョンはHPࢀর
対応バージョンはHPࢀর

対応バージョンはHPࢀর
対応バージョンはHPࢀর

駆動源遮断回路
（͓٬༷にて用ҙ）

CGBタイプのみඞ要

駆動源遮断
回路

（͓٬༷にて用ҙ）

Ϟータɾエンコーダー体型ロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル
を指定すれ、ଐされます。
保क用ケーブルは、M-14�ページࢀর

RCAシリーズ RCA2シリーズ RCLシリーズ

アクチュエータにଐ
Ϟータɾエンコーダー体型ケーブル
アクチュエータ型式でケーブル
を指定すれ、ଐされます。
保क用ケーブルは、
M-14�ページࢀর RCD-RA1DA RCD-GRSNA

CGBタイプは
コントローラにଐ
ダミープラグ

（M-148ページࢀর）
型式�DP-5

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

M-141　ACON-CB / DCON-CB

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　M-142

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



PIOパターンによるI/Oフラットケーブルの信号割付は次の表のとおりです。
本表に従って外部機器（PLCなど）と接続を行ってください。

PIOパターンと信号割付 （ACON-CB／DCON-CB 共通）

ピ ン
番 号

パラメータNo.25 「PIOパターン選択」

1A

２A

３A

４A

５A

６A

７A

８A

９A

1０A

1１A

1２A

1３A

1４A

1５A

1６A

1７A

1８A

1９A

２０A

1B

２B

３B

４B

５B

６B

７B

８B

９B

1０B

1１B

1２B

1３B

1４B

1５B

1６B

1７B

1８B

1９B

20B

5

電࣓หϞード2

3点

ʷ

ʷ

ʷ

˓

ʷ

˓

˓

4

電࣓หϞード1

7点

˓

ʷ

ʷ

˓

ʷ

˓

˓

3

512点Ϟード

512点

˓

ʷ

ʷ

˓

ʷ

ʷ

ʷ

2

256点Ϟード

256点

˓

ʷ

ʷ

˓

ʷ

       ˚ （1）

˓

1

Ϟードࣔڭ

64点

˓

˓

˓

ʷ

˓

        ̊  （1）

˓

0

位置ܾめϞード

64点

˓

ʷ

ʷ

˓

˓

˓

˓

PIO機能

位置ܾめ点

原点෮ؼ信号

ジョグ信号

（みࠐ現在位置ॻ）信号ࣔڭ

ブレーΩ解আ

Ҡ動த信号

κーン信号

ポジションκーン信号

IN0

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

IN7

IN8

IN�

IN10

IN11

IN12

IN13

IN14

IN15

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6

OUT7

OUT8

OUT�

OUT10

OUT11

OUT12

OUT13

OUT14

OUT15

P24

P24

ー

ー

ー

ー

N

N

24V

24V

パルス
入力

パルス
入力

0V

0V

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

ー

ー

ー

BKRL

RMOD

HOME

�STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

MOVE

;ONE1

P;ONE/;ONE2

RMDS

HEND

PEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

PC64

PC128

ー

BKRL

RMOD

HOME

�STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

PM64

PM128

P;ONE/;ONE1

RMDS

HEND

PEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

PC64

PC128

PC256

BKRL

RMOD

HOME

�STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

PM64

PM128

PM256

RMDS

HEND

PEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

ST0

ST1

ST2

ST3

ST4

ST5

ST6

ー

ー

BKRL

RMOD

HOME

�STP

ー

RES

SON

PE0

PE1

PE2

PE3

PE4

PE5

PE6

;ONE1

P;ONE/;ONE2

RMDS

HEND

PEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

ST0

ST1（+OG�）

ST2 （2）

ー

ー

ー

ー

ー

ー

BKRL

RMOD

ー

ー

ー

RES

SON

LSO

LS1（TR2S）

LS2 （2）

ー

ー

ー

ー

;ONE1

P;ONE/;ONE2

RMDS

HEND

ー

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

MODE

+ISL

+OG�

+OG−

RMOD

HOME

�STP

CSTR/PWRT

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

MOVE

MODES

P;ONE/;ONE1

RMDS

HEND

PEND/WEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

（） ্記記号໊の � は、負ཧの信号をදします。  PM1～PM8はアラーム発生時、アラームバイナリコード出力信号になります。
（1） PIOύターン3以外では、ύラメータNo.14�の設定でP;ONEとସえ可能です。
（2） 原点෮ؼલはແޮです。
（3） ACON-CBઐ用信号です。

参考） 負論理の信号
ˎの͍た信号は負ཧの信号をදして͍ます。負ཧの信号とは、ೖ力信号はOFFしたときॲཧされ、
出力信号は電ݯがೖったঢ়ଶでは௨ৗON、信号を出力するときOFFする信号です。

区 分

入 力

出 力

入 力

出 力

パルス列制御用回路 （ACON-CB／DCON-CB 共通）

˙্ҐϢχット͕ࠩಈํ式ͷ߹

˙্ҐϢχット͕ΦーϓンコϨΫタํ式ͷ߹

指令パルス入力形態

Low High

High Low

正転パルス列

逆転パルス列

正転パルス列は正方向、逆転パルス列は逆方向のモータ回転量となります。

パルス列

符号

指令パルスはモータ回転量、指令符号は回転方向となります。

A/B相パルス列

90 の゚位相差のA/B相（4逓倍）パルスでモータ回転量と回転方向の指令となります。

正転パルス列

逆転パルス列

パルス列

符号

A/B相パルス列

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

指令パルス列形態 入力端子 正転時 逆転時

負
論
理

正
論
理

ύルスೖ力には、AK-04（オプション）がඞ要です。

注意：上位のオープンコレクタの入出力と、AK-04は同一電源を使用してください。!

上位ユニット ACON/DCON
位置決めユニット

上位ユニット
位置決めユニット

PIOコネクタ

ACON/DCON
PIOコネクタ

パルス指令
（ラインドライバ
26C31相当）

パルス指令

0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

24V
0V
PP
NP

1
2
3
4

1
2
3
4

PP
*PP
NP
*NP

3A
4A
17B
18B

19B
20B

3A
4A
17B
18B

19B
20B

0V

0V 0V

DC
24V

パルス変換機
AK-04（別売り）

OV

ύルεมث���",���
オープンコレクタ༷の指ྩύルスをࠩ動
ํ式にมします。
্位コントローラの出力ύルスがオープン
コレクタ༷の場合、本มثを使用して
͘ださ͍。

■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24Vʶ10 （̀MaY.50mA）
オープンコレクタ（コレクタ電ྲྀ MaY.12mA）
200LH[以下
ࠩ動出力（MaY.10mA） （26C31૬）
10g以下（ケーブルコネクタؚまͣ）
3M37104-3122-000L

（e-CONコネクタ） 2ݸ
適合電線  AWG No.24～26

Opencollector Differential
OutputInput

PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

20
10

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

AK－04

50

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

M-143　ACON-CB / DCON-CB

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　M-144

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



PIOパターンによるI/Oフラットケーブルの信号割付は次の表のとおりです。
本表に従って外部機器（PLCなど）と接続を行ってください。

PIOパターンと信号割付 （ACON-CB／DCON-CB 共通）

ピ ン
番 号

パラメータNo.25 「PIOパターン選択」

1A

２A

３A

４A

５A

６A

７A

８A

９A

1０A

1１A

1２A

1３A

1４A

1５A

1６A

1７A

1８A

1９A

２０A

1B

２B

３B

４B

５B

６B

７B

８B

９B

1０B

1１B

1２B

1３B

1４B

1５B

1６B

1７B

1８B

1９B

20B

5

電࣓หϞード2

3点

ʷ

ʷ

ʷ

˓

ʷ

˓

˓

4

電࣓หϞード1

7点

˓

ʷ

ʷ

˓

ʷ

˓

˓

3

512点Ϟード

512点

˓

ʷ

ʷ

˓

ʷ

ʷ

ʷ

2

256点Ϟード

256点

˓

ʷ

ʷ

˓

ʷ

       ˚ （1）

˓

1

Ϟードࣔڭ

64点

˓

˓

˓

ʷ

˓

        ̊  （1）

˓

0

位置ܾめϞード

64点

˓

ʷ

ʷ

˓

˓

˓

˓

PIO機能

位置ܾめ点

原点෮ؼ信号

ジョグ信号

（みࠐ現在位置ॻ）信号ࣔڭ

ブレーΩ解আ

Ҡ動த信号

κーン信号

ポジションκーン信号

IN0

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

IN7

IN8

IN�

IN10

IN11

IN12

IN13

IN14

IN15

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6

OUT7

OUT8

OUT�

OUT10

OUT11

OUT12

OUT13

OUT14

OUT15

P24

P24

ー

ー

ー

ー

N

N

24V

24V

パルス
入力

パルス
入力

0V

0V

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

ー

ー

ー

BKRL

RMOD

HOME

�STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

MOVE

;ONE1

P;ONE/;ONE2

RMDS

HEND

PEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

PC64

PC128

ー

BKRL

RMOD

HOME

�STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

PM64

PM128

P;ONE/;ONE1

RMDS

HEND

PEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

PC64

PC128

PC256

BKRL

RMOD

HOME

�STP

CSTR

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

PM64

PM128

PM256

RMDS

HEND

PEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

ST0

ST1

ST2

ST3

ST4

ST5

ST6

ー

ー

BKRL

RMOD

HOME

�STP

ー

RES

SON

PE0

PE1

PE2

PE3

PE4

PE5

PE6

;ONE1

P;ONE/;ONE2

RMDS

HEND

PEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

ST0

ST1（+OG�）

ST2 （2）

ー

ー

ー

ー

ー

ー

BKRL

RMOD

ー

ー

ー

RES

SON

LSO

LS1（TR2S）

LS2 （2）

ー

ー

ー

ー

;ONE1

P;ONE/;ONE2

RMDS

HEND

ー

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

PC1

PC2

PC4

PC8

PC16

PC32

MODE

+ISL

+OG�

+OG−

RMOD

HOME

�STP

CSTR/PWRT

RES

SON

PM1（ALM1）

PM2（ALM2）

PM4（ALM4）

PM8（ALM8）

PM16

PM32

MOVE

MODES

P;ONE/;ONE1

RMDS

HEND

PEND/WEND

SV

�EMGS

�ALM

�BALM （3）/�ALML 

（） ্記記号໊の � は、負ཧの信号をදします。  PM1～PM8はアラーム発生時、アラームバイナリコード出力信号になります。
（1） PIOύターン3以外では、ύラメータNo.14�の設定でP;ONEとସえ可能です。
（2） 原点෮ؼલはແޮです。
（3） ACON-CBઐ用信号です。

参考） 負論理の信号
ˎの͍た信号は負ཧの信号をදして͍ます。負ཧの信号とは、ೖ力信号はOFFしたときॲཧされ、
出力信号は電ݯがೖったঢ়ଶでは௨ৗON、信号を出力するときOFFする信号です。

区 分

入 力

出 力

入 力

出 力

パルス列制御用回路 （ACON-CB／DCON-CB 共通）

˙্ҐϢχット͕ࠩಈํ式ͷ߹

˙্ҐϢχット͕ΦーϓンコϨΫタํ式ͷ߹

指令パルス入力形態

Low High

High Low

正転パルス列

逆転パルス列

正転パルス列は正方向、逆転パルス列は逆方向のモータ回転量となります。

パルス列

符号

指令パルスはモータ回転量、指令符号は回転方向となります。

A/B相パルス列

90 の゚位相差のA/B相（4逓倍）パルスでモータ回転量と回転方向の指令となります。

正転パルス列

逆転パルス列

パルス列

符号

A/B相パルス列

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

指令パルス列形態 入力端子 正転時 逆転時

負
論
理

正
論
理

ύルスೖ力には、AK-04（オプション）がඞ要です。

注意：上位のオープンコレクタの入出力と、AK-04は同一電源を使用してください。!

上位ユニット ACON/DCON
位置決めユニット

上位ユニット
位置決めユニット

PIOコネクタ

ACON/DCON
PIOコネクタ

パルス指令
（ラインドライバ
26C31相当）

パルス指令

0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

24V
0V
PP
NP

1
2
3
4

1
2
3
4

PP
*PP
NP
*NP

3A
4A
17B
18B

19B
20B

3A
4A
17B
18B

19B
20B

0V

0V 0V

DC
24V

パルス変換機
AK-04（別売り）

OV

ύルεมث���",���
オープンコレクタ༷の指ྩύルスをࠩ動
ํ式にมします。
্位コントローラの出力ύルスがオープン
コレクタ༷の場合、本มثを使用して
͘ださ͍。

■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24Vʶ10 （̀MaY.50mA）
オープンコレクタ（コレクタ電ྲྀ MaY.12mA）
200LH[以下
ࠩ動出力（MaY.10mA） （26C31૬）
10g以下（ケーブルコネクタؚまͣ）
3M37104-3122-000L

（e-CONコネクタ） 2ݸ
適合電線  AWG No.24～26

Opencollector Differential
OutputInput

PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

20
10

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

AK－04

50

 

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

M-143　ACON-CB / DCON-CB

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　M-144

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



パルス列制御モードにおけるフラットケーブルの信号割付は、次の表の通りです。
本表に従って外部機器(PLC等)と接続を行ってください。

パルス列制御モードのI/O信号 （ACON-CB／DCON-CB 共通）

説  明区 分 I/O番号 信号略称 信号名称

パラメータNo.25［PIOパターン6/7］

ピン
番号

1A

２A

３A

４A

５A

６A

７A

８A

９A

1０A

1１A

1２A

1３A

1４A

1５A

1６A

1７A

1８A

1９A

２０A

1B

２B

３B

４B

５B

６B

７B

８B

９B

1０B

1１B

1２B

1３B

1４B

1５B

1６B

1７B

1８B

1９B

20B

IN0

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

IN7

IN8

IN�

IN10

IN11

IN12

IN13

IN14

IN15

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6

OUT7

OUT8

OUT�

OUT10

OUT11

OUT12

OUT13

OUT14

OUT15

I/O用電24�ݯV

I/O用電24�ݯV

্位よりࠩ動ύルスをೖ力します   MAX.200Lppsまでೖ力可能です

ONのؒαーボON、OFFのؒαーボOFFとなります

信号ONでアラームリηットを行͍ます

信号ONで原点෮ؼ動作を行͍ます

信号ONでύラメータに設定した値で、Ϟータにトルク制ݶを͔͚ます

16ms以্࿈ଓONでアクチュエータのڧ制ఀࢭを行͍ます
コントローラ部に設定されたトルクで減ఀࢭし、αーボOFFします

ภࠩカンタをクリアする信号です

ブレーΩをڧ制తに解আします

コントローラのMODEスイッチがAUTOの時、ӡసϞードをりସえることが出来ます
(本信号OFFでAUTO、ONでMANU)

信号ONでύラメータNo.167に設定した位置にҠ動します。※1ɿPIOύターン7でのみ使用

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

主電ݯೖޙ、制御可能になると、ONします

αーボONঢ়ଶの時にONします

ภࠩカンタのҠ動ύルス量が位置ܾめ෯ൣ囲に͋るときONします

原点෮ؼがྃするとONします

トルク制ݶதにトルクが制ݶ値にୡするとONします

コントローラがਖ਼ৗঢ়ଶでONとなり、アラームになるとOFFします

コントローラがඇৗఀࢭ解আঢ়ଶでONとなり、ඇৗఀࢭঢ়ଶになるとOFFします

ӡసϞードのঢ়ଶを出力します。コントローラがϚニュアルϞードの時にONします

アラーム発生時、アラームコードを出力します

は取ѻઆ໌ॻをご確認͘ださ͍ࡉৄ

コントローラがਖ਼ৗঢ়ଶでONとなり、メッηージレϕルアラームになるとOFFします

ύラメータNo.167に設定したج४位置のҠ動ྃでONします。※1ɿPIOύターン7でのみ使用

アクチュエータの現在位置が、ύラメータの設定ൣ囲に͋るとONします

্位よりࠩ動ύルスをೖ力します   MAX.200Lppsまでೖ力可能です

I/O用電0ݯV

I/O用電0ݯV

24V

24V

パルス
入力

入 力

出 力

パルス
入力

0V

0V

P24

P24

PP

/PP

SON

RES

HOME

TL

CSTP

DCLR

BKRL

RMOD

RSTR※1

NC

NC

NC

NC

NC

NC

NC

PWR

SV

INP

HEND

TLR

�ALM

�EMGS

RMDS

ALM1

ALM2

ALM4

ALM8

�ALML

REND※1

;ONE1

;ONE2

NP

/NP

N

N

電ݯ

電ݯ

ࠩ動ύルスྻೖ力(�)

ࠩ動ύルスྻೖ力(−)

αーボON

リηット

原点෮ؼ

トルク制ݶબ

ࢭ制ఀڧ

ภࠩカンタクリア

ブレーΩڧ制解আ

ӡసϞードସ

४位置Ҡ動指ྩج

ー

ー

ー

ー

ー

ー

ー

システム४උྃ

αーボONステータス

位置ܾめྃ

原点෮ྃؼ

トルク制ݶத

コントローラアラームঢ়ଶ

ඇৗఀࢭステータス

ӡసϞードステータス

アラームコード出力信号

োアラームނܰ

ྃ४位置Ҡ動ج

κーン信号1

κーン信号2

ࠩ動ύルスྻೖ力(�)

ࠩ動ύルスྻೖ力(−)

電ݯ

電ݯ

) � は、負ཧの信号をදして͍ます。電ݯがೖって͍るঢ়ଶでは௨ৗON、信号出力のࡍOFFされます。

フィールドネットワーク仕様　動作モード説明 （ACON-CB／DCON-CB 共通）

※ ˓は動作可能、̫ は動作不可をදします。
（̍） MECHATROLINKはフル直値Ϟードには対応して͍ませΜのでごҙ͘ださ͍。

※ MECHATROLINKᶗ、ᶘは、ඞ要データの設定が͋りませΜ。
（̍） MECHATROLINKはフル直値Ϟードには対応して͍ませΜのでごҙ͘ださ͍。

AＣＯＮ－ＣB/DＣＯＮ－ＣBをフィールドネットワーク経由で制御する場合、
下記の５種類のモードから選択して動作させることができます。
モードによってＰＬＣ側の必要なデータ領域が異なりますのでご注意ください。
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。༝で制御して動作するϞードですܦのよ͏に、ϏットのON/OFFをネットワーク༷̤̞̥
位置ܾめ点ٴͼ機能は、コントローラ本体ύラメータで設定可能な動作ύターン（̥̞̤ύターン）によります。

ඪ位置は直値で指定し、ͦ れ以外のӡస （݅度、Ճ度等）はポジションデータにೖ力された
ӡస݅をポジションNoɽを指定して使用します。

ඪ位置以外に度、Ճ減度、ԡ͚電ྲྀ値を直値で指定して動作させます。

ඪ位置、度、Ճ減度、ԡ͚電ྲྀ制ݶ値等を直値で指定して動作させます。
また現在位置、現在度、指ྩ電ྲྀ値等の読み取りが可能です。

্記リϞートI/OϞードに、現在位置読取りと指ྩ電ྲྀ値読取りの機能をՃしたϞードです。

モード 内　容
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位置決め点数 

位置データ直接指定運転

速度・加速度直接指定

押付け動作

現在位置読み取り

現在速度読み取り

ポジションNo．指定運転

完了ポジションNo．読取り

リモートI/Oモード

̑̍ ̎点

ʷ

ʷ

˓

ʷ

ʷ

˓

˓

̓̒ ̔点

˓

ʷ

˓

˓

ʷ

˓

˓

ハーフ直値モード

制ݶなし

˓

˓

˓

˓

˓

ʷ

ʷ

フル直値モード（注１）

制ݶなし

˓

˓

˓

˓
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ʷ
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̑̍ ̎点

ʷ

ʷ

˓

˓

ʷ

˓

˓

ポジション／
簡易直値モード

˙ಈ࡞モーυผػ一ཡ

ＤｅｖｉｃｅＮｅｔ

̎バイト

̔バイト

̍̒ バイト

̏̎ バイト

̍̎ バイト

CC-Link

ہ̍

ہ̍

ہ̎

ہ̐

ہ̍

PROFIBUS-DP

̎バイト

̔バイト

̍̒ バイト
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PROFINET IO

̎バイト
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̏̎ バイト
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パルス列制御モードにおけるフラットケーブルの信号割付は、次の表の通りです。
本表に従って外部機器(PLC等)と接続を行ってください。

パルス列制御モードのI/O信号 （ACON-CB／DCON-CB 共通）

説  明区 分 I/O番号 信号略称 信号名称

パラメータNo.25［PIOパターン6/7］

ピン
番号

1A

２A

３A

４A

５A

６A

７A

８A

９A

1０A

1１A

1２A

1３A

1４A

1５A

1６A

1７A

1８A

1９A

２０A

1B

２B

３B

４B

５B

６B

７B

８B

９B

1０B

1１B

1２B

1３B

1４B

1５B

1６B

1７B

1８B

1９B

20B

IN0

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

IN7

IN8

IN�

IN10

IN11

IN12

IN13

IN14

IN15

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6

OUT7

OUT8

OUT�

OUT10

OUT11

OUT12

OUT13

OUT14

OUT15

I/O用電24�ݯV

I/O用電24�ݯV

্位よりࠩ動ύルスをೖ力します   MAX.200Lppsまでೖ力可能です

ONのؒαーボON、OFFのؒαーボOFFとなります

信号ONでアラームリηットを行͍ます

信号ONで原点෮ؼ動作を行͍ます

信号ONでύラメータに設定した値で、Ϟータにトルク制ݶを͔͚ます

16ms以্࿈ଓONでアクチュエータのڧ制ఀࢭを行͍ます
コントローラ部に設定されたトルクで減ఀࢭし、αーボOFFします

ภࠩカンタをクリアする信号です

ブレーΩをڧ制తに解আします

コントローラのMODEスイッチがAUTOの時、ӡసϞードをりସえることが出来ます
(本信号OFFでAUTO、ONでMANU)

信号ONでύラメータNo.167に設定した位置にҠ動します。※1ɿPIOύターン7でのみ使用

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

使用しませΜ

主電ݯೖޙ、制御可能になると、ONします

αーボONঢ়ଶの時にONします

ภࠩカンタのҠ動ύルス量が位置ܾめ෯ൣ囲に͋るときONします

原点෮ؼがྃするとONします

トルク制ݶதにトルクが制ݶ値にୡするとONします

コントローラがਖ਼ৗঢ়ଶでONとなり、アラームになるとOFFします

コントローラがඇৗఀࢭ解আঢ়ଶでONとなり、ඇৗఀࢭঢ়ଶになるとOFFします

ӡసϞードのঢ়ଶを出力します。コントローラがϚニュアルϞードの時にONします

アラーム発生時、アラームコードを出力します

は取ѻઆ໌ॻをご確認͘ださ͍ࡉৄ

コントローラがਖ਼ৗঢ়ଶでONとなり、メッηージレϕルアラームになるとOFFします

ύラメータNo.167に設定したج४位置のҠ動ྃでONします。※1ɿPIOύターン7でのみ使用

アクチュエータの現在位置が、ύラメータの設定ൣ囲に͋るとONします

্位よりࠩ動ύルスをೖ力します   MAX.200Lppsまでೖ力可能です

I/O用電0ݯV

I/O用電0ݯV

24V

24V

パルス
入力

入 力

出 力

パルス
入力

0V

0V

P24

P24

PP

/PP

SON

RES

HOME

TL

CSTP

DCLR

BKRL

RMOD

RSTR※1

NC

NC

NC

NC

NC

NC

NC

PWR

SV

INP

HEND

TLR

�ALM

�EMGS

RMDS

ALM1

ALM2

ALM4

ALM8

�ALML

REND※1

;ONE1

;ONE2

NP

/NP

N

N

電ݯ

電ݯ

ࠩ動ύルスྻೖ力(�)

ࠩ動ύルスྻೖ力(−)

αーボON

リηット

原点෮ؼ

トルク制ݶબ

ࢭ制ఀڧ

ภࠩカンタクリア

ブレーΩڧ制解আ

ӡసϞードସ

४位置Ҡ動指ྩج

ー

ー

ー

ー

ー

ー

ー

システム४උྃ

αーボONステータス

位置ܾめྃ

原点෮ྃؼ

トルク制ݶத

コントローラアラームঢ়ଶ

ඇৗఀࢭステータス

ӡసϞードステータス

アラームコード出力信号

োアラームނܰ

ྃ४位置Ҡ動ج

κーン信号1

κーン信号2

ࠩ動ύルスྻೖ力(�)

ࠩ動ύルスྻೖ力(−)

電ݯ

電ݯ

) � は、負ཧの信号をදして͍ます。電ݯがೖって͍るঢ়ଶでは௨ৗON、信号出力のࡍOFFされます。

フィールドネットワーク仕様　動作モード説明 （ACON-CB／DCON-CB 共通）

※ ˓は動作可能、̫ は動作不可をදします。
（̍） MECHATROLINKはフル直値Ϟードには対応して͍ませΜのでごҙ͘ださ͍。

※ MECHATROLINKᶗ、ᶘは、ඞ要データの設定が͋りませΜ。
（̍） MECHATROLINKはフル直値Ϟードには対応して͍ませΜのでごҙ͘ださ͍。

AＣＯＮ－ＣB/DＣＯＮ－ＣBをフィールドネットワーク経由で制御する場合、
下記の５種類のモードから選択して動作させることができます。
モードによってＰＬＣ側の必要なデータ領域が異なりますのでご注意ください。

0
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4

リモート
I/Oモード

ポジション／
簡易直値モード

ハーフ
直値モード

フル直値モード
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I/Oモード２

。༝で制御して動作するϞードですܦのよ͏に、ϏットのON/OFFをネットワーク༷̤̞̥
位置ܾめ点ٴͼ機能は、コントローラ本体ύラメータで設定可能な動作ύターン（̥̞̤ύターン）によります。

ඪ位置は直値で指定し、ͦ れ以外のӡస （݅度、Ճ度等）はポジションデータにೖ力された
ӡస݅をポジションNoɽを指定して使用します。

ඪ位置以外に度、Ճ減度、ԡ͚電ྲྀ値を直値で指定して動作させます。

ඪ位置、度、Ճ減度、ԡ͚電ྲྀ制ݶ値等を直値で指定して動作させます。
また現在位置、現在度、指ྩ電ྲྀ値等の読み取りが可能です。

্記リϞートI/OϞードに、現在位置読取りと指ྩ電ྲྀ値読取りの機能をՃしたϞードです。

モード 内　容
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位置決め点数 

位置データ直接指定運転

速度・加速度直接指定

押付け動作

現在位置読み取り

現在速度読み取り

ポジションNo．指定運転

完了ポジションNo．読取り

リモートI/Oモード

̑̍ ̎点

ʷ

ʷ

˓

ʷ

ʷ

˓

˓

̓̒ ̔点

˓

ʷ

˓

˓

ʷ

˓

˓

ハーフ直値モード
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フル直値モード（注１）
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˙モータిݯ༰ྔ

外形寸法図 （ACON-CB／DCON-CB 共通）　※DCON-CBはインクリメンタル仕様のみです。

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様（ネジ固定式） 簡易アブソ仕様（ネジ固定式）

アブソバッテリユニット（DINレール取付）アブソバッテリユニット（ネジ取付式）

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様（DINレール取付） 簡易アブソ仕様（DINレール取付）
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※アブソバッテリがコントローラਖ਼໘͔ってࠨଆにணされます。

※アブソバッテリがコントローラਖ਼໘͔ってࠨଆにணされます。
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アブソバッテリ
ユニット 66.2 （6）

仕様一覧表　　　　　　

ACON-CB DCON-CB項　目

༗り（RCAのみ対） ແし

バッテリレスアブソ/インクリ ɿ༷230g、؆қアブソ ɿ༷240g（バッテリ合計430g)
アブソリュート ɿ༷240g（バッテリ合計260g）

インクリ ɿ༷230g
−

制御軸数
コントローラ電源
コントローラ電源突入電流
冷却方式
オフボードチューニング
バックアップメモリ
I/O電源
I/O点数
パルス列仕様
フィールドバス仕様
シリアル通信
使用温度範囲
使用湿度範囲
保護等級

質量

標準仕様/高加減速 　省電力
定格［A］ 最大［A］ 定格［A］ 最大［A］モータ種類

10W
20W
30W

20W(20S)
2W
5W

10W
3W

1.3
1.3
1.3
1.7
0.8
1

1.3
0.7

4.4
4.4
4

5.1
4.6
6.4
6.4
1.5

1.3
1.3
1.3
1.7
−
−
−
−

2.5
2.5
2.2
3.4
−
−
−
−

ACON-CB

DCON-CB

RCA/RCA2

RCL

RCD

タッνύωルςΟーνンάボッΫε

ύιコンରԠιフトʢ8JOEPXTઐ༻ʣ

ʣ༺༷όッςϦʢ؆қΞブι༺ަ

■ 特長 ポジションのೖ力、ݧࢼӡస、Ϟニタ等の機能をඋえたࣔڭ置です。

■ 型式 5#����˘

■ 構成

■ 仕様

使用周囲温度、湿度

使用周囲雰囲気
アブソバッテリ
コントローラ・アブソバッテリユニット間
接続ケーブル

質量

0～40℃（20℃ఔ度がまし͍）、
�5%RH以下（結露ແきこと）
৯性Ψスなきこと
型式�AB-7（Ni-MH電/ण໋3）

型式�CB-APSEP-AB005（さ0.5m）

バッテリボックスɿ140g以下、
バッテリɿ140g以下

項　目 仕　様

■ 特長 ポジションのೖ力、ݧࢼӡస、Ϟニタ機能等をඋえた立্͛ࢧԉソフトです。
ௐにඞ要な機能のॆ࣮により、立্͛時ؒॖに貢献します。

■ 型式

■ 構成

3$.�����.8�（外部機ث௨信ケーブルʴRS232มϢニットき）

0.3m

5m

外部機ث௨信ケーブル
CB-RCA-SIO050ύソコンソフト（CD）

RS232มアダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

ダϛーϓラά
■ 特長 ҆શカテΰリ対応 （༷SCON-CGAL）を

使用して動作させる場合にඞ要になります。

■ 型式 %P��

3$.�����64#�（外部機ث௨信ケーブルʴUSBมアダプタʴUSBケーブルき）

5m3m

ύソコンソフト（CD）
外部機ث௨信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USBมアダプタ
RCB-CV-USB

ΞブιόッςϦϢχット
■ 概要 ؆қアブソ༷のଐで、コントローラの現在位置を

バックアップするҝのバッテリϢニットです。

■ 型式 ̨̚ �̥̖̗6�（DINレール取༷）
̨̚ �̥̖̗64�（ネジݻ定༷）

■ 概要 ؆қアブソ༷の
。用バッテリですަ

■ 型式 "#��

5m

オプション （ACON-CB／DCON-CB 共通）

オプション （ACON-CB用）

ʣ༺༷όッςϦʢΞブιϦϡート༺ަ
■ 概要 アブソリュート༷の

。用バッテリですަ

■ 型式 "#�̑ �（バッテリ୯体）

"#�̑ �$4��（ケース）

17
8.
5

17
0.
5

35

52
5

84.8
69.6φ5

35

18
5

17
8.
5

(5
)

93.3
78.1

DI
Nレ
ー
ル
中
心
か
ら
10
4

8.5

4

35
.4
(3
5m
mD
IN
レ
ー
ル
幅
)

17

52

1࣠
DC24Vʶ10%

10A（ಥೖ電ྲྀ制ݶճ࿏༗り）
ࣗવۭྫྷ

FRAM（256LCit)ɹॻきえճɹແ制ݶ
DC24Vɹʶ10%
16IN/16OUT

༗り（ࠩ動のみɼオープンコレクタはAK-04使用）
༗り

RS485ɹ1Dh（MoECVsプロトコル४ڌ）
0～40℃

85ˋRH以下ɹୠし結露ແし
IP20

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ
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お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ
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外形寸法図 （ACON-CB／DCON-CB 共通）　※DCON-CBはインクリメンタル仕様のみです。

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様（ネジ固定式） 簡易アブソ仕様（ネジ固定式）

アブソバッテリユニット（DINレール取付）アブソバッテリユニット（ネジ取付式）

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様（DINレール取付） 簡易アブソ仕様（DINレール取付）
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ユニット 66.2 （6）

仕様一覧表　　　　　　

ACON-CB DCON-CB項　目

༗り（RCAのみ対） ແし

バッテリレスアブソ/インクリ ɿ༷230g、؆қアブソ ɿ༷240g（バッテリ合計430g)
アブソリュート ɿ༷240g（バッテリ合計260g）

インクリ ɿ༷230g
−

制御軸数
コントローラ電源
コントローラ電源突入電流
冷却方式
オフボードチューニング
バックアップメモリ
I/O電源
I/O点数
パルス列仕様
フィールドバス仕様
シリアル通信
使用温度範囲
使用湿度範囲
保護等級

質量

標準仕様/高加減速 　省電力
定格［A］ 最大［A］ 定格［A］ 最大［A］モータ種類

10W
20W
30W

20W(20S)
2W
5W

10W
3W

1.3
1.3
1.3
1.7
0.8
1

1.3
0.7

4.4
4.4
4

5.1
4.6
6.4
6.4
1.5

1.3
1.3
1.3
1.7
−
−
−
−

2.5
2.5
2.2
3.4
−
−
−
−

ACON-CB

DCON-CB

RCA/RCA2

RCL

RCD

タッνύωルςΟーνンάボッΫε

ύιコンରԠιフトʢ8JOEPXTઐ༻ʣ

ʣ༺༷όッςϦʢ؆қΞブι༺ަ

■ 特長 ポジションのೖ力、ݧࢼӡస、Ϟニタ等の機能をඋえたࣔڭ置です。

■ 型式 5#����˘

■ 構成

■ 仕様

使用周囲温度、湿度

使用周囲雰囲気
アブソバッテリ
コントローラ・アブソバッテリユニット間
接続ケーブル

質量

0～40℃（20℃ఔ度がまし͍）、
�5%RH以下（結露ແきこと）
৯性Ψスなきこと
型式�AB-7（Ni-MH電/ण໋3）

型式�CB-APSEP-AB005（さ0.5m）

バッテリボックスɿ140g以下、
バッテリɿ140g以下

項　目 仕　様

■ 特長 ポジションのೖ力、ݧࢼӡస、Ϟニタ機能等をඋえた立্͛ࢧԉソフトです。
ௐにඞ要な機能のॆ࣮により、立্͛時ؒॖに貢献します。

■ 型式

■ 構成

3$.�����.8�（外部機ث௨信ケーブルʴRS232มϢニットき）

0.3m

5m

外部機ث௨信ケーブル
CB-RCA-SIO050ύソコンソフト（CD）

RS232มアダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

ダϛーϓラά
■ 特長 ҆શカテΰリ対応 （༷SCON-CGAL）を

使用して動作させる場合にඞ要になります。

■ 型式 %P��

3$.�����64#�（外部機ث௨信ケーブルʴUSBมアダプタʴUSBケーブルき）

5m3m

ύソコンソフト（CD）
外部機ث௨信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USBมアダプタ
RCB-CV-USB

ΞブιόッςϦϢχット
■ 概要 ؆қアブソ༷のଐで、コントローラの現在位置を

バックアップするҝのバッテリϢニットです。

■ 型式 ̨̚ �̥̖̗6�（DINレール取༷）
̨̚ �̥̖̗64�（ネジݻ定༷）

■ 概要 ؆қアブソ༷の
。用バッテリですަ

■ 型式 "#��

5m

オプション （ACON-CB／DCON-CB 共通）

オプション （ACON-CB用）

ʣ༺༷όッςϦʢΞブιϦϡート༺ަ
■ 概要 アブソリュート༷の

。用バッテリですަ

■ 型式 "#�̑ �（バッテリ୯体）

"#�̑ �$4��（ケース）
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10A（ಥೖ電ྲྀ制ݶճ࿏༗り）
ࣗવۭྫྷ

FRAM（256LCit)ɹॻきえճɹແ制ݶ
DC24Vɹʶ10%
16IN/16OUT

༗り（ࠩ動のみɼオープンコレクタはAK-04使用）
༗り

RS485ɹ1Dh（MoECVsプロトコル४ڌ）
0～40℃

85ˋRH以下ɹୠし結露ແし
IP20

 

 

 

 

 
 

 

XP SP2以降/Vista/7/8

 

 

■ 仕様

定格電圧 24V DC
消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）
使用周囲温度 0～40℃
使用周囲湿度 20～85%RH （ただし結露なきこと）
耐環境性 IP20
質量 470g （TB-02本体のみの場合）

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ
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お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ
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茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 信号名称 信号名称配 線

24V
24V
パルス
入力
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル色No. 配 線

OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
パルス
入力
0V
0V

1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

（圧接）
フラットケーブルＡ （圧接）

AWG28

フラットケーブル

型式 CB-PAC-PIO□□□

※RCD-RA1DAで適応コントローラが「D3」をご使用の場合、
　ケーブル型式はCB-CA-MPA□□□/CB-CA-MPA□□□-RBとなります。

型式 CB-ASEP2-MPA□□□                
※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
　最長20mまで対応
　例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
　最長20mまで対応
　例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
　最長10mまで対応
　例）080=8m

型式 CB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB

ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ

L

Ｂ

ハーフピッチＭＩＬソケット：
ＨＩＦ６-４０Ｄ-１．２７Ｒ（ヒロセ）

フラットケ－ブル（２０芯）×２

20B20A

1B1A
Ａ

切り放し

切り放し

最খ͛ۂRɹr�68mm以্ （可動使用の場合）

最খ͛ۂRɹr�68mm以্ （可動使用の場合）

最খ͛ۂRɹr�68mm以্ （可動使用の場合）

※標準がロボットケーブルとなります。

メカ側 コントローラ側

型式 CB-APSEP-MPA□□□
※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
　最長20mまで対応
　例）080=8m

※標準がロボットケーブルとなります。
1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
黒［ ΦA ］（U）
白［VMM］（V）
茶［ Φ/A ］（W）
緑［ ΦB ］（ - ）
黄［VMM］（ - ）
赤［ Φ/B ］（ - ）
橙［LS+］（BK+）
灰［LS-］（BK-）
白［  -  ］（A+）
黄［  -  ］（A-）
赤［ A+ ］（B+）
緑［ A- ］（B-）
黒［ B+ ］（Z+）
茶［ B- ］（Z-）

黒（識別テープ）［BK+］（LS+）
茶（識別テープ）［BK-］（LS-）

緑（識別テープ）［GNDLS］（GNDLS）
赤（識別テープ）［VPS］（VPS）
白（識別テープ）［VCC］（VCC）
黄（識別テープ）［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

メカ側 コントローラ側

L

（10）

（
26
）

（11）
（18）（23）

（
30
）

メンテナンス部品

（正面図）

（
φ
8.
5）

※ロボットケーブルは耐۶ۂ用༷のケーブルです。
ɹケーブルϕアのதを௨す場合はロボットケーブルをご使用͘ださ͍。

（注1）ケーブル長が5m以上の場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、ロボットケーブルがφ10になります。

1
2
3
4
5
6
7
S
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
1S
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
1S
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
―
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※（ɹ）はロボットケーブルの
ɹ ৭になります

B

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

メカ側

L

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（10）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2

3

18
17
7
16
1
2
3
4
10
11
14
13
15
6
12
5
8
9

赤[ U ]
黄[ V ]
NC
NC
黒[ W ]
NC

橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

黒（識別テープ）[Z+]
茶（識別テープ）[Z-]
白（識別テープ）[VCC]

赤（識別テープ）[VPS/BAT-]
黄（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

白[BAT+]
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

コントローラ側

■ケーブル対応表
●ACON-CB

製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

① RCA2/RCA2W

− CB-APSEP-MPA □□□
② RCA

RCACR
RCAW

SRA4R
SRGS4R
SRGD4R

③ ②以外の機種 − CB-ASEP2-MPA □□□

④ RCL − CB-APSEP-MPA □□□

●DCON-CB
製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

①
RCD

RA1DA
CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB

② GRSNA

※RCD-RA1DA型式の適応コントローラが「D3」をご使用の場合、ケーブル型式はCB-CA-MPA□□□／CB-CA-MPA□□□-RBとなります。

●ACON-CB/DCON-CB 共通
製品型式 PIOフラットケーブル

⑤ ACON-CB/DCON-CB CB-PAC-PIO □□□

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

M-149　ACON-CB / DCON-CB

M
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ローラ
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お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ
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茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 信号名称 信号名称配 線

24V
24V
パルス
入力
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル色No. 配 線

OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
パルス
入力
0V
0V

1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

（圧接）
フラットケーブルＡ （圧接）

AWG28

フラットケーブル

型式 CB-PAC-PIO□□□

※RCD-RA1DAで適応コントローラが「D3」をご使用の場合、
　ケーブル型式はCB-CA-MPA□□□/CB-CA-MPA□□□-RBとなります。

型式 CB-ASEP2-MPA□□□                
※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
　最長20mまで対応
　例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
　最長20mまで対応
　例）080=8m

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
　最長10mまで対応
　例）080=8m

型式 CB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB

ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ

L

Ｂ

ハーフピッチＭＩＬソケット：
ＨＩＦ６-４０Ｄ-１．２７Ｒ（ヒロセ）

フラットケ－ブル（２０芯）×２

20B20A

1B1A
Ａ

切り放し

切り放し

最খ͛ۂRɹr�68mm以্ （可動使用の場合）

最খ͛ۂRɹr�68mm以্ （可動使用の場合）

最খ͛ۂRɹr�68mm以্ （可動使用の場合）

※標準がロボットケーブルとなります。

メカ側 コントローラ側

型式 CB-APSEP-MPA□□□
※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
　最長20mまで対応
　例）080=8m

※標準がロボットケーブルとなります。
1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
黒［ ΦA ］（U）
白［VMM］（V）
茶［ Φ/A ］（W）
緑［ ΦB ］（ - ）
黄［VMM］（ - ）
赤［ Φ/B ］（ - ）
橙［LS+］（BK+）
灰［LS-］（BK-）
白［  -  ］（A+）
黄［  -  ］（A-）
赤［ A+ ］（B+）
緑［ A- ］（B-）
黒［ B+ ］（Z+）
茶［ B- ］（Z-）

黒（識別テープ）［BK+］（LS+）
茶（識別テープ）［BK-］（LS-）

緑（識別テープ）［GNDLS］（GNDLS）
赤（識別テープ）［VPS］（VPS）
白（識別テープ）［VCC］（VCC）
黄（識別テープ）［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

メカ側 コントローラ側

L

（10）

（
26
）

（11）
（18）（23）

（
30
）

メンテナンス部品

（正面図）

（
φ
8.
5）

※ロボットケーブルは耐۶ۂ用༷のケーブルです。
ɹケーブルϕアのதを௨す場合はロボットケーブルをご使用͘ださ͍。

（注1）ケーブル長が5m以上の場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、ロボットケーブルがφ10になります。

1
2
3
4
5
6
7
S
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
1S
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
1S
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
―
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※（ɹ）はロボットケーブルの
ɹ ৭になります

B

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

メカ側

L

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（10）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2

3

18
17
7
16
1
2
3
4
10
11
14
13
15
6
12
5
8
9

赤[ U ]
黄[ V ]
NC
NC
黒[ W ]
NC

橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

黒（識別テープ）[Z+]
茶（識別テープ）[Z-]
白（識別テープ）[VCC]

赤（識別テープ）[VPS/BAT-]
黄（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

白[BAT+]
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

コントローラ側

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

M-149　ACON-CB / DCON-CB

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　M-150

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



M-151　ACON / DCON-CYB/PLB/POB

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

-CYB/PLB/POB

-CYB/PLB/POB

特 長

1 バッテリーレスアブソリュートエンコーダー搭載製品に対応（ACONのみ）

2 スマートチューニング機能を搭載（ACONのみ）

4 低価格

バッテリーがないのでメンテナンスの必要がありません。
装置立ち上げ時や非常停止後、あるいは故障で停止した後の装置の再起動時に、
原点復帰しませんので、作業時間を短縮でき、製造コストが低減できます。

搬送質量に応じた最適速度、加減速を設定するスマートチューニング機能に対応しています（※）。
（※）スマートチューニング機能を使用する場合は、Ver.8.03.00.00以降のパソコン対応ソフトか、TB-02（ティーチング）が必要です。

よく使用する機能に限定することで、低価格化を実現しました。

製品型式 バッテリーレス
アブソ

簡易
アブソ

カレンダ
機能

メンテナンス
機能 I/O点数 位置決め点数 フィールド

バス 価格

ACON

CYB/PLB/POB ○ × × ○ 非絶縁型
8IN/8OUT

標準16点
最大64点 ×  −

CB ○ ○ ○ ○ 絶縁型
16IN/16OUT

標準64点
最大512点 ○  −

ロボシリンダ用
ポジションコントローラ

3 予兆保全
平均電流値の変化から、過負荷エラーになる前に警告を出力します。

●予兆保全機能を使うことで、
　設備の突発停止を回避できます。

●保全員を必要最小限の配置に
　抑えられるので人件費の削減に
　効果的です。

ガイド、ボールネジのメンテナンス
不足による摺動抵抗の増大や過大な
負荷が加わることにより、モーターに
加わる電流が増えます。その結果、
過負荷エラーが発生し装置が停止します。

ガイド、ボールネジのグリスアップを
行わない場合、摺動抵抗が大きくなり、
徐 に々モーターに加わる電流が増えます。
お客様が任意に設定した閾値に到達すると
警告を出します。
この時、装置は停止しませんが、
点検、メンテナンスを行い、
早急に原因を取り除いてください。

正常動作時



ACON / DCON-CYB/PLB/POB　M-152

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

機種一覧／価格

型　式

RCA2/RCA/RCL シリーズのアクチュエータが動作可能なポジションコントローラ。さまざまな制御に対応可能な 3 タイプをラインナップ。

タイプ名 CYB PLB / POB

名称 ポジショナ／電磁弁タイプ パルス列制御タイプ

外観

内容 エアシリンダと
同様の制御で動作可能

パルス列制御用
コントローラ

ポジション点数 64点 −

標準価格 − −

ACON
シリーズ

0

CYB ポジショナ／電磁弁タイプ

PLB パルス列制御タイプ
（差動レシーバ型）

POB パルス列制御タイプ
（オープンコレクタ型）

NP PIO（NPN）仕様

PN PIO（PNP）仕様

0 DC24V

0 ケーブルなし

2 2m

3 3m

5 5m

WAI

（無記入）ネジ固定仕様

DN DINレール取付仕様

タイプ I/O種類

HA 高加減速仕様

LA 省電力仕様

オプション I/Oケーブルの長さ 電源電圧 本体取付仕様モータ種類 エンコーダ種類

※RCAアクチュエータの
　アブソリュート仕様は動作出来ません。
　アブソリュート仕様を動作するには
　ACON-CBまたは、ASELをご使用下さい。

WAI バッテリレスアブソ
／インクリメンタル

20S 20Wモータ対応（※）

10

5

10Wモータ対応

 2 2Wモータ対応

5Wモータ対応

20 20Wモータ対応

30 30Wモータ対応

※RCA-RA3□/RGS3□/RGD3□及び
　RCA2-SA4□/TA5□を接続する場合は、
　モータ種類が20Sとなります。

DCON
シリーズ

0

CYB ポジショナ／電磁弁タイプ

PLB パルス列制御タイプ
（差動レシーバ型）

POB パルス列制御タイプ
（オープンコレクタ型）

I インクリメンタル NP PIO（NPN）仕様

PN PIO（PNP）仕様

0 DC24V

0 ケーブルなし

2 2m

3 3m

5 5m

I3

（無記入）ネジ取付仕様

DN ＤＩＮレール取付仕様

タイプ I/O種類 I/Oケーブルの長さ 電源電圧 本体取付仕様モータ種類 エンコーダ種類

3 3W
DCプラシレスモータ



M-153　ACON / DCON-CYB/PLB/POB

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

<ACON-CYB/PLB/POB>

シールド付きI/Oケーブル
CB-PAD-PIOS
ケーブル長さ 標準2m

I/Oフラットケーブル
CB-PAD-PIO
ケーブル長さ 標準2m
保守用ケーブルは
M-162ページ参照

保守用ケーブルは
M-162ページ参照

〈型式PS-241（100V入力）〉

〈型式PS-242（200V入力）〉

パソコン対応ソフト
（M-160ページ参照）

RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉

USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-160ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

※ケーブルは
　パソコン対応ソフトに付属

周辺機器は全コントローラ共通です

PLC

DC24V電源
（M-293ページ参照）

オプション
オプション

オプション

コントローラに付属 コントローラに付属

RCAシリーズ RCA2シリーズ RCLシリーズRCLシリRCLシ

<DCON-CYB/PLB/POB>

シールド付きI/Oケーブル
CB-PAD-PIOS
ケーブル長さ 標準2m

I/Oフラットケーブル
CB-PAD-PIO
ケーブル長さ 標準2m
保守用ケーブルは
M-162ページ参照

保守用ケーブルは
M-162ページ参照

〈型式PS-241（100V入力）〉

〈型式PS-242（200V入力）〉

パソコン対応ソフト
（M-160ページ参照）

RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉

USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（M-160ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

※ケーブルは
　パソコン対応ソフトに付属

周辺機器は全コントローラ共通です

PLC

DC24V電源
（M-293ページ参照）

オプション
オプション

オプション

コントローラに付属

アクチュエータに付属

コントローラに付属

モータ・エンコーダー体型ケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長
を指定すれば、付属されます。
保守用ケーブルは、M-161ページ参照

ブル

RCD-RA1DA RCD-GRSNA

アクチュエータに付属
モータ・エンコーダー体型ケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定すれば、付属されます。
保守用ケーブルは、M-161ページ参照

システム構成



ACON / DCON-CYB/PLB/POB　M-154

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

区分 信号略称 信号名称 機能の内容

入力

PC1～PC32 指令ポジションNo. 移動させるポジション番号の入力（バイナリ入力）をします。

HOME 原点復帰 信号ONで原点復帰動作を行います。

*STP 一時停止 移動中本信号OFFで減速停止します。
停止中残りの移動は保留状態で信号がONになった時点で移動が再開します。

CSTR PTPストローブ（スタート信号） 指令ポジションで設定されたポジションへ移動を開始します。

RES リセット 信号ONでアラームのリセットを行います。
また一時停止状態（＊STPがOFF）でONすると、残移動量のキャンセルが可能です。

ST0～6 スタート信号 電磁弁モードの時、本信号ONで指定されたポジションへ移動します。
（スタート信号は不要です。）

SON サーボON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

出力

PM1～PM32 完了ポジションNo. 位置決め完了後に到達したポジションの番号を出力（バイナリ出力）します。

HEND 原点復帰完了 原点復帰が完了するとONします。

ZONE1/ZONE2 ゾーン信号1/ゾーン信号2 アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲にあるとON します。

PZONE ポジションゾーン
ポジション移動時に、アクチュエータの現在位置がポジションデータで設定した範囲に入る
とONします。ZONE1/ZONE2との併用は可能ですが、PZONEは設定したポジションへ
の移動時のみ有効となります。

PEND 位置決め完了 移動後、位置決め幅内に達するとONします。位置決め幅を超えてもONしたままです。

*ALM アラーム コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。

PE0～6 現在位置No. 電磁弁モードで、目標位置に移動完了後にONします。

LS0～2 リミットスイッチ出力 アクチュエータの現在位置が目標位置の前後位置決め幅以内に入るとONします。
原点復帰完了状態であれば、移動指令前でもサーボOFF状態でも出力します。

SV サーボON サーボON状態の時にONします。

*ALML 軽故障アラーム メッセージレベルアラームの発生時に出力します。アラーム発生時にOFFします。
（注）上記*印の信号は、通常ONで動作時OFFとなります。

電磁弁タイプ（ACON-CYB/DCON-CYB）のI/O信号

電磁弁タイプ（ACON-CYB/DCON-CYB）のI/O信号機能説明

コントローラのタイプ及び設定により、使用できる信号は異なります。各コントローラの信号表を参考に使用できる機能をご確認ください。

ピン
番号 区分

パラメータ（PIOパターン）選択

0 1 2 3 4 5 6

位置決めモード 電磁弁モード1 電磁弁モード2 シングル
ソレノイドモード

ダブル
ソレノイドモード

ユーザ選択
モード シリアル通信

位置決め点数 16点 7点 3点 2点 7点
8、16、32、

64点のいずれか
（選択）

768点

ゾーン信号 △ × △ △ △ △ シリアル通信
（Modbus）

取扱説明書参照
ポジションゾーン

信号 ○ × ○ △ △ △

5

入力

IN0 PC1 ST0 ST0 ST0 ST0

8  入力の中で
指令ポジション

No.以外は
任意の信号を
選択できます。

6 IN1 PC2 ST1 ST1(JOG+) - ST1
7 IN2 PC4 ST2 ST2(機能無) - -
8 IN3 PC8 ST3 - - -
9 IN4 HOME ST4 SON SON SON

10 IN5 *STP ST5 - *STP *STP
11 IN6 CSTR ST6 - - -
12 IN7 RES RES RES RES RES
13

出力

OUT0 PM1 PE0 LS0 LS0/PE0 LS0/PE0

8  出力の中で、
完了ポジション

No.以外は
任意の信号を
選択できます。

14 OUT1 PM2 PE1 LS1(TRQS) LS1/PE1 LS1/PE1
15 OUT2 PM4 PE2 LS2(機能無) PSFL PSFL
16 OUT3 PM8 PE3 HEND HEND HEND
17 OUT4 HEND PE4 SV SV SV

18 OUT5 PZONE/
ZONE1 PE5 PZONE/

ZONE1
PZONE/
ZONE1

PZONE/
ZONE1

19 OUT6 PEND PE6 *ALML *ALML *ALML
20 OUT7 *ALM *ALM *ALM *ALML *ALML

（注1） 上記信号名の*は負論理の信号を表します。
（注2） PIOパターン1以外では、パラメーターNO.149の設定でPZONEと切替え可能です。
（注3） （　）の信号は、インクリ仕様に設定した場合、最初の移動指令まで有効です。
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ピン番号 区分

パラメータ（PIOパターン）選択

0 1

インクリメンタル軸
接続モード

アブソリュート軸
接続モード

位置決め点数 0 1
ゾーン信号 1 1

1

パルス列入
力

/PP /PP
2 PP PP
3 /NP /NP
4 NP NP
5

入力

IN0 SON SON 
6 IN1 RES RES
7 IN2 HOME HOME
8 IN3 TL TL
9 IN4 CSTP CSTP

10 IN5 DCLR DCLR
11 IN6 BKRL BKRL
12 IN7 - RSTR
13

出力

OUT0 PWR PWR
14 OUT1 SV SV
15 OUT2 INP INP
16 OUT3 HEND HEND
17 OUT4 TLR TLR
18 OUT5 ZONE1 ZONE1
19 OUT6 *ALML REND
20 OUT7 *ALM *ALM

パルス列制御タイプ（ACON-PLB/POB  DCON-PLB/POB）のI/O信号

区分 信号略称 信号名称 機能の内容

パルス列入力

/PP パルス列入力（+）

上位よりパルスを入力します。
・ 差動方式（PLBタイプ）≧200kpps
・ オープンコレクタ方式（POBタイプ）≧60kpps

PP パルス列入力（−）

/NP パルス列入力（+）

NP パルス列入力（−）

入力

SON サーボON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

RES リセット 信号ONでアラームのリセットを行います。
また一時停止状態（＊STPがOFF）でONすると、残移動量のキャンセルが可能です。

HOME 原点復帰 信号ONで原点復帰動作を行います。

TL トルク制限選択 信号ON でパラメータに設定した値で、モータにトルク制限をかけます。

CSTP 強制停止 16ms 以上連続ON でアクチュエータの強制停止を行います。
コントローラ内部に設定されたトルクで減速停止し、サーボOFFします。

DCLR 偏差カウンタクリア 偏差カウンタをクリアする信号です。

BKRL ブレーキ強制解除 ブレーキを強制的に解除します。

RSTR 基準位置移動指令 信号ON でパラメータNo.167に設定した位置に移動します。（PIOパターン1のみ）

出力

PWR システム準備完了 主電源投入後、制御可能になると、ONします。

SV サーボONステータス サーボON状態の時にONします。

INP 位置決め完了 偏差カウンタ内の残移動パルス量が位置決め幅範囲内にあるときONします。

HEND 原点復帰完了 原点復帰が完了するとONします。

TLR トルク制限中 トルク制限中にトルクが制限値に達するとONします。

ZONE1 ゾーン信号1 アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲内にあるとONします。

＊ALML 軽故障アラーム メッセージレベルアラームの発生時に出力します。アラーム発生時にOFFします。

REND 基準位置移動完了 パラメータNo.167 に設定した基準位置への移動完了でONします。（PIOパターン1のみ）

*ALM コントローラアラーム状態 コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。
（注1） 上記*印の信号は、通常ONで動作時OFFとなります。

電磁弁タイプ（ACON-PLB/POB/DCON-PLB/POB）のI/O信号機能説明

コントローラのタイプ及び設定により、使用できる信号は異なります。各コントローラの信号表を参考に使用できる機能をご確認ください。
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PIO 入出力回路（パルス列入力を除く）

項目
入力電圧
入力電流
漏洩電流
絶縁方式

仕様
DC24V　±10％
5mA ／ 1 回路
1mA 以下／ 1 点
非絶縁

20KΩ
100KΩ

5.6KΩ

コントローラ
電源 0V

入力端子
内部回࿏

■入力部　外部入力仕様

項　　目
負荷電圧
最大負荷電流
残留電圧
絶縁方式

仕様
DC24V　±10％
50mA ／ 1 回路
2V 以下
非絶縁

15Ω

コントローラ
電源 0V

内部回࿏

出力端子

負荷

コントローラ
電源 24V

20KΩ
100KΩ

5.6KΩ

コントローラ
電源 24V

入力端子
内部回࿏

15Ω
内部回࿏

コントローラ
電源 0V

出力端子

負荷

コントローラ
電源 24V

■出力部　外部出力仕様

NPN 仕様 NPN 仕様

PNP 仕様 PNP 仕様

I/O 仕様

3 種類（CYB、PLB/POB）のコントローラは、それぞれの I/O の仕様によって区別されます。またポジショナモードと電磁弁
モードは、I/O 信号の内容をコントローラの設定により変更することが出来ますので、複数の機能を使い分けることが出来ます。

■コントローラタイプ別機能

タイプ名 CYB PLB / POB
特　長

名称 ポジショナ／電磁弁タイプ パルス列制御タイプ

ポジショナモード ○ × ポジション番号を指定しスタート信号を入力する
ことで動作を行なう、基本動作モードです。

電磁弁モード ○ × ポジション信号の ON/OFF だけで移動が可能。
エアシリンダの電磁弁と同じ制御で動作が可能なモードです。

パルス列モード × ○ ポジションデータの入力なしで、お客様のパルス列
制御で自由に動作可能なモードです。
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パルス列出力

ラインドライバ
26C31૬

コントローラ電源
0Vライン
に接続

0V
FG

パルス列コネクタ

2　PP

1　/PP

4　NP

3　/NP

パルス列出力 コントローラ電源
24Vラインをਪ
※接続しなくても動作可

コントローラ電源
0Vライン

0V

24V

FG

パルス列コネクタ

1　/PP

3　/NP

パルス列入力回路

■差動ラインドライバ ■オープンコレクタ

※PLC側のパルス列出力ユニットの電源とコントローラの制御電源、 
もしくは、GNDラインを共通にする必要があります。

※PLC側のパルス列出力ユニットの電源とコントローラの制御電源、 
もしくは、GNDラインを共通にする必要があります。

最大入力パルス数 ：差動ラインドライバ方式　max 200kpps
絶縁方式 ：非絶縁
最大ケーブル長 ：10m

最大入力パルス数 ：オープンコレクタ方式 max 60kpps
絶縁方式 ：非絶縁
最大ケーブル長 ：2m

指令パルス入力形態

Low High

High Low

正転パルス列

逆転パルス列

正転パルス列は正方向、逆転パルス列は逆方向のモータ回転量となます。

パルス列

符号

指令パルスはモータ回転量、指令符号は回転方向となります。

A/B 相パルス列

90 の゚位相差の A/B 相（4 逓倍）パルスでモータ回転量と回転方向の指令となります。

正転パルス列

逆転パルス列

パルス列

符号

A/B 相パルス列

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

指令パルス列形態 入力端子 正転時 逆転時

負
論
理

正
論
理

※ACONで動作可能なアクチュエータのエンコーダパルス数は、本カタログ 前-79ページ をご参照下さい。
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仕様表

項目 仕様

コントローラタイプ CYB PLB POB
制御軸数 1 軸

動作方式 電磁弁タイプ パルス列制御タイプ
位置決め点数 最大 64 点 —
バックアップメモリー FRAM
I/O コネクタ （PIOコネクタ） 20 ピンコネクタ
I/O 点数 入力 8 点／出力 8 点 入力 8 点／出力 8 点
I/O 用電源 外部供給 DC24V±10%
シリアル通信 （SIOコネクタ） RS485　1ch
指令パルス列入力方式 — 差動ラインドライバ オープンコレクタ
最大入力パルス周波数 — Max 200kpps Max 60kpps
位置検出方式 インクリメンタルエンコーダ／バッテリレスアブソリュートエンコーダ
電磁ブレーキ強制開放 電源コネクタ内の BKLS 端子に DC24V 150mA 供給で解除
入力電源 ＤＣ 24 Ｖ ±10％
絶縁耐圧 DC500V　10MΩ

耐振動 XYZ 各方向 10 ～ 57Hz　片側幅0.035mm（連続）、0.075mm（断続）
58 ～ 150Hz　4.9m/s2（連続）、9.8m/s2（断続）

使用周辺温度 0 ～ 40℃
使用周辺湿度 10 ～ 95％ （結露無きこと）
使用周辺雰囲気 腐食性ガス無きこと
保護等級 IP20
質量 230g （DINレール取付仕様 265g）

■モータ電源容量

モータ種類
標準仕様／高加減速 省電力

定格［A］ 最大［A］ 定格［A］ 最大［A］

ACON-CB

RCA/RCA2

10W 1.3 4.4 1.3 2.5

20W 1.3 4.4 1.3 2.5

30W 1.3 4.0 1.3 2.2

20W(20S) 1.7 5.1 1.7 3.4

RCL

2W 0.8 4.6 － －

5W 1.0 6.4 － －

10W 1.3 6.4 － －

DCON-CB RCD 3W 0.7 1.5 － －
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モータ・エンコーダケーブル

各部名称

1  コントローラ状態表示 LED
コントローラの運転状態を表示します。

○：点灯　×：消灯　☆：点滅

外形寸法図

1

2

3

4

5

LED
運転状態

SV（緑） ALM（赤）

× ×
制御電源OFF
サーボOFF

× ○

アラーム
（動作解除レベル以上）

モータ駆動電源OFF
非常停止中

○ × サーボON
☆ × 自動サーボOFF中

○ （橙） 電源投入時の初期化中

2  PIOコネクタ
 制御用の入出力信号接続用のコネクタとなります。パルス列制御用
PLB/POBタイプは、パルス信号入力としても使用します。

3  SIOコネクタ（SIO）
 ティーチングツールの通信ケーブル接続用コネクタです。

4  電源コネクタ
各電源の供給(コントローラの制御電源、アクチュエータの動力、ブレー
キ強制解除電源)、および非常停止状態信号入力用のコネクタです。

5  モータ・エンコーダコネクタ
 アクチュエータのモータおよびエンコーダケーブルを接続するコネ
クタです。
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パソコン対応ソフト（Windows専用）

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

タッチパネルティーチングボックス

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を備えた教示装置です。

■ 型式 TB-02-□

■ 構成

5m

210 88.6

16
9.
5

■ 外形寸法

オプション

対応Windows : 
XP SP2以降/Vista/7/8

■ 仕様
定格電圧 24V DC

消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）

使用周囲温度 0～40℃

使用周囲湿度 20～85%RH （ただし結露なきこと）

耐環境性 IP20

質量 470g （TB-02本体のみの場合）



M-161　ACON / DCON-CYB/PLB/POB

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1

ケーブル色No. 配 線

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 配 線

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

フラットケーブル
AWG28

フラットケーブル
AWG28

ࣜܕ CB-PAD-PIO□□□

ࣜܕ CB-ASEP2-MPA□□□                
˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����N

˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����N

˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����N

ࣜܕ CB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB

ハウジング：51353-2000（MOLEX）
コンタクト：56134-9000（MOLEX）

最小ۂげR　r�68mm以上 （可動使用の場合）

最小ۂげR　r�68mm以上 （可動使用の場合）
（注1）ケーブル長が5m以上の場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、ロボットケーブルがφ10になります。
※RCD-RA1DAで適応コントローラが「D3」をご使用の場合、
　ケーブル型式はCB-CA-MPA□□□/CB-CA-MPA□□□-RBとなります。

最小ۂげR　r�68mm以上 （可動使用の場合）

˞標準͕ロϘットケーブルͱなります。

メカ側 コントローラ側

ࣜܕ CB-APSEP-MPA□□□
˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����N

˞標準͕ロϘットケーブルͱなります。
1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
黒［ ΦA ］（U）
白［VMM］（V）
茶［ Φ/A ］（W）
緑［ ΦB ］（ - ）
黄［VMM］（ - ）
赤［ Φ/B ］（ - ）
橙［LS+］（BK+）
灰［LS-］（BK-）
白［  -  ］（A+）
黄［  -  ］（A-）
赤［ A+ ］（B+）
緑［ A- ］（B-）
黒［ B+ ］（Z+）
茶［ B- ］（Z-）

黒（識別テープ）［BK+］（LS+）
茶（識別テープ）［BK-］（LS-）

緑（識別テープ）［GNDLS］（GNDLS）
赤（識別テープ）［VPS］（VPS）
白（識別テープ）［VCC］（VCC）
黄（識別テープ）［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

メカ側 コントローラ側

L

（10）

（
26
）

（11）
（18）（23）

（
30
）

（正面図）

（
φ
8.
5）

※ロボットケーブルは耐۶ۂ用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

1
2
3
4
5
6
7
S
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
1S
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
1S
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
―
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※（　）内はロボットケーブルの
　 ৭になります

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

メカ側

L

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（10）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2

3

18
17
7
16
1
2
3
4
10
11
14
13
15
6
12
5
8
9

赤[ U ]
黄[ V ]
NC
NC
黒[ W ]
NC

橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

黒（識別テープ）[Z+]
茶（識別テープ）[Z-]
白（識別テープ）[VCC]

赤（識別テープ）[VPS/BAT-]
黄（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

白[BAT+]
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

コントローラ側

1

1920

2

No.

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

ࣜܕ CB-PAD-PIOS□□□
˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����NL

（120）

（35）

（30）（10）

50.8

1

1920

2

ハウジング：51353-2000（MOLEX）
コンタクト：56134-9000（MOLEX）

L

1 白/灰 AWG22

51353-2000（MOLEX）

0.5-5（JST）

黒
白/黒
赤
白/赤
緑
白/緑
黄
白/黄
茶
白/茶
青
白/青
灰
白/灰
橙
白/橙
紫
白/紫
若草
白/若草

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

FG

IN3
IN2
IN1
IN0

IN7
IN6
IN5
IN4

OUT3
OUT2
OUT1
OUT0

OUT7
OUT6
OUT5
OUT4

PG
PP
NG
NP

0.2sq

色No. 信号 配線

シールド

（200）

メンテナンス部品

■ケーブル対応表
● ACON

製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

① RCA2/RCA2W

− CB-APSEP-MPA □□□
② RCA

RCACR
RCAW

SRA4R
SRGS4R
SRGD4R

③ ②以外の機種 − CB-ASEP2-MPA □□□

④ RCL − CB-APSEP-MPA □□□

● DCON
製品型式 モータエンコーダ一体型ケーブル モータエンコーダ一体型ロボットケーブル

①
RCD

RA1DA
CB-CAN-MPA □□□ CB-CAN-MPA □□□ -RB

② GRSNA

※RCD-RA1DA型式の適応コントローラが「D3」をご使用の場合、ケーブル型式はCB-CA-MPA□□□／CB-CA-MPA□□□-RBとなります。

● ACON/DCON 共通
製品型式 I/O フラットケーブル（シールド無） I/O ケーブル（シールド付）

① ACON/DCON CB-PAD-PIO □□□ CB-PAD-PIOS □□□



ACON / DCON-CYB/PLB/POB　M-162

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1

ケーブル色No. 配 線

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル色No. 配 線

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

フラットケーブル
AWG28

フラットケーブル
AWG28

ࣜܕ CB-PAD-PIO□□□

ࣜܕ CB-ASEP2-MPA□□□                
˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����N

˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����N

˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����N

ࣜܕ CB-CAN-MPA□□□/CB-CAN-MPA□□□-RB

ハウジング：51353-2000（MOLEX）
コンタクト：56134-9000（MOLEX）

最小ۂげR　r�68mm以上 （可動使用の場合）

最小ۂげR　r�68mm以上 （可動使用の場合）
（注1）ケーブル長が5m以上の場合は、非ロボットケーブルがφ9.1、ロボットケーブルがφ10になります。
※RCD-RA1DAで適応コントローラが「D3」をご使用の場合、
　ケーブル型式はCB-CA-MPA□□□/CB-CA-MPA□□□-RBとなります。

最小ۂげR　r�68mm以上 （可動使用の場合）

˞標準͕ロϘットケーブルͱなります。

メカ側 コントローラ側

ࣜܕ CB-APSEP-MPA□□□
˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����N

˞標準͕ロϘットケーブルͱなります。
1
2
5
3
4
6
7
8
11
12
13
14
15
16
9
10
20
18
17
19
21
24
22
23

A1
B1
A2
B2
A3
B3
A4
B4
A6
B6
A7
B7
A8
B8
A5
B5
A9
B9
A10
B10
A11
B11

［PCON］（ACON）
黒［ ΦA ］（U）
白［VMM］（V）
茶［ Φ/A ］（W）
緑［ ΦB ］（ - ）
黄［VMM］（ - ）
赤［ Φ/B ］（ - ）
橙［LS+］（BK+）
灰［LS-］（BK-）
白［  -  ］（A+）
黄［  -  ］（A-）
赤［ A+ ］（B+）
緑［ A- ］（B-）
黒［ B+ ］（Z+）
茶［ B- ］（Z-）

黒（識別テープ）［BK+］（LS+）
茶（識別テープ）［BK-］（LS-）

緑（識別テープ）［GNDLS］（GNDLS）
赤（識別テープ）［VPS］（VPS）
白（識別テープ）［VCC］（VCC）
黄（識別テープ）［GND］（GND）

NC
シールド［FG］（FG）

NC
NC

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

メカ側 コントローラ側

L

（10）

（
26
）

（11）
（18）（23）

（
30
）

（正面図）

（
φ
8.
5）

※ロボットケーブルは耐۶ۂ用仕様のケーブルです。
　ケーブルベアの中を通す場合はロボットケーブルをご使用ください。

1
2
3
4
5
6
7
S
11
12
13
14
15
16
9
10
17
19
1S
20
22
21
23
24

3
5
10
9
4
15
8
14
12
17
1
6
11
16
20
2
21
7
1S
13
19
22
23
24

ピンNo. ピンNo. 信号名
φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
―
―
FG

φA/U
VMM/V
φ_A/W
φB/-
VMM/-
φ_B/-
LS+/BK+
LS-/BK-
-/A+
-/A-
A+/B+
A-/B-
B+/Z+
B-/Z-
BK+/LS+
BK-/LS-
LS_GND
VPS
VCC
GND
―
̶
̶
FG

信号名

※（　）内はロボットケーブルの
　 ৭になります

L

（12）

（正面図） （正面図）

（
13
） （
18
） （10）

（
26
）

（φ8.5）（注1）

メカ側

L

（10）

（
26
）

（15）

（正面図）

（
25
）

（10）

（
14
）

（20）

（14）

（
φ
8.
5）

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

1
2

3

18
17
7
16
1
2
3
4
10
11
14
13
15
6
12
5
8
9

赤[ U ]
黄[ V ]
NC
NC
黒[ W ]
NC

橙[ BK+ ]
灰[ BK- ]
黒[ LS+ ]
茶[ LS- ]
白[ A+ ]
黄[ A- ]
赤[ B+ ]
緑[ B- ]

黒（識別テープ）[Z+]
茶（識別テープ）[Z-]
白（識別テープ）[VCC]

赤（識別テープ）[VPS/BAT-]
黄（識別テープ）[GND]
緑（識別テープ）[（予備）]

白[BAT+]
NC
NC

シールド[ FG ]

コントローラ側
端子番号

メカ側
端子番号

コントローラ側

1

1920

2

No.

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

ࣜܕ CB-PAD-PIOS□□□
˞˘˘˘はケーブル長さʢLʣをهೖ、
長��Nまで対応࠷　
　ྫʣ�����NL

（120）

（35）

（30）（10）

50.8

1

1920

2

ハウジング：51353-2000（MOLEX）
コンタクト：56134-9000（MOLEX）

L

1 白/灰 AWG22

51353-2000（MOLEX）

0.5-5（JST）

黒
白/黒
赤
白/赤
緑
白/緑
黄
白/黄
茶
白/茶
青
白/青
灰
白/灰
橙
白/橙
紫
白/紫
若草
白/若草

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

FG

IN3
IN2
IN1
IN0

IN7
IN6
IN5
IN4

OUT3
OUT2
OUT1
OUT0

OUT7
OUT6
OUT5
OUT4

PG
PP
NG
NP

0.2sq

色No. 信号 配線

シールド

（200）



M-163　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

SCON-CB　M-164

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

型式

外観

SCON
-CB

12～150W

200W

300～400W

600W

750W

750W

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

PIO接続仕様（※1）

NP/PN DV CC PR

標準仕様 フィールドネットワークタイプ （※1）

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュート／疑似アブソリュート
バッテリレスアブソ
インクリメンタル
疑似アブソリュート

アブソリュート

CN ML

SCON-CB

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EC EP PRT

（※1） ネットワーク仕様はPIO及びパルス列での通信は出来ませんのでご注意ください。

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 オプション I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

CB 高機能タイプ

200 200Wモータ

200S LSA-S10H/N15用LSAS-N15用

300S LSA-N19用

400 400Wモータ

600 600Wモータ

750 750Wモータ

750S ロードセル付750Wアクチュエータ用

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート
                ※1

AI インデックスアブソタイプ ※2

AM 多回転
アブソタイプ ※2

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

ML3 MECHATROLINK-Ⅲ接続仕様

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

HA 高加減速仕様 1 単相AC100V

2 単相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「O」になります。※1 疑似アブソリュートは

　   LSASシリーズ用となります。
※2 DDモータ用動作モードが
　   付加します。

※ 高加減速仕様はアクチュエータが
 高加減速対応オプションを選択した
 場合のみ選択可能です。
〈高加減速対応アクチュエータ〉
 RCS2-SA4C/SA5C/SA6C/
 SA7C/RA4C/RA5C/RGS4C/
 RGS5C/RGD4C/RGD5C

※ 400W以上のモータ選択時は、
　単相AC200Vのみ選択可。

20 20Wモータ

12 12Wモータ

30D RCS2-RA4C/RA4D/A4R用

30R 30Wモータ（RS用）

60 60Wモータ

100 100Wモータ

100S LSA-N10用LSAS-N10用

150 150Wモータ

機種一覧／価格

型　式

（ロードセル付750W）  アクチュエータ用

MECHATRO
LINK-Ⅲ
接続仕様

ML3

PR PROFIBUS-DP接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様

単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボ／ロボシリンダRCS2/RCS3用
ポジションコントローラ

2 主要なフィールドネットワークに対応

3 制振制御機能装備

DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DPに加えて、
MECHATROLINK、CompoNet、EtherCAT、 　
EtherNet/IP、PROFINET IOにも直接接続が可能です。
またフィールドネットワーク経由で直接座標値を指定して
の動作が可能です。

1 バッテリレスアブソエンコーダ対応
バッテリレスアブソエンコーダを搭載したRCS2、RCS3が動作できます。
位置データを保持するためのバッテリが不要ですので、制御盤の省スペース
化が可能となり、イニシャルコスト、メンテナンスコストの削減に貢献します。

アクチュエータのスライダ移動時に、スライダに装
着したワークの振れ（振動）を抑える制振制御機能を
装備しています。振動収束の待ち時間が短縮され、
サイクルタイムの短縮が可能になります。

4 予兆保全が可能〈標準機能〉
●モータ過負荷を検出し、警告する機能を搭載
　モータの温度変化をモニタすることで、故障や不具合発生前の異変を検知できます。
●モニタ機能充実
　オシロスコープのように選択した信号の状態が変化した瞬間から、位置や速度などの波形が取得可能です。また、位置決め完了、
　アラーム等の信号状態もあわせて取得が可能です。
●スマートチューニングやオフボードチューニングにより、搬送質量に応じた加減速度やゲイン調整を行うことができます。
●移動回数及び走行距離積算機能により、メンテナンスのタイミング確認が可能です。
●カレンダ機能によりアラーム発生時刻の保持が可能です。

〈オプション機能〉

〈標準機能〉

制振制御無し 制振制御有り

停止 停止

停止後に振動があります。 停止後の振動がほとんど
ありません。

特  長

〈メンテナンス情報〉 〈カレンダ機能〉



M-163　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ
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SCON-CB　M-164

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

型式

外観

SCON
-CB

12～150W

200W

300～400W

600W

750W

750W

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

PIO接続仕様（※1）

NP/PN DV CC PR

標準仕様 フィールドネットワークタイプ （※1）

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュート／疑似アブソリュート
バッテリレスアブソ
インクリメンタル
疑似アブソリュート

アブソリュート

CN ML

SCON-CB

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EC EP PRT

（※1） ネットワーク仕様はPIO及びパルス列での通信は出来ませんのでご注意ください。

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 オプション I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

CB 高機能タイプ

200 200Wモータ

200S LSA-S10H/N15用LSAS-N15用

300S LSA-N19用

400 400Wモータ

600 600Wモータ

750 750Wモータ

750S ロードセル付750Wアクチュエータ用

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート
                ※1

AI インデックスアブソタイプ ※2

AM 多回転
アブソタイプ ※2

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

ML3 MECHATROLINK-Ⅲ接続仕様

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

HA 高加減速仕様 1 単相AC100V

2 単相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「O」になります。※1 疑似アブソリュートは

　   LSASシリーズ用となります。
※2 DDモータ用動作モードが
　   付加します。

※ 高加減速仕様はアクチュエータが
 高加減速対応オプションを選択した
 場合のみ選択可能です。
〈高加減速対応アクチュエータ〉
 RCS2-SA4C/SA5C/SA6C/
 SA7C/RA4C/RA5C/RGS4C/
 RGS5C/RGD4C/RGD5C

※ 400W以上のモータ選択時は、
　単相AC200Vのみ選択可。

20 20Wモータ

12 12Wモータ

30D RCS2-RA4C/RA4D/A4R用

30R 30Wモータ（RS用）

60 60Wモータ

100 100Wモータ

100S LSA-N10用LSAS-N10用

150 150Wモータ

機種一覧／価格

型　式

（ロードセル付750W）  アクチュエータ用

MECHATRO
LINK-Ⅲ
接続仕様

ML3

PR PROFIBUS-DP接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様

－ － 

－ － － － － － － － － 

－ － 

－ － 

－ － 

－ － 

－ － 
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パルス列制御用
プラグ＋シェル

■パルス変換器 : 型式AK-04

アクチュエータ
RCS2シリーズ※／RCS3シリーズ／
単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボアクチュエータ

I/Oフラットケーブル
（M-176ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

パルス列制御用ケーブル
〈型式CB-SC-PIOS□□□〉
（M-176ページ参照）

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルはM-173ページ参照

ティーチングボックス
（M-172ページ参照）
〈型式TB-02-□〉 
対応バージョンはHP参照

※電源を接続する際は必ず
　ノイズフィルタをご使用ください。

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルはM-173ページ参照

フィールドネットワーク

PLC

主電源 単相AC100V
単相AC200V

推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

※上位ユニットがオープン
 コレクタ方式の場合は、
 オプションのAK-04/
 JM-08をご使用下さい。
 （下記参照）

アブソデータ保存用バッテリ
（M-172ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉

ダミープラグ
（M-172ページ参照）
型式:DP-5

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ/Ⅲ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

回生抵抗ユニット
（M-172ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉

オープンコレクタ仕様のパルスを差動方式に変換します。
上位コントローラの出力パルスがオープンコレクタ仕様の　
場合、本変換器を使用してください。

■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24V±10％（Max.50mA）
オープンコレクタ（コレクタ電流 Max.12mA）
200kHz以下
差動出力（Max.10mA） （26C31相当）
10g以下（ケーブルコネクタ含まず）
3M製37104-3122-000L（e-CONコネクタ） 2個
適合電線  AWG No.24～26

差動方式のパルスをオープンコレクタ仕様に変換します。上位
コントローラのパルス入力がオープンコレクタ仕様の場合、本
変換器を使用してください。
■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24V±10％（Max.50mA）
差動入力（Max.10mA） （RS422準拠）
500kHz以下
DC24Vオープンコレクタ（コレクタ電流 Max.25mA）
10g以下（ケーブルコネクタ含まず）
3M製37104-3122-000FL（e-CONコネクタ） 2個
適合電線  AWG No.24～26

Opencollector Differential
OutputInput
PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

20
10

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

AK－04

50

Opencollector Differential
Output Input

20
10

PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

JM－08

50

10

■パルス変換器 : 型式JM-08

パソコン対応ソフト
（M-172ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
ver10.00.00.00より対応
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション
オプション

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

※RCS2・RA13Rは、配線が異ります。詳細は、総合カタログ巻末-110ページをご確認ください。

CGBタイプのみ必要

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

RCS2・RCS3 単軸ロボット 直交ロボット リニアサーボ
アクチュエータ

システム構成

位置決め点数 特　長種別モード

ポジショナ
モード

パルス列
制御モード

PIOパターン
0

PIOパターン
1

PIOパターン
2

PIOパターン
3

PIOパターン
4

PIOパターン
5

PIOパターン
6

PIOパターン
7

インクリ用
パルス列制御モード

アブソ用
パルス列制御モード

PIOパターン
0

PIOパターン
1

位置決めモード

教示モード

256点モード

512点モード

電磁弁モード1

電磁弁モード2

力制御モード1

力制御モード2

64点

64点

256点

512点

7点

3点

32点

5点

─

工場出荷時設定の標準モードです。 
移動したいポジションの番号を外部から指定して動作します。

外部信号でスライダ（ロッド）を移動し、停止位置をポジションデータとして登録可能な
モードです。

位置決めモードの位置決め点数を２５６点に拡大したモードです。

位置決めモードの位置決め点数を５１２点に拡大したモードです。

エアシリンダの電磁弁と同様、信号のON／OFFだけで移動が可能なモードです。

電磁弁モードで、出力信号をエアシリンダのオートスイッチと同じにしたモードです。

力制御を行なう際のポジション移動を、位置決めモードで動作可能なモードです。
（位置決め点数は最大32点です）

力制御を行なう際のポジション移動を、電磁弁モードで動作可能なモードです。
（位置決め点数は最大5点です）

コントローラにポジションデータの入力が不要で、送ったパルスに応じて動作します。

本コントローラの制御方式は、ポジショナモードとパルス列制御モードの2種類から選択が可能です。
ポジショナモードは、コントローラに入力したポジションデータ（移動位置、速度、加速度、他）の番号を、
外部からI/O（入出力信号）で指定して動作が可能です。
またポジショナモードはパラメータにより8種類の運転モードを選択することが出来ます。
パルス列制御モードは、外部のパルス発生器から送られたパルスで移動量、速度、加速度等を制御することが可能です。

※ 上記記号名の（　）の中は、原点復帰前の機能となります。
※ 上記＊印の信号は動作時OFFとなります。
注1 パルス列制御モードPIOパターン1でのみ使用可能

ピン
番号 区分

パラメータ（PIOパターン）選択

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
─
─
─
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
MOVE
ZONE1

PZONE/ZONE2
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
MODE
JISL
JOG＋
JOG－
RMOD
HOME
＊STP

CSTR/PWRT
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
MOVE
MODES

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND

PEND/WEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
PC64
PC128
─
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
PM64
PM128

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

ST0
ST1
ST2
ST3
ST4
ST5
ST6
─
─
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
─
RES
SON
PE0
PE1
PE2
PE3
PE4
PE5
PE6
ZONE1

PZONE/ZONE2
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
PC64
PC128
PC256
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
PM64
PM128
PM256
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

ST0
ST1（JOG+）
ST2（－）
─
─
─
─
─
─
BKRL
RMOD
─
─
─
RES
SON
LSO

LS1（TRQS）
LS2（－）
─
─
─
─

ZONE1
PZONE/ZONE2
RMDS
HEND
─
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

ST0
ST1
ST2
ST3
ST4
─
─
─
CLBR
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
─
RES
SON
PE0
PE1
PE2
PE3
PE4
TRQS
LOAD
CEND

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

24V
24V
─
─

位置決め点数

IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15

0 1 2 3 4 7 0/1
位置決めモード 教示モード 256点モード 512点モード 電磁弁モード1 力制御モード2 パルス列モード

64点 64点 256点 512点 7点 5点

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
─
─
─
CLBR
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
TRQS
LOAD
CEND

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

6
力制御モード1

32点

5
電磁弁モード2

3点 ─
P24
P24
NC
NC

入力

出力

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A
1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

P24
P24
NC
NC
SON
RES
HOME
TL
CSTP
DCLR
BKRL
RMOD
RSTR 注1

─
─
─
─
─
─
─
PWR
SV
INP
HEND
TLR
＊ALM
＊EMGS
RMDS
ALM1
ALM2
ALM4
ALM8

＊OVLW/＊ALML
REND 注1
ZONE1
ZONE2
─
─
N
N

─
─
0V
0V

─
─
N
N

運転モード

I/O信号表　※I/Oの信号割付を9種類から選択できます。

コントローラに付属
アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

CGBタイプは
コントローラに付属

コントローラに付属

オプション

オプション

<SCON-CB/CGB>

PIO制御/パルス列制御と
フィールドネットワークの併用は出来ません。

ご注意
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パルス列制御用
プラグ＋シェル

■パルス変換器 : 型式AK-04

アクチュエータ
RCS2シリーズ※／RCS3シリーズ／
単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボアクチュエータ

I/Oフラットケーブル
（M-176ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

パルス列制御用ケーブル
〈型式CB-SC-PIOS□□□〉
（M-176ページ参照）

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルはM-173ページ参照

ティーチングボックス
（M-172ページ参照）
〈型式TB-02-□〉 
対応バージョンはHP参照

※電源を接続する際は必ず
　ノイズフィルタをご使用ください。

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルはM-173ページ参照

フィールドネットワーク

PLC

主電源 単相AC100V
単相AC200V

推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

※上位ユニットがオープン
 コレクタ方式の場合は、
 オプションのAK-04/
 JM-08をご使用下さい。
 （下記参照）

アブソデータ保存用バッテリ
（M-172ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉

ダミープラグ
（M-172ページ参照）
型式:DP-5

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ/Ⅲ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

回生抵抗ユニット
（M-172ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉

オープンコレクタ仕様のパルスを差動方式に変換します。
上位コントローラの出力パルスがオープンコレクタ仕様の　
場合、本変換器を使用してください。

■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24V±10％（Max.50mA）
オープンコレクタ（コレクタ電流 Max.12mA）
200kHz以下
差動出力（Max.10mA） （26C31相当）
10g以下（ケーブルコネクタ含まず）
3M製37104-3122-000L（e-CONコネクタ） 2個
適合電線  AWG No.24～26

差動方式のパルスをオープンコレクタ仕様に変換します。上位
コントローラのパルス入力がオープンコレクタ仕様の場合、本
変換器を使用してください。
■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24V±10％（Max.50mA）
差動入力（Max.10mA） （RS422準拠）
500kHz以下
DC24Vオープンコレクタ（コレクタ電流 Max.25mA）
10g以下（ケーブルコネクタ含まず）
3M製37104-3122-000FL（e-CONコネクタ） 2個
適合電線  AWG No.24～26

Opencollector Differential
OutputInput
PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

20
10

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

AK－04

50

Opencollector Differential
Output Input

20
10

PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

JM－08

50

10

■パルス変換器 : 型式JM-08

パソコン対応ソフト
（M-172ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
ver10.00.00.00より対応
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション
オプション

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

※RCS2・RA13Rは、配線が異ります。詳細は、総合カタログ巻末-110ページをご確認ください。

CGBタイプのみ必要

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

RCS2・RCS3 単軸ロボット 直交ロボット リニアサーボ
アクチュエータ

システム構成

位置決め点数 特　長種別モード

ポジショナ
モード

パルス列
制御モード

PIOパターン
0

PIOパターン
1

PIOパターン
2

PIOパターン
3

PIOパターン
4

PIOパターン
5

PIOパターン
6

PIOパターン
7

インクリ用
パルス列制御モード

アブソ用
パルス列制御モード

PIOパターン
0

PIOパターン
1

位置決めモード

教示モード

256点モード

512点モード

電磁弁モード1

電磁弁モード2

力制御モード1

力制御モード2

64点

64点

256点

512点

7点

3点

32点

5点

─

工場出荷時設定の標準モードです。 
移動したいポジションの番号を外部から指定して動作します。

外部信号でスライダ（ロッド）を移動し、停止位置をポジションデータとして登録可能な
モードです。

位置決めモードの位置決め点数を２５６点に拡大したモードです。

位置決めモードの位置決め点数を５１２点に拡大したモードです。

エアシリンダの電磁弁と同様、信号のON／OFFだけで移動が可能なモードです。

電磁弁モードで、出力信号をエアシリンダのオートスイッチと同じにしたモードです。

力制御を行なう際のポジション移動を、位置決めモードで動作可能なモードです。
（位置決め点数は最大32点です）

力制御を行なう際のポジション移動を、電磁弁モードで動作可能なモードです。
（位置決め点数は最大5点です）

コントローラにポジションデータの入力が不要で、送ったパルスに応じて動作します。

本コントローラの制御方式は、ポジショナモードとパルス列制御モードの2種類から選択が可能です。
ポジショナモードは、コントローラに入力したポジションデータ（移動位置、速度、加速度、他）の番号を、
外部からI/O（入出力信号）で指定して動作が可能です。
またポジショナモードはパラメータにより8種類の運転モードを選択することが出来ます。
パルス列制御モードは、外部のパルス発生器から送られたパルスで移動量、速度、加速度等を制御することが可能です。

※ 上記記号名の（　）の中は、原点復帰前の機能となります。
※ 上記＊印の信号は動作時OFFとなります。
注1 パルス列制御モードPIOパターン1でのみ使用可能

ピン
番号 区分

パラメータ（PIOパターン）選択

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
─
─
─
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
MOVE
ZONE1

PZONE/ZONE2
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
MODE
JISL
JOG＋
JOG－
RMOD
HOME
＊STP

CSTR/PWRT
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
MOVE
MODES

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND

PEND/WEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
PC64
PC128
─
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
PM64
PM128

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

ST0
ST1
ST2
ST3
ST4
ST5
ST6
─
─
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
─
RES
SON
PE0
PE1
PE2
PE3
PE4
PE5
PE6
ZONE1

PZONE/ZONE2
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
PC64
PC128
PC256
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
PM64
PM128
PM256
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

ST0
ST1（JOG+）
ST2（－）
─
─
─
─
─
─
BKRL
RMOD
─
─
─
RES
SON
LSO

LS1（TRQS）
LS2（－）
─
─
─
─

ZONE1
PZONE/ZONE2
RMDS
HEND
─
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

ST0
ST1
ST2
ST3
ST4
─
─
─
CLBR
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
─
RES
SON
PE0
PE1
PE2
PE3
PE4
TRQS
LOAD
CEND

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

24V
24V
─
─

位置決め点数

IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15

0 1 2 3 4 7 0/1
位置決めモード 教示モード 256点モード 512点モード 電磁弁モード1 力制御モード2 パルス列モード

64点 64点 256点 512点 7点 5点

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
─
─
─
CLBR
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
TRQS
LOAD
CEND

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

6
力制御モード1

32点

5
電磁弁モード2

3点 ─
P24
P24
NC
NC

入力

出力

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A
1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

P24
P24
NC
NC
SON
RES
HOME
TL
CSTP
DCLR
BKRL
RMOD
RSTR 注1

─
─
─
─
─
─
─
PWR
SV
INP
HEND
TLR
＊ALM
＊EMGS
RMDS
ALM1
ALM2
ALM4
ALM8

＊OVLW/＊ALML
REND 注1
ZONE1
ZONE2
─
─
N
N

─
─
0V
0V

─
─
N
N

運転モード

I/O信号表　※I/Oの信号割付を9種類から選択できます。

コントローラに付属
アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

CGBタイプは
コントローラに付属

コントローラに付属

オプション

オプション

<SCON-CB/CGB>
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区分 信号略称 信号名称 機能の概要

入力

CSTR PTPストローブ（スタート信号） 指令ポジションで設定されたポジションへ移動を開始します。

PC1～PC256 指令ポジションNo. 移動させるポジションの番号の入力（バイナリ入力）します。

BKRL ブレーキ強制解除 ブレーキを強制的に解除します。

RMOD 運転モード切替 コントローラのMODEスイッチがAUTOの時、運転モードを切り替えることが出来ます。
（本信号OFFでAUTO、ONでMANU）

＊STP 一時停止 移動中本信号OFFで減速停止します。停止中残りの移動は保留状態で信号が
ONになった時点で移動が再開します。

RES リセット 信号ONでアラームのリセットを行ないます。
また一時停止状態（＊STPがOFF）でONすると、残移動量のキャンセルが可能です。

SON サーボON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

HOME 原点復帰 信号ONで原点復帰動作を行ないます。

MODE 教示モード 信号ONで教示モードに移行します。（この時CSTR、JOG＋、JOG－が全てOFFで
アクチュエータの動作が停止していないと切り替わりません。）

JISL ジョグ/インチング切替 本信号がOFFの時、JOG＋、JOG－でジョグ動作を行ないます。
ONの時はJOG＋、JOG－でインチング動作になります。

JOG＋、JOG− ジョグ JISL信号がOFFの時、JOG＋信号のONエッジ検出で＋方向、JOG－信号で－方向にジョグ動作を行います。
それぞれの動作中にOFFエッジを検出すると減速停止します。JISL信号がONの時は、インチング動作となります。

PWRT 現在位置書込み 教示モード中、書き込みポジションを指定して本信号を20ms以上ONで現在位置を指定した
ポジションに書き込みます。

ST0～ST6 スタート信号 電磁弁モードの時、本信号ONで指定されたポジションへ移動します。（スタート信号は不要です）

CLBR ロードセルキャリブレーション指令 本信号を20ms以上ONで、ロードセルのキャリブレーションを開始します。

TL トルク制限選択信号 ONの間、パラメータで設定された数値でモータのトルクを制限します。
トルクが設定値に達するとTLR信号がONします。（パルス列モード専用）

CSTP 強制停止 10ms以上連続ONでアクチュエータの強制停止を行います。
コントローラ内部に設定されたトルクで減速停止し、サーボOFFします。（パルス列モード専用）

DCLR 偏差カウンタクリア信号 本信号をONの間、位置偏差カウンタをクリアし続けます。（パルス列モード専用）

RSTR※1 基準位置移動指令 信号ONでパラメータNo.167に設定した位置に移動します。※1：PIOパターン1でのみ使用

出力

PEND/INP 位置決め完了 移動後、位置決め幅内に達するとONします。PENDは位置決め幅を超えてもOFFしませんが、
INPはOFFになります。PENDとINPはパラメータで切り替えられます。

PM1～PM256 完了ポジションNo. 位置決め完了後に到達したポジションの番号を出力（バイナリ出力）します。

HEND 原点復帰完了 原点復帰が完了するとONします。

ZONE1、ZONE2 ゾーン アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲内にあるとONします。

PZONE ポジションゾーン ポジション移動時に、アクチュエータの現在位置がポジションデータで設定した範囲に入るとONします。
ZONE1/ZONE2との併用は可能ですが、PZONEは設定したポジションへの移動時のみ有効となります。

RMDS 運転モード状態出力 運転モードの状態を出力します。コントローラがマニュアルモードの時ONします。

＊OVLW 過負荷警告 正常状態でONとなり、過負荷警告レベルを超えるとOFFします。（動作は継続されます）

＊ALML 軽故障アラーム 正常状態でONとなり、メッセージレベルのアラーム発生でOFFとなります。（動作は継続されます）

＊ALM アラーム コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。

ALM1～ALM8 アラームコード出力信号 アラーム発生時、アラーム内容をバイナリコードで出力します。（パルス列モード専用）

MOVE 移動中 アクチュエータが移動中(原点復帰、押し付け時含む)にONします。

SV サーボON サーボON状態の時にONします。

＊EMGS 非常停止出力 コントローラが非常停止解除状態でONとなり、非常停止状態になるとOFFします。

＊BALM アブソリュートバッテリ電圧低下警告 アブソ仕様のコントローラで、アブソバッテリの電圧が低下するとOFFします。（動作は継続されます）

MODES 教示モード出力 MODE信号の入力により、教示モードになるとONします。通常モードになるとOFFします。

WEND 書き込み完了 教示モード移行後はOFFで、PWRT信号による書き込みが完了した時点でONします。
PWRT信号OFFで本信号もOFFします。

PE0～PE6 現在位置No. 電磁弁モードで、目標位置に移動完了後にONします。

LS0～LS2 リミットスイッチ出力 アクチュエータの現在位置が目標位置の前後位置決め幅以内に入るとONします。
原点復帰完了状態であれば、移動指令前でもサーボOFF状態でも出力します。

CEND ロードセルキャリブレーション完了 ロードセルのキャリブレーションが完了するとONします。
CLBR信号をOFFすると本信号もOFFします。

LOAD 負荷出力判定信号 押付け動作時、ポジションデータの“ゾーン＋”“ゾーン－”の範囲内で、“しきい”に設定した電流値を超
えた場合に出力されます。圧入が正常に行われたかどうかの判定に使用します。

TRQS トルクレベル出力 押付移動中に、障害物等にスライダ（ロッド）が衝突し、モータの電流値がポジションデータの“しきい”
に設定した電流値に達した場合に出力されます。

PWR システム準備完了 コントローラに電源投入後、正常に立ち上がった時ONします。（パルス列モード専用）　

TLR トルク制限信号 TL信号によりトルク制限中、モータのトルクが設定値に達するとONします。（パルス列モード専用）　

REND※1 基準位置移動完了 パラメータNo.167に設定した基準位置への移動完了でONします。※1：PIOパターン1でのみ使用

※上記＊印の信号は、通常ONで動作時OFFとなります。

使用できる信号は異なります。使用できる機能をご確認ください。

I/O信号機能説明

PNP仕様 PNP仕様

˙ҐஔܾΊモーυʗࣔڭモーυʗి࣓หモーυ

˙ೖྗ෦ɹ外部入力仕様 ˙ग़ྗ෦ɹ外部出力仕様

˙パルス列モーυʢࠩಈग़ྗʣ

入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

絶縁方式

項　目 仕　様

DC24V ±10％

4mA／1回路

ON電圧…Min. DC18.0V
0FF電圧…Max. DC6.0V

フォトカプラ

負荷電圧
最大負荷電流
漏洩電流
絶縁方式

項　目 仕　様

DC24V

50mA／1点

Max. 0.1mA／1点

フォトカプラ

PIOコネクタ（NPN仕様）

※ピン番号1A,2A両ピンに24Vを、ピン番号19B、20B両ピンにOVを接続して下さい。

※PULSEコネクタに接続されるツイストペアケーブルのシールドは必ずシェルに接続してください。
　また、ケーブル��NҎͰ用ͯ͠Լ͍͞ɻ
※ピン番号1A、2A両ピンに24Vを、ピン番号19B、20B両ピンにOVを接続してください。
（※1） ─／＊ALML／＊OVLW／＊BALM（パラメータで切りかえ可能）

PULSEコネクタ

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

入力端子

＋
－

P24

680Ω

5.6kΩ

内
部
回
路

コントローラ
入力端子

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

680Ω

N

5.6kΩ

内
部
回
路

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

P24

10Ω

N

内
部
回
路

負荷

出力端子

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

P24

10Ω

N

内
部
回
路

負荷
出力端子

NPN仕様 NPN仕様

DC24V±10%

ピン番号 区分 信号名
1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A
1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

24V
24V
未使用
未使用
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
未使用
未使用
0V
0V

電源

電源

入力

出力

─
─

─
─

PIOコネクタ（NPN仕様）

ピン番号 区分 信号名
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
シェル

未使用
未使用
PP
/PP
NP
/NP
AFB
/AFB
BFB
/BFB
ZFB
/ZFB
GND
GND
シールド

入力

出力

グランド

シールド

ピン番号 区分 信号名

ツイストペア
シールド

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A

13A～20A
1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B

17B～18B
19B
20B

24V
24V
未使用
未使用
SON
RES
HOME
TL
CSTP
DCLR
BKRL
RMOD
未使用
PWR
SV
INP
HEND
TLR
＊ALM
＊EMGS
RMDS
ALM1
ALM2
ALM4
ALM8

（※1）参照
─

ZONE1
ZONE2
未使用
0V
0V

電源

入力

─

出力

─

電源

DC24V±10%

I/O配線図

PIO入出力インターフェース



M-167　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

SCON-CB　M-168

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

使用できる信号は異なります。使用できる機能をご確認ください。

I/O信号機能説明

PNP仕様 PNP仕様

˙ҐஔܾΊモーυʗࣔڭモーυʗి࣓หモーυ

˙ೖྗ෦ɹ外部入力仕様 ˙ग़ྗ෦ɹ外部出力仕様

˙パルス列モーυʢࠩಈग़ྗʣ

入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

絶縁方式

項　目 仕　様

DC24V ±10％

4mA／1回路

ON電圧…Min. DC18.0V
0FF電圧…Max. DC6.0V

フォトカプラ

負荷電圧
最大負荷電流
漏洩電流
絶縁方式

項　目 仕　様

DC24V

50mA／1点

Max. 0.1mA／1点

フォトカプラ

PIOコネクタ（NPN仕様）

※ピン番号1A,2A両ピンに24Vを、ピン番号19B、20B両ピンにOVを接続して下さい。

※PULSEコネクタに接続されるツイストペアケーブルのシールドは必ずシェルに接続してください。
　また、ケーブル��NҎͰ用ͯ͠Լ͍͞ɻ
※ピン番号1A、2A両ピンに24Vを、ピン番号19B、20B両ピンにOVを接続してください。
（※1） ─／＊ALML／＊OVLW／＊BALM（パラメータで切りかえ可能）

PULSEコネクタ

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

入力端子

＋
－

P24

680Ω

5.6kΩ

内
部
回
路

コントローラ
入力端子

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

680Ω

N

5.6kΩ

内
部
回
路

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

P24

10Ω

N

内
部
回
路

負荷

出力端子

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

P24

10Ω

N

内
部
回
路

負荷
出力端子

NPN仕様 NPN仕様

DC24V±10%

ピン番号 区分 信号名
1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A
1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

24V
24V
未使用
未使用
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
未使用
未使用
0V
0V

電源

電源

入力

出力

─
─

─
─

PIOコネクタ（NPN仕様）

ピン番号 区分 信号名
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
シェル

未使用
未使用
PP
/PP
NP
/NP
AFB
/AFB
BFB
/BFB
ZFB
/ZFB
GND
GND
シールド

入力

出力

グランド

シールド

ピン番号 区分 信号名

ツイストペア
シールド

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A

13A～20A
1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B

17B～18B
19B
20B

24V
24V
未使用
未使用
SON
RES
HOME
TL
CSTP
DCLR
BKRL
RMOD
未使用
PWR
SV
INP
HEND
TLR
＊ALM
＊EMGS
RMDS
ALM1
ALM2
ALM4
ALM8

（※1）参照
─

ZONE1
ZONE2
未使用
0V
0V

電源

入力

─

出力

─

電源

DC24V±10%

I/O配線図

PIO入出力インターフェース



M-169　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

SCON-CB　M-170

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

˙ೖྗ෦ ˙ग़ྗ෦
： ラインドライバインターフェイス 2.5Mpps
： フォトカプラ絶縁

最大入力パルス数
絶縁方式

： ラインドライバインターフェイス 2.5Mpps
： 非絶縁

最大出力パルス数
絶縁／非絶縁

26C31相当品 3.PP

4./PP
内部回路

5.NP

6./NP
内部回路

SCON
26C32相当品 7.AFB

SCON

8./AFB
内部回路

9.BFB

10./BFB
内部回路

11.ZFB

13.GND

14.GND

12./ZFB
内部回路

GND GND

正転パルス列

逆転パルス列

正転パルス列

逆転パルス列

パルス列

符号

パルス列

符号

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

正転パルス列は正方向、逆転パルス列は逆方向のモータ回転量となります。

90°の位相差のA/B相（4逓倍）パルスでモータ回転量と回転方向の指令となります。

指令パルスはモータ回転量、指令符号は回転方向となります。

High

High

Low

Low

A/B相パルス列

A/B相パルス列

指令パルス列形態 入力端子 逆転時正転時

負
論
理

正
論
理

パルス入力には、AK-04（オプション）が必要です。 パルス列出力には、JM-08（オプション）が必要です。

： 200kpps（AK-04必要）
： 500kpps（JM-08必要）

最大入力パルス数
最大出力パルス数

※ AK-04に接続するDC24V電源は、PIOインターフェイス
 電源と共通としてください。
※ パルス出力ユニット（PLC）とAK-04/JM-08間の
 ケーブルは極力短くしてください。
 また、AK-04/JM-08とPULSEコネクタ間の
� ケーブル�NҎͰ用͍ͯͩ͘͠͞ɻ

パルス列タイプ入出力仕様（差動ラインドライバ仕様）

パルス列タイプ入出力仕様（オープンコレクタ仕様）

指令パルス入力形態

パルス変換器
JM-08
（オプション）

SCON

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

CB-SC
-PIOS□□□

0V

上位ユニット
PULSE
パルス列制御用コネクタ

NC

NC

PP

/PP

NP

/NP

AFB

/AFB

BFB

/BFB

ZFB

/ZFB

0V

0V

ケーブルクランプ

パルス変換器
AK-04
（オプション）

1

2

3

4

1

2

3

4

24V

0V

PP NP

/PP

PP

NP /NP

1

2

3

4

1

2

3

4

24V

0V

PP NP

/PP

PP

NP /NP

0V DC24V

0V
DC24V

DC24V

D種接地
（旧第3種接地:接地抵抗100Ω以下）

パルス指令

カウンタユニット

位置決めユニット

0V

A相フィードバックパルス

B相フィードバックパルス

Z相フィードバックパルス

1

2

3

4

1

2

3

4

24V

0V

PP NP

/PP

PP

NP /NP

͝ҙ
上位のオープンコレクタの入出力と、
AK-04、JM-08は同一電源を使用して
ください。

仕　様項　目
対応モータ容量
制御軸数
動作方式
位置決め点数
バックアップメモリ
I/Oコネクタ
I/O点数
I/O電源
シリアル通信
指令パルス列入力方式（注1）
最大入力パルス周波数
位置検出方式
駆動源遮断機能
電磁ブレーキ強制開放

保護機能
使用周囲温度
使用周囲湿度
使用周囲雰囲気
保護等級
質量
外形寸法

保持時間
充電時間

約10日
約100時間

過電流、温度異常、ファン速度低下監視、エンコーダ断線など

入力電源

電源容量（注2）

耐振動

カレンダ・時計機能

1軸
ポジショナタイプ／パルス列タイプ

512点（PIO仕様）、 768点（フィールドバス仕様）
不揮発性メモリ（FRAM）
40ピンコネクタ

入力16点／出力16点
外部供給DC24V±10%

RS485　1ch
差動ラインドライバ出力対応

差動ラインドライバ方式：最大2.5Mpps ／オープンコレクタ方式（パルス変換器使用）：最大200kpps
インクリメンタルエンコーダ／アブソリュートエンコーダ／シリアルエンコーダ疑似アブソ／バッテリレスアブソリュートエンコーダ

CB：有（リレー内蔵）　CGB：無
ブレーキリリーススイッチON/OFF

0～40℃
85%以下（結露なきこと）
腐食性ガスなきこと

IP20

400W未満 400W以上

約900g（アブソリュート仕様はプラス25g）
58mm（W）×194mm（H）×121mm（D）

単相 AC100～115V±10％
単相 AC200～230V±10％

12W／89VA
20W／74VA
30W（RS除く）／94VA
30W（RS用）/186VA
60W（RCS3-CTZ5C除く）／186VA
60W（RCS3-CTZ5C用）／245VA
100W／282VA
150W／376VA
200W／469VA

100SW（LSA/LSAS-N10用）（※）／331VA
200SW（LSA-S10H、LSA/LSAS-N15S用）（※）／534VA
200SW（LSA/LSAS-N15H用）（※）／821VA
300W（LSA-N19用）（※）／710VA
400W（RCS3-CT8C除く）／968VA
400W（RCS3-CT8C用）／1278VA
600W／1212VA
750W／1569VA

XYZ各方向 10～57Hz　片側幅 0.035mm（連続）、 0.075mm（断続）
 58～150Hz　4.9m/s 2（連続）、 9.8m/s 2（断続）

単相 AC200～230V±10％

約1.2kg（アブソリュート仕様はプラス25g）
72mm（W）×194mm（H）×121mm（D）

（注1） 指令パルス入力方式はノイズに強い差動ラインドライバ方式をご使用下さい。
 オープンコレクタ方式を使わなければならない場合は、オプションのパルス変換器（AK-04/JM-08）にてパルスを差動に変換してご使用下さい。
（注2） （※）印の付いた機種を動作するコントローラの外形寸法は、400W未満でも400W以上のコントローラの外形寸法になります。

仕様表

※SCON-CBで動作可能なアクチュエータのエンコーダパルス数は、RCS2-SRA7BD/SRGS7BD/SRGD7BDが3072パルス、
　RCS2-□□5N（インクリメンタル）が1600パルス、DD-□18P：20bitが1048576パルス、DD-□18S：17bitが131072パルス、
　NS-S□M□（インクリメンタル）が2400パルス、それ以外の機種は全て16384パルスになります。



M-169　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

SCON-CB　M-170

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

˙ೖྗ෦ ˙ग़ྗ෦
： ラインドライバインターフェイス 2.5Mpps
： フォトカプラ絶縁

最大入力パルス数
絶縁方式

： ラインドライバインターフェイス 2.5Mpps
： 非絶縁

最大出力パルス数
絶縁／非絶縁

26C31相当品 3.PP

4./PP
内部回路

5.NP

6./NP
内部回路

SCON
26C32相当品 7.AFB

SCON

8./AFB
内部回路

9.BFB

10./BFB
内部回路

11.ZFB

13.GND

14.GND

12./ZFB
内部回路

GND GND

正転パルス列

逆転パルス列

正転パルス列

逆転パルス列

パルス列

符号

パルス列

符号

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

PP・/PP

NP・/NP

正転パルス列は正方向、逆転パルス列は逆方向のモータ回転量となります。

90°の位相差のA/B相（4逓倍）パルスでモータ回転量と回転方向の指令となります。

指令パルスはモータ回転量、指令符号は回転方向となります。

High

High

Low

Low

A/B相パルス列

A/B相パルス列

指令パルス列形態 入力端子 逆転時正転時

負
論
理

正
論
理

パルス入力には、AK-04（オプション）が必要です。 パルス列出力には、JM-08（オプション）が必要です。

： 200kpps（AK-04必要）
： 500kpps（JM-08必要）

最大入力パルス数
最大出力パルス数

※ AK-04に接続するDC24V電源は、PIOインターフェイス
 電源と共通としてください。
※ パルス出力ユニット（PLC）とAK-04/JM-08間の
 ケーブルは極力短くしてください。
 また、AK-04/JM-08とPULSEコネクタ間の
� ケーブル�NҎͰ用͍ͯͩ͘͠͞ɻ

パルス列タイプ入出力仕様（差動ラインドライバ仕様）

パルス列タイプ入出力仕様（オープンコレクタ仕様）

指令パルス入力形態

パルス変換器
JM-08
（オプション）

SCON

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

CB-SC
-PIOS□□□

0V

上位ユニット
PULSE
パルス列制御用コネクタ

NC

NC

PP

/PP

NP

/NP

AFB

/AFB

BFB

/BFB

ZFB

/ZFB

0V

0V

ケーブルクランプ

パルス変換器
AK-04
（オプション）

1

2

3

4

1

2

3

4

24V

0V

PP NP

/PP

PP

NP /NP

1

2

3

4

1

2

3

4

24V

0V

PP NP

/PP

PP

NP /NP

0V DC24V

0V
DC24V

DC24V

D種接地
（旧第3種接地:接地抵抗100Ω以下）

パルス指令
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上位のオープンコレクタの入出力と、
AK-04、JM-08は同一電源を使用して
ください。

仕　様項　目
対応モータ容量
制御軸数
動作方式
位置決め点数
バックアップメモリ
I/Oコネクタ
I/O点数
I/O電源
シリアル通信
指令パルス列入力方式（注1）
最大入力パルス周波数
位置検出方式
駆動源遮断機能
電磁ブレーキ強制開放

保護機能
使用周囲温度
使用周囲湿度
使用周囲雰囲気
保護等級
質量
外形寸法

保持時間
充電時間

約10日
約100時間

過電流、温度異常、ファン速度低下監視、エンコーダ断線など

入力電源

電源容量（注2）

耐振動

カレンダ・時計機能

1軸
ポジショナタイプ／パルス列タイプ

512点（PIO仕様）、 768点（フィールドバス仕様）
不揮発性メモリ（FRAM）
40ピンコネクタ

入力16点／出力16点
外部供給DC24V±10%

RS485　1ch
差動ラインドライバ出力対応

差動ラインドライバ方式：最大2.5Mpps ／オープンコレクタ方式（パルス変換器使用）：最大200kpps
インクリメンタルエンコーダ／アブソリュートエンコーダ／シリアルエンコーダ疑似アブソ／バッテリレスアブソリュートエンコーダ

CB：有（リレー内蔵）　CGB：無
ブレーキリリーススイッチON/OFF

0～40℃
85%以下（結露なきこと）
腐食性ガスなきこと

IP20

400W未満 400W以上

約900g（アブソリュート仕様はプラス25g）
58mm（W）×194mm（H）×121mm（D）

単相 AC100～115V±10％
単相 AC200～230V±10％

12W／89VA
20W／74VA
30W（RS除く）／94VA
30W（RS用）/186VA
60W（RCS3-CTZ5C除く）／186VA
60W（RCS3-CTZ5C用）／245VA
100W／282VA
150W／376VA
200W／469VA

100SW（LSA/LSAS-N10用）（※）／331VA
200SW（LSA-S10H、LSA/LSAS-N15S用）（※）／534VA
200SW（LSA/LSAS-N15H用）（※）／821VA
300W（LSA-N19用）（※）／710VA
400W（RCS3-CT8C除く）／968VA
400W（RCS3-CT8C用）／1278VA
600W／1212VA
750W／1569VA

XYZ各方向 10～57Hz　片側幅 0.035mm（連続）、 0.075mm（断続）
 58～150Hz　4.9m/s 2（連続）、 9.8m/s 2（断続）

単相 AC200～230V±10％

約1.2kg（アブソリュート仕様はプラス25g）
72mm（W）×194mm（H）×121mm（D）

（注1） 指令パルス入力方式はノイズに強い差動ラインドライバ方式をご使用下さい。
 オープンコレクタ方式を使わなければならない場合は、オプションのパルス変換器（AK-04/JM-08）にてパルスを差動に変換してご使用下さい。
（注2） （※）印の付いた機種を動作するコントローラの外形寸法は、400W未満でも400W以上のコントローラの外形寸法になります。

仕様表

※SCON-CBで動作可能なアクチュエータのエンコーダパルス数は、RCS2-SRA7BD/SRGS7BD/SRGD7BDが3072パルス、
　RCS2-□□5N（インクリメンタル）が1600パルス、DD-□18P：20bitが1048576パルス、DD-□18S：17bitが131072パルス、
　NS-S□M□（インクリメンタル）が2400パルス、それ以外の機種は全て16384パルスになります。
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■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を備えた教示装置です。

■ 型式 5#����˘

■ 構成

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

3$.�����.8�（外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

3$.�����64#�（外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

■ 特長 モータが減速する際に発生する回生電流を熱に変換するユニットです。
動作するアクチュエータの合計W数を下表でご確認頂き、 回生抵抗が
必要な場合はご用意ください。

■ 型式 3&46��（標準仕様）�3&46%��（DINレール取付仕様）

■ 仕様

■ 必要数の目安 ■ 必要数の目安（RCS2-RA13R）

■ 必要数の目安（DD）

0個

1個

2個

～100W

～400W

～750W

水平
～100W

～400W

～750W

垂直

DD
T18□/LT１８□

H18□/LH18□

タイプシリーズ
1

2

必要個数

※動作条件によっては上記よりも
　回生抵抗が必要になる場合があります。
※リニアサーボアクチュエータの目安も、上記
　の表となります。ただし、LSA/LSAS-N10S
　タイプは１個必要です。

※動作条件によっては上記よりも
　回生抵抗が必要になる場合があります。

■ 外形寸法図

水平

垂直

1個

1個

リード2.5
0個

1個

リード1.25

※ 回生ユニットが2個必要
 な場合は、 RESU-2と
 RESU-1（M-264ページ
 参照）を1個ずつ手配して
 ください。

■ 特長 アプソリュート仕様のアクチュエータ
を動作する場合のアプソデータ保存
用バッテリです。

■ 型式 "#��ʢόッςϦ୯ମʣ
"#���$4ʢケースʣ

ダϛーϓラά
■ 特長

■ 型式 %P��
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外形寸法図 オプション

ver10.00.00.00より対応

ver10.00.00.00より対応

型　式
本体質量
内蔵回生抵抗値
本体取付方法
付属ケーブル

RESU-2

ネジ固定

約0.4kg
235Ω  80W

CB-SC-REU010

RESUD-2

DINレール固定

34
30.7

5

34
30.7

5
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6
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4
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5
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6

15
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D
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レ
ー
ル
中
心
か
ら
77
）

14
5

1.5

1.5 8.5

106.5

115

〈RESU-2〉

〈RESUD-2〉

φ5

φ5
安全カテゴリ対応仕様（SCON-CGAL）
を使用して動作させる場合に必要に
なります。

各部名称

1 LED表示
�コントローラの状態を表します。

2 ロータリスイッチ
�コントローラをリンクさせた際、各コントローラ識別の
為のアドレス設定用スイッチ。

3 ピアノスイッチ
�コントローラシステム用スイッチ。

5 回生ユニット接続コネクタ
アクチュエータが減速停止する際に発生する回生電流を
吸収する為の抵抗ユニット接続用コネクタ。

6 モータコネクタ
アクチュエータのモータケーブル接続用コネクタ。

7 電源コネクタ
AC電源接続用コネクタ。制御電源側とモータ電源側で分
割入力となってます。

8 接地用端子
保護接地用のネジ。必ず、接地してください。

4 システム I/Oコネクタ
非常停止スイッチ等の接続用コネクタ。

1
動作モード切替スイッチ
OFF：ポジショナモード　ON：パルス列制御モード
※電源投入時に有効。

2 メーカ調整用。常時OFF。

PWR

SV

ALM

EMG

緑

緑

橙

赤

名称 色 説明

システムレディで点灯（電源投入後、CPU正常機能）

サーボオンで点灯

アラーム発生中に点灯

非常停止中に点灯

9 パルス列制御専用コネクタ
パルス列制御モード動作時に使用するコネクタ。フィー
ドバックパルスはポジショナモードでも有効です。

10 PIO コネクタ
PLC等の周辺機器とパラレル通信を行う為のケーブル接
続用コネクタ。

12 SIO コネクタ
ティーチングボックス又はパソコン通信ケーブル接続用
コネクタ。

13ブレーキリリーススイッチ
アクチュエータに搭載の電磁ブレーキ強制解除スイッチ。
※ブレーキ駆動用のDC24V電源が接続されている必要
があります。

14ブレーキ電源コネクタ
ブレーキ電源DC24V供給コネクタ（ブレーキ搭載アク
チュエータ接続時のみ必要）。

15エンコーダ・センサコネクタ
エンコーダ・センサケーブル接続用コネクタ。

16アブソバッテリコネクタ
アブソリュートデータバックアップバッテリ接続用コネ
クタ（アブソリュートエンコーダ仕様時のみ必要）。

17アブソバッテリホルダ
アブソリュートデータバックアップバッテリを搭載する
為のバッテリホルダ。

※ティーチングボックスの非常停止スイッチは、AUTO/
MANUに関わらず接続時点で有効になります。また、ティーチ
ングボックス及びSIO 通信ケーブルを抜く際は、電源をOFF
にしてください。

11運転モード切替スイッチ

名称 説明

MANU

AUTO

名称 説明

PIO からの指令を受け付けない。

PIOからの指令を受付可能。

17
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■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を備えた教示装置です。

■ 型式 5#����˘

■ 構成

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

3$.�����.8�（外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

3$.�����64#�（外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

■ 特長 モータが減速する際に発生する回生電流を熱に変換するユニットです。
動作するアクチュエータの合計W数を下表でご確認頂き、 回生抵抗が
必要な場合はご用意ください。

■ 型式 3&46��（標準仕様）�3&46%��（DINレール取付仕様）

■ 仕様

■ 必要数の目安 ■ 必要数の目安（RCS2-RA13R）

■ 必要数の目安（DD）

0個

1個

2個

～100W

～400W

～750W

水平
～100W

～400W

～750W

垂直

DD
T18□/LT１８□

H18□/LH18□

タイプシリーズ
1

2

必要個数

※動作条件によっては上記よりも
　回生抵抗が必要になる場合があります。
※リニアサーボアクチュエータの目安も、上記
　の表となります。ただし、LSA/LSAS-N10S
　タイプは１個必要です。

※動作条件によっては上記よりも
　回生抵抗が必要になる場合があります。

■ 外形寸法図

水平

垂直

1個

1個

リード2.5
0個

1個

リード1.25

※ 回生ユニットが2個必要
 な場合は、 RESU-2と
 RESU-1（M-264ページ
 参照）を1個ずつ手配して
 ください。

■ 特長 アプソリュート仕様のアクチュエータ
を動作する場合のアプソデータ保存
用バッテリです。

■ 型式 "#��ʢόッςϦ୯ମʣ
"#���$4ʢケースʣ

ダϛーϓラά
■ 特長

■ 型式 %P��
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外形寸法図 オプション

ver10.00.00.00より対応

ver10.00.00.00より対応

型　式
本体質量
内蔵回生抵抗値
本体取付方法
付属ケーブル

RESU-2

ネジ固定

約0.4kg
235Ω  80W

CB-SC-REU010

RESUD-2

DINレール固定

34
30.7

5

34
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〈RESU-2〉

〈RESUD-2〉

φ5

φ5
安全カテゴリ対応仕様（SCON-CGAL）
を使用して動作させる場合に必要に
なります。

XP SP2以降/Vista/7/8

■ 仕様
定格電圧 24V DC

消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）

使用周囲温度 0～40℃

使用周囲湿度 20～85%RH （ただし結露なきこと）

耐環境性 IP20

質量 470g （TB-02本体のみの場合）
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メンテナンス部品

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。

■ケーブル対応表
製品型式 モータケーブル モータロボットケーブル エンコーダケーブル エンコーダロボットケーブル

① RCS2（CR/W）
RCS3（CR） ②～④以外の機種 CB-RCC-MA□□□ CB-RCC-MA□□□-RB CB-RCS2-PA□□□ CB-X3-PA□□□

② RCS3 CTZ5C
CT8C － － － CB-X1-PA□□□

③

RCS2

RT CB-RCC-MA□□□ CB-RCC-MA□□□-RB CB-RCS2-PLA□□□ CB-X2-PLA□□□

④

RA13R（標準）

CB-RCC-MA□□□ CB-RCC-MA□□□-RB

CB-RCS2-PLA□□□ CB-X2-PLA□□□

RA13R
（ブレーキ付）

CB-RCS2-PLA□□□
※コントローラ～ブレーキ間は
CB-RCS2-PLA□□□

CB-X2-PLA□□□
※コントローラ～ブレーキ間は

CB-X2-PLA□□□

⑤
NS

LS無し －

CB-X-MA□□□

－ CB-X3-PA□□□

⑥ LS付 － － CB-X2-PLA□□□

⑦ LSA
S/H/L/N － － CB-X3-PA□□□

W － CB-XMC-MA□□□ － CB-X2-PLA□□□

⑧ DD
DDCR
DDW

T18□/LT18□ － CB-X-MA□□□ －
CB-X3-PA□□□

⑨ H18□/LH18□ － CB-XMC-MA□□□ －

⑩ IS（P）WA S/M/L － CB-XEU-MA□□□ － CB-X1-PA□□□-WC

⑪ ①～⑩以外の機種 －

CB-X-MA□□□

－

CB-X1-PA□□□
（20m以下の場合）※

CB-X1-PA□□□-AWG24
（21m以上の場合）

⑫ ①～⑩以外の機種
　LS付仕様 － －

CB-X1-PLA□□□
（20m以下の場合）※

CB-X1-PLA□□□-AWG24
（21m以上の場合）

※バッテリレスアブソ仕様でないものは、20m以上でもCB-X1-PA□□□/CB-X1-PLA□□□になります。

製品型式 PIOフラットケーブル パルス列制御用ケーブル

⑬ SCON-CB CB-PAC-PIO□□□ CB-SC-PIOS□□□

※RCS2-RA13Rのロードセル仕様のケーブルは、M-186～をご参照ください。



M-173　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ
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SCON-CB　M-174

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ
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型式 CB-RCC-MA□□□/CB-RCC-MA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m

最小曲げR　r=51mm以上（可動使用の場合）

※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

˙�型式 CB－XMC－MA□□□

L

コントローラ側

4

1

1

4

ઢ ৭ 信号 ᶺ

1.25sq

緑
赤
白
黒

PE
U
V
W

1
2
3
4

ઢ৭信号ᶺ

1.25sq
（圧着）

赤
白
黒
緑

U
V
W
PE

1
2
3
4

メカ側

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、　例）080=8m
　最େ長さは、SCON/SSEL�20m、9SEL�30m

（
φ
9
）

（正面図）

（16）

（
4
1
）

（16）（21）

（
1
1
）

˙�型式 CB－XMC－MA□□□

L

コントローラ側

4

1

1

4

ઢ ৭ 信号 ᶺ

1.25sq

緑
赤
白
黒

PE
U
V
W

1
2
3
4

ઢ৭信号ᶺ

1.25sq
（圧着）

赤
白
黒
緑

U
V
W
PE

1
2
3
4

メカ側

※□□□はケーブル長さ（L）を記入、　例）080=8m
　最େ長さは、SCON/SSEL�20m、9SEL�30m

（
φ
9
）

（正面図）

（16）

（
4
1
）

（16）（21）

（
1
1
）

型式 CB−XMC−MA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、　例）080=8m
　最大長さは、SCON/SSEL:20m、XSEL:30m 

最小曲げR　r=55mm以上（可動使用の場合）

※標準がロボットケーブルです。

L

最小曲げR　r=58mm以上（可動使用の場合）

※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

型式 CB-RCS2-PA□□□（RCS2/RCS3用）/CB-X3-PA□□□（NS/RCS2/RCS3用） ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m



M-175　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ
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コント
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XSEL

PS-24
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SCON-CB　M-176

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

L

メンテナンス部品

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。

型式 CB-X-MA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m

最小曲げR　r=51mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

L

－
－
茶／白
灰／白
赤／白
黒／白
黄／黒
桃／黒
－
－
－
桃
紫
白
青／赤
ダイダイ／白
緑／白
青

ダイダイ
黒
青
緑
茶
灰
赤
－

茶／白
灰／白
赤／白
黒／白
黄／黒
桃／黒

桃
紫
白
青／赤
ダイダイ／白
緑／白
－
－
ドレン
青

ダイダイ
黒
青
緑
茶
－
灰
赤

最小曲げR　r=58mm以上（可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

※上記はエンコーダケーブルの配線図です。エンコーダロボットケーブルの配線図は、
　M-243ページのCB-X2-PLA□□□掲載箇所をご確認ください。

型式 CB-RCS2-PLA□□□（RCS2 ロータリ用）/CB-X2-PLA□□□（NS LS付仕様・RCS2 ロータリ用） ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m

（41） （14）

コントローラ側

（13）

（
3
7
）

メカ側（正面図） （正面図）

（
2
5
）

（8）

１

９

１

13

14

26

L

ドレン線およびシ－ルド編組

ツイストペア

（圧　着）
AWG24

AWG24
（ハンダ付）

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

ダイダイ
緑
－
－
赤
黒
青
黄
－

－
－
E24V
0V
LS

CREEP
OT
RSV
－
－
－
A+
A－
B+
B－
Z+
Z－
SRD+
SRD－
BAT＋
BAT－
VCC
GND
BKR－
BKR+
－

10
11
12
13
26
25
24
23
9
18
19
1
2
3
4
5
6
7
8
14
15
16
17
20
21
22

－
－

ダイダイ
緑
赤
黒
ドレン
青
黄

ＢＡＴ＋
ＢＡＴ－
ＳＤ
ＳＤ
ＶＣＣ
ＧＮＤ
ＦＧ
ＢＫ－
ＢＫ＋

1
2
3
4
5
6
7
8
9

配　線 色 信　号 No.

配　線色信　号No.

シ－ルドはフ－ドにクランプ接続

（
φ
8
）

最小曲げR　r=44mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PA□□□-AWG24 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応　　例）021=21m

L

最小曲げR　r=44mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応　　例）080=8m

最小曲げR　r=54mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PLA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応　　例）080=8m

※ISB・ISDB（エンコーダ種類がバッテリレスアブソ）で、21m以上のケーブルを
　ご希望の場合は、CB-X1-PLA□□□-AWG24をお選びください。

※ISB・ISDB（エンコーダ種類がバッテリレスアブソ）で、21m以上のケーブルを
　ご希望の場合は、CB-X1-PA□□□-AWG24をお選びください。



M-175　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ
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PS-24
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SCON-CB　M-176

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

（41） （14）

コントローラ側

（13）

（
3
7
）

メカ側

LS側

（8）

（正面図）

（
2
5
）

（
1
8
）

ドレン線およびシ－ルド編組

（圧　着）
AWG24

AWG24
（ハンダ付）

－
－
白／青
白／黄
白／赤
白／黒
白／紫
白／灰
－
－
－
－
－
－
－
－
－

ダイダイ
緑
－
－
赤
黒
青
黄
－

－
－
E24V
0V
LS

CREEP
OT
RSV
－
－
－
A+
A－
B+
B－
Z+
Z－
SRD+
SRD－
BAT＋
BAT－
VCC
GND
BKR－
BKR+
－

10
11
12
13
26
25
24
23
9
18
19
1
2
3
4
5
6
7
8
14
15
16
17
20
21
22

－
－

ダイダイ
緑
赤
黒
ドレン
青
黄

ＢＡＴ＋
ＢＡＴ－
ＳＤ
ＳＤ
ＶＣＣ
ＧＮＤ
ＦＧ
ＢＫ－
ＢＫ＋

1
2
3
4
5
6
7
8
9

配　線 色 信　号 No.

配　線色信　号No.

（圧　着）
AWG24

白／青
白／黄
白／赤
白／黒
白／紫
白／灰

E24V
0V
LS

CREEP
OT
RSV

1
2
3
4
5
6

配　線色信　号No.

シ－ルドはフ－ドにクランプ接続

１

９

１

13

14

26

６

１

L

(線色の白/青は帯色/絶縁体色を示す)

（
φ
9
）

ツイストペア

最小曲げR　r=54mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PLA□□□-AWG24 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応　　例）080=8m

型式 CB-X1-PA□□□-WC ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
　例）080=8m

最小曲げR　r=44mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル
色

L No.
信号
名称 配線

24V
24V
－
－
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル
色No.

信号
名称 配線

OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
－
－
0V
0V

1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

Ｂ

（圧接）
フラットケーブルＡ

（圧接）
AWG28

フラットケーブル B

ハーフピッチＭＩＬソケット：
ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ（ヒロセ）

フラットケ－ブル（２０芯）×２

ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ

20B20A

1B1A
Ａ

切り放し

切り放し

型式 CB-PAC-PIO□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応
　例）080=8m

シールド
シールド
白／灰
灰

白／青
青

白／茶
茶

白／黄
黄

白／緑
緑

白／赤
赤

黒
白／黒

シールドはケーブルクランプに接続

０．２ｓｑ
ハンダ付

１４
１３
１２
１１
１０
９
８
７
６
５
４
３

１
２

Ｎｏ．配線

白／灰
灰

白／青
青

白／茶
茶

白／黄
黄

白／緑
緑

白／赤
赤

黒
白／黒

色
未使用
未使用

ＧＮＤ
ＧＮＤ
／ＺＦＢ
ＺＦＢ
／ＢＦＢ
ＢＦＢ
／ＡＦＢ
ＡＦＢ
／ＮＰ
ＮＰ
／ＰＰ
ＰＰ

信号

Ｌ

プラグ：１０１１４－３０００ＰＥ（住友３Ｍ）
シェル：１０３１４－５２Ｆ０－００８（住友３Ｍ）

切り放し

（
φ
9）

型式 CB-SC-PIOS□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応
　例）080=8m

４

１

（73）（20）（16） L （φ29）

（
41
） （
φ
8）

信号配線

Ｖ

Ｎｏ.

２
３

１

0.75sq

４

Ｕ

Ｗ

信号 配線

Ｖ

Ｎｏ.

２
３

１
（圧 着）
0.75sqＵ

Ｗ

ＰＥＰＥ

プラグコネクタ
99-4222-00-04（BINDER）

プラグ
ＧＩＣ2.5/4-ＳＴＦ-7.62（フェニックス）

（正面図） （正面図）

型式 CB-XEU-MA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
　例）080=8m

最小曲げR　r=48mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。
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SCON-CB　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088
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型式

外観

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

標
準
価
格

PIO接続仕様（※1）

NP/PN DV CC PR

標準仕様 ネットワーク接続仕様（オプション） （※2）

インクリメンタル／アブソリュートインクリメンタル アブソリュート

CN ML EC EP PRT

（※1） パルス列制御はできません。
（※2） PIO及びパルス列での通信はできません。

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

CB 標準タイプ

WAI
バッテリレスアブソ

／インクリメンタル

A アブソリュート

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

オプション

F サーボプレスタイプ1 単相AC100V

2 単相AC200V

3 三相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

C B F

※ I/O種類でDV、CN、CC、
　ML、PR、EC、EP、PRT
　を選択された場合は、
　I/Oケーブル長は0を
　選択してください。

※現時点では、インクリメンタルと
　アブソリュートのみ対応。

※RCS3-RA15R/20Rは、CGBのみ選択可。

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「O」になります。

※750SはRCS2-RA13R専用です。

機種一覧／価格

型　式

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

SCON-CB/CGB

30W

60W・100W

200W

400W

600W

750Ｗ

3000W

3300W

200 200Wモータ

400 400Wモータ

3000 3000Wモータ

3300 3300Wモータ

750S ロードセル付750Wアクチュエータ用

60 60Wモータ

30 30Wモータ

100 100Wモータ

※RCS3-RA15R/20Rは、
　「3」のみ選択可。

サーボプレス専用コントローラ

1 専用のプレスプログラムを搭載

2 サーボプレス機能に特化したI/O信号割り付け

3 予兆保全が可能

特  長

2種類の制御方式と4種類の停止方法の組合せでご使用いただけるため、
8種類の加圧動作モードの選択が可能です。

速度制御
加圧動作終了後は、到達時の
位置を維持しながら停止します。

力制御
加圧動作終了後は、到達時の
力を維持しながら停止します。

従来のPIOパターンとは、全く別のサーボプレス専用のI/O信号の割り付けです。

8種類の動作モードから選択可能

それぞれの動作モードごと、画面に沿って値を入力すれば
簡単に動作できます。
また、位置の入力単位を0.001mmとし、より細かい設定が
できるようになりました。
これにより、微小な位置調整が可能です。

簡単なプログラム入力

プレスプログラムで判定範囲を設定し、
位置、荷重が規定の範囲内に入っているかを判定します。

判定機能も搭載

●モータ過負荷を検出し、警告する機能を搭載
　モータの温度変化をモニタすることで、故障や不具合発生前の異変を検知できます。
●モニタ機能充実
　オシロスコープのトリガ機能のように、選択した信号の状態が変化した瞬間から、現在位置や
　現在速度などの波形が取得可能です。また、位置決め完了、アラーム等の信号状態もあわせて取得が可能です。
●移動回数及び走行距離積算機能により、メンテナンスのタイミング確認が可能です。
●カレンダ機能によりアラーム発生時刻の保持が可能です。

位置停止
距離停止
荷重停止

増分荷重停止
位置停止
距離停止
荷重停止

増分荷重停止
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SCON-CB　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088
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型式

外観

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

標
準
価
格

PIO接続仕様（※1）

NP/PN DV CC PR

標準仕様 ネットワーク接続仕様（オプション） （※2）

インクリメンタル／アブソリュートインクリメンタル アブソリュート

CN ML EC EP PRT

（※1） パルス列制御はできません。
（※2） PIO及びパルス列での通信はできません。

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

CB 標準タイプ

WAI
バッテリレスアブソ

／インクリメンタル

A アブソリュート

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

オプション

F サーボプレスタイプ1 単相AC100V

2 単相AC200V

3 三相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

C B F

※ I/O種類でDV、CN、CC、
　ML、PR、EC、EP、PRT
　を選択された場合は、
　I/Oケーブル長は0を
　選択してください。

※現時点では、インクリメンタルと
　アブソリュートのみ対応。

※RCS3-RA15R/20Rは、CGBのみ選択可。

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「O」になります。

※750SはRCS2-RA13R専用です。

機種一覧／価格

型　式

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

SCON-CB/CGB

30W

60W・100W

200W

400W

600W

750Ｗ

3000W

3300W

200 200Wモータ

400 400Wモータ

3000 3000Wモータ

3300 3300Wモータ

750S ロードセル付750Wアクチュエータ用

60 60Wモータ

30 30Wモータ

100 100Wモータ

※RCS3-RA15R/20Rは、
　「3」のみ選択可。

− −

− − − − − − − −

− −

− −

− −

− −

− −

− −

− −
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SCON-CB　M-180

SCON-CB　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

ケーブルはお客様でご用意ください。コネクタは付属します。
※詳細は取扱説明書をご確認ください。

システム構成

マルチファンクション
コネクタ用
プラグ＋シェル

アクチュエータ RCS3シリーズ

I/Oフラットケーブル
（M-187ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルはM-187ページ参照

※電源を接続する際は必ず
　ノイズフィルタをご使用ください。

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルはM-187ページ参照

フィールドネットワーク

PLC

主電源 単相AC100V
単相AC200V

※RA15R、20Rの場合は
　必ず外部に駆動源遮断
　回路が必要です。推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）

（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

※上位ユニットがオープン
 コレクタ方式の場合は、
 オプションのJM-08を
 ご使用下さい。（下記参照）

アブソデータ保存用バッテリ
（M-185ページ参照）
〈型式：AB-5〉

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

SCON-CB

回生抵抗ユニット
（M-185ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉 パソコン対応ソフト

（M-185ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
Ver.10.00.01.00より対応
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション
アクチュエータに付属

※RCS2-RA13Rは、以下のような配線になります。

Opencollector Differential
Output Input

20
10

PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

JM－08

50

10

■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24V±10％（Max.50mA）
差動入力（Max.10mA） （RS422準拠）
500kHz以下
DC24Vオープンコレクタ（コレクタ電流 Max.25mA）
10g以下（ケーブルコネクタ含まず）
3M製 37104-3122-000FL（e-CONコネクタ） 2個
適合電線  AWG No.24～26

■パルス変換器 : 型式JM-08

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）
CGBタイプのみ必要

差動方式のパルスをオープンコレクタ仕様（NPNのみ）に変換します。
上位コントローラのパルス入力がオープンコレクタ仕様の場合、本変換器を使用してください。

※RCS2-RA13Rのオプション：ブレーキ（ブレーキボックス無）『BN』を選択しブレーキボックスの2軸目として使用される場合は、
　別途「CB-LDC-CTL□□□-JY」、「CB-RCS2-PLLA010」の購入が必要となります。

コントローラに付属

アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

コントローラに付属

オプション

ブレーキなしの場合ブレーキ付きの場合

接続図

エンコーダケーブル型式CB-RCS2-PLA□□□

ブレーキボックス
RCB-110-RA13-0

型式CB-LDC-CTL-□□□
（アクチュエータに付属）

裏面に接続

ブレーキ用電源

DC24V

CB-LDC-CTL□□□-JY
（ブレーキボックスに付属）

ロードセル配線付エンコーダケーブル
型式CB-RCS2-PLLA010
（ブレーキボックスに付属）

RCS2-RA13R
（ロードセル付）

モータケーブル型式CB-RCC-MA□□□

RCS2-RA13R
（ロードセル付）

モータケーブル型式CB-RCC-MA□□□

ロードセル配線付エンコーダケーブル
型式CB-RCS2-PLLA□□□

型式CB-LDC-CTL-□□□
（アクチュエータに付属）

RCS2-RA13R配線

RCS3・RA15R/20R のブレーキ基板はアクチュエータに内蔵しています。
アクチュエータ入力部でDC24V±1O%の電圧を入力してください。
（入力電圧が低い場合、ブレーキがリリースできません。
  配線の電圧ドロップを加味した電源供給をお願いいたします。）
DC24Vの供給は、アクチュエータ、コントローラ両方に必要です。

RCS3-RA15R/20R（ブレーキ付）配線

PIO制御とフィールドネットワークの
併用は出来ません。

ご注意
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SCON-CB　M-180

SCON-CB　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088
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ケーブルはお客様でご用意ください。コネクタは付属します。
※詳細は取扱説明書をご確認ください。

システム構成

マルチファンクション
コネクタ用
プラグ＋シェル

アクチュエータ RCS3シリーズ

I/Oフラットケーブル
（M-187ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルはM-187ページ参照

※電源を接続する際は必ず
　ノイズフィルタをご使用ください。

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルはM-187ページ参照

フィールドネットワーク

PLC

主電源 単相AC100V
単相AC200V

※RA15R、20Rの場合は
　必ず外部に駆動源遮断
　回路が必要です。推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）

（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

※上位ユニットがオープン
 コレクタ方式の場合は、
 オプションのJM-08を
 ご使用下さい。（下記参照）

アブソデータ保存用バッテリ
（M-185ページ参照）
〈型式：AB-5〉

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

SCON-CB

回生抵抗ユニット
（M-185ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉 パソコン対応ソフト

（M-185ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
Ver.10.00.01.00より対応
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション
アクチュエータに付属

※RCS2-RA13Rは、以下のような配線になります。

Opencollector Differential
Output Input

20
10

PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

JM－08

50

10

■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24V±10％（Max.50mA）
差動入力（Max.10mA） （RS422準拠）
500kHz以下
DC24Vオープンコレクタ（コレクタ電流 Max.25mA）
10g以下（ケーブルコネクタ含まず）
3M製 37104-3122-000FL（e-CONコネクタ） 2個
適合電線  AWG No.24～26

■パルス変換器 : 型式JM-08

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）
CGBタイプのみ必要

差動方式のパルスをオープンコレクタ仕様（NPNのみ）に変換します。
上位コントローラのパルス入力がオープンコレクタ仕様の場合、本変換器を使用してください。

※RCS2-RA13Rのオプション：ブレーキ（ブレーキボックス無）『BN』を選択しブレーキボックスの2軸目として使用される場合は、
　別途「CB-LDC-CTL□□□-JY」、「CB-RCS2-PLLA010」の購入が必要となります。

コントローラに付属

アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

コントローラに付属

オプション

ブレーキなしの場合ブレーキ付きの場合

接続図

エンコーダケーブル型式CB-RCS2-PLA□□□

ブレーキボックス
RCB-110-RA13-0

型式CB-LDC-CTL-□□□
（アクチュエータに付属）

裏面に接続

ブレーキ用電源

DC24V

CB-LDC-CTL□□□-JY
（ブレーキボックスに付属）

ロードセル配線付エンコーダケーブル
型式CB-RCS2-PLLA010
（ブレーキボックスに付属）

RCS2-RA13R
（ロードセル付）

モータケーブル型式CB-RCC-MA□□□

RCS2-RA13R
（ロードセル付）

モータケーブル型式CB-RCC-MA□□□

ロードセル配線付エンコーダケーブル
型式CB-RCS2-PLLA□□□

型式CB-LDC-CTL-□□□
（アクチュエータに付属）

RCS2-RA13R配線

RCS3・RA15R/20R のブレーキ基板はアクチュエータに内蔵しています。
アクチュエータ入力部でDC24V±1O%の電圧を入力してください。
（入力電圧が低い場合、ブレーキがリリースできません。
  配線の電圧ドロップを加味した電源供給をお願いいたします。）
DC24Vの供給は、アクチュエータ、コントローラ両方に必要です。

RCS3-RA15R/20R（ブレーキ付）配線

ピン番号 区分 信号 シンボル 名称
1Ａ 24Ｖ P24 I/O用　+24V供給
2Ａ 24Ｖ P24 I/O用　+24V供給
3Ａ - NC -
4Ａ - NC -
5Ａ

入力

IN0 PC1 指令プログラムNO.1
6Ａ IN1 PC2 指令プログラムNO.2
7Ａ IN2 PC4 指令プログラムNO.4
8Ａ IN3 PC8 指令プログラムNO.8
9Ａ IN4 PC16 指令プログラムNO.16
10Ａ IN5 PC32 指令プログラムNO.32
11Ａ IN6 PSTR プログラムスタート
12Ａ IN7 PHOM プログラム原点移動
13Ａ IN8 ENMV 軸動作許可
14Ａ IN9 FPST プログラム強制停止
15Ａ IN10 CLBR ロードセルキャリブレーション指令
16Ａ IN11 BKRL ブレーキ強制解除
17Ａ IN12 RMOD 運転モード切り替え
18Ａ IN13 HOME 原点復帰
19Ａ IN14 RES アラームリセット
20Ａ IN15 SON サーボON指令
1Ｂ

出力

OUT0 PCMP プログラム正常終了
2Ｂ OUT1 PRUN プログラム実行中
3Ｂ OUT2 PORG プログラム原点位置
4Ｂ OUT3 APRC アプローチ動作中
5Ｂ OUT4 SERC 探り動作中
6Ｂ OUT5 PRSS 加圧動作中
7Ｂ OUT6 PSTP 加圧停止中
8Ｂ OUT7 MPHM プログラム原点移動中
9Ｂ OUT8 JDOK 総合判定OK
10Ｂ OUT9 JDNG 総合判定NG
11Ｂ OUT10 CEND ロードセルキャリブレーション完了
12Ｂ OUT11 RMDS 運転モードステータス
13Ｂ OUT12 HEND 原点復帰完了
14Ｂ OUT13 SV サーボONステータス
15Ｂ OUT14 *ALM アラーム（負論理）
16Ｂ OUT15 *ALML 軽故障アラーム（負論理）
17Ｂ - - -
18Ｂ - - -
19Ｂ 0Ｖ N I/O用　0V供給
20Ｂ 0Ｖ N I/O用　0V供給

I/O 信号表
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SCON-CB　M-182

SCON-CB　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

I/O信号機能説明

PNP仕様 PNP仕様

■入力部　外部入力仕様 ■出力部　外部出力仕様

入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

絶縁方式

項　目 仕　様

DC24V ±10％

4mA／1回路

ON電圧…Min. DC18.0V
0FF電圧…Max. DC6.0V

フォトカプラ

負荷電圧
最大負荷電流
漏洩電流
絶縁方式

項　目 仕　様

DC24V

50mA／1点

Max. 0.1mA／1点

フォトカプラ

PIOコネクタ（NPN仕様）

※ピン番号1A,2A両ピンに24Vを、ピン番号19B、20B両ピンにOVを接続してください。

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

入力端子

＋
－

P24

680Ω

5.6kΩ

内
部
回
路

コントローラ
入力端子

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

680Ω

N

5.6kΩ

内
部
回
路

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

P24

10Ω

N

内
部
回
路

負荷

出力端子

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

P24

10Ω

N

内
部
回
路

負荷
出力端子

NPN仕様 NPN仕様

ピン番号 区分 信号名
1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A
1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

24V
24V
未使用
未使用
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
未使用
未使用
0V
0V

電源

電源

入力

出力

─
─

─
─

DC24V±10%

I/O配線図

PIO入出力インターフェース

区分 信号略称 信号名称 機能の概要

入力

PC1 指令プログラムNO.1

プログラム起動指令、またはプログラム原点移動指令時のプログラムNo.を指定します。
また、プログラムNo.指定後にPHOM信号をONすると、指定プログラムのプログラム原点へ
移動します。

PC2 指令プログラムNO.2

PC4 指令プログラムNO.4

PC8 指令プログラムNO.8

PC16 指令プログラムNO.16

PC32 指令プログラムNO.32

PSTR プログラムスタート PC1～32にプログラムNo.を指定し、ONすると指定プログラムを起動します。

PHOM プログラム原点移動 PC1～32にプログラムNo.を指定し、本ビットをONすると指定プログラムのプログラム原点へ
移動します。

ENMV 軸動作許可 軸動作のインターロックを取るために、ONでなければ軸を動作することはません。
OFFの状態では軸動作、プログラムは停止します。

FPST プログラム強制停止 プログラム実行中に本ビットをONすると、実行中のプログラムを停止します。また、パラメータ
変更により、強制停止時時プログラム原点への退避動作を行うかどうかを選択可能です。

CLBR ロードセルキャリブレーション指令 本信号を20ｍs以上ONで、ロードセルのキャリブレーションを開始します。

BKRL ブレーキ強制解除 ブレーキを強制的に解除します。

RMOD 運転モード切り替え コントローラのMODEスイッチがAUTOの時、運転モードを切り替えることができます。
（本信号OFFでAUTO、ONでMANU）

HOME 原点復帰 信号ONで原点復帰動作を行います。

RES リセット 信号ONでアラームリセットを行います。

SON サーボON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

出力

PCMP プログラム正常終了 プログラムが正常終了したことを示します。待機ステージに遷移した時点でONします。
プログラム原点移動完了時にはONしません。

PRUN プログラム実行中 プログラムが実行中であることを示します。プログラム起動～待機ステージ終了までの間ONします。
プログラム原点移動中は含みません。

PORG プログラム原点位置 プログラム実行中、またはプログラム原点移動中に指令されたプログラムNo.のプログラム原点座標に
あるとONします。

APRC アプローチ動作中 プログラムのアプローチステージ中にONとなります。

SERC 探り動作中 プログラムの探りステージ中にONとなります。

PRSS 加圧動作中 プログラムの加圧ステージ中にONとなります。

PSTP 加圧停止中 プログラムの停止ステージ中にONとなります。

MPHM プログラム原点移動中 プログラムの減圧ステージ中にONとなります。

JDOK 総合判定OK プログラムの位置(距離)判定、荷重判定による総合判定のOKステータスを示します。

JDNG 総合判定NG プログラムの位置(距離)判定、荷重判定による総合判定のNGステータスを示します。

CEND ロードセルキャリブレーション完了 ロードセルのキャリブレーションが完了するとONします。

RMDS 運転モード状態出力 運転モードの状態を出力します。コントローラがマニュアルモードの時ONします。

HEND 原点復帰完了 原点復帰が完了するとONします。

SV サーボON サーボON状態の時にONします。

*ALM アラーム コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。

*ALML 軽故障アラーム 正常状態でONとなり、メッセージレベルのアラーム発生でOFFとなります。（動作は継続されます。）

※上記＊印の信号は、通常ONで動作時OFFとなります。



M-181　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ
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-C/LC
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MCON
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SCON
-CAL

MSCON

PSEL
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SSEL
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PS-24
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SCON-CB　M-182

SCON-CB　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

M
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I/O信号機能説明

PNP仕様 PNP仕様

■入力部　外部入力仕様 ■出力部　外部出力仕様

入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

絶縁方式

項　目 仕　様

DC24V ±10％

4mA／1回路

ON電圧…Min. DC18.0V
0FF電圧…Max. DC6.0V

フォトカプラ

負荷電圧
最大負荷電流
漏洩電流
絶縁方式

項　目 仕　様

DC24V

50mA／1点

Max. 0.1mA／1点

フォトカプラ

PIOコネクタ（NPN仕様）

※ピン番号1A,2A両ピンに24Vを、ピン番号19B、20B両ピンにOVを接続してください。

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

入力端子

＋
－

P24

680Ω

5.6kΩ

内
部
回
路

コントローラ
入力端子

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

680Ω

N

5.6kΩ

内
部
回
路

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

P24

10Ω

N

内
部
回
路

負荷

出力端子

コントローラ

外部電源
DC24V
±10%

＋
－

P24

10Ω

N

内
部
回
路

負荷
出力端子

NPN仕様 NPN仕様

ピン番号 区分 信号名
1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A
1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

24V
24V
未使用
未使用
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
未使用
未使用
0V
0V

電源

電源

入力

出力

─
─

─
─

DC24V±10%

I/O配線図

PIO入出力インターフェース
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SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ
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ERC3
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MCON
-C/LC
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DCON
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-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL
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PS-24
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SCON-CB　M-184

SCON-CB　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

仕　様項　目
対応モータ容量
接続アクチュエータ
制御軸数
動作方式
バックアップメモリ
I/Oコネクタ
I/O点数
I/O電源

ブレーキ電源

シリアル通信
位置検出方式
駆動源遮断機能
電磁ブレーキ強制開放

保護機能
内部回生抵抗値
使用周囲温度
使用周囲湿度
使用周囲雰囲気
保護等級
質量
外形寸法

保持時間
充電時間

約10日
約100時間

過電流、温度異常、ファン速度低下監視、エンコーダ断線など

DC24V専用信号入出力（NPN/PNP選択）・・・入力最大16点、出力最大16点

ポジションデータ、パラメータを不揮発性メモリへ保存（書込み回数制限なし）

DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ、
EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET IO

入力電源

電源容量

SCON-
CB/CGB

外部
インタ
フェース

データ保持メモリ

PIO仕様
フィールド
バス仕様

耐振動

カレンダ・時計機能

RCS2/RCS3シリーズアクチュエータ（ロードセル付）
1軸

プレスプログラムタイプ
不揮発性メモリ（FRAM）
40ピンコネクタ

入力16点／出力16点
外部供給DC24V±10%

RS485　2ch
インクリメンタルエンコーダ／アブソリュートエンコーダ

CB：有（リレー内蔵）　CGB：無
ブレーキリリーススイッチON/OFF

0～40℃
85%以下（結露なきこと）
腐食性ガスなきこと

IP20

400W未満 400W～750Ｗ

約900g（アブソリュート仕様はプラス25g）
58mm（W）×194mm（H）×121mm（D）

単相 AC100～115V±10％
単相 AC200～230V±10％

60W／186VA
100W／282VA
200W／469VA

400W／968VA
750W／1569VA

XYZ各方向 10～57Hz　片側幅 0.035mm（連続）、 0.075mm（断続）
 58～150Hz　4.9m/s 2（連続）、 9.8m/s 2（断続）

単相 AC200～230V±10％

約1.2kg（アブソリュート仕様はプラス25g）
72mm（W）×194mm（H）×121mm（D）

3000W／5705VA
3300W／6062VA

三相 AC200～230V±10％

約2.8kg（アブソリュート仕様はプラス25g）
92.7mm（W）×300mm（H）×172mm（D）

3000W・3300W

外部供給 DC24V±10%（Max0.1A）
※アクチュエータにも別途最大1.5A供給が必要外部供給 DC24V±10%（Max1A）

2000Ω  10W 34Ω  160W

仕様表

マルチファンクションコネクタ（インタフェース）

①上位側がフィードバックパルスをラインレシーバで入力する場合 ②上位側がフィードバックパルスをオープンコレクタで入力する場合
    パルス変換器(JM-08：オプション)が必要です。

荷重計測器等

SCON

400W～750W 3000W、3300W用

●以下のアクチュエータを使用する際は、回生抵抗ユニットが必要です。
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リニアサーボアクチュエータ LSA/LSAS-N10S□を
SCONコントローラで動作させる場合は、回生抵抗が1個必要となります。
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SCON-CB　コントローラ
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SCON-CB　M-184

SCON-CB　コントローラ
お問合せは
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仕　様項　目
対応モータ容量
接続アクチュエータ
制御軸数
動作方式
バックアップメモリ
I/Oコネクタ
I/O点数
I/O電源

ブレーキ電源

シリアル通信
位置検出方式
駆動源遮断機能
電磁ブレーキ強制開放

保護機能
内部回生抵抗値
使用周囲温度
使用周囲湿度
使用周囲雰囲気
保護等級
質量
外形寸法

保持時間
充電時間

約10日
約100時間

過電流、温度異常、ファン速度低下監視、エンコーダ断線など

DC24V専用信号入出力（NPN/PNP選択）・・・入力最大16点、出力最大16点

ポジションデータ、パラメータを不揮発性メモリへ保存（書込み回数制限なし）

DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ、
EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET IO

入力電源

電源容量

SCON-
CB/CGB

外部
インタ
フェース

データ保持メモリ

PIO仕様
フィールド
バス仕様

耐振動

カレンダ・時計機能

RCS2/RCS3シリーズアクチュエータ（ロードセル付）
1軸

プレスプログラムタイプ
不揮発性メモリ（FRAM）
40ピンコネクタ

入力16点／出力16点
外部供給DC24V±10%

RS485　2ch
インクリメンタルエンコーダ／アブソリュートエンコーダ

CB：有（リレー内蔵）　CGB：無
ブレーキリリーススイッチON/OFF

0～40℃
85%以下（結露なきこと）
腐食性ガスなきこと

IP20

400W未満 400W～750Ｗ

約900g（アブソリュート仕様はプラス25g）
58mm（W）×194mm（H）×121mm（D）

単相 AC100～115V±10％
単相 AC200～230V±10％

60W／186VA
100W／282VA
200W／469VA

400W／968VA
750W／1569VA

XYZ各方向 10～57Hz　片側幅 0.035mm（連続）、 0.075mm（断続）
 58～150Hz　4.9m/s 2（連続）、 9.8m/s 2（断続）

単相 AC200～230V±10％

約1.2kg（アブソリュート仕様はプラス25g）
72mm（W）×194mm（H）×121mm（D）

3000W／5705VA
3300W／6062VA

三相 AC200～230V±10％

約2.8kg（アブソリュート仕様はプラス25g）
92.7mm（W）×300mm（H）×172mm（D）

3000W・3300W

外部供給 DC24V±10%（Max0.1A）
※アクチュエータにも別途最大1.5A供給が必要外部供給 DC24V±10%（Max1A）

2000Ω  10W 34Ω  160W

仕様表

マルチファンクションコネクタ（インタフェース）

①上位側がフィードバックパルスをラインレシーバで入力する場合 ②上位側がフィードバックパルスをオープンコレクタで入力する場合
    パルス変換器(JM-08：オプション)が必要です。

荷重計測器等

SCON

400W～750W 3000W、3300W用

●以下のアクチュエータを使用する際は、回生抵抗ユニットが必要です。
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リニアサーボアクチュエータ LSA/LSAS-N10S□を
SCONコントローラで動作させる場合は、回生抵抗が1個必要となります。
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アブソリュートバッテリ取り付け時
（アブソリュートエンコーダ仕様）
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アブソリュートバッテリ取り付け時
（アブソリュートエンコーダ仕様）

各部名称

1 LED表示
�コントローラの状態を表します。

［〜750W用］

2 ロータリスイッチ
�コントローラをリンクさせた際、各コントローラ識別の
為のアドレス設定用スイッチ。

3 ピアノスイッチ
�コントローラシステム用スイッチ。

5 回生ユニット接続コネクタ
アクチュエータが減速停止する際に発生する回生電流を
吸収する為の抵抗ユニット接続用コネクタ。

6 モータコネクタ
アクチュエータのモータケーブル接続用コネクタ。

7 電源コネクタ
AC電源接続用コネクタ。制御電源側とモータ電源側で分
割入力となってます。

8 接地用端子
保護接地用のネジ。必ず、接地してください。

4 システム I/Oコネクタ
非常停止スイッチ等の接続用コネクタ。

1
動作モード切替スイッチ
サーボプレス用途のため常時OFF。

2 メーカ調整用。常時OFF。

PWR
SV
ALM
EMG

緑

緑

橙

赤

名称 色

システムレディで点灯（電源投入後、CPU正常機能）

サーボオンで点灯

アラーム発生中に点灯

非常停止中に点灯

9 マルチファンクションコネクタ
フィードバックパルス出力、ロードセル荷重データのア
ナログ出力、およびSIO通信機能（SIO2）を使用するため
のコネクタです。

10 PIO コネクタ
PLC等の周辺機器とパラレル通信を行う為のケーブル接
続用コネクタ。

12 SIO コネクタ
ティーチングボックス又はパソコン通信ケーブル接続用
コネクタ。

13ブレーキリリーススイッチ
アクチュエータに搭載の電磁ブレーキ強制解除スイッチ。
※ブレーキ駆動用のDC24V電源が接続されている必要
があります。

14ブレーキ電源コネクタ
ブレーキ電源DC24V供給コネクタ（ブレーキ搭載アク
チュエータ接続時のみ必要）。

15エンコーダ・センサコネクタ
エンコーダ・センサケーブル接続用コネクタ。

16アブソバッテリコネクタ
アブソリュートデータバックアップバッテリ接続用コネ
クタ（アブソリュートエンコーダ仕様時のみ必要）。

17アブソバッテリホルダ
アブソリュートデータバックアップバッテリを搭載する
為のバッテリホルダ。

※ティーチングボックスの非常停止スイッチは、AUTO/MANU
に関わらず接続時点で有効になります。また、ティーチングボッ
クス及びSIO 通信ケーブルを抜く際は、電源をOFF にしてく
ださい。

11運転モード切替スイッチ

名称

名称 説明

PIO からの指令を受け付けない。

PIOからの指令を受付可能。
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パソコン対応ソフト（Windows専用）

回生抵抗ユニット アブソデータ保存用バッテリ

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

■ 特長 モータが減速する際に発生する回生電流を熱に変換するユニットです。
動作するアクチュエータの合計W数を下表でご確認頂き、 回生抵抗が
必要な場合はご用意ください。

■ 型式 RESU-2（標準仕様）/RESUD-2（DINレール取付仕様）

■ 仕様

■ 必要数の目安 ■ 必要数の目安（RCS2-RA13R）

■ 必要数の目安（DD）

0個

1個

2個

～100W

～400W

～750W

水平
～100W

～400W

～750W

垂直

DD
T18□/LT１８□

H18□/LH18□

タイプシリーズ
1

2

必要個数

※動作条件によっては上記よりも
　回生抵抗が必要になる場合があります。

注1  RCS3-RA15Rは、内蔵抵抗で処理するため不要です。
注2  ケーブルはお客様でご用意ください。

●以下のアクチュエータを使用する際は、回生抵抗ユニットが必要です。

※動作条件によっては上記よりも
　回生抵抗が必要になる場合があります。

※動作条件により必要数が異なります。

■ 外形寸法図

水平

垂直

1個

1個

リード2.5
0個

1個

リード1.25

※ 回生ユニットが2個必要な
 場合は、 RESU-2とRESU-1
 （M-271ページ参照）を
 1個ずつ手配してください。

■ 特長 アブソリュート仕様のアクチュエータ
を動作する場合のアブソデータ保存
用バッテリです。

■ 型式 AB-5（バッテリ単体）
AB-5-CS（ケース付）
AB-5-CS3（ケース付）
　　　　　 ※3000W・3300W用

オプション

対応バージョンはHP参照

対応バージョンはHP参照

リニアサーボアクチュエータ LSA/LSAS-N10S□を
SCONコントローラで動作させる場合は、回生抵抗が1個必要となります。

型　式
本体質量
内蔵回生抵抗値
本体取付方法
付属ケーブル

RESU-2

ネジ固定

約0.4kg
235Ω  80W

CB-SC-REU010

RESUD-2

DINレール固定

〈3000W・3300W用〉

■ 型式 RESU-35T

■ 仕様
型　式
本体質量
内蔵回生抵抗値
本体取付方法

RESU-2
約1.8kg

30Ω  450W
ネジ固定

■ 必要数の目安
サイクルタイム
12sec以上
6～12sec
3.5～6sec
3.5sec以下

外部回生抵抗接続台数
外付け不要（0個）

1個
2個

接続不可（動作不可）
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5
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各部名称

［3000W・3300W用］

10

9

8

7

6

5

4

3

1

1 �FG接続用端子
感電防止およびノイズ防止用の接地線接続用の端子です。� � �
電源コネクタのPEとはコントローラ内部で接続されています。

2 �電源コネクタ（PWR）�
コントローラに動力と制御用電源の供給を行うためのコネクタです。

3 �システムI/Oコネクタ（SYS�I/O）�
アクチュエータの動作停止スイッチを接続するためのコネクタです。

4 �軸番号設定スイッチ（ADRS）
シリアル通信により複数軸の運転を行う場合に軸番号を設定するスイッチです。
SIO変換器を使用すると、パソコンなどのティーチングツールから、� �
通信ケーブルのコネクタを抜き差しすることなく、複数軸の制御が可能です。

5 �ピアノスイッチ
使用しません。

6 �モータコネクタ（MOT）
アクチュエータのモータケーブルを接続するコネクタです。

7 �回生ユニット接続コネクタ（RB）�
外部回生ユニットを接続するためのコネクタです。

8 �充電状態表示LED
コントローラ内部の充電状態を表示します。
注意：本LEDが点灯中は感電防止のため、コントローラや回生抵抗ユニットに� �
触れないでください。

9 �内部回生抵抗有効コネクタ�
出荷時に短絡ケーブルを接続しています。
注意：必ず短絡ケーブルを付けた状態で使用してください。
　　�外して使用すると機器を破損します。

10 �状態表示LED（PWR、SV、ALM、EMG）
コントローラの運転状態を表示します。
○：点灯　×：消灯　△：不定（点灯or消灯）

11 �マルチファンクションコネクタ（MF�I/F）
フィードバックパルス出力、ロードセル荷重データのアナログ出力、� �
およびSIO通信機能（SIO2）を使用するためのコネクタです。

12 �PIOコネクタ（PIO）�
制御用の入出力信号接続用のコネクタです。� � �
（注）フィールドバス仕様には搭載されません。

13 �動作モード設定スイッチ（MANU/AUTO）
PIO（PLC）からの移動指令とパソコンなどのティーチングツールからの指令が��
重複しておこなわれないようにするためのインタロック用のスイッチです。

14 �SIOコネクタ（SIO）
パソコン対応ソフトなどのティーチングツールおよびゲートウェイユニットなどの�
通信ケーブル接続用コネクタです。

15 �ブレーキ解除スイッチ（BK�RLS�/NOM）
ブレーキ付アクチュエータのブレーキを、強制的に解除するためのスイッチです。
警告：本スイッチは、通常運転時、必ずNOM側に設定してください。RLS側になっ
たままの場合、サーボOFF状態になってもブレーキがかかりません。垂直設置の�
場合、ワークが降下し、けがやワークの損傷を招く恐れがあります。

16 �ブレーキ電源コネクタ（BK�PWR）�
ブレーキ付きアクチュエータの場合、ブレーキを解除するための電源（DC24V）
供給用コネクタです。

17 �エンコーダコネクタ（PG）�
アクチュエータのエンコーダケーブルを接続するコネクタです。

18 �アブソバッテリ接続コネクタ
アブソリュート仕様の場合のバッテリ接続コネクタです。

19 �アブソバッテリホルダ（アブソリュート仕様の場合に付属します）
アブソバッテリ収納用ホルダです。

LED
運転状態

PWR（緑） SV（緑） ALM（橙） EMG（赤）

× × × × 制御電源OFF

○ × × × コントローラ正常起動

○ × × × サーボOFF

○ ○��注1 × × サーボON

○ × ○ △ アラーム発生中

○ × △ ○ 非常停止中

○ △ △ △ ワーニング発生中

注1��自動サーボOFF中点滅
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SCON-CB　M-186

SCON-CB　コントローラ
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パソコン対応ソフト（Windows専用）

回生抵抗ユニット アブソデータ保存用バッテリ

■ 特長 ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

■ 型式

■ 構成

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

0.3m

5m

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050パソコンソフト（CD）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

■ 型式

■ 構成

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

5m3m

パソコンソフト（CD）
外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

■ 特長 モータが減速する際に発生する回生電流を熱に変換するユニットです。
動作するアクチュエータの合計W数を下表でご確認頂き、 回生抵抗が
必要な場合はご用意ください。

■ 型式 RESU-2（標準仕様）/RESUD-2（DINレール取付仕様）

■ 仕様

■ 必要数の目安 ■ 必要数の目安（RCS2-RA13R）

■ 必要数の目安（DD）

0個

1個

2個

～100W

～400W

～750W

水平
～100W

～400W

～750W

垂直

DD
T18□/LT１８□

H18□/LH18□

タイプシリーズ
1

2

必要個数

※動作条件によっては上記よりも
　回生抵抗が必要になる場合があります。

注1  RCS3-RA15Rは、内蔵抵抗で処理するため不要です。
注2  ケーブルはお客様でご用意ください。

●以下のアクチュエータを使用する際は、回生抵抗ユニットが必要です。

※動作条件によっては上記よりも
　回生抵抗が必要になる場合があります。

※動作条件により必要数が異なります。

■ 外形寸法図

水平

垂直

1個

1個

リード2.5
0個

1個

リード1.25

※ 回生ユニットが2個必要な
 場合は、 RESU-2とRESU-1
 （M-271ページ参照）を
 1個ずつ手配してください。

■ 特長 アブソリュート仕様のアクチュエータ
を動作する場合のアブソデータ保存
用バッテリです。

■ 型式 AB-5（バッテリ単体）
AB-5-CS（ケース付）
AB-5-CS3（ケース付）
　　　　　 ※3000W・3300W用

オプション

対応バージョンはHP参照

対応バージョンはHP参照

リニアサーボアクチュエータ LSA/LSAS-N10S□を
SCONコントローラで動作させる場合は、回生抵抗が1個必要となります。

型　式
本体質量
内蔵回生抵抗値
本体取付方法
付属ケーブル

RESU-2

ネジ固定

約0.4kg
235Ω  80W

CB-SC-REU010

RESUD-2

DINレール固定

〈3000W・3300W用〉

■ 型式 RESU-35T

■ 仕様
型　式
本体質量
内蔵回生抵抗値
本体取付方法

RESU-2
約1.8kg

30Ω  450W
ネジ固定

■ 必要数の目安
サイクルタイム
12sec以上
6～12sec
3.5～6sec
3.5sec以下

外部回生抵抗接続台数
外付け不要（0個）

1個
2個

接続不可（動作不可）

34
30.7

5
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最小曲げR　r=51mm以上（可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

メンテナンス部品
製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。

型式�CB-RCC-MA□□□/CB-RCC-MA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m

型式�CB-RCS2-PLDA□□□ / CB-RCS2-PLDA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
　例）080=8m

ドレン線およびシ－ルド編組

AWG26
（ハンダ付）

配　線

1

9

１

13

14

26

18

10
SD
SD

信号

ＢＫ+
BK-

GND
VCC
BAT-
BAT+

ＦＧ

A
A
B
B
Z
Z
－
－

－

信号

SGB
VIN

SGA

FG
GND

５

９
８

６
７

４
３
２
１
No.

10
11
12
13
14

18
17
16
15

４
５

１

３
２

No.

（圧　着）

配　線

AWG26

AWG26
（圧　着）

配　線

ﾄ゙ ﾚﾝ

色

色

－
－

－

緑/白
ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙/白
青/赤
白
紫
桃

茶
緑
黄
黒
ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙
青

赤
灰

桃/黒
黄/黒
黒/白
赤/白

茶/白
灰/白

ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙
黒

紫/白
白/青
青/赤2

色

/白2

24
25

22

26

8
7
6

4
5

3

1
2

14
15
16
17
20
21

23

13

No.

12

19
18

9
10

－

色

－

灰
赤

茶

ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙

桃

青

黒
黄
緑

紫

青/赤
白

ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙/白
緑/白

桃/黒
黄/黒
黒/白
赤/白
灰/白
茶/白

紫/白
白/青
青/赤2
ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙/白2

GND

BAT+
BAT-

信号

VCC

A+
A-
B+
B-
Z+
Z-
SRD+
SRD-

BKR-
BKR+
－

RSV
OT
CLEEP
LS
0V
E24V
－

LC SRD+

LC GND

LC SRD-
LC VCCL（41）

（13）

（
φ
10
）

シ－ルドはフ－ドにクランプ接続

（
37
）

（
25
）

（15）（14）

■ケーブル対応表
製品型式 モータケーブル モータロボットケーブル エンコーダケーブル エンコーダロボットケーブル

RCS3

RA4R

CB-RCC-MA□□□ CB-RCC-MA□□□-RB CB-RCS2-PLDA□□□ CB-RCS2-PLDA□□□-RB
RA6R
RA7R
RA8R
RA10R
RA15R

− CB-RCS3-MA□□□-RB − CB-RCS3-PLA□□□-RB
RA20R

RCS2

RA13R
（ブレーキ付／ロードセル仕様）

CB-RCC-MA□□□ CB-RCC-MA□□□-RB

CB-RCS2-PLA□□□
※コントローラ～ブレーキ間は
CB-RCS2-PLLA□□□

CB-X2-PLA□□□
※コントローラ～ブレーキ間は
CB-RCS2-PLLA□□□-RB

RA13R
（ブレーキ無／ロードセル仕様） CB-RCS2-PLLA□□□ CB-RCS2-PLLA□□□-RB

製品型式 PIOフラットケーブル
SCON-CB CB-PAC-PIO□□□

L

－
－
茶／白
灰／白
赤／白
黒／白
黄／黒
桃／黒
－
－
－
桃
紫
白
青／赤
ダイダイ／白
緑／白
青

ダイダイ
黒
青
緑
茶
灰
赤
－

茶／白
灰／白
赤／白
黒／白
黄／黒
桃／黒

桃
紫
白
青／赤
ダイダイ／白
緑／白
－
－
ドレン
青

ダイダイ
黒
青
緑
茶
－
灰
赤

最小曲げR　r=58mm以上（可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

※上記はエンコーダケーブルの配線図です。エンコーダロボットケーブルの配線図は、
　M-243ページのCB-X2-PLA□□□掲載箇所をご確認ください。

型式�CB-RCS2-PLA□□□/CB-X2-PLA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m



M-187　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

SCON-CB　M-188

SCON-CB　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

茶ー1
赤ー1
橙ー1
黄ー1
緑ー1
青ー1
紫ー1
灰ー1
白ー1
黒ー1
茶ー2
赤ー2
橙ー2
黄ー2
緑ー2
青ー2
紫ー2
灰ー2
白ー2
黒ー2

ケーブル
色

L

No.
信号
名称 配線

24V
24V
－
－
IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A

茶ー3
赤ー3
橙ー3
黄ー3
緑ー3
青ー3
紫ー3
灰ー3
白ー3
黒ー3
茶ー4
赤ー4
橙ー4
黄ー4
緑ー4
青ー4
紫ー4
灰ー4
白ー4
黒ー4

ケーブル
色No.

信号
名称 配線

OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15
－
－
0V
0V

1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

Ｂ

（圧接）
フラットケーブルＡ

（圧接）
AWG28

フラットケーブル B

ハーフピッチＭＩＬソケット：
ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ（ヒロセ）

フラットケ－ブル（２０芯）×２

ＨＩＦ６－４０Ｄ－１．２７Ｒ

20B20A

1B1A
Ａ

切り放し

切り放し

型式�CB-PAC-PIO□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応
　例）080=8m

型式�CB-RCS3-PLA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
　例）080=8m

10126-3000PE

５

10

８
７

配線

４
３

BKR-
BKR+

２
１

CA-19S1N1280DNS
No. 信号 色

１

13

14

26

11

9

17

13

18
19

14

16
15

GND

SRD+

E24G

E24V

茶/赤
茶/黄
茶/青

12

SRD-

FG

LS
CLEEP
OT
RSV
BAT+

LC_SRD+
LC_SRD-

茶/黒
紫
赤6 VCC

LC_GND

BAT-

LC_VCC

白/青
白/黄

黄
青

白/赤

白/黒

白/ダイダイ

白/緑

ダイダイ
灰

黒

緑

ドレン

黒

黄
青

－
シ－ルドはフ－ドにクランプ接続

２１
２０
１７

２２－
BKR+
BKR-
GND

白/ダイダイ
白/緑
茶/青
茶/黄
茶/赤
茶/黒

赤
灰
紫

ダイダイ
緑

－

（ハンダ付）
AWG26

（ハンダ付）
AWG26

６

１６
１５
１４BAT+

VCC
BAT-

SRD-
SRD+

８
７

３

５
４

２

CLEEP２５

１８
１９

２３
２４

９

OT
RSV

１０

１１
１２
１３
２６

E24V
E24G
LS

－
色配線 No.信号

LC_SRD-
LC_SRD+

LC_VCC
LC_GND

－
－
－
－
－

－
－
－
－
－

白/黄
白/青

白/赤
白/黒
－ － １

120 50.8

L

（
φ
10
）

型式�CB-RCS3-MA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
　例）080=8m

緑/黄PEDW ４黒3

AWG12
３V黒2 C
２U黒1 B

（半田）黒3W
黒2V AWG12

信号
１PE緑/黄 A
No.信号色配　線 No.

黒1U
配　線色

IPC5/4-STF-7.62 JL10-6A18-10SE-EB

１ 4010

４

100

20

L

54
20

50.8210

（
φ
13
.9
）

型式�CB-RCS2-PLLA□□□ / CB-RCS2-PLLA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
　例）080=8m

ドレン線およびシ－ルド編組

AWG26
（ハンダ付）

配　線

1

9

１

13

14

26

18

10
6

1

SD
SD

信号

OT
RSV

0V

CLEEP
LS

信号
E24V

ＢＫ+
BK-

GND
VCC
BAT-
BAT+

ＦＧ

A
A
B
B
Z
Z
－
－

－

信号

SGB
VIN

SGA

FG
GND

５

９
８

６
７

４
３
２
１
No.

５
６

No.

２

４
３

１

10
11
12
13
14

18
17
16
15

４
５

１

３
２

No.

（圧　着）

配　線

AWG26

配　線

AWG26
（圧　着）

AWG26
（圧　着）

配　線

ﾄ゙ ﾚﾝ

色

色

－
－

－

緑/白
ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙/白
青/赤
白
紫
桃

茶
緑
黄
黒
ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙
青

赤
灰

桃/黒
黄/黒
黒/白
赤/白

茶/白
灰/白

ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙
黒

紫/白
白/青
青/赤2

色

/白2

24
25

22

26

8
7
6

4
5

3

1
2

14
15
16
17
20
21

23

13

No.

12

19
18

9
10

－

色

－

灰
赤

茶

ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙

桃

青

黒
黄
緑

紫

青/赤
白

ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙/白
緑/白

桃/黒
黄/黒
黒/白
赤/白
灰/白
茶/白

紫/白
白/青
青/赤2
ﾀ ｲ゙ﾀ ｲ゙/白2

GND

BAT+
BAT-

信号

VCC

A+
A-
B+
B-
Z+
Z-
SRD+
SRD-

BKR-
BKR+
－

RSV
OT
CLEEP
LS
0V
E24V
－

LC SRD+

LC GND

LC SRD-
LC VCC

L（41）

（13）

（
φ
10
）

シ－ルドはフ－ドにクランプ接続

（
37
）

（8）

（
25
）

（
18
）

（15）（14）

最小曲げR　r=50mm以上（可動使用の場合）

最小曲げR　r=83.4mm以上（可動使用の場合）



M-189　SCON-CAL

SCON-CAL　コントローラ
M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

単軸ロボット／直交ロボット／ロボシリンダ RCS2/RCS3 用
ポジションコントローラ

1 小型化を実現

2 メンテナンス性の向上
■アブソバッテリ電圧低下やファンの回転数低下などを“WRG（ワーニング）”LEDでお知ら
せします。この機能により、保守部品の交換時期が目視でわかるようになりました。（信号出
力もできます。）

■アクチュエータが移動した回数及び走行距離を積算してコントローラに記録し、予め設定
した回数及び距離を超えると信号を外部に出力します。これにより、グリース補給や定期点
検のタイミングを確認することができます。また、アラーム履歴が解析しやすくなりました。

50

3 SCON-CBとの機能比較

（注）アクチュエータによっては、SCON-CALに接続できない機種があります。詳細はM-191ページをご確認ください。

インクリメンタル
バッテリレスアブソリュートエンコーダ

アブソリュート
ABZ（UVW）パラレルエンコーダ

インクリメンタル
バッテリレスアブソリュートエンコーダ

アブソリュート

SCON-CAと比べて、体積比34％と小型化しました。制御盤の省スペース化に貢献します。

SCON-CB  3台設置

設置面積 約53％ダウン
設置幅 約43％ダウン

SCON-CAL  3台設置



SCON-CAL　M-190

SCON-CAL　コントローラ
M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

1 小型化を実現

2 メンテナンス性の向上
■アブソバッテリ電圧低下やファンの回転数低下などを“WRG（ワーニング）”LEDでお知ら
せします。この機能により、保守部品の交換時期が目視でわかるようになりました。（信号出
力もできます。）

■アクチュエータが移動した回数及び走行距離を積算してコントローラに記録し、予め設定
した回数及び距離を超えると信号を外部に出力します。これにより、グリース補給や定期点
検のタイミングを確認することができます。また、アラーム履歴が解析しやすくなりました。

3 SCON-CBとの機能比較

インクリメンタル
バッテリレスアブソリュートエンコーダ

アブソリュート
ABZ（UVW）パラレルエンコーダ

インクリメンタル
バッテリレスアブソリュートエンコーダ

アブソリュート

SCON-CAと比べて、体積比34％と小型化しました。制御盤の省スペース化に貢献します。

SCON-CB  3台設置

設置面積 約53％ダウン
設置幅 約43％ダウン

SCON-CAL  3台設置

（M-198ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS2 ケース付〉

（M-202ページ参照）

（M-198ページ参照）

（M-198ページ参照）
〈型式TB-02-□〉 v2.30以降

（M-200ページ参照）

（M-200ページ参照）

（M-199ページ参照）

RCS2

・DDシリーズ

安全カテゴリ対応タイプ ※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「O」
　になります。

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュートバッテリレスアブソ
インクリメンタル

バッテリレスアブソ
インクリメンタルWAI

－ －  －  －  －  －  －  －－
 

 －



M-191　SCON-CAL

SCON-CAL　コントローラ
M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

（M-198ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS2 ケース付〉

（M-202ページ参照）

（M-198ページ参照）

（M-198ページ参照）
〈型式TB-02-□〉 v2.30以降

（M-200ページ参照）

（M-200ページ参照）

（M-199ページ参照）

RCS2

・DDシリーズ

安全カテゴリ対応タイプ ※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「O」
　になります。

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュートバッテリレスアブソ
インクリメンタル

バッテリレスアブソ
インクリメンタルWAI



SCON-CAL　M-192

SCON-CAL　コントローラ
M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU



M-193　SCON-CAL

SCON-CAL　コントローラ
M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

区分 信号略称 信号名称 機能の概要

入力

CSTR PTPストローブ（スタート信号） 指令ポジションで設定されたポジションへ移動を開始します。

PC1～PC256 指令ポジションNo. 移動させるポジション番号の入力（バイナリ入力）をします。

BKRL ブレーキ強制解除 ブレーキを強制的に解除します。

RMOD 運転モード切替 コントローラのMODEスイッチがAUTOの時、運転モードを切り替えることが出来ます。
（本信号OFFでAUTO、ONでMANU）

＊STP 一時停止 移動中本信号OFFで減速停止します。停止中残りの移動は保留状態で信号が
ONになった時点で移動が再開します。

RES リセット 信号ONでアラームのリセットを行います。
また一時停止状態（＊STPがOFF）でONすると、残移動量のキャンセルが可能です。

SON サーボON ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります。

HOME 原点復帰 信号ONで原点復帰動作を行います。

MODE 教示モード 信号ONで教示モードに移行します。（この時CSTR、JOG＋、JOG－が全てOFFで
アクチュエータの動作が停止していないと切り替わりません。）

JISL ジョグ/インチング切替 本信号がOFFの時、JOG＋、JOG－でジョグ動作を行います。
ONの時はJOG＋、JOG－でインチング動作になります。

JOG＋、JOG－ ジョグ JISL信号がOFFの時、JOG＋信号のONエッジ検出で＋方向、JOG－信号で－方向にジョグ動作を行います。
それぞれの動作中にOFFエッジを検出すると減速停止します。JISL信号がONの時は、インチング動作となります。

PWRT 現在位置書込み 教示モード中、書き込みポジションを指定して本信号を20ms以上ONで現在位置を指定した
ポジションに書き込みます。

ST0～ST6 スタート信号 電磁弁モードの時、本信号ONで指定されたポジションへ移動します。（スタート信号は不要です）

出力

PEND 位置決め完了 移動後、位置決め幅内に達するとONします。PENDは位置決め幅を超えてもOFFしませんが、
INPはOFFになります。PENDとINPはパラメータで切り替えられます。

PM1～PM256 完了ポジションNo. 位置決め完了後に到達したポジションの番号を出力（バイナリ出力）します。

HEND 原点復帰完了 原点復帰が完了するとONします。

ZONE1、ZONE2 ゾーン アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲内にあるとONします。

PZONE ポジションゾーン ポジション移動時に、アクチュエータの現在位置がポジションデータで設定した範囲に入るとONします。
ZONE1/ZONE2との併用は可能ですが、PZONEは設定したポジションへの移動時のみ有効となります。

RMDS 運転モード状態出力 運転モードの状態を出力します。コントローラがマニュアルモードの時ONします。

＊ALM アラーム コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします。

MOVE 移動中 アクチュエータが移動中(原点復帰、押し付け時含む)にONします。

SV サーボON サーボON状態の時にONします。

＊EMGS 非常停止出力 コントローラが非常停止解除状態でONとなり、非常停止状態になるとOFFします。

＊BALM アブソリュートバッテリ電圧低下警告 アブソバッテリ電圧低下、ファン回転数低下、過負荷警告でOFFします。（動作は継続されます）

MODES 教示モード出力 MODE信号の入力により、教示モードになるとONします。通常モードになるとOFFします。

WEND 書き込み完了 教示モード移行後はOFFで、PWRT信号による書き込みが完了した時点でONします。
PWRT信号OFFで本信号もOFFします。

PE0～PE6 現在位置No. 電磁弁モードで、目標位置に移動完了後にONします。

LS0～LS2 リミットスイッチ出力 アクチュエータの現在位置が目標位置の前後位置決め幅以内に入るとONします。
原点復帰完了状態であれば、移動指令前でもサーボOFF状態でも出力します。

※上記＊印の信号は、通常ONで動作時OFFとなります。  
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駆動源遮断機能
安全カテゴリ対応タイプ

／バッテリレスアブソリュートエンコーダ

質量
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アブソリュートバッテリ取り付け時
（アブソリュートエンコーダ仕様）

破線部分が溝になっており、ドライバを回せるように
なっています。そのため、カバーをはずさずに固定が可能です。
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TB-02-□

ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を
備えた教示装置です。

安全カテゴリ対応仕様
（SCON-CGAL）を使用して
動作させる場合に必要にな
ります。

2台以上の回生抵抗が必要な場合には、RESU-1、RESUD-1を増設してください。

※LS：リミットスイッチ

ください。

タッチパネルティーチングボックス

 

 

 

 

 

■ 仕様
定格電圧 24V DC

消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）

使用周囲温度 0～40℃

使用周囲湿度 20～85%RH （ただし結露なきこと）

耐環境性 IP20

質量 470g （TB-02本体のみの場合）

対応Windows : 
XP SP2以降/Vista/7/8



M-199　SCON-CAL

SCON-CAL　コントローラ
M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB

DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ

M
コント
ローラ

PSEP
ASEP
DSEP

MSEP
-C/LC

RCP6S

ERC3

ERC2

MCON
-C/LC

PCON
-CB/
CFB

PCON

ACON
-CB
DCON
-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

PS-24

TB-02

EIOU

M-165ページ M-165ページ

M-165ページ

M-165ページ

M-165ページ

M-165ページ

M-165ページ

M-165ページ

M-166ページ

M-166ページM-165ページ

M-166ページM-165ページCB-XEU-MA□□□

TB-02-□

ポジションの入力、試験運転、モニタ等の機能を
備えた教示装置です。

安全カテゴリ対応仕様
（SCON-CGAL）を使用して
動作させる場合に必要にな
ります。

2台以上の回生抵抗が必要な場合には、RESU-1、RESUD-1を増設してください。

※LS：リミットスイッチ

ください。

タッチパネルティーチングボックス
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■ケーブル対応表
製品型式 モータケーブル モータロボットケーブル エンコーダケーブル エンコーダロボットケーブル

① RCS2（CR/W）
RCS3（CR） CB-RCC-MA□□□ CB-RCC-MA□□□-RB

CB-RCS2-PA□□□ CB-X3-PA□□□

② RCS2-RT CB-RCS2-PLA□□□ CB-X2-PLA□□□

③ RCS3 CTZ5C － － － CB-X1-PA□□□

④ NS －
CB-X-MA

－ CB-X3-PA□□□

⑤ NS（LS付仕様） － － CB-X2-PLA□□□

⑥ IS（P）WA － CB-XEU-MA□□□ － CB-X1-PA□□□-WC

⑦ ①～⑥以外の機種 － CB-X-MA －

CB-X1-PA□□□
（20m以下の場合）※

CB-X1-PA□□□-AWG24
（21m以上の場合）

⑧ ①～⑥以外の機種
　LS付仕様 － CB-X-MA －

CB-X1-PLA□□□
（20m以下の場合）※

CB-X1-PLA□□□-AWG24
（21m以上の場合）

※バッテリレスアブソ仕様でないものは、20m以上でもCB-X1-PA□□□/CB-X1-PLA□□□になります。

製品型式 PIOフラットケーブル

⑨ SCON-CB CB-PAC-PIO□□□

メンテナンス部品

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ〜をご参照ください。）

型式 CB-RCC-MA□□□/CB-RCC-MA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m

最小曲げR　r=51mm以上（可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

  

最小曲げR　r=58mm以上（可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

 

型式 CB-RCS2-PA□□□（RCS2/RCS3用）/CB-X3-PA□□□（NS/RCS2/RCS3用）
※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m

 

L

－
－
茶／白
灰／白
赤／白
黒／白
黄／黒
桃／黒
－
－
－
桃
紫
白
青／赤
ダイダイ／白
緑／白
青

ダイダイ
黒
青
緑
茶
灰
赤
－

茶／白
灰／白
赤／白
黒／白
黄／黒
桃／黒

桃
紫
白
青／赤
ダイダイ／白
緑／白
－
－
ドレン
青

ダイダイ
黒
青
緑
茶
－
灰
赤

最小曲げR　r=58mm以上（可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

型式 CB-RCS2-PLA□□□（RCS2 ロータリ用）/CB-X2-PLA□□□（NS LS付仕様・RCS2 ロータリ用）
※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m

  

※上記はエンコーダケーブルの配線図です。エンコーダロボットケーブルの配線図は、
　M-243ページのCB-X2-PLA□□□掲載箇所をご確認ください。
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型式 CB-X-MA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長30mまで対応　　例）080=8m

最小曲げR　r=51mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

最小曲げR　r=44mm以上（可動使用の場合）

※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応　　例）080=8m

４ 

１ 

（73） （20） （16） L （φ29） 

（
41
） （
φ
8）
 

信号 配線 

Ｖ 

Ｎｏ.

２ 
３ 

１ 

0.75sq

４ 

Ｕ 

Ｗ 

信号 配線 

Ｖ 

Ｎｏ.

２ 
３ 

１ 
（圧 着） 
0.75sqＵ 

Ｗ 

ＰＥ ＰＥ 

プラグコネクタ 
99-4222-00-04（BINDER） 

プラグ 
ＧＩＣ2.5/4-ＳＴＦ-7.62（フェニックス） 

（正面図） （正面図） コントローラ側 メカ側 

型式 CB-XEU-MA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
　例）080=8m

最小曲げR　r=48mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

メンテナンス部品

製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ〜をご参照ください。）

（41） （14）

コントローラ側

（13）

（
3
7
）

メカ側（正面図） （正面図）

（
2
5
）

（8）

１

９

１

13

14

26

L

ドレン線およびシ－ルド編組

ツイストペア

（圧　着）
AWG24

AWG24
（ハンダ付）
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0V
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－
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GND
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8
9

配　線 色 信　号 No.

配　線色信　号No.

シ－ルドはフ－ドにクランプ接続

（
φ
8
）

最小曲げR　r=44mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PA□□□-AWG24 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応　　例）021=21m

※ISB・ISDB（エンコーダ種類がバッテリレスアブソ）で、21m以上のケーブルを
　ご希望の場合は、CB-X1-PA□□□-AWG24をお選びください。
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お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ
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型式 CB-PAC-PIO□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長10mまで対応
　例）080=8m

型式 CB-X1-PA□□□-WC ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
　例）080=8m

最小曲げR　r=44mm以上（可動使用の場合）

※標準がロボットケーブルです。

最小曲げR　r=54mm以上（可動使用の場合）

※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PLA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応　　例）080=8m
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最小曲げR　r=54mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PLA□□□-AWG24 ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応　　例）080=8m

※ISB・ISDB（エンコーダ種類がバッテリレスアブソ）で、21m以上のケーブルを
　ご希望の場合は、CB-X1-PLA□□□-AWG24をお選びください。
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単軸ロボット／直交ロボット
ロボシリンダ RCS2 ／ RCS3 用ポジションコントローラ
SCON シリーズ 6 軸タイプ

●1軸あたりの位置決め点数は256点。
●移動する位置や速度を数値で指定して動作が可能。
●現在位置をリアルタイムで確認が可能。
●コントローラ内部の通信所要時間が大幅に短縮。
　（従来品と比べ約1/6に短縮。）

ネットワーク仕様 特長

約65％
縮小

特 長

1 省スペース、コストダウン、使いやすさを実現
     コントローラ（SCON-CA）6台を1台に凝縮することで、
     設置スペースの省スペース化とトータルでの
     大幅コストダウンを可能にしました。

3 アクチュエータの搬送能力をアップするオフボードチューニング機能対応
     オフボードチューニング機能は、搬送質量が小さい時は加減速度を上げ、大きい時は加減速度を下げることで、
     搬送質量に応じた最適な動作設定を行なう機能です。また、サーボ特性の調整も併せて行います。
     （詳細は巻末-135ページをご覧ください）

4 サイクルタイムを短縮する制振制御機能装備
     アクチュエータのスライダ移動時に、スライダに装着したワークの振れ（振動）を抑える制振制御機能を装備して
     います。振動収束の待ち時間が短縮され、サイクルタイムの短縮が可能になります。

2 フィールドネットワーク経由で数値指定移動が可能
　通信時間も従来より大幅に短縮
     DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、
     EtherCAT、EtherNet/IP等の
     主要フィールドネットワークに直接接続が可能です。
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機種一覧／標準価格

型　式

MSCON
シリーズ

C
タイプ

（ ）
モータ
種類

モータ
種類

軸数 エンコーダ
種類

（1軸目内容） （2〜6軸目内容）

エンコーダ
種類

オプション オプション I/O
種類

電源
電圧

0
I/O

ケーブル長

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

0 ケーブルなし

※MSCONはネットワーク
仕様だけのため、I/Oケー
ブルは付属しませんので
ご注意ください。

※エンコーダ種類は軸毎に指定が
可能です。

WAI バッテリレスアブソ／インクリメンタル仕様

A アブソリュート仕様

12 12Wサーボモータ

20 20Wサーボモータ

30D 30Wサーボモータ

30R 30Wサーボモータ（RSシリーズ用）

60 60Wサーボモータ

100 100Wサーボモータ

150 150Wサーボモータ

200 200Wサーボモータ

1 1軸仕様

2 2軸仕様

3 3軸仕様

4 4軸仕様

5 5軸仕様

6 6軸仕様

1 AC100V

2 AC200V

HA 高加減速対応

型式 MSCON-C

外観

I/O種類

DeviceNet
接続仕様

CC-Link
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CompoNet
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

I/O種類型式記号 DV CC PR CN EC EP

軸数 エンコーダ種類 標準価格

標
準
価
格

1軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

2軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

3軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

4軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

5軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

6軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −
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システム構成

アクチュエータ
RCS2シリーズ／RCS3シリーズ／単軸ロボット／直交ロボット

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を
指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは巻末3～参照

※フィールドネットワークに
　接続するには、パソコン対応
　ソフトに付属のゲートウェイ
　パラメータ設定ツールで
　コントローラの通信設定が
　必要です。

モータ駆動電源

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルは巻末3～参照

ロータリ／リミットスイッチオプション付用

スライダタイプ／ロッドタイプ用

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルは巻末3～参照

フィールドネットワーク

PLC

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
EtherCAT
EtherNet/IP

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
EtherCAT（※）
EtherNet/IP
（※）近日発売

アブソデータ
保存用バッテリ
〈型式AB-５ ケースなし〉
〈型式AB-５-CS2 ケース付〉
（M-210ページ参照）

※電源を接続する際は必ずノイズ
　フィルタをご使用下さい。

ティーチングボックス
（M-210ページ参照）
〈型式TB-02-□〉

AC100V
AC200V
どちらかを供給
（選択可能）

制御電源

ブレーキ電源
DC24V供給

　DC24V電源
〈型式PS-241（100V入力）〉
〈型式PS-242（200V入力）〉
（M-293ページ参照）

パソコン対応ソフト
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
（M-210ページ参照）

※MSCONに対応するのは
　Ver．9.02.00.00以降です。

オプション

オプション

回生抵抗ユニット
（M-210ページ参照）
〈型式：RESU-2〉
〈型式：RESUD-2〉

5m

オプション
オプション

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

RS232接続アダプタ
〈型式RCB-CV-MW〉
USB変換アダプタ
〈型式RCB-CV-USB〉
USBケーブル
〈型式CB-SEL-USB030〉
（M-210ページ参照）

パソコン対応ソフトに付属

通信ケーブル
〈型式CB-RCA-SIO050〉
（M-210ページ参照）

パソコン対応ソフトに付属

推奨機種：NBC-10-472（メーカー：COSEL）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せ下さい）

アククチュエータクチ エ タ

ご注意　以下の機種はMSCONでは動作出来ませんのでご注意ください。
　　　　●リニアサーボアクチュエータ 
　　　　●RCS2-RN5N/RP5N/GS5N/GD5N/SD5N/TCA5N/TWA5N/TFA5N/
　　　　　SRA7BD/SRGS7BD/SRGD7BD、NS-SXM□/SZM□（すべてインクリメンタル仕様のみ）
　　　　●DDシリーズ
　　　　●モータW数が200Wより大きいアクチュエータ
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動作モード説明

動作モード別機能一覧

MSCONをフィールドネットワーク経由で制御する場合、下記の７種類のモードから選択して動作させることが出来ます。
モードによってPLC側の必要なデータ領域が異なりますので、ご使用の際は事前にお問い合わせください。

モード 内　容

簡易直値モード 目標位置は直接数値で指定し、それ以外の運転条件（速度、加速度等）はポジションデータに入力された
運転条件をポジションNo.を指定して使用します。

ポジショナ1モード 目標位置、速度、加減速度他をコントローラのポジションデータに入力し、
入力したポジションのNo.を指定して動作させます。（最大256点） また現在位置の読み取りが可能です。

直接数値指定モード 目標位置、速度、加減速度、押し付け電流制限値等を直接数値で指定して動作させます。
また現在位置、現在速度、指令電流値等の読み取りが可能です。

直接数値指定モード2 直接数値指定モードからジョグ動作を省略し、代わりに制振制御を使用可能にしたモードです。

ポジショナ2モード ポジショナ1モードより送受信のデータ量を減らすため、目標位置の指定、現在位置の読み取りを除いたモードです。

ポジショナ3モード
（※2） ポジショナ2モードよりさらに送受信のデータ量を減らすため、最小限の入出力信号で動作をおこなえるモードです。

リモートI/Oモード 
（※1）（※2）

PIO仕様のように、ビットのON／OFFをネットワーク経由で制御して動作するモードです。
位置決め点数及び機能は、コントローラ本体パラメータで設定可能な動作パターン（PIOパターン）によります。

簡易直値
モード

ポジショナ1
モード

直接数値指定
モード

直接数値指定
モード2

ポジショナ2
モード

ポジショナ3
モード

位置決め点数 無制限 256点 無制限 無制限 ２５６点 ２５６点

原点復帰動作 ○ ○ ○ ○ ○ ○

位置決め動作 ○ △ ○ ○ △ △

速度・加減速度設定 △ △ ○ ○ △ △

ピッチ送り（インチング） △ △ ○ ○ △ △

押し付け動作 △ △ ○ ○ △ △

移動中の速度変更 △ △ ○ ○ △ △

一時停止 ○ ○ ○ ○ ○ ○

ゾーン信号出力 △ △ △ △ △ △

制振制御 △ △ × ○ △ △

現在値読み取り ○ ○ ○ ○ × ×

PIOパターンの選択（注1） × × × × × ×

リモートI/Oモード

位置決めモード 教示モード 256点モード 電磁弁モード1 電磁弁モード2

位置決め点数 64点 64点 256点 7点 3点

原点復帰動作 ○ ○ ○ ○ ×

位置決め動作 △ △ △ △ △

速度・加減速度設定 △ △ △ △ △

ピッチ送り（インチング） △ △ △ △ ×

押し付け動作 △ △ △ △ ×

移動中の速度変更 △ △ △ △ ×

一時停止 ○ ○ ○ ○ ×

ゾーン信号出力 △ △ △ △ △

制振制御 △ △ △ △ △

現在値読み取り × × × × ×

PIOパターンの選択 ○ ○ ○ ○ ○

※ ○は直接設定が可能、△はポジションデータまたはパラメータに入力が必要、×は動作不可を表します。
（注1） PIOパターンは「8」固定になります。

（※1） リモートI/Oモードを選択された場合は、全軸がリモートI/Oモードになりますのでご注意ください。
（※2） CompoNetはポジショナ３モードとリモート I/Oモードのみ選択が可能です。

※ ○は直接設定が可能、△はポジションデータまたはパラメータに入力が必要、×は動作不可を表します。
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MSCONのパラメータ No.25の設定

位置決めモード 教示モード 256点モード 電磁弁モード1 電磁弁モード2

0 1 2 4 5

区分 ポート
番号 記号 信号名称 記号 信号名称 記号 信号名称 記号 信号名称 記号 信号名称

PLC
出力

↓

MSCON
入力

0 PC1

指令ポジション
番号

PC1

指令ポジション
番号

PC1

指令ポジション
番号

ST0 スタートポジション0 ST0 スタートポジション0

1 PC2 PC2 PC2 ST1 スタートポジション1 ST1 スタートポジション1

2 PC4 PC4 PC4 ST2 スタートポジション2 ST2 スタートポジション2

3 PC8 PC8 PC8 ST3 スタートポジション3 −

使用できません

4 PC16 PC16 PC16 ST4 スタートポジション4 −

5 PC32 PC32 PC32 ST5 スタートポジション5 −

6 −

使用できません

MODE 教示モード指令 PC64 ST6 スタートポジション6 −

7 − JISL ジョグ/
インチング切替 PC128 −

使用できません
−

8 − JOG+ +ジョグ − 使用できません − −

9 BKRL ブレーキ強制解除 JOG− −ジョグ BKRL ブレーキ強制解除 BKRL ブレーキ強制解除 BKRL ブレーキ強制解除

10 − 使用できません − 使用できません − 使用できません − 使用できません −

使用できません

11 HOME 原点復帰 HOME 原点復帰 HOME 原点復帰 HOME 原点復帰 −

12 ＊STP 一時停止 ＊STP 一時停止 ＊STP 一時停止 ＊STP 一時停止 −

13 CSTR 位置決めスタート CSTR/
PWRT

位置決めスタート
/ポジションデータ

取込み指令
CSTR 位置決めスタート − 使用できません −

14 RES リセット RES リセット RES リセット RES リセット RES リセット

15 SON サーボON指令 SON サーボON指令 SON サーボON指令 SON サーボON指令 SON サーボON指令

MSCON
出力

↓

PLC
入力

0 PM1

完了ポジション
番号

PM1

完了ポジション
番号

PM1

完了ポジション
番号

PE0 ポジション完了0 LS0 リミットスイッチ出力0

1 PM2 PM2 PM2 PE1 ポジション完了1 LS1 リミットスイッチ出力1

2 PM4 PM4 PM4 PE2 ポジション完了2 LS2 リミットスイッチ出力2

3 PM8 PM8 PM8 PE3 ポジション完了3 −

使用できません
4 PM16 PM16 PM16 PE4 ポジション完了4 −

5 PM32 PM32 PM32 PE5 ポジション完了5 −

6 MOVE 移動中信号 MOVE 移動中信号 PM64 PE6 ポジション完了6 −

7 ZONE1 ゾーン1 MODES 教示モード信号 PM128 ZONE1 ゾーン1 ZONE1 ゾーン1

8 PZONE/
ZONE2

ポジションゾーン/
ゾーン2

PZONE/
ZONE1

ポジションゾーン/
ゾーン1

PZONE/
ZONE1

ポジションゾーン/
ゾーン1

PZONE/
ZONE2

ポジションゾーン/
ゾーン2

PZONE/
ZONE2

ポジションゾーン/
ゾーン2

9 − 使用できません − 使用できません − 使用できません − 使用できません − 使用できません

10 HEND 原点復帰完了 HEND 原点復帰完了 HEND 原点復帰完了 HEND 原点復帰完了 HEND 原点復帰完了

11 PEND 位置決め完了信号 PEND/
WEND

位置決め完了信号
/ポジションデータ

取込み完了
PEND 位置決め完了信号 PEND 位置決め完了信号 − 使用できません

12 SV 運転準備完了 SV 運転準備完了 SV 運転準備完了 SV 運転準備完了 SV 運転準備完了

13 ＊EMGS 非常停止 ＊EMGS 非常停止 ＊EMGS 非常停止 ＊EMGS 非常停止 ＊EMGS 非常停止

14 ＊ALM アラーム ＊ALM アラーム ＊ALM アラーム ＊ALM アラーム ＊ALM アラーム

15 ＊BALM
アブソリュート
バッテリ電圧

低下警告
＊BALM

アブソリュート
バッテリ電圧

低下警告
＊BALM

アブソリュート
バッテリ電圧

低下警告
＊BALM

アブソリュート
バッテリ電圧

低下警告
＊BALM

アブソリュート
バッテリ電圧

低下警告

I/O信号機能説明

下記表は、コントローラのI/O信号に割り付けられた機能になります。
リモートI/Oモードに設定し、0〜5の各モードを選択して、ネットワーク経由で各ポート番号をON/OFFすることで
コントローラの動作が可能です。

※上記記号名の＊印は、負論理の信号を表します。
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MSCONコントローラは、モータ駆動電源（AC100V/AC200V）と制御電源（DC24V）を別に供給して頂く必要があります。
下記の表にて必要な電源容量をご確認ください。

■モータ駆動電源容量

■サーキットブレーカの選定

電源選定

項　目 仕　様
制御軸数 1〜6軸
制御電源電圧 DC24V ±10%
制御電源消費電流 Max 2.4A
制御電源突入電流 （注1） Max 7A  5msec以下

駆動（モータ）電源電圧 駆動電源電圧 AC100V仕様 AC100〜115V ±10%
駆動電源電圧 AC200V仕様 AC200〜230V ±10%

駆動（モータ） 
電源突入電流 （注1）

駆動電源電圧 AC100V仕様 20A　80msecで10A以下　（駆動電源電圧 100V　25℃雰囲気） 
45A　80msecで10A以下　（駆動電源電圧 115V×10%　40℃雰囲気）

駆動電源電圧 AC200V仕様 45A　40msecで10A以下　（駆動電源電圧 200V　25℃雰囲気） 
95A　40msecで10A以下　（駆動電源電圧 230V×10%　40℃雰囲気）

接続可能なアクチュエータの
モータ容量

駆動電源電圧 AC100V仕様 MAX200W／軸 （ただし6軸合計が450Wまで）
駆動電源電圧 AC200V仕様 MAX200W／軸 （ただし6軸合計が900Wまで）

電磁ブレーキ電源電圧 （ブレーキ付アクチュエータ接続時） DC24V ±10%
ブレーキ電源電流 Max 1A/軸 （定常時0.5A/軸）
ブレーキ電源突入電流 （注1） Max 10A  10msec以下
漏れ電流 （注2） 3.5mA （モータ電源） ◎制御電源およびブレーキ電源の漏れ電流はありません
モータ制御方式 正弦波PWMベクトル電流制御

対応エンコーダ
バッテリレスアブソリュートエンコーダ
インクリメンタルシリアルエンコーダ 
アブソリュートシリアルエンコーダ

シリアル通信 （SIOポート：ティーチング専用) RS485 1ch （Modbusプロトコル準拠）  速度9.6〜230.4kbps
外部インタフェイス DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、EtherNet/IP、EtherCAT 
データ設定、入力方法 パソコン対応ソフト、タッチパネルティーチング、ゲートウェイパラメータ設定ツール
データ保持メモリ ポジションデータ、パラメータを不揮発性メモリへ保存 （書き込み回数に制限なし）

位置決め点数 最大256点 （簡易直値、直接数値指定のときは制限なし） 
注： パラメータ設定による動作モード選択により位置決め点数は異なります。

LED表示 （前面パネルに設置） ドライバステータス用LED  2点　　　　　フィールドバスステータスLED  2点 
ゲートウェイステータスLED  5点　　　　 電源ステータスLED  2点 

電磁ブレーキ強制解除スイッチ （前面パネルに設置） NOM（標準） / RLS（強制解除）切替え
保護機能 過負荷、過電流、過電圧など
感電保護機構 クラスⅠ
絶縁抵抗 DC500V 10MΩ以上
耐圧 AC1500V  1分間
外形寸法 225W×154H×115D

質量

インクリメンタル仕様
（6軸分ドライバ搭載時） 約1900g

アブソリュート仕様
（6軸分ドライバ搭載時） 約2000g

冷却方式 強制空冷

環境

使用周囲温度 0〜40℃
使用周囲湿度 85%RH以下 （結露無きこと）
使用周囲雰囲気 腐食性ガス無きこと
保護等級 IP20

〈サーキットブレーカ定格電流値〉 
 接続全アクチュエータのモータ電源容量総和〔VA〕÷AC入力電圧値×安全率(目安1.2〜1.3)

基本仕様一覧

注1： 突入電流値は、電源ラインのインピーダンスにより変わりますのでご注意ください。 
注2： 漏れ電流は、接続されるモータ容量、ケーブル長および周囲環境によって変化しますので、漏電保護を行う場合は、
 漏電ブレーカの設置箇所で漏れ電流の測定を行ってください。 
 漏電ブレーカに関しては、火災の保護、人体の保護などの目的を明確にして選定する必要があります。 
 漏電ブレーカは、高調波対応型（インバータ用）を使用してください。

アクチュエータモータ
W数

モータ電源容量
〔VA〕

瞬時最大モータ 
電源容量〔VA〕

発熱量
〔W〕

12 41 123 1.7
20 50 150 2.0

30D（RS除く） 47 141 2.0
30R（RS用） 138 414 4.0

60 146 438 4.8
100 238 714 7.0
150 328 984 8.3
200 421 1263 9.2

RS：回転軸

サーキットブレーカの選定は、以下に従ってください。
●コントローラの電流は、加減速時に定格の3倍流れます。（上記表「瞬時最大モータ電源容量」参照）
　この電流が流れるときにトリップしないものを選定してください。トリップする場合は1ランク上の定格電流のブレーカを選定してください。
　（メーカのカタログの動作特性曲線で確認してください）
●突入電流でトリップしないものを選定してください。（メーカのカタログの動作特性曲線で確認してください）
●定格しゃ断電流は、短絡電流が流れた場合でもしゃ断できる電流値を選定してください。
　定格しゃ断電流 ＞ 短絡電流 ＝ サーキットブレーカ1次側電源容量 ÷ 電源電圧

　サーキットブレーカの定格電流は、余裕を見て選定してください。
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■制御電源（DC24V）容量

外形寸法図

225

10.5 204

5 5

15
4

4.
5

14
5

10.5 102 102

115

（
D
IN
レ
ー
ル
中
心
か
ら
77
）

4

3-φ5

4
（
9）

10.5

10.5

9
9

13
6

4.
5

10.5

10.5

225

10.5 204
5 5

15
4

4.
5

14
5

10.5 102 102

（
D
IN
レ
ー
ル
中
心
か
ら
77
）

4

3-φ5

4
（
9）

10.5

10.5

9
9

13
6

4.
5

10.5

10.5

115

（134）

(2
2.
3)

バッテリレスアブソ仕様／インクリメンタル仕様

アブソリュート仕様

DC24V電源容量の計算は、以下に従ってください。
（1） 制御電源の消費電流 ：下表の制御電源電流より選択…………①

（3） 制御電源突入電流 ： 7A…………③
［電源の選定］

通常は上記①+②の負荷電流に30%程度の余裕度を考慮して、1.3倍程度の定格電流の電源を選定します。ただし、短時間ですが、③の電流
が流れますので、これを考慮して｢ピーク負荷対応｣仕様または十分に余裕のある電源を選定してください。余裕のない選定を行うと瞬間的に
電圧が低下することがあります。特にリモートセンシング付電源はご注意ください。

（2） ブレーキ電源の消費電流 ：1Aまたは0.5A（注2）×ブレーキ付アクチュエータ数…………②
（注2） ： ブレーキ開放時に約100msの間、アクチュエータ1台あたり1Aの最大電流が流れます。 
　　　  ピーク負荷対応など瞬時的な負荷変動に対応可能なDC24V電源を使用し、上記の最大電流を許容できる場合は、
　　　  0.5A／台で計算してください。それ以外の場合は、1A／台で計算してください。

制御軸数 （注1） 1軸 2軸 3軸 4軸 5軸 6軸
制御電源発熱量 [W] 25.5 31.5 38.2 44.2 50.9 56.9
制御電源電流 [A] 1.1 1.3 1.6 1.8 2.1 2.4

（注1） ： 当該MSCONに接続可能な最大制御軸数の欄を確認してください。 
　　　  製造銘板から読取り可能です。 
　　　  MSCON−C−＊―・・・・  ： ＊が接続できる最大軸数を示します。
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オプション

ポジションの入力、試験運転、モニタ等
の機能を備えた教示装置です。

ポジションの入力、試験運転、モニタ機能等を備えた立上げ支援ソフトです。
調整に必要な機能の充実により、立上げ時間短縮に貢献します。

モータが減速する際に発生する回生電流を熱に変換するユニットです。
動作するアクチュエータの合計W数を下表でご確認頂き、 回生抵抗が
必要な場合はご用意ください。

※MSCONにつなぐ1台目の回生抵抗ユニットはRESU-2/RESUD-2となります。
　その回生抵抗ユニットに接続する回生抵抗ユニットはRESU-1/RESUD-1になります。 注意：

接続台数は、次の条件で運転した場合の目安です。 
［条件］　アクチュエータ最大速度、加減速度0.3G、定格負荷で
　　　　1000mm往復を動作デューティ50%で運転した場合 
動作条件によってはエラーが発生し、上表以上の回生抵抗が必要
となる場合があります。その場合、回生抵抗ユニットを増設してください。 
ただし、回生抵抗ユニットの最大接続数は4台までです。5台以上接
続すると故障の原因となります。
水平使用と垂直使用が混在する場合は、水平使用と垂直使用のそ
れぞれの必要個数の合計が総必要個数となります。

アブソリュート仕様のアクチュエータを動作する
場合のアブソデータ保存用バッテリーです。

5m

TB-02-□

RCM-101-MW （外部機器通信ケーブル＋RS232変換ユニット付き）

RESU-2（標準仕様）
RESUD-2（DINレール取付仕様）
RESU-1（標準仕様 2台目以降）
RESUD-1（DINレール取付仕様 2台目以降）

RS232変換アダプタ
RCB-CV-MW

USB変換アダプタ
RCB-CV-USB

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

外部機器通信ケーブル
CB-RCA-SIO050

USBケーブル
CB-SEL-USB030

0.3m

5m

5m3m

タッチパネルティーチングボックス

パソコン対応ソフト（Windows専用）

回生抵抗ユニット アブソデータ保存用バッテリ

■ 仕様 ■ 接続台数目安
■ 外形寸法図

■ 特長

■ 特長

■ 特長 ■ 特長

■ 型式

■ 型式

■ 型式
■ 型式

■ 型式

■ 構成

■ 構成

■ 構成

MSCONに対応するのはver.9.02.00.00以降です。

MSCONに対応するのはver.9.02.00.00以降です。

RCM-101-USB （外部機器通信ケーブル＋USB変換アダプタ＋USBケーブル付き）

※回生抵抗ユニットが2個必要な
　場合は、RESU-2とRESU-1
　を1個ずつ手配してください。

型式 RESU-2 RESUD-2 RESU-1 RESUD-1
接続先 MSCONコントローラ RESU-1／RESUD-1
付属ケーブル CB-SC-REU010 CB-ST-REU010
本体取り付け方法 ネジ固定 DINレール固定 ネジ固定 DINレール固定
本体質量 約0.4kg
内蔵回生抵抗値 220Ω　80W

モータ6軸合計W数 回生抵抗
ユニット
接続台数

アクチュエータ
水平設置

アクチュエータ
垂直設置

〜450 〜200 0
〜900 〜600 1

− 〜800 2
− 〜900 3

CB-SＣ-REU010

（1m）

型式 ： RESU-2 型式 ： RESU-1（標準仕様）

（DINレール取付仕様） 型式 ： RESUD-2 型式 ： RESUD-1

CB-SＴ-REU010

（1m）
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〈RESU-□〉 

〈RESUD-□〉 

AB-5（バッテリ単体） AB-5-CS2（ケース付）

対応Windows : 
XP SP2以降/Vista/7/8

■ 仕様

定格電圧 24V DC

消費電力 3.6W 以下 （150mA 以下）

使用周囲温度 0〜40℃

使用周囲湿度 20〜85%RH （ただし結露なきこと）

耐環境性 IP20

質量 470g （TB-02本体のみの場合）
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最小曲げR　r=58mm以上（可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

型式 CB-RCS2-PA□□□（RCS2/RCS3用）/CB-X3-PA□□□（NS/RCS2/RCS3用）
※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長 30m まで対応　　例）080=8m
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最小曲げR　r=58mm以上（可動使用の場合）
※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

型式 CB-RCS2-PLA□□□（RCS2 ロータリ用）/CB-X2-PLA□□□（NS LS付仕様・RCS2 ロータリ用）
※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長 30m まで対応　　例）080=8m

型式 CB-RCC-MA□□□/CB-RCC-MA□□□-RB ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長 30m まで対応　　例）080=8m

最小曲げR　r=51mm以上（可動使用の場合）

※ケーブルベア内ではロボットケーブルのみ使用可

※上記はエンコーダケーブルの配線図です。エンコーダロボットケーブルの配線図は、
　M-243ページのCB-X2-PLA□□□掲載箇所をご確認ください。

メンテナンス部品
製品ご購入後、ケーブル交換等で手配が必要な場合は、下記型式をご参照ください。 （※接続対象アクチュエータは巻末-3ページ〜をご参照ください。）

■ケーブル対応表
製品型式 モータケーブル モータロボットケーブル エンコーダケーブル エンコーダロボットケーブル

① RCS2（CR/W）
RCS3（CR） CB-RCC-MA□□□ CB-RCC-MA□□□-RB

CB-RCS2-PA□□□ CB-X3-PA□□□

② RCS2-RT CB-RCS2-PLA□□□ CB-X2-PLA□□□

③ NS −
CB-X-MA□□□

− CB-X3-PA□□□

④ NS（LS付仕様） − − CB-X2-PLA□□□

⑤ IS（P）WA − CB-XEU-MA□□□ − CB-X1-PA□□□-WC

⑥ ①〜⑤以外の機種 − CB-X-MA□□□ −

CB-X1-PA□□□
（20m以下の場合）

CB-X1-PA□□□-AWG24
（21m以上の場合）※

※ケーブル図面はM-201参照

⑦ ①〜⑤以外の機種
　LS付仕様 − CB-X-MA□□□ −

CB-X1-PLA□□□
（20m以下の場合）

CB-X1-PLA□□□-AWG24
（21m以上の場合）※

※ケーブル図面はM-202参照

※バッテリレスアブソ仕様でないものは、20m以上でもCB-X1-PA□□□/CB-X1-PLA□□□になります。
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型式 CB-X-MA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、
最長 30m まで対応　　例）080=8m

最小曲げR　r=51mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PA□□□-WC ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 30m まで対応
　例）080=8m

最小曲げR　r=44mm以上（可動使用の場合）

※標準がロボットケーブルです。

最小曲げR　r=44mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 30m まで対応　　例）080=8m

最小曲げR　r=54mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

型式 CB-X1-PLA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長 30m まで対応　　例）080=8m
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プラグコネクタ
99-4222-00-04（BINDER）

プラグ
ＧＩＣ2.5/4-ＳＴＦ-7.62（フェニックス）

（正面図） （正面図）

型式 CB-XEU-MA□□□ ※□□□はケーブル長さ（L）を記入、最長30mまで対応
　例）080=8m

最小曲げR　r=48mm以上（可動使用の場合）
※標準がロボットケーブルです。

※ISB・ISDB（エンコーダ種類がバッテリアブソ）で、21m以上のケーブルを
　ご希望の場合は、CB-X1-PLA□□□-AWG24をお選びください。

※ISB・ISDB（エンコーダ種類がバッテリアブソ）で、21m以上のケーブルを
　ご希望の場合は、CB-X1-PA□□□-AWG24をお選びください。
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