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設備側

RCP6Sコントローラー内蔵型アクチュエーターの制御盤

制御盤

ゲートウェイ
ユニット

電源ユニット

PLC

ハブユニット

4本

4軸
4軸

4軸
4軸

［ご注意］ ゲートウェイユニットからRCP6Sまでのケーブル長は最大20mです。
　　　　 中間にハブユニットが入る場合もケーブルの合計長さは最大20mですが、
　　　　 ゲートウェイユニットからハブユニットまでのケーブル長は10m以下となります。

○ゲートウェイユニット ・・・RCP6Sをフィールドネットワークに接続するユニット →6-21ページ
○ハブユニット ・・・ゲートウェイユニットに接続される軸数を拡張するユニット →6-25ページ
○PLC接続ユニット ・・・RCP6Sをシリアル通信で直接PLCと接続するためのユニット →6-26ページ

特長

RCP6S　コントローラ内蔵型アクチュエータコントローラ部

RCP6S コントローラ仕様

ゲートウェイユニットを使用すれば、フィールドネットワークからRCP6S最大16軸※（ハブユニットを中継）の運転が省
配線で実現できます。
ハブユニットによって各軸への配線を短くすることができ、モーター電源の供給・制御信号などを1本のケーブルでつな
げることができます。
※フィールドネットワークまたは、使用するモードによって接続可能軸数が変わります。詳細は6-21ページをご確認ください。

RCP6S周辺機器 RCP6Sを動作させるには、ゲートウェイユニットが必要です。

ハブユニット

ゲートウェイユニット

HP リンク _ コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-19ページ参照
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PC

PLC

CB-RCP6S-PWBIO□□□
CB-RCP6S-PWBIO□□□-RB
　　　　　　 （ロボットケーブル）
※アクチュエータに付属

CB-RCP6S-RLY□□□
CB-RCP6S-RLY□□□-RB（ロボットケーブル）
※別途手配

ティーチング
ボックス
TB-02

CB-TB1-C002
※TB-02に付属

オプション

ゲートウェイユニット1台につき、RCP6Sを最大16軸※1

（ハブユニット※2を中継）接続することができます。
ゲートウェイユニットに接続する全軸分の
モーター電源、制御電源を一括供給できるため、
RCP6Sに必要となる配線（電源系と通信ライン）を
1本のケーブルでつなぐことができます。
また、ゲートウェイユニットに直接RCP6Sを接続すること
も可能です。
※1 フィールドネットワークによって接続可能軸数が変わります。
　　詳細は、「接続可能軸数」をご覧ください。
※2 ハブユニット：6-25ページ参照

ゲートウェイユニットに関しての最大の接続軸数は下記の表の通りとします。

■ 型式構成 ■ 標準価格

■ 接続イメージ

■ 接続可能軸数

種類 標準価格
CC-Link 仕様 −
DeviceNet 仕様 −
PROFIBUS-DP 仕様 −
EtherCAT 仕様 −
EtherNet/IP 仕様 −
PROFINET IO 仕様 −
安全カテゴリ CC-Link 仕様 −
安全カテゴリ DeviceNet 仕様 −
安全カテゴリ PROFIBUS-DP 仕様 −
安全カテゴリ EtherCAT 仕様 −
安全カテゴリ EtherNet/IP 仕様 −
安全カテゴリ PROFINET IO 仕様 −

※安全カテゴリ仕様にはDP-5（単品）が付属します。

直接数値 簡易直値 ポジショナ 1 ポジショナ 2 ポジショナ 3 ポジショナ 5
CC-Link 16 16 16 16 16 16
DeviceNet 8 16 16 16 16 16
PROFIBUS-DP 8 16 16 16 16 16
EtherCAT 8 16 16 16 16 16
EtherNet/IP 8 16 16 16 16 16
PROFINET IO 8 16 16 16 16 16

RCM
シリーズ

P6GW
タイプ フィールドネットワーク種類

CC CC-Link接続仕様

DV DeviceNet接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様  

無記入 標準仕様

G 安全カテゴリ対応

ハブユニット 〈RCM-P6HUB〉
■ 特長 

ゲートウェイユニット-ハブユニット間、ハブユニット-RCP6S間を各々シリアル通信で接続します。
ゲートウェイユニットとハブユニットを使用すれば、最大16軸の制御が可能です。
※フィールドネットワークおよび動作モードにより接続可能軸数が変わります。
　詳細は6-21ページ「接続可能軸数」をご確認ください。

こちらの製品は単体で使用できません。
必ずゲートウェイユニットと併用してください。

RCM
シリーズ

P6HUB
タイプ 本体取付け仕様

■ 型式構成

無記入 ネジ取付け仕様

DN DINレール取付け仕様

■ 標準価格
種類 標準価格

ネジ取付け仕様 −
DIN レール取付け仕様 −

ゲートウェイユニット 〈RCM-P6GW〉
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約56％縮小MCON

123mm

280mm

PCON
ACON
DCON

ポジションコントローラ
CONシリーズ　8軸タイプ

ポジションコントローラ
CONシリーズ　
PLC機能搭載タイプ

特 長

コントローラ8台※を1台に凝縮することで、制御盤内の省スペース化と、
トータルでの大幅コストダウンを実現しました。

※MCON-C/CGの場合

バッテリレスアブソリュートエンコーダ搭載アクチュエータや、
超小型ミニシリンダ、多回転ロータリなどに対応し、小型から大型まで、
動作可能なアクチュエータのバリエーションが広がりました。
また、パワーコン®（高出力ドライバ）を搭載し、RCP6/
RCP5/RCP4との組合せで、最高速度が従来機種の1.5倍、
可搬質量は最大2倍以上の高性能化を実現しました。

MCON-C/CG、MCON-LC/LCG 共通

3  役立つ機能を多数搭載

2  幅広いアクチュエータに対応

1  省スペース化、コストダウン

バッテリレスアブソ対応 ミニシリンダ 多回転ロータリパワーコン対応
RCP6、RCP5、RCA（CR）※

※一部機種は除きます。
　詳細は各機種の製品ページをご参照ください。

RCD-RA RCP2-RTRCP6、RCP5、RCP4-SA/RA

可搬質量
従来比

2倍以上 ＋
最高速度
従来比

1.5倍

①パルスモータバッテリレスアブソ /インクリメンタル用基板
②パルスモータ簡易アブソ用基板
③パワーコンバッテリレスアブソ /インクリメンタル用基板
④パワーコン簡易アブソ用基板
⑤ ACサーボモータバッテリレスアブソ /インクリメンタル用基板
⑥ ACサーボモータ簡易アブソ用基板
⑦ DCブラシレスモータインクリメンタル用基板

7種類の基板を自由に装着

AUTOモード時のサーボモニタ機能
 ・AUTOモード時のサーボモニタが多軸コントローラでも
　行えるようになりました。
　また、指定した信号の変化で、モニタを開始することが
　出来るようになりました。（トリガ機能）

カレンダ機能
 ・時計機能の追加により、アラーム発生履歴が発生時刻で
　表示され、アラーム解析がしやすくなりました。

スマートチューニング機能
 ・搬送質量に応じた最適加減速を設定します。

オフボードチューニング機能（ACサーボモータ用）
 ・搬送負荷に合わせた最適なゲインを設定します。

制振制御機能（ACサーボモータ用）
 ・スライダ移動時に、スライダに装着したワークの揺れ（振動）を抑えます。

加減速モード指定
 ・加減速パターンを、台形パターン、一次遅れフィルタ、
　S字モーションから指定できます。

軸名称表示機能
 ・パソコン対応ソフト及びタッチパネルティーチングに
　軸名称を表示できます。

※ネットワークによっては、使用できない機能があります。取扱説明書をご確認ください。

HP リンク _コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-29ページ参照
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ラダープログラムによるアクチュエータの動作、I/O（入出力）信号のON/OFF制御が可能になりました。小規模な装置であれば、
MCON-LC/LCGだけで装置の制御が可能です。工程毎にMCON-LC/LCGを使用して分散制御を行うことで、メインPLCの負
荷を軽減することができます。また、プログラムの簡素化、トラブル時の対応等が容易となります。

※ラダープログラムの詳細は、下記をご参照ください。

スイッチ

センサ

入力16点（最大32点）

出力16点（最大32点）
表示灯

上位コントローラ不要 配線不要 IN

OUT
など

など

MCON-LC/LCG

4  PLC機能を追加

プログラム作成1

デバッグ機能3

モニタ2

シミュレーション4

www.iai-robot.co.jp/download/pcsoft/lc-ladder/
＊LCラダーはこちらから無償でダウンロードできます。

無 償

●ラダーソフトの特長
MCON-LC/LCGは、ラダープログラムにより制御できるため、今までPLCで制御されていた方にも抵抗なく
ご使用いただけます。また、アクチュエータを動かす「専用命令」がラダープログラムの中に用意されているので、
簡単に動作させることができます。
専用編集ソフト「LC-LADDER」は、ラダープログラムの作成、モニタ、デバックが簡単な操作で
ご使用いただけます。

基本命令（接点命令、出力命令等）
27種類、応用命令（データ比較、
算術演出、論理演算等）53種類を
使用してプログラムの作成が
できます。

プログラムを実行した時の状態を、
各機能により確認をすることが
できます。

条件を指定してプログラムを
実行し、プログラムの動作確認が
できます。

コントローラで実際にプログラムを
動作させなくても、パソコン上で
プログラムの実行確認（テストRUN）
ができます。

 HP リンク _LC-LADDER
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シリーズ タイプ 軸 数 モータ
種 類 

エンコーダ
種 類

オプション I/O
種 類

I/Oケーブル
長さ

電源
電圧

簡易アブソ
対 応

MCON

1
2
3
4
5
6
7
8

1軸仕様
2軸仕様
3軸仕様
4軸仕様
5軸仕様
6軸仕様
7軸仕様
8軸仕様

00

高加減速対応
省電力対応
高出力有効仕様

HA
LA
T

※HA/LAはRCA専用、
　TはRCP6/RCP5/RCP4専用です。
※RCP4-GRシリーズと
　RCP4-STシリーズは、
　高出力有効仕様（T）の選択不可。

（※1）パルスモータ/ACサーボモータ専用です。
（※2）DCブラシレスモータ専用です。

※RCDシリーズは、簡易アブソには
　対応していません。

（3～８軸目内容）
（1軸目/上コネクタ） （2軸目/下コネクタ）

WAI
SA
I

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※1）
インクリメンタル（※2）

モータ
種 類 

エンコーダ
種 類

オプション

標準タイプC
安全カテゴリ
対応タイプCG

DC24VO

ABB

ABBN

（未記入）

アブソバッテリボックス付属
（簡易アブソ仕様）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソ仕様）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

0 ケーブルなし

０スロット内容 1～3スロット内容

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と
同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈28SP・5S・20S対象アクチュエータ〉
●モータ種類「28SP」…RCP2-RA3C
●モータ種類「5S」…RCA2-RA2A□、RCA2-SA2A□
●モータ種類「20S」…RCA2-SA4□、RCA2-TA5□、RCA-RA3□、
　　　　　　　　　　 RCA-RG□3□、RCAW-RA3□

20□
20□
28□
28□
35□
42□
42□
56□
無効軸
接続軸なし

3W
無効軸
接続軸なし

DCブラシレスモータサーボモータパルスモータ
20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
P

N ※1

3D
D

N ※1

2W
5W
5W
10W
20W
20W
30W
無効軸
接続軸なし

2
5
5S
10
20
20S
30
A

N ※1

DV
CC
PR
CN
EC
EP
PRT
SSN
ML3

DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO接続仕様  
SSCNET接続仕様（注1）
MECHATROLINK Ⅲ接続仕様（注1）

ご注意

シリーズ タイプ 軸 数 モータ
種 類 

エンコーダ
種 類

オプション I/O
種 類

I/Oケーブル
長さ

電源
電圧

簡易アブソ
対 応

MCON

1
2
3
4
5
6

1軸仕様
2軸仕様
3軸仕様
4軸仕様
5軸仕様
6軸仕様

00

高加減速対応
省電力対応
高出力有効仕様

HA
LA
T

※HA/LAはRCA専用、
　TはRCP6/RCP5/RCP4専用です。
※RCP4-GRシリーズとRCP4-STシリーズは、
　高出力有効仕様（T）の選択不可。

（※1）パルスモータ/ACサーボモータ専用です。
（※2）DCブラシレスモータ専用です。

※RCDシリーズは、簡易アブソには
　対応していません。

（3～6軸目）内容

（1軸目/上コネクタ） （2軸目/下コネクタ）

WAI
SA
I

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※1）
インクリメンタル（※2）

モータ
種 類 

エンコーダ
種 類

オプション 拡張I/O
種 類

PLC機能付きタイプLC

PLC機能付き安全
カテゴリ対応タイプLCG

NP PIO仕様（NPNタイプ）

NP
DV
CC
PR
CN
EC
EP
PRT

（未記入）

DC24VO

ABB

ABBN

（未記入）

アブソバッテリボックス付属
（簡易アブソ仕様）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソ仕様）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

０スロット内容 1～2スロット内容

PIO仕様（NPNタイプ）
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO接続仕様
拡張I/Oなし

ケーブルなし
2m（標準）
3m
5m

0
2
3
5

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と
同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈28SP・5S・20S対象アクチュエータ〉
●モータ種類「28SP」…RCP2-RA3C
●モータ種類「5S」…RCA2-RA2A□、RCA2-SA2A□
●モータ種類「20S」…RCA2-SA4□、RCA2-TA5□、RCA-RA3□、
　　　　　　　　　　 RCA-RG□3□、RCAW-RA3□

20□
20□
28□
28□
35□
42□
42□
56□
無効軸
接続軸なし

3W
無効軸
接続軸なし

DCブラシレスモータサーボモータパルスモータ
20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
P

N ※1

3D
D

N ※1

2W
5W
5W
10W
20W
20W
30W
無効軸
接続軸なし

2
5
5S
10
20
20S
30
A

N ※1

ご注意

型　式

（注1） 選択時の注意点については、 
必ず6-16をご確認ください。

（※1）6-32参照



お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　5-284

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

5-283　MCON-C / MCON-LC

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

シリーズ タイプ 軸 数 モータ
種 類 

エンコーダ
種 類

オプション I/O
種 類

I/Oケーブル
長さ

電源
電圧

簡易アブソ
対 応

MCON

1
2
3
4
5
6
7
8

1軸仕様
2軸仕様
3軸仕様
4軸仕様
5軸仕様
6軸仕様
7軸仕様
8軸仕様

00

高加減速対応
省電力対応
高出力有効仕様

HA
LA
T

※HA/LAはRCA専用、
　TはRCP6/RCP5/RCP4専用です。
※RCP4-GRシリーズと
　RCP4-STシリーズは、
　高出力有効仕様（T）の選択不可。

（※1）パルスモータ/ACサーボモータ専用です。
（※2）DCブラシレスモータ専用です。

※RCDシリーズは、簡易アブソには
　対応していません。

（3～８軸目内容）
（1軸目/上コネクタ） （2軸目/下コネクタ）

WAI
SA
I

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※1）
インクリメンタル（※2）

モータ
種 類 

エンコーダ
種 類

オプション

標準タイプC
安全カテゴリ
対応タイプCG

DC24VO

ABB

ABBN

（未記入）

アブソバッテリボックス付属
（簡易アブソ仕様）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソ仕様）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

0 ケーブルなし

０スロット内容 1～3スロット内容

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と
同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈28SP・5S・20S対象アクチュエータ〉
●モータ種類「28SP」…RCP2-RA3C
●モータ種類「5S」…RCA2-RA2A□、RCA2-SA2A□
●モータ種類「20S」…RCA2-SA4□、RCA2-TA5□、RCA-RA3□、
　　　　　　　　　　 RCA-RG□3□、RCAW-RA3□

20□
20□
28□
28□
35□
42□
42□
56□
無効軸
接続軸なし

3W
無効軸
接続軸なし

DCブラシレスモータサーボモータパルスモータ
20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
P

N ※1

3D
D

N ※1

2W
5W
5W
10W
20W
20W
30W
無効軸
接続軸なし

2
5
5S
10
20
20S
30
A

N ※1

DV
CC
PR
CN
EC
EP
PRT
SSN
ML3

DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO接続仕様  
SSCNET接続仕様（注1）
MECHATROLINK Ⅲ接続仕様（注1）

ご注意

シリーズ タイプ 軸 数 モータ
種 類 

エンコーダ
種 類

オプション I/O
種 類

I/Oケーブル
長さ

電源
電圧

簡易アブソ
対 応

MCON

1
2
3
4
5
6

1軸仕様
2軸仕様
3軸仕様
4軸仕様
5軸仕様
6軸仕様

00

高加減速対応
省電力対応
高出力有効仕様

HA
LA
T

※HA/LAはRCA専用、
　TはRCP6/RCP5/RCP4専用です。
※RCP4-GRシリーズとRCP4-STシリーズは、
　高出力有効仕様（T）の選択不可。

（※1）パルスモータ/ACサーボモータ専用です。
（※2）DCブラシレスモータ専用です。

※RCDシリーズは、簡易アブソには
　対応していません。

（3～6軸目）内容

（1軸目/上コネクタ） （2軸目/下コネクタ）

WAI
SA
I

バッテリレスアブソ/インクリメンタル（※1）
簡易アブソリュート（※1）
インクリメンタル（※2）

モータ
種 類 

エンコーダ
種 類

オプション 拡張I/O
種 類

PLC機能付きタイプLC

PLC機能付き安全
カテゴリ対応タイプLCG

NP PIO仕様（NPNタイプ）

NP
DV
CC
PR
CN
EC
EP
PRT

（未記入）

DC24VO

ABB

ABBN

（未記入）

アブソバッテリボックス付属
（簡易アブソ仕様）

アブソバッテリボックスなし
（簡易アブソ仕様）

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

０スロット内容 1～2スロット内容

PIO仕様（NPNタイプ）
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO接続仕様
拡張I/Oなし

ケーブルなし
2m（標準）
3m
5m

0
2
3
5

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と
同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈28SP・5S・20S対象アクチュエータ〉
●モータ種類「28SP」…RCP2-RA3C
●モータ種類「5S」…RCA2-RA2A□、RCA2-SA2A□
●モータ種類「20S」…RCA2-SA4□、RCA2-TA5□、RCA-RA3□、
　　　　　　　　　　 RCA-RG□3□、RCAW-RA3□

20□
20□
28□
28□
35□
42□
42□
56□
無効軸
接続軸なし

3W
無効軸
接続軸なし

DCブラシレスモータサーボモータパルスモータ
20P
20SP
28P
28SP
35P
42P
42SP
56P
P

N ※1

3D
D

N ※1

2W
5W
5W
10W
20W
20W
30W
無効軸
接続軸なし

2
5
5S
10
20
20S
30
A

N ※1

ご注意

HP リンク _「スロット内容」の説明

（※1）6-32参照



お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　5-286

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

5-285　MCON-C / MCON-LC

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

標準価格表

1

タイプ別基本価格

内容 型式 価格

標準
タイプ MCON-C −

安全
カテゴリ

対応
タイプ

MCON-CG −

PLC
機能付
タイプ

MCON-LC −

PLC
機能付
安全

カテゴリ
対応

タイプ

MCON-LCG −

3

簡易アブソリュート
数量

軸数 価格

1軸 −

2軸 −

3軸 −

4軸 −

5軸 −

6軸 −

7軸 −

8軸 −

2

スロット型式価格
（使用するスロットの金額をすべて加算してください）

スロット内容 型式 価格

パルス
モータ用

1軸
仕様

バッテリレスアブソ
／インクリ

（パワーコン用）
□PWAIT-N −

簡易アブソ
（パワーコン用） □PSAT-N −

バッテリレスアブソ
／インクリ
（標準用）

□PWAI-N −

簡易アブソ
（標準用） □PSA-N −

2軸
仕様

簡易アブソ（標準用）
＋

簡易アブソ（標準用）
□PSA-□PSA −

バッテリレスアブソ／
インクリ（標準用）

＋
バッテリレスアブソ／

インクリ（標準用）

□ PWAI- □ PWAI −

ACサーボ
モータ用

1軸
仕様

バッテリレスアブソ
／インクリ
（標準用）

□WAI-N −

簡易アブソ
（標準用） □SA-N −

2軸
仕様

バッテリレスアブソ／
インクリ（標準用）

＋
バッテリレスアブソ／

インクリ（標準用）

□WAI-□WAI −

簡易アブソ（標準用）
＋

簡易アブソ（標準用）
□SA-□SA −

DC
ブラシレス
モータ用

1軸
仕様

インクリ
（標準用） 3DI-N −

2軸
仕様

インクリ（標準用）
＋

インクリ（標準用）
3DI-3DI −

＋

＋ ＋

＋

MCONコントローラの標準価格は、下記1のタイプ別基本価格をベースに、2スロット型式価格、3簡易アブソリュート数量、
4簡易アブソリュート用バッテリ数量、5 I/O種類、6拡張I/O種類を合計して算出してください。

1 タイプ別基本価格

標準タイプコントローラ
（MCON-C/CG)かPLC機
能付きタイプ（MCON-LC/
LCG)かを選択します。

3 簡易アブソリュート数量

簡易アブソリュートで動作した
い軸数分の価格を加算してく
ださい。

2 スロット型式価格

0〜3スロットで指定したスロッ
ト型式の価格を加算してくだ
さい。

※上記□にはモータの数字が入ります。

HP リンク _標準価格表



お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　5-286

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

5-285　MCON-C / MCON-LC

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

4

簡易アブソリュート用
バッテリ数量

軸数 価格

1軸 −

2軸 −

3軸 −

4軸 −

5軸 −

6軸 −

7軸 −

8軸 −

5
I/O種類

（標準タイプはNP以外、PLC機能付
タイプはNPのみ選択可能です。）

種類 型式 価格

ＰＩＯ仕様
(NPN仕様) NP −

DeviceNet
接続仕様 DV −

CC-Link
接続仕様 CC −

PROFIBUS-
DP

接続仕様
PR −

CompoNet
接続仕様 CN −

EtherCAT
接続仕様 EC −

EtherNet/IP
接続仕様 EP −

PROFINET 
IO

接続仕様
PRT −

SSCNET
接続仕様 SSN −

MECHATRO
LINK Ⅲ

接続仕様
ML3 −

6

拡張I/O種類
（PLC機能付タイプのみ選択可能）

種類 型式 価格

ＰＩＯ仕様
(NPN仕様) NP −

DeviceNet
接続仕様 DV −

CC-Link
接続仕様 CC −

PROFIBUS-
DP

接続仕様
PR −

CompoNet
接続仕様 CN −

EtherCAT
接続仕様 EC −

EtherNet/IP
接続仕様 EP −

PROFINET 
IO

接続仕様
PRT −

価格

仕様別
標準価格

＋ ＋

＋ ＋ ＋ ＝

※バッテリレスアブソリュートタイプは3、4の加算は不要です。

5 I/O種類

コントローラのI/O種類を選択
して下さい。

（PLC機能付きタイプは「ＮＰ」
限定となり ます。

6 拡張I/O種類

コントローラの拡張I/O種類
を選択して下さい。

（標準タイプコントローラの場
合は不要です）

＋

4 簡易アブソリュート用
     バッテリ数量

簡易アブソリュートでバッテリ
（型式ABB）を付属する軸数
分の価格を加算してください。



お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　5-288

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

5-287　MCON-C / MCON-LC

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _システム構成

システム構成

ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル

（6-49ページ参照）
〈型式：CB-CAN-MPA□□□〉

モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

（6-49ページ参照）
〈型式：CB-CAN-MPA□□□-RB〉

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル

（6-49ページ参照）
〈型式：CB-CA-MPA□□□〉

モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

（6-49ページ参照）
〈型式：CB-CA-MPA□□□-RB〉

モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

（6-50ページ参照）
〈型式：CB-APSEP-MPA□□□〉
※標準がロボットケーブルとなります。

（※） RCP4はSA3/RA3/GR□□に対応します。
　　 RCP2CR、RCP2WはGR□□/RT□□に対応します。

RCP6/RCP5/RCP4/
RCD/RCP2CR/RCP2W

シリーズ RCP3/RCA2/RCLシリーズRCP4シリーズ

パソコン対応ソフト
（6-48ページ参照）
RS232接続版

〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版

〈型式：RCM-101-USB〉

タッチパネル
ティーチングボックス

（6-48ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション

オプション

※MCONに対応するのは
　Ver.10.00.00.00
　以降です。

ダミープラグ
（6-48ページ参照）
〈型式：DP-5〉

MCON-CGに付属

5m

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスに付属 0.5m

※ CGタイプの場合、SIOコネクタに 
ティーチングツールを接続しない場合は、
ダミープラグを差し込んでください。

PLC

フィールドバス
DeviceNet、ＣＣ-Ｌink、ＰROFIBUS-DP、
ＣompoNet、EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET IO、
SSCNET、MECHATROLINK Ⅲ

※ フィールドバスに接続するには、コント
ローラの通信設定が必要です。パソコ
ン対応ソフトに付属のゲートウェイパラ
メータ設定ツールかTB-02で、設定し
てください。パソコン対応ソフトをお持
ちでない場合はご購入をお願いします。

（6-48ページ参照）

※ コントローラ型式で
簡易アブソ仕様を選
択した場合はアブソ
バッテリボックスが付
属されます。（寸法は
6-47ページ参照）

※フィールドバス接続ケーブルは
　お客様でご準備ください。

アブソバッテリ
ボックス

（6-48ページ参照）
〈型式：MSEP-ABB〉
交換用バッテリ

（6-48ページ参照）
〈型式：AB-7〉

オプション

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

オプション

MCON-C/CG



お問合せは
0800-888-0088 MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

MCON-C / MCON-LC　5-288

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

MCON-C/CG / MCON-LC/LCG　コントローラ

5-287　MCON-C / MCON-LC

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

パソコン対応ソフト
（6-48ページ参照）
RS232接続版

〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版

〈型式：RCM-101-USB〉

タッチパネル
ティーチングボックス

（6-48ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション

オプション

ダミープラグ
（6-48ページ参照）
〈型式：DP-5〉

MCON-LCGに付属

5m

ケーブルはアブソバッテリ
ボックスに付属 0.5m

※ LCGタイプの場合、SIOコネクタに
ティーチングツールを接続しない場合
は、ダミープラグを差し込んでください。

フィールドバス
DeviceNet、
ＣＣ-Ｌink、
ＰROFIBUS-DP、
ＣompoNet、
EtherCAT、
EtherNet/IP、
PROFINET IO

※ コントローラはPIO仕
様かフィールドバス仕
様のどちらかを選択
できます。

※ コントローラ型式で
簡易アブソ仕様を選
択した場合はアブソ
バッテリボックスが付
属されます。（寸法は
6-47ページ参照）

アブソバッテリ
ボックス

（6-48ページ参照）
〈型式：MSEP-ABB〉
交換用バッテリ

（6-48ページ参照）
〈型式：AB-7〉

オプション

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

オプション

モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

（6-50ページ参照）
〈型式：CB-ASEP2-MPA□□□〉
※標準がロボットケーブルとなります。

（6-50ページ参照）
〈型式：CB-APSEP-MPA□□□〉
※標準がロボットケーブルとなります。

モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

（6-50ページ参照）
〈型式：CB-RPSEP-MPA□□□〉
※標準がロボットケーブルとなります。

モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

（6-50ページ参照）
〈型式：CB-PSEP-MPA□□□〉
※標準がロボットケーブルとなります。

（6-50ページ参照）
〈型式：CB-APSEP-MPA□□□〉
※標準がロボットケーブルとなります。

RCP2 RCP2-RT□S/RT□SL RCAシリーズ

ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

LC-LADDER
（5-282ページ参照）

ダウンロード

※ MCON-LCの設定に
はパソコン対応ソフト
付属のゲートウェイ
パラメータ設定ツー
ルかTB-02が必要で
す。お持ちでない場
合はパソコン対応ソフ
トのご購入をお願い
します。

信号出力
信号入力

PIOフラットケーブル
（6-50ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO□□□〉

PIO仕様の
コントローラに付属

MCON-LC/LCG

センサ ランプ

ブザー



PCON-CB/CFB　5-290

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

コ
ン
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ロ
ー
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抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-289　PCON-CB/CFB

PCON-CB/CFB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ コントローラ先頭 P

型式項目
0

（出荷時）

1

2

3

4

5

6

7

PIO入出力インタフェース

PIOパターン（制御パターン）の種類

本コントローラは、8種類の制御方法を持っています。
用途に適したPIOパターンをパラメータNo.25「PIOパターン選択」に設定してください。

項目
入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

仕様
DC24V ±10％
5mA   1回路
ON電圧　MIN.DC18V
OFF電圧  MAX.DC6V

■入力部 外部入力仕様
項 目
負荷電圧
最大負荷電流

漏れ電流

仕 様
DC24V
50mA   1回路

MAX.2mA/1点

■出力部 外部出力仕様

PNP仕様

NPN仕様 NPN仕様

PNP仕様

PIO
パターン0

PIO
パターン1

PIO
パターン2

PIO
パターン3

PIO
パターン4

PIO
パターン5

PIO
パターン6

PIO
パターン7

位置決めモード
（標準タイプ）

教示モード
（教示タイプ）

256点モード
（位置決め点数
256点タイプ）

512モード
（位置決め点数
512点タイプ）

電磁弁モード1
（7点タイプ）

電磁弁モード2
（3点タイプ）

パルス列制御
モード

アブソ用
パルス列制御
モード

・位置決め点数 ： 64点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・基準点の設定（1か所）
・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・位置決め点数 ： 7点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 64点
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点
・PIO信号によるポジションテーブルへの現在位置データの書込みが可能

・位置決め点数 ： 256点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 512点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ゾーン信号出力なし

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・PIO信号によるジョグ（寸動）運転可能

・位置決め点数 ： 3点
・完了信号 ： LS（リミットスイッチ）と同等の信号が可
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON

・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

（注1）

（注1）

※1  ゾーン信号出力：ゾーン範囲はパラメータNo.1,2またはNo.23,24に設定し、原点復帰完了後常時有効です。
※2  ポジションゾーン信号出力：指令したポジションNo.に付随する機能で、ゾーン範囲はポジションテーブルに設定し、
       そのポジションが指定されているときに限り有効で、他のポジション指令時には無効となります。
（注1） パルス列制御モードは、購入時、パルス列制御仕様（PCON-CB-PLN または PLP）をご指定頂いた場合だけ使用できます。

種 別 モード 概 要パラメータNo.25の設定値

P24

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

N

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

P24

負荷

N

15

出力端子 

DC24V
外部電源

内部回路

P24

負荷

N

出力端子 
DC24V
外部電源内部回路

15

本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル
長さ

エンコーダ種類 モータ種類 タイプ シリーズ 

0
I/O種類

PCON
電源電圧

WAI
バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

SA 簡易アブソリュート仕様

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P

20□
20□
28□
28□
35□
42□

（無記入）

AB

ABU

ABUN

インクリメンタル仕様
簡易アブソリュート仕様

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリ単体付属）

（アブソバッテリユニット付属）

（バッテリなし）

（無記入）
DN

ネジ固定仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PLN
PN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
パルス列（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様（注1）
MECHATROLINK-Ⅲ接続仕様（注1）
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO仕様

CB 標準タイプ
CGB 安全カテゴリ対応タイプ

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※アブソバッテリユニットの取付仕様（ネジ取付、DINレール取付）は、
コントローラの取付仕様と同一になります。

※PCON-CFB・CGFBは簡易アブソ仕様には対応していません。

0 DC24V

＜コントローラ＞

CFB 56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

CGFB
安全カテゴリ対応
56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

42SP
56P
56SP
60P
86P

42□
56□
56□
60□
86□

バッテリレスアブソ仕様

簡易アブソリュート仕様
※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「O」
　になります。

（例）20P：20□パルスモータ対応

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータ
のモータ種類と同じ記号が入りますが、一部の
コントローラとアクチュエータのモータ種類が
一致しない機種があります。該当の機種を以下
に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈28SP対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「28SP」
　RCP2-RA3C

ご注意

RCP6/RCP5/RCP4<パワーコン対応>/
RCP3/RCP2用ポジションコントローラ

2 パワーコン搭載 加減速度

最高速度

可搬質量

RCP5
RCP2 0.7G

6kg
12kg

RCP2 1000mm/s

1.0G

RCP5

RCP2
RCP5

1440mm/s

1.4倍

1.5倍

2倍

衝突検出機能搭載

モニタ機能充実

高分解能バッテリーレスアブソリュートエンコーダー対応1

3

4

特  長

高分解能バッテリーレスアブソリュートエンコーダーを搭載したRCP6が
動作できます。位置データを保持するための
バッテリーが不要ですので、制御盤の省スペース化が可能となり、
装置のコストダウンに貢献します。
分解能は従来の800パルス→8192パルスになりました。

パルスモーターの最大能力を引き出すパワーコン（高出力ドライバー）を搭載しました。
パワーコンの使用により、パルスモーターの出力が約50%UPしています。
サイクルタイムの短縮ができ、装置の生産性向上に貢献します。

アクチュエーターが運転中に物などに接触した場合、
速やかに停止する機能です。
負荷があまりかからず停止するので、
機械の損傷を軽減できます。 RCP6 ワーク

ぶつかると
すぐ止まります

パソコン対応ソフトを使うことで動作中のアクチュエーター、コントローラーの情報をパソコン画面に波形として
表示する事ができます。 ※表示可能な情報：指令電流値、現在速度/位置、PIO信号(スタート、位置決め完了、アラーム他）
PIO信号の変化点や動作時間を任意に設定する事でパソコン画面に波形の表示を開始する事ができるトリガー機能も備えています。

※モニタしたい内容が選択
   できます。

※選択した内容が変化した
　時からデータの取得が
　はじまります。

 モニタ機能画面（例）

 表示設定  トリガ設定

信号：CSTR（スタート）をON

詳細は、第6巻・6-51ページ参照



PCON-CB/CFB　5-290

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

コ
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RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-289　PCON-CB/CFB

PCON-CB/CFB　コントローラ
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RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

型式項目
0

（出荷時）

1

2

3

4

5

6

7

PIO入出力インタフェース

PIOパターン（制御パターン）の種類

本コントローラは、8種類の制御方法を持っています。
用途に適したPIOパターンをパラメータNo.25「PIOパターン選択」に設定してください。

項目
入力電圧
入力電流

ON/OFF電圧

仕様
DC24V ±10％
5mA   1回路
ON電圧　MIN.DC18V
OFF電圧  MAX.DC6V

■入力部 外部入力仕様
項 目
負荷電圧
最大負荷電流

漏れ電流

仕 様
DC24V
50mA   1回路

MAX.2mA/1点

■出力部 外部出力仕様

PNP仕様

NPN仕様 NPN仕様

PNP仕様

PIO
パターン0

PIO
パターン1

PIO
パターン2

PIO
パターン3

PIO
パターン4

PIO
パターン5

PIO
パターン6

PIO
パターン7

位置決めモード
（標準タイプ）

教示モード
（教示タイプ）

256点モード
（位置決め点数
256点タイプ）

512モード
（位置決め点数
512点タイプ）

電磁弁モード1
（7点タイプ）

電磁弁モード2
（3点タイプ）

パルス列制御
モード

アブソ用
パルス列制御
モード

・位置決め点数 ： 64点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・基準点の設定（1か所）
・差動パルス入力（MAX.200Kpps）
・ゾーン信号出力※1 ： 2点

・原点復帰機能
・フィードバックパルス出力なし

・位置決め点数 ： 7点
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 64点
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点
・PIO信号によるポジションテーブルへの現在位置データの書込みが可能

・位置決め点数 ： 256点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

・位置決め点数 ： 512点
・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・ゾーン信号出力なし

・ポジションNo.指令 ： バイナリコード
・PIO信号によるジョグ（寸動）運転可能

・位置決め点数 ： 3点
・完了信号 ： LS（リミットスイッチ）と同等の信号が可
・ゾーン信号出力※1 ： 1点

・ポジションNo.指令 ： 個別No.信号のON

・ポジションゾーン信号出力※2 ： 1点

（注1）

（注1）

※1  ゾーン信号出力：ゾーン範囲はパラメータNo.1,2またはNo.23,24に設定し、原点復帰完了後常時有効です。
※2  ポジションゾーン信号出力：指令したポジションNo.に付随する機能で、ゾーン範囲はポジションテーブルに設定し、
       そのポジションが指定されているときに限り有効で、他のポジション指令時には無効となります。
（注1） パルス列制御モードは、購入時、パルス列制御仕様（PCON-CB-PLN または PLP）をご指定頂いた場合だけ使用できます。

種 別 モード 概 要パラメータNo.25の設定値

P24

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

N

5.6k
680

DC24V

入力端子 

外部電源

内部回路

P24

負荷

N

15

出力端子 

DC24V
外部電源

内部回路

P24

負荷

N

出力端子 
DC24V
外部電源内部回路
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本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル
長さ

エンコーダ種類 モータ種類 タイプ シリーズ 

0
I/O種類

PCON
電源電圧

WAI
バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

SA 簡易アブソリュート仕様

20P
20SP
28P
28SP
35P
42P

20□
20□
28□
28□
35□
42□

（無記入）

AB

ABU

ABUN

インクリメンタル仕様
簡易アブソリュート仕様

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリ単体付属）

（アブソバッテリユニット付属）

（バッテリなし）

（無記入）
DN

ネジ固定仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PLN
PN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
パルス列（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet接続仕様
CC-Link接続仕様
PROFIBUS-DP接続仕様
CompoNet接続仕様
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様（注1）
MECHATROLINK-Ⅲ接続仕様（注1）
EtherCAT接続仕様
EtherNet/IP接続仕様
PROFINET IO仕様

CB 標準タイプ
CGB 安全カテゴリ対応タイプ

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※アブソバッテリユニットの取付仕様（ネジ取付、DINレール取付）は、
コントローラの取付仕様と同一になります。

※PCON-CFB・CGFBは簡易アブソ仕様には対応していません。

0 DC24V

＜コントローラ＞

CFB 56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

CGFB
安全カテゴリ対応
56SP/60P/86P
モータ対応タイプ

42SP
56P
56SP
60P
86P

42□
56□
56□
60□
86□

バッテリレスアブソ仕様

簡易アブソリュート仕様
※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「O」
　になります。

（例）20P：20□パルスモータ対応

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータ
のモータ種類と同じ記号が入りますが、一部の
コントローラとアクチュエータのモータ種類が
一致しない機種があります。該当の機種を以下
に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈28SP対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「28SP」
　RCP2-RA3C

ご注意

型式 PCON-CB・CGB/CFB・CGFB

外観

Ｉ/Ｏ種類 ポジショナ
タイプ

パルス列
タイプ

フィールドネットワークタイプ

DeviceNet
接続仕様

CC-Link
接続仕様

PROFIBUS-
DP

接続仕様
CompoNet
接続仕様

MECHATRO
LINK  Ⅰ/Ⅱ
接続仕様 ※1

MECHATRO
LINK Ⅲ

接続仕様 ※1
EtherCAT
接続仕様

EtherNet/
IP

接続仕様

PROFINET
IO

接続仕様

IO種類型式記号 NP/PN PLN/
PLP DV CC PR CN ML ML3 EC EP PRT

PCON-
CB/
CGB

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様 － － － － － － － － － － － 

簡易
アブソ
リュート
仕様

アブソバッテリ
単体付属 － － － － － － － － － － － 

アブソバッテリ
ユニット付属 － － － － － － － － － － － 

アブソバッテリ
なし － － － － － － － － － － － 

PCON-
CFB/
CGFB

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様 － － － － － － － － － － － 

 ※1 MECHATROLINK Ⅰ/Ⅱ は、Intelligent I/O として扱われ、非同期通信コマンドだけをサポートしています。MECHATROLINK Ⅲ は、標準サーボプロファイルに対応しています。

機種一覧／価格

RCP6/RCP5/RCP4<パワーコン対応>/
RCP3/RCP2用ポジションコントローラ

2 パワーコン搭載 加減速度

最高速度

可搬質量

RCP5
RCP2 0.7G

6kg
12kg

RCP2 1000mm/s

1.0G

RCP5

RCP2
RCP5

1440mm/s

1.4倍

1.5倍

2倍

衝突検出機能搭載

モニタ機能充実

高分解能バッテリーレスアブソリュートエンコーダー対応1

3

4

特  長

高分解能バッテリーレスアブソリュートエンコーダーを搭載したRCP6が
動作できます。位置データを保持するための
バッテリーが不要ですので、制御盤の省スペース化が可能となり、
装置のコストダウンに貢献します。
分解能は従来の800パルス→8192パルスになりました。

パルスモーターの最大能力を引き出すパワーコン（高出力ドライバー）を搭載しました。
パワーコンの使用により、パルスモーターの出力が約50%UPしています。
サイクルタイムの短縮ができ、装置の生産性向上に貢献します。

アクチュエーターが運転中に物などに接触した場合、
速やかに停止する機能です。
負荷があまりかからず停止するので、
機械の損傷を軽減できます。 RCP6 ワーク

ぶつかると
すぐ止まります

パソコン対応ソフトを使うことで動作中のアクチュエーター、コントローラーの情報をパソコン画面に波形として
表示する事ができます。 ※表示可能な情報：指令電流値、現在速度/位置、PIO信号(スタート、位置決め完了、アラーム他）
PIO信号の変化点や動作時間を任意に設定する事でパソコン画面に波形の表示を開始する事ができるトリガー機能も備えています。

※モニタしたい内容が選択
   できます。

※選択した内容が変化した
　時からデータの取得が
　はじまります。

 モニタ機能画面（例）

 表示設定  トリガ設定

信号：CSTR（スタート）をON

（注1） 選択時の注意点については、必ず6-16をご確認ください。



PCON-CB/CFB　5-292

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-291　PCON-CB/CFB

PCON-CB/CFB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ システム構成

■パワーコン150〈PCON-CB・CGB〉

パソコン対応ソフト
（6-62ページ参照）
RS232接続版
〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式：RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（6-62ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション
オプション

5m

通常ケーブル5m

接続ケーブル標準0.5m

パソコン対応ソフトに付属

アブソバッテリユニットに付属

※ 対応バージョンは
HPをご確認ください。

簡易アブソリュートタイプに付属

アブソバッテリユニット
（6-62ページ参照）
〈型式：SEP-ABU（DINレール取付）〉
〈型式：SEP-ABUS（ネジ固定取付）〉

PIO仕様のコントローラに付属

PIOケーブル
（6-65ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準2m

PLC

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

コントローラ
〈型式：PCON-CB・CGB〉

ダミープラグ
（6-62ページ参照）
〈型式：DP-5〉

PCON-CGBに付属

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

オプション

簡易アブソ用バッテリ
（6-62ページ参照）
〈型式：AB-7〉

〈 接続可能アクチュエータ 〉

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型

ロボットケーブル

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

アクチュエータに付属
RCP2シリーズ

RCP5シリーズ

RCP3シリーズ

RCP4シリーズ

RCP6シリーズ

※ アクチュエータの種類に
よってモータ・エンコーダ
ケーブルが異なります。 
交換用ケーブルを手配さ
れる場合は6-63ページ
をご参照ください。

システム構成



PCON-CB/CFB　5-292

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CB/CFB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-291　PCON-CB/CFB

PCON-CB/CFB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

システム構成

■56SP/60P/86Pモータ対応〈PCON-CFB・CGFB〉

パソコン対応ソフト
（6-62ページ参照）
RS232接続版
〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式：RCM-101-USB〉

ティーチングボックス
（6-62ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション
オプション

5m

※ 対応バージョンは
HPをご確認ください。

ケーブルはパソコン
対応ソフトに付属

PIO仕様のコントローラに付属

PIOケーブル
（6-65ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準2m

PLC

フィールドネットワーク
DeviceNet/ＣＣ-Ｌink/ＰROFIBUS-DP/MECHATROLINK（Ⅰ、Ⅱ）
ＣompoNet/EtherCAT/EtherNet/IP/PROFINET IO

コントローラ
〈型式：PCON-CFB・CGFB〉

ダミープラグ
（6-62ページ参照）
〈型式：DP-5〉

PCON-CGB/CGFBに付属

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

オプション

〈 接続可能アクチュエータ 〉

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

モータ・エンコーダ
一体型ケーブル
モータ・エンコーダ
一体型ロボットケーブル

アクチュエータに付属 アクチュエータに付属 アクチュエータに付属 アクチュエータに付属

RCP2シリーズ RCP5シリーズRCP4シリーズ RCP6シリーズ

※ アクチュエータの種類によってモータ・
エンコーダケーブルが異なります。 
交換用ケーブルを手配される場合は
6-63ページをご参照ください。



PCON-CYB/PLB/POB　5-294

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-293　PCON-CYB/PLB/POB

PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

ロボシリンダ用
ポジションコントローラ

-CYB/PLB/POB

特 長

1 バッテリーレスアブソリュートエンコーダー搭載製品に対応

3 スマートチューニング機能を搭載

2 パワーコンⓇ対応

4 モニタ機能充実

5 低価格

バッテリーがないのでメンテナンスの必要がありません。
装置立ち上げ時や非常停止後、あるいは故障で停止した後の装置の再起動時に、
原点復帰しませんので、作業時間を短縮でき、製造コストが低減できます。

搬送質量に応じた最適速度、加減速を設定するスマートチューニング機能に対応しています（※）。
（※）スマートチューニング機能を使用する場合は、パソコン対応ソフトか、TB-02（ティーチング）が必要です。

更なるステッピングモーターの性能を引き出す、高出力ドライバー『パワーコンⓇ』を標準搭載しています。
サイクルタイムの短縮ができ、装置の生産性向上に貢献します。

よく使用する機能に限定することで、低価格化を実現しました。

パソコン対応ソフトを使うことで動作中のアクチュエーター、コントローラーの情報をパソコン画面に波形として
表示する事ができます。 ※表示可能な情報：指令電流値、現在速度/位置、PIO信号(スタート、位置決め完了、アラーム他）

PIO信号の変化点や動作時間を任意に設定する事でパソコン画面に波形の表示を開始する事ができるトリガー機能も備えています。

製品型式 パワーコン
（高出力ドライバー）

高分解能
バッテリーレス

アブソ

簡易
アブソ

カレンダ
機能

メンテナンス
機能 I/O点数 位置決め点数 フィールド

ネットワーク 価格

PCON
CYB/PLB/POB ○ ○ × × ○ 非絶縁型

8IN/8OUT
標準16点
最大64点 ×  −

CB ○ ○ ○ ○ ○ 絶縁型
16IN/16OUT

標準64点
最大512点 ○  −

※モニタしたい内容が選択
   できます。

※選択した内容が変化した
　時からデータの取得が
　はじまります。

 モニタ機能画面（例）

 表示設定  トリガ設定

信号：CSTR（スタート）をON

HP リンク _ コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-67ページ参照



PCON-CYB/PLB/POB　5-294

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-293　PCON-CYB/PLB/POB

PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
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ラ（
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粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

機種一覧／価格

ロボシリンダが動作可能なポジションコントローラ。さまざまな制御に対応可能な 3 タイプをラインナップ。

PCON
シリーズ

0

CYB ポジショナ／電磁弁タイプ

PLB パルス列制御タイプ
（差動レシーバ型）

POB パルス列制御タイプ
（オープンコレクタ型）

WAI バッテリレスアブソ
／インクリメンタル

NP NPN仕様（標準）

PN PNP仕様

0 DC24V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

WAI

（無記入）ネジ固定仕様

DN DINレール取付仕様

タイプ I/O種類 I/Oケーブルの長さ 電源電圧 本体取付仕様モータ種類 エンコーダ種類

※POBタイプは最長2m
　までの選択となります。

（例）20P：20□パルスモータ対応

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と
同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈28SP対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「28SP」…RCP2-RA3C

ご注意

20P 20□

28P 28□

28SP 28□

20SP 20□

42SP 42□

35P 35□

42P 42□

56P 56□

型　式

タイプ名 CYB PLB / POB

名称 ポジショナ／電磁弁タイプ パルス列制御タイプ

外観

ポジション点数 64点 −

標準価格 − −



PCON-CYB/PLB/POB　セクション -PB

お問合せは
0800-888-0088 PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-295　PCON-CYB/PLB/POB

PCON-CYB/PLB/POB　コントローラ
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抜
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RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ システム構成

システム構成

PLC

パソコン対応ソフト
（6-75ページ参照）
RS232接続版

〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版

〈型式：RCM-101-USB〉
※ケーブルは
　パソコン対応ソフトに付属

オプション

コントローラに付属 コントローラに付属

CYB用I/Oフラットケーブル
〈型式：CB-PAD-PIO 020〉
ケーブル長さ 標準2m
保守用ケーブルは
6-76ページ参照

PLB/POB用シールド付きI/Oケーブル
〈型式：CB-PAD-PIOS 020〉
ケーブル長さ 標準2m
保守用ケーブルは
6-76ページ参照 周辺機器は全コントローラ共通です

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

オプション

タッチパネル
ティーチングボックス

（6-75ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション

〈 接続可能アクチュエータ 〉

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型

ロボットケーブル

アクチュエータに付属 アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
モータ・エンコーダ一体型
ロボットケーブル

アクチュエータに付属

RCP2シリーズ

RCP5シリーズ

RCP3シリーズ

※ アクチュエータの種類に
よってモータ・エンコーダ
ケーブルが異なります。 
交換用ケーブルを手配さ
れる場合は6-75ページ
～をご参照ください。

RCP4シリーズ

RCP6シリーズ



出力信号

グリスアップの
時期ですよ！

設定した保守点検時期（動作回数、走行距離）に
達すると自動的にPLCに出力します。

PLC

〈メンテナンス情報〉

ロボシリンダ用
ポジションコントローラ

ミニシリンダ用
ポジションコントローラ

2

3

4

5

特 長

主要なフィールドネットワークに対応

走行距離積算機能によりメンテナンスのタイミング確認が可能

カレンダ機能によりアラームの発生時刻の保持が可能

オフボードチューニング機能を搭載 ※ACON-CBのみ

ＤｅｖｉｃｅＮｅｔ、ＣＣ-Ｌｉｎｋ、PROFIBUS-DP、PROFINET IO、ＣompoＮｅｔ、
MECHATROLINK、EtherCAT、EtherNet/IPに対応。
省配線の他、直値指定、ポジションNo.指定、現在位置の読取り等が可能です。

アクチュエータの走行距離を積算してコントローラに記録し、
予め設定した距離を超えると信号を外部に出力しますので、
この機能を使ってグリスアップや定期点検のタイミングを
確認することが出来ます。

カレンダ機能(時計機能)搭載により、アラーム等の履歴に発生時刻が
記録されますのでトラブルの原因解析等に役立ちます。

搬送負荷に合わせた最適なゲインを設定するオフボードチューニング機能を
搭載しました。

1 バッテリレスアブソエンコーダ対応 ※ACON-CBのみ
バッテリレスアブソエンコーダを搭載したRCAが動作できます。
位置データを保持するためのバッテリが不要ですので、制御盤の省スペース化が
可能となり、イニシャルコスト、メンテナンスコストの削減に貢献します。

HP リンク _ コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-77ページ参照 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　5-296

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）



機種一覧／価格

ポジショナ

タイプ

パルス列

タイプ
ＤeviceNet
接続仕様

CC-Link
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CompoNet
接続仕様

MECHATROLINK
Ⅰ/Ⅱ

接続仕様
EtherCAT
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

ACON-CB
-CGB

DCON-CB
-CGB

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

Ｉ/Ｏ種類

Ｉ/Ｏ種類型式記号

外観

型式

アブソバッテリ
単体付属

アブソバッテリ
ユニット付属
アブソバッテリ

なし

フィールドネットワークタイプ

AＣＯＮ-ＣＢ/CGB ・ DCON-CB/CGB

簡易
アブソ
リュート
仕様

アブソリュート仕様

インクリメンタル仕様

CC PR CN ML EC EP

PROFINET IO
接続仕様

PRT

MECHATROLINK
Ⅲ

接続仕様

ML3

型式項目

WAI

A

バッテリレスアブソ/インクリメンタル

アブソリュート

CB 標準タイプ

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

（無記入）

AB

ABU

ABUN

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様
アブソリュート仕様
簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリ単体付属）

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリユニット付属）

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリなし）

（無記入）
DN

ネジ取付仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PN
PLN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（NPN）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet仕様
CC-Link仕様
PROFIBUS-DP仕様
CompoNet仕様
MECHATROLINK Ⅰ/Ⅱ仕様（注1）
MECHATROLINK Ⅲ仕様（注1）
EtherCAT仕様
EtherNet/IP仕様
PROFINET IO仕様

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※簡易アブソリュート仕様は、アクチュエータのエン
コーダ種類がインクリメンタルタイプの場合のみ
選択可能

0 DC24V

本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル長さエンコーダ種類 モータ種類タイプ シリーズ 
0

オプション
ACON

電源電圧I/O種類

※フィールドネットワーク仕様を
選択した場合は、I/Oケーブル
長さは「0」になります。

I インクリメンタルCB 標準タイプ

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

3 3W

（無記入）
DN

ネジ取付仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PN
PLN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（NPN）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet仕様
CC-Link仕様
PROFIBUS-DP仕様
CompoNet仕様
MECHATROLINK Ⅰ/Ⅱ仕様（注1）
MECHATROLINK Ⅲ仕様（注1）
EtherCAT仕様
EtherNet/IP仕様
PROFINET IO仕様

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※フィールドネットワーク仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「0」になります。

0 DC24V

本体取付仕様I/Oケーブル長さエンコーダ種類 モータ種類タイプ シリーズ 
03 I

I/O種類
DCON

電源電圧

DVPLN/PLPNP/PN

HA

LA

高加減速仕様

省電力仕様

2
5
5S

2W
5W
5W

10
20
20S
30

10W
20W
20W
30W

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータ
のモータ種類と同じ記号が入りますが、一部の
コントローラとアクチュエータのモータ種類が
一致しない機種があります。該当の機種を以下
に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈5S・20S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「5S」
　…RCA2-RA2A□、RCA2-SA2A□
●コントローラモータ種類「20S」
　…RCA2-SA4□、RCA2-TA5□、
　　RCA-RA3□、RCA-RG□3□、
　　RCAW-RA3□

ご注意

（例）2：2Wサーボモータ対応

－ － － － － － － － － － － 

－ － － － － － － － － － 

－ － － － － － － － － － 

－ － － － － － － － － － 

－ － － － － － － － － － 

－ － － － － － － － － － － 

（注1） 選択時の注意点については、
必ず6-16をご確認ください。

（注1） 選択時の注意点については、
必ず6-16をご確認ください。

お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　5-298

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

5-297　ACON-CB / DCON-CB

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）



HP リンク _ システム構成

機種一覧／価格

ポジショナ

タイプ

パルス列

タイプ
ＤeviceNet
接続仕様

CC-Link
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CompoNet
接続仕様

MECHATROLINK
Ⅰ/Ⅱ

接続仕様
EtherCAT
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

※上記価格はネジ固定仕様の場合です。DINレール取付仕様は¥1,000アップとなります。（アブソバッテリユニットのDINレール取付仕様の価格アップはありません。）

ACON-CB
-CGB

DCON-CB
-CGB

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

Ｉ/Ｏ種類

Ｉ/Ｏ種類型式記号

外観

型式

アブソバッテリ
単体付属

アブソバッテリ
ユニット付属
アブソバッテリ

なし

フィールドネットワークタイプ

AＣＯＮ-ＣＢ/CGB ・ DCON-CB/CGB

簡易
アブソ
リュート
仕様

アブソリュート仕様

インクリメンタル仕様

CC PR CN ML EC EP

PROFINET IO
接続仕様

PRT

MECHATROLINK
Ⅲ

接続仕様

ML3

型式項目

WAI

A

バッテリレスアブソ/インクリメンタル

アブソリュート

CB 標準タイプ

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

（無記入）

AB

ABU

ABUN

バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様
アブソリュート仕様
簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリ単体付属）

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリユニット付属）

簡易アブソリュート仕様
（アブソバッテリなし）

（無記入）
DN

ネジ取付仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PN
PLN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（NPN）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet仕様
CC-Link仕様
PROFIBUS-DP仕様
CompoNet仕様
MECHATROLINK Ⅰ/Ⅱ仕様（注1）
MECHATROLINK Ⅲ仕様（注1）
EtherCAT仕様
EtherNet/IP仕様
PROFINET IO仕様

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※簡易アブソリュート仕様は、アクチュエータのエン
コーダ種類がインクリメンタルタイプの場合のみ
選択可能

0 DC24V

本体取付仕様簡易アブソI/Oケーブル長さエンコーダ種類 モータ種類タイプ シリーズ 
0

オプション
ACON

電源電圧I/O種類

※フィールドネットワーク仕様を
選択した場合は、I/Oケーブル
長さは「0」になります。

I インクリメンタルCB 標準タイプ

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

3 3W

（無記入）
DN

ネジ取付仕様
ＤＩＮレール取付仕様

NP
PN
PLN
PLP
DV
CC
PR
CN
ML
ML3
EC
EP
PRT

PIO（NPN）仕様
PIO（PNP）仕様
パルス列（NPN）仕様
パルス列（PNP）仕様
DeviceNet仕様
CC-Link仕様
PROFIBUS-DP仕様
CompoNet仕様
MECHATROLINK Ⅰ/Ⅱ仕様（注1）
MECHATROLINK Ⅲ仕様（注1）
EtherCAT仕様
EtherNet/IP仕様
PROFINET IO仕様

0
2
3
5

ケーブルなし
2m
3m
5m

※フィールドネットワーク仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「0」になります。

0 DC24V

本体取付仕様I/Oケーブル長さエンコーダ種類 モータ種類タイプ シリーズ 
03 I

I/O種類
DCON

電源電圧

DVPLN/PLPNP/PN

HA

LA

高加減速仕様

省電力仕様

2
5
5S

2W
5W
5W

10
20
20S
30

10W
20W
20W
30W

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータ
のモータ種類と同じ記号が入りますが、一部の
コントローラとアクチュエータのモータ種類が
一致しない機種があります。該当の機種を以下
に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈5S・20S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「5S」
　…RCA2-RA2A□、RCA2-SA2A□
●コントローラモータ種類「20S」
　…RCA2-SA4□、RCA2-TA5□、
　　RCA-RA3□、RCA-RG□3□、
　　RCAW-RA3□

ご注意

（例）2：2Wサーボモータ対応

システム構成

〈ACON-CB/CGB〉
PLC

CGBタイプのみ必要

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

パソコン対応ソフト
（6-86ページ参照）
RS232接続版
〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式：RCM-101-USB〉
対応バージョンはHP参照

オプション

オプション
ティーチングボックス
（6-86ページ参照）
〈型式：TB-02〉  対応バージョンはHP参照

フィールドネットワーク
DeviceNet, ＣＣ-Ｌink, ＰROFIBUS-DP, MECHATROLINK（Ⅰ/Ⅱ/Ⅲ）, 
ＣompoNet, EtherCAT, EtherNet/IP, PROFINET IO

5m

標準0.5m

I/Oフラットケーブル
（6-88ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準２m
PIO仕様のコントローラに付属

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉パソコン対応ソフトに付属 コントローラ

〈型式：ACON-CB〉

アブソリュート用バッテリ
（6-86ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉
アブソリュート仕様に付属

簡易アブソバッテリユニット
（6-86ページ参照）
〈型式：SEP-ABU（DINレール取付）〉
〈型式：SEP-ABUS（ネジ固定取付）〉
簡易アブソ仕様
アブソバッテリユニット付きに付属

簡易アブソ用バッテリ 単体
（6-86ページ参照）
〈型式：AB-7〉
簡易アブソ仕様
アブソバッテリ単体付きに付属

ダミープラグ
（6-86ページ参照）
〈型式：DP-5〉

CGBタイプは
コントローラに付属 アクチュエータに付属

モータ・エンコーダー体型ロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長
を指定すれば、付属されます。
保守用ケーブルは、6-87ページ参照

RCAシリーズ RCA2シリーズ

RCD-RA1DA RCD-GRSNA

RCLシリーズRCAシリーズRCAシリーズRCAシリーズ

RCD-GRSNARCD-RA1DA

〈DCON-CB/CGB〉
PLC

CGBタイプのみ必要

駆動源遮断
回路

（お客様にて用意）

パソコン対応ソフト
（6-86ページ参照）
RS232接続版
〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式：RCM-101-USB〉
対応バージョンはHP参照

オプション

オプション
ティーチングボックス
（6-86ページ参照）
〈型式：TB-02〉  対応バージョンはHP参照

フィールドネットワーク
DeviceNet, ＣＣ-Ｌink, ＰROFIBUS-DP, MECHATROLINK（Ⅰ/Ⅱ/Ⅲ）, 
ＣompoNet, EtherCAT, EtherNet/IP, PROFINET IO

5m

I/Oフラットケーブル
（6-88ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準２m
PIO仕様のコントローラに付属

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

パソコン対応ソフトに付属

コントローラ
〈型式：DCON-CB〉

（※） モータ・エンコーダ一体型ケーブルは、RCDアクチュエータの
「適応コントローラ」の記号で異なります。

 RCD-RA1DA 適応コントローラ「D3」 型式 CB-CA-MPA□□□
    CB-CA-MPA□□□-RB（ロボットケーブル）

  適応コントローラ「D5」 型式 CB-CAN-MPA□□□
    CB-CAN-MPA□□□-RB（ロボットケーブル）

 RCD-GRSNA 適応コントローラ「D3」 型式 CB-CAN-MPA□□□
    CB-CAN-MPA□□□-RB（ロボットケーブル）

ダミープラグ
（6-86ページ参照）
〈型式：DP-5〉

CGBタイプは
コントローラに付属

アクチュエータに付属
モータ・エンコーダー体型ケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長
を指定すれば、付属されます。
保守用ケーブルは、
6-87ページ参照

オプション

オプション

お問合せは
0800-888-0088 ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

ACON-CB / DCON-CB　5-298

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

ACON-CB / DCON-CB　コントローラ

5-297　ACON-CB / DCON-CB

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）



ACON / DCON-CYB/PLB/POB　5-300

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-299　ACON / DCON-CYB/PLB/POB

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

-CYB/PLB/POB

-CYB/PLB/POB

特 長

1 バッテリーレスアブソリュートエンコーダー搭載製品に対応（ACONのみ）

2 スマートチューニング機能を搭載（ACONのみ）

4 低価格

バッテリーがないのでメンテナンスの必要がありません。
装置立ち上げ時や非常停止後、あるいは故障で停止した後の装置の再起動時に、
原点復帰しませんので、作業時間を短縮でき、製造コストが低減できます。

搬送質量に応じた最適速度、加減速を設定するスマートチューニング機能に対応しています。

よく使用する機能に限定することで、低価格化を実現しました。

製品型式 バッテリーレス
アブソ

簡易
アブソ

カレンダ
機能

メンテナンス
機能 I/O点数 位置決め点数 フィールド

ネットワーク 価格

ACON

CYB/PLB/POB ○ × × ○ 非絶縁型
8IN/8OUT

標準16点
最大64点 ×  −

CB ○ ○ ○ ○ 絶縁型
16IN/16OUT

標準64点
最大512点 ○  −

ロボシリンダ用
ポジションコントローラ

3 予兆保全
平均電流値の変化から、過負荷エラーになる前に警告を出力します。

●予兆保全機能を使うことで、
　設備の突発停止を回避できます。

●保全員を必要最小限の配置に
　抑えられるので人件費の削減に
　効果的です。

ガイド、ボールネジのメンテナンス
不足による摺動抵抗の増大や過大な
負荷が加わることにより、モーターに
加わる電流が増えます。その結果、
過負荷エラーが発生し装置が停止します。

ガイド、ボールネジのグリスアップを
行わない場合、摺動抵抗が大きくなり、
徐 に々モーターに加わる電流が増えます。
お客様が任意に設定した閾値に到達すると
警告を出します。
この時、装置は停止しませんが、
点検、メンテナンスを行い、
早急に原因を取り除いてください。

正常動作時

HP リンク _ コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-89ページ参照



ACON / DCON-CYB/PLB/POB　5-300

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-299　ACON / DCON-CYB/PLB/POB

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

DCON
シリーズ

0

CYB ポジショナ／電磁弁タイプ

PLB パルス列制御タイプ
（差動レシーバ型）

POB パルス列制御タイプ
（オープンコレクタ型）

I インクリメンタル NP PIO（NPN）仕様

PN PIO（PNP）仕様

0 DC24V

0 ケーブルなし

2 2m

3 3m

5 5m

I3

（無記入）ネジ取付仕様

DN ＤＩＮレール取付仕様

タイプ I/O種類 I/Oケーブルの長さ 電源電圧 本体取付仕様モータ種類 エンコーダ種類

※POBタイプは最長2m
　までの選択となります。

※POBタイプは最長2m
　までの選択となります。

ACON
シリーズ

0

NP PIO（NPN）仕様

PN PIO（PNP）仕様
0 DC24V

WAI

（無記入）ネジ固定仕様

DN DINレール取付仕様

タイプ I/O種類

HA 高加減速仕様

LA 省電力仕様

オプション I/Oケーブルの長さ 電源電圧 本体取付仕様モータ種類 エンコーダ種類

3 3W

※DCブラシレスモータ対応

※RCAアクチュエータの
　アブソリュート仕様は動作出来ません。
　アブソリュート仕様を動作するには
　ACON-CBまたは、ASELをご使用下さい。

WAI バッテリレスアブソ
／インクリメンタル

2 2W

5S 5W
10 10W

5 5W 20S 20W
20 20W

30 30W

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈5S・20S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「5S」…RCA2-RA2A□、RCA2-SA2A□
●コントローラモータ種類「20S」…RCA2-SA4□、RCA2-TA5□、RCA-RA3□、
                                           RCA-RG□3□、RCAW-RA3□

ご注意
（例）2：2Wサーボモータ対応

CYB ポジショナ／電磁弁タイプ

PLB パルス列制御タイプ
（差動レシーバ型）

POB パルス列制御タイプ
（オープンコレクタ型）

0 ケーブルなし

2 2m

3 3m

5 5m

型　式

機種一覧／価格

RCA2/RCA/RCL シリーズのアクチュエータが動作可能なポジションコントローラ。さまざまな制御に対応可能な 3 タイプをラインナップ。

タイプ名 CYB PLB / POB

名称 ポジショナ／電磁弁タイプ パルス列制御タイプ

外観

内容 エアシリンダと
同様の制御で動作可能

パルス列制御用
コントローラ

ポジション点数 64点 −

標準価格 − −



ACON / DCON-CYB/PLB/POB　5-302

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-301　ACON / DCON-CYB/PLB/POB

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ システム構成

システム構成

〈ACON-CYB/PLB/POB〉

〈DCON-CYB/PLB/POB〉

PLC

パソコン対応ソフト
（6-98ページ参照）
RS232接続版

〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版

〈型式：RCM-101-USB〉
※ケーブルは
　パソコン対応ソフトに付属

オプション

コントローラに付属 コントローラに付属

CYB用
I/Oフラットケーブル

〈型式：CB-PAD-PIO〉
ケーブル長さ 標準2m
保守用ケーブルは
6-100ページ参照

PLB/POB用シールド付きI/Oケーブル
〈型式：CB-PAD-PIOS〉
ケーブル長さ 標準2m
保守用ケーブルは
6-100ページ参照 周辺機器は全コントローラ共通です

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

オプション

タッチパネル
ティーチングボックス

（6-98ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション

RCAシリーズ RCA2シリーズ RCLシリーズ

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダー体型ケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を
指定すれば、付属されます。
保守用ケーブルは、6-99ページ参照

PLC

パソコン対応ソフト
（6-98ページ参照）
RS232接続版

〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版

〈型式：RCM-101-USB〉
※ケーブルは
　パソコン対応ソフトに付属

オプション

コントローラに付属 コントローラに付属

CYB用
I/Oフラットケーブル

〈型式：CB-PAD-PIO〉
ケーブル長さ 標準2m
保守用ケーブルは
6-100ページ参照

PLB/POB用シールド付きI/Oケーブル
〈型式：CB-PAD-PIOS〉
ケーブル長さ 標準2m
保守用ケーブルは
6-100ページ参照 周辺機器は全コントローラ共通です

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

オプション

タッチパネル
ティーチングボックス

（6-98ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション

アクチュエータに付属

モータ・エンコーダー体型ケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定すれば、付属されます。
保守用ケーブルは、6-99ページ参照

RCD-RA1DA RCD-GRSNARCD-GRSNA

モータ・エンコーダー体型ケーブル

RCD-RA1DA



ACON / DCON-CYB/PLB/POB　5-302

お問合せは
0800-888-0088 ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-301　ACON / DCON-CYB/PLB/POB

ACON / DCON-CYB/PLB/POB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

MEMO 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



SCON-CB　5-304

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-303　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボ／ロボシリンダRCS2/RCS3用
ポジションコントローラ

2 主要なフィールドネットワークに対応

3 制振制御機能装備

DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DPに加えて、
MECHATROLINK、CompoNet、EtherCAT、 　
EtherNet/IP、PROFINET IOにも直接接続が可能です。
またフィールドネットワーク経由で直接座標値を指定して
の動作が可能です。

1 バッテリレスアブソエンコーダ対応
バッテリレスアブソエンコーダを搭載したRCS2、RCS3、ISB、ISDBが動作できます。
位置データを保持するためのバッテリが不要ですので、制御盤の省スペース化が可能となり、
イニシャルコスト、メンテナンスコストの削減に貢献します。

アクチュエータのスライダ移動時に、スライダに装
着したワークの振れ（振動）を抑える制振制御機能を
装備しています。振動収束の待ち時間が短縮され、
サイクルタイムの短縮が可能になります。

4 予兆保全が可能〈標準機能〉
●モータ過負荷を検出し、警告する機能を搭載
　モータの温度変化をモニタすることで、故障や不具合発生前の異変を検知できます。
●モニタ機能充実
　オシロスコープのように選択した信号の状態が変化した瞬間から、位置や速度などの波形が取得可能です。また、位置決め完了、
　アラーム等の信号状態もあわせて取得が可能です。
●スマートチューニングやオフボードチューニングにより、搬送質量に応じた加減速度やゲイン調整を行うことができます。
●移動回数及び走行距離積算機能により、メンテナンスのタイミング確認が可能です。
●カレンダ機能によりアラーム発生時刻の保持が可能です。

〈オプション機能〉

〈標準機能〉

制振制御無し 制振制御有り

停止 停止

停止後に振動があります。 停止後の振動がほとんど
ありません。

特  長

〈メンテナンス情報〉 〈カレンダ機能〉

HP リンク _ コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-101ページ参照

型式

外観

SCON
-CB

12～150W

200W

300～400W

600W

750W

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

PIO接続仕様（※1）

NP/PN DV CC PR

標準仕様 フィールドネットワークタイプ （※1）

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュート／疑似アブソリュート
バッテリレスアブソ
インクリメンタル
疑似アブソリュート

アブソリュート

CN ML

SCON-CB

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EC EP PRT

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 オプション I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

CB 高機能タイプ

200 200W

150 150W

200S 200W

300S 300W

400 400W

600 600W

750 750W

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート
                ※1

AI インデックスアブソタイプ ※2

AM 多回転
アブソタイプ ※2

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様（注1）

ML3 MECHATROLINK-Ⅲ接続仕様（注1）

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

HA 高加減速仕様 1 単相AC100V

2 単相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「O」になります。※1 疑似アブソリュートは

　   LSASシリーズ用となります。
※2 DDモータ用動作モードが
　   付加します。

※ 高加減速仕様はアクチュエータが
 高加減速対応オプションを選択した
 場合のみ選択可能です。
〈高加減速対応アクチュエータ〉
 RCS2-SA4C/SA5C/SA6C/
 SA7C/RA4C/RA5C/RGS4C/
 RGS5C/RGD4C/RGD5C

※ アクチュエータのページで選択
　できる電源電圧をご確認ください。

20 20W

12 12W

30D 30W

30R 30W

60 60W

100 100W

100S 100W

機種一覧／価格

型　式

MECHATRO
LINK-Ⅲ
接続仕様

ML3

PR PROFIBUS-DP接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉

●コントローラモータ種類「30R」
RS

●コントローラモータ種類「30D」
RS以外の30Wアクチュエータ

ご注意

●コントローラモータ種類「200S」
DD-LT18□
DDA-LT18C

DDCR-LT18□
DDACR-LT18C

※200Sの場合、コントローラの筐体は400Wになります。
　価格も400W仕様をご確認ください。

（例）12：12Wサーボモータ対応



SCON-CB　5-304

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-303　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

型式

外観

SCON
-CB

12～150W

200W

300～400W

600W

750W

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

PIO接続仕様（※1）

NP/PN DV CC PR

標準仕様 フィールドネットワークタイプ （※1）

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュート／疑似アブソリュート
バッテリレスアブソ
インクリメンタル
疑似アブソリュート

アブソリュート

CN ML

SCON-CB

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EC EP PRT

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 オプション I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

CB 高機能タイプ

200 200W

150 150W

200S 200W

300S 300W

400 400W

600 600W

750 750W

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート
                ※1

AI インデックスアブソタイプ ※2

AM 多回転
アブソタイプ ※2

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様（注1）

ML3 MECHATROLINK-Ⅲ接続仕様（注1）

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

HA 高加減速仕様 1 単相AC100V

2 単相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「O」になります。※1 疑似アブソリュートは

　   LSASシリーズ用となります。
※2 DDモータ用動作モードが
　   付加します。

※ 高加減速仕様はアクチュエータが
 高加減速対応オプションを選択した
 場合のみ選択可能です。
〈高加減速対応アクチュエータ〉
 RCS2-SA4C/SA5C/SA6C/
 SA7C/RA4C/RA5C/RGS4C/
 RGS5C/RGD4C/RGD5C

※ アクチュエータのページで選択
　できる電源電圧をご確認ください。

20 20W

12 12W

30D 30W

30R 30W

60 60W

100 100W

100S 100W

機種一覧／価格

型　式

MECHATRO
LINK-Ⅲ
接続仕様

ML3

PR PROFIBUS-DP接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉

●コントローラモータ種類「30R」
RS

●コントローラモータ種類「30D」
RS以外の30Wアクチュエータ

ご注意

●コントローラモータ種類「200S」
DD-LT18□
DDA-LT18C

DDCR-LT18□
DDACR-LT18C

※200Sの場合、コントローラの筐体は400Wになります。
　価格も400W仕様をご確認ください。

（例）12：12Wサーボモータ対応

－ － 

－ － － － － － － － － 

－ － 

－ － 

－ － 

－ － 

（注1） 選択時の注意点については、
必ず6-16をご確認ください。

（※1） ネットワーク仕様はPIO及びパルス列での通信は出来ませんのでご注意ください。
（注） パルス列制御時とMECHATROLINK Ⅲ制御時は、インデックスアブソタイプは使用できません。（1-489参照）
（参考）PLC機能搭載タイプは、6-127ページをご参照ください。



SCON-CB　セクション -PB

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-305　SCON-CB

SCON-CB　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ システム構成

パルス列制御用
プラグ＋シェル

■パルス変換器 : 型式AK-04

アクチュエータ
RCS2シリーズ※／RCS3シリーズ／
単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボアクチュエータ

I/Oフラットケーブル
（6-112ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

パルス列制御用ケーブル
〈型式CB-SC-PIOS□□□〉
（6-112ページ参照）

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-109ページ参照

ティーチングボックス
（6-108ページ参照）
〈型式TB-02-□〉 
対応バージョンはHP参照

※電源を接続する際は必ず
　ノイズフィルタをご使用ください。

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-109ページ参照

フィールドネットワーク

PLC

主電源 単相AC100V
単相AC200V

推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

※上位ユニットがオープン
 コレクタ方式の場合は、
 オプションのAK-04/
 JM-08をご使用下さい。
 （下記参照）

アブソデータ保存用バッテリ
（6-108ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ/Ⅲ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

回生抵抗ユニット
（6-108ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉

オープンコレクタ仕様のパルスを差動方式に変換します。
上位コントローラの出力パルスがオープンコレクタ仕様の　
場合、本変換器を使用してください。

■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24V±10％（Max.50mA）
オープンコレクタ（コレクタ電流 Max.12mA）
200kHz以下
差動出力（Max.10mA） （26C31相当）
10g以下（ケーブルコネクタ含まず）
3M製37104-3122-000L（e-CONコネクタ） 2個
適合電線  AWG No.24～26

差動方式のパルスをオープンコレクタ仕様に変換します。上位
コントローラのパルス入力がオープンコレクタ仕様の場合、本
変換器を使用してください。
■ 仕様

入力電源
入力パルス
入力周波数
出力パルス
質量

付属品

項　目 仕　様
DC24V±10％（Max.50mA）
差動入力（Max.10mA） （RS422準拠）
500kHz以下
DC24Vオープンコレクタ（コレクタ電流 Max.25mA）
10g以下（ケーブルコネクタ含まず）
3M製37104-3122-000FL（e-CONコネクタ） 2個
適合電線  AWG No.24～26

Opencollector Differential
OutputInput
PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

20
10

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

AK－04

50

Opencollector Differential
Output Input

20
10

PP  1
/PP  2
NP  3
/NP  4

1  24V
2  GND
3  PP
4  NP

JM－08

50

10

■パルス変換器 : 型式JM-08

パソコン対応ソフト
（6-108ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
ver10.00.00.00より対応
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション
オプション

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

※RCS2・RA13Rは、配線が異ります。詳細は、6-115ページをご確認ください。

CGBタイプのみ必要

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

RCS2・RCS3 単軸ロボット 直交ロボット リニアサーボ
アクチュエータ

SCON-CGBに付属

（6-108ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ

システム構成

位置決め点数 特　長種別モード

ポジショナ
モード

パルス列
制御モード

PIOパターン
0

PIOパターン
1

PIOパターン
2

PIOパターン
3

PIOパターン
4

PIOパターン
5

PIOパターン
6

PIOパターン
7

インクリ用
パルス列制御モード

アブソ用
パルス列制御モード

PIOパターン
0

PIOパターン
1

位置決めモード

教示モード

256点モード

512点モード

電磁弁モード1

電磁弁モード2

力制御モード1

力制御モード2

64点

64点

256点

512点

7点

3点

32点

5点

─

工場出荷時設定の標準モードです。 
移動したいポジションの番号を外部から指定して動作します。

外部信号でスライダ（ロッド）を移動し、停止位置をポジションデータとして登録可能な
モードです。

位置決めモードの位置決め点数を２５６点に拡大したモードです。

位置決めモードの位置決め点数を５１２点に拡大したモードです。

エアシリンダの電磁弁と同様、信号のON／OFFだけで移動が可能なモードです。

電磁弁モードで、出力信号をエアシリンダのオートスイッチと同じにしたモードです。

力制御を行なう際のポジション移動を、位置決めモードで動作可能なモードです。
（位置決め点数は最大32点です）

力制御を行なう際のポジション移動を、電磁弁モードで動作可能なモードです。
（位置決め点数は最大5点です）

コントローラにポジションデータの入力が不要で、送ったパルスに応じて動作します。

本コントローラの制御方式は、ポジショナモードとパルス列制御モードの2種類から選択が可能です。
ポジショナモードは、コントローラに入力したポジションデータ（移動位置、速度、加速度、他）の番号を、
外部からI/O（入出力信号）で指定して動作が可能です。
またポジショナモードはパラメータにより8種類の運転モードを選択することが出来ます。
パルス列制御モードは、外部のパルス発生器から送られたパルスで移動量、速度、加速度等を制御することが可能です。

※ 上記記号名の（　）の中は、原点復帰前の機能となります。
※ 上記＊印の信号は動作時OFFとなります。
注1 パルス列制御モードPIOパターン1でのみ使用可能

ピン
番号 区分

パラメータ（PIOパターン）選択

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
─
─
─
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
MOVE
ZONE1

PZONE/ZONE2
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
MODE
JISL
JOG＋
JOG－
RMOD
HOME
＊STP

CSTR/PWRT
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
MOVE
MODES

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND

PEND/WEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
PC64
PC128
─
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
PM64
PM128

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

ST0
ST1
ST2
ST3
ST4
ST5
ST6
─
─
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
─
RES
SON
PE0
PE1
PE2
PE3
PE4
PE5
PE6
ZONE1

PZONE/ZONE2
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
PC32
PC64
PC128
PC256
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
PM32
PM64
PM128
PM256
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

ST0
ST1（JOG+）
ST2（－）
─
─
─
─
─
─
BKRL
RMOD
─
─
─
RES
SON
LSO

LS1（TRQS）
LS2（－）
─
─
─
─

ZONE1
PZONE/ZONE2
RMDS
HEND
─
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

ST0
ST1
ST2
ST3
ST4
─
─
─
CLBR
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
─
RES
SON
PE0
PE1
PE2
PE3
PE4
TRQS
LOAD
CEND

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

24V
24V
─
─

位置決め点数

IN0
IN1
IN2
IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
IN9
IN10
IN11
IN12
IN13
IN14
IN15
OUT0
OUT1
OUT2
OUT3
OUT4
OUT5
OUT6
OUT7
OUT8
OUT9
OUT10
OUT11
OUT12
OUT13
OUT14
OUT15

0 1 2 3 4 7 0/1
位置決めモード 教示モード 256点モード 512点モード 電磁弁モード1 力制御モード2 パルス列モード

64点 64点 256点 512点 7点 5点

PC1
PC2
PC4
PC8
PC16
─
─
─
CLBR
BKRL
RMOD
HOME
＊STP
CSTR
RES
SON
PM1
PM2
PM4
PM8
PM16
TRQS
LOAD
CEND

PZONE/ZONE1
RMDS
HEND
PEND
SV

＊EMGS
＊ALM
＊BALM

6
力制御モード1

32点

5
電磁弁モード2

3点 ─
P24
P24
NC
NC

入力

出力

1A
2A
3A
4A
5A
6A
7A
8A
9A
10A
11A
12A
13A
14A
15A
16A
17A
18A
19A
20A
1B
2B
3B
4B
5B
6B
7B
8B
9B
10B
11B
12B
13B
14B
15B
16B
17B
18B
19B
20B

P24
P24
NC
NC
SON
RES
HOME
TL
CSTP
DCLR
BKRL
RMOD
RSTR 注1

─
─
─
─
─
─
─
PWR
SV
INP
HEND
TLR
＊ALM
＊EMGS
RMDS
ALM1
ALM2
ALM4
ALM8

＊OVLW/＊ALML
REND 注1
ZONE1
ZONE2
─
─
N
N

─
─
0V
0V

─
─
N
N

運転モード

I/O信号表　※I/Oの信号割付を9種類から選択できます。

コントローラに付属
アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

コントローラに付属

オプション

オプション

<SCON-CB/CGB>

  

PIO制御/パルス列制御と
フィールドネットワークの
併用は出来ません。

ご注意

〈SCON-CB/CGB〉 PLC

システム構成

CGBタイプのみ必要

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ/Ⅲ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

主電源　単相AC100V
　　　　単相AC200V

フィールドネットワーク

※ 上位ユニットがオープン
コレクタ方式の場合は、
オプションのAK-04/
JM-08をご使用下さい。
（下記参照）

※ 電源を接続する際は必ず
ノイズフィルタをご使用ください。

パソコン対応ソフト
（6-110ページ参照）
RS232接続版
〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式：RCM-101-USB〉
ver10.00.00.00より対応
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション

回生抵抗ユニット
（6-110ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉

オプション

ダミープラグ
（6-110ページ参照）
〈型式：DP-5〉

SCON-CGBに付属

アブソデータ保存用バッテリ
（6-110ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉

アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

パルス列制御用ケーブル
（6-114ページ参照）
〈型式：CB-SC-PIOS□□□〉

I/Oフラットケーブル
（6-114ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

コントローラに付属

パルス列制御用
プラグ＋シェル

コントローラに付属

オプション

ティーチングボックス
（6-110ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉
対応バージョンはHP参照

オプション

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-111ページ参照

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-111ページ参照

RCS2・RCS3 単軸ロボット 直交ロボット リニアサーボ
アクチュエータ

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータ
RCS2シリーズ※／RCS3シリーズ／
単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボアクチュエータ
※RCS2・RA13Rは、配線が異なります。詳細は、6-117ページをご確認ください。

RCS2・RCS3 単軸ロボット 直交ロボット リニアサーボ



SCON-CB〈サーボプレス仕様〉　5-306

SCON-CB〈サーボプレス仕様〉  コントローラ
お問合せは

0800-888-0088

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

サーボプレス専用コントローラ

1 専用のプレスプログラムを搭載

2 サーボプレス機能に特化したI/O信号割り付け

3 予兆保全が可能

特  長

速度制御
加圧動作終了後は、到達時の
位置を維持しながら停止します。

力制御
加圧動作終了後は、到達時の
力を維持しながら停止します。

機能が全て生かせるように、全く別のサーボプレス専用のI/O信号の割り付けです。

9種類の動作モードから選択可能

それぞれの動作モードごと、画面に沿って値を入力するだけで、
簡単に動作できます。
また、位置の入力単位を0.001mmとし、より細かい設定が
できるようになりました。
これにより、微小な位置調整が可能です。

簡単なプログラム入力

プレスプログラムで判定範囲を設定し、
位置、荷重が規定の範囲内に入っているかを判定します。

判定機能も搭載

●モータ過負荷を検出し、警告する機能を搭載
　モータの温度変化をフィードバック電流から推定することで、故障や不具合発生前の異変を検知できます。
●モニタ機能充実
　オシロスコープのトリガ機能のように、選択した信号の状態が変化した瞬間から、現在位置や
　現在速度などの波形が取得可能です。また、位置決め完了、アラーム等の信号状態もあわせて取得が可能です。
●移動回数及び走行距離積算機能により、メンテナンスのタイミング確認が可能です。
●カレンダ機能によりアラーム発生時刻の保持が可能です。

位置停止
距離停止
荷重停止

増分荷重停止
位置停止／位置停止2

距離停止
荷重停止

増分荷重停止

〈サーボプレス仕様〉

HP リンク _コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-115ページ参照



SCON-CB〈サーボプレス仕様〉　5-308

SCON-CB〈サーボプレス仕様〉  コントローラ
お問合せは

0800-888-0088

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-307　SCON-CB〈サーボプレス仕様〉

SCON-CB〈サーボプレス仕様〉  コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

型式

外観

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

標
準
価
格

PIO接続仕様（※1）

NP/PN DV CC PR

標準仕様 ネットワーク接続仕様（オプション） （※2）

インクリメンタル／アブソリュートインクリメンタル アブソリュート

CN ML EC EP PRT

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

CB 標準タイプ

WAI バッテリレスアブソ／インクリメンタル

A アブソリュート

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様（注1）

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

1 単相AC100V

2 単相AC200V

3 三相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

F

※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは
　「O」になります。

※ アクチュエータのページで選択
　できる電源電圧をご確認ください。

※RCS3-RA15R/20Rは、CGBのみ選択可。

（注1）プレスプログラムを使用しない場合は無記入となります。（3000W、3300W除く）

（例）60：60Wサーボモータ対応

機種一覧／価格

型　式

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

SCON-CB/CGB

30W

60W・100W

200W

400W

750Ｗ

3000W

3300W

200 200W

60 60W

30D 30W

100 100W

400 400W

3000 3000W

3300 3300W

750S 750W

F サーボプレス専用
（注1）

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータの モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・750S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「750S」
RCS2-RA13R オプションLCT選択時

●コントローラモータ種類「30D」
RCS3-RA4R

ご注意

− −

− − − − − − − −

− −

− −

− −

− −

− −

− −

（注1）�選択時の注意点については、�
必ず6-16をご確認ください。

（※1） パルス列制御はできません。
（※2） PIO及びパルス列での通信はできません。
（参考）PLC機能搭載タイプは、6-127ページをご参照ください。



SCON-CB〈サーボプレス仕様〉　5-308

SCON-CB〈サーボプレス仕様〉  コントローラ
お問合せは

0800-888-0088

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-307　SCON-CB〈サーボプレス仕様〉

SCON-CB〈サーボプレス仕様〉  コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ コントローラ _ システム構成

PLC

システム構成

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

推奨機種　～750W用：NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）
    3000W/3300W用：TAC-20-683（メーカー ： COSEL）

（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）
SCON-CB

主電源　単相AC100V
　　　　単相AC200V
　　　　三相AC200V

※ RA15R、20Rの場合は
必ず外部に駆動源遮断
回路が必要です。

フィールドネットワーク

※ 上位ユニットがオープン
コレクタ方式の場合は、
オプションのJM-08を
ご使用下さい。

　（6-118ページ参照）

※ 電源を接続する際は必ず
ノイズフィルタをご使用ください。

パソコン対応ソフト
（6-124ページ参照）
RS232接続版

〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版

〈型式：RCM-101-USB〉
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション
回生抵抗ユニット

（6-124ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉
〈型式：RESU-35T〉

オプション

ダミープラグ
（6-124ページ参照）
〈型式：DP-5〉

SCON-CGBに付属

アブソデータ保存用バッテリ
（6-124ページ参照）
〈型式：AB-5〉

アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

I/Oフラットケーブル
（6-126ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

コントローラに付属

マルチファンクション
コネクタ用
プラグ＋シェル

コントローラに付属

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を
指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-125ページ参照

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を
指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-125ページ参照

アクチュエータに付属 アクチュエータに付属

アクチュエータ RCS3シリーズ
※RCS2-RA13Rは、以下のような配線になります。

PIO制御とフィールドネットワークの
併用は出来ません。

ご注意

CGBタイプのみ必要

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

※ ブレーキ付アクチュエータ
使用時に必要オプション

ケーブルはお客様でご用意ください。コネクタは付属します。
※詳細は取扱説明書をご確認ください。

アクチュエータ

コントローラ

電源

※RCS2-RA13Rのオプション：ブレーキ（ブレーキボックス無）『BN』を選択しブレーキボックスの2軸目として使用される場合は、
　別途「CB-LDC-CTL□□□-JY」、「CB-RCS2-PLLA010」の購入が必要となります。

ブレーキなしの場合ブレーキ付きの場合

接続図

エンコーダケーブル型式CB-RCS2-PLA□□□

ブレーキボックス
RCB-110-RA13-0

型式CB-LDC-CTL□□□
（アクチュエータに付属）

裏面に接続

ブレーキ用電源

DC24V

CB-LDC-CTL□□□-JY
（ブレーキボックスに付属）

ロードセル配線付エンコーダケーブル
型式CB-RCS2-PLLA010
（ブレーキボックスに付属）

RCS2-RA13R
（ロードセル付）

モータケーブル型式CB-RCC-MA□□□

RCS2-RA13R
（ロードセル付）

モータケーブル型式CB-RCC-MA□□□

ロードセル配線付エンコーダケーブル
型式CB-RCS2-PLLA□□□

型式CB-LDC-CTL□□□
（アクチュエータに付属）

RCS2-RA13R配線

RCS3・RA15R/20R のブレーキ回路はアクチュエータに内蔵しています。
アクチュエータにDC24V±1O%の電圧を入力してください。
（入力電圧が低い場合、ブレーキがリリースできません。
  配線の電圧ドロップを加味した電源供給をお願いいたします。）
DC24Vの供給は、アクチュエータ、コントローラ両方に必要です。

RCS3-RA15R/20R（ブレーキ付）配線

型式

外観

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

標
準
価
格

PIO接続仕様（※1）

NP/PN DV CC PR

標準仕様 ネットワーク接続仕様（オプション） （※2）

インクリメンタル／アブソリュートインクリメンタル アブソリュート

CN ML EC EP PRT

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

CB 標準タイプ

WAI バッテリレスアブソ／インクリメンタル

A アブソリュート

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様（注1）

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

PRT PROFINET IO接続仕様

CGB 安全カテゴリ対応タイプ

1 単相AC100V

2 単相AC200V

3 三相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

F

※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは
　「O」になります。

※ アクチュエータのページで選択
　できる電源電圧をご確認ください。

※RCS3-RA15R/20Rは、CGBのみ選択可。

（注1）プレスプログラムを使用しない場合は無記入となります。（3000W、3300W除く）

（例）60：60Wサーボモータ対応

機種一覧／価格

型　式

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

SCON-CB/CGB

30W

60W・100W

200W

400W

750Ｗ

3000W

3300W

200 200W

60 60W

30D 30W

100 100W

400 400W

3000 3000W

3300 3300W

750S 750W

F サーボプレス専用
（注1）

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータの モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・750S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「750S」
RCS2-RA13R オプションLCT選択時

●コントローラモータ種類「30D」
RCS3-RA4R

ご注意



SCON-LC　5-310

SCON-LC　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-309　SCON-LC

SCON-LC　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

スイッチ

センサ

入力16点

出力16点

表示灯

上位コントローラー不要 配線不要

IN

OUT

など

など

PLC機能標準搭載

ラダーソフト

ラダープログラムによるアクチュエーターの動作、I/O（入出力）信号のON/OFF制御が可能になりました。小規模な装置であれば、

SCON-LC/LCGだけで装置の制御が可能です。また大規模な装置であれば、工程ごとにSCON-LC/LCGを使用して分散制御を行うことで、

メインPLCの負荷を軽減することができます。また、プログラムの簡素化、トラブル時の対応などが容易となります。

プログラム作成1

デバッグ機能3

モニター2

シミュレーション4

www.iai-robot.co.jp/download/pcsoft/lc-ladder/
＊LCラダーはこちらから無償でダウンロードできます。

無 償

● ラダーソフトの特長

基本命令（接点命令、出力命令等）

27種類、応用命令（データー比較、

算術演算、論理演算等）53種類を使

用してプログラムの作成ができます。

条件を指定してプログラムを実行し、

プログラムの動作確認ができます。

プログラムを実行した時の状態を、

各機能により確認をすることが

できます。

コントローラーで実際にプログラム

を動作させなくても、パソコン上で

プログラムの実行確認（シミュレー

ション）ができます。

OUT

SCON-LC/LCGは、ラダープログラムにより制御できるため、今までPLCで制御されていた方にも抵抗なくご使用いただけます。

また、専用編集ソフト「LC-LADDER」で、ラダープログラムの作成、モニタ、デバックが簡単な操作でご使用いただけます。

特　長

単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボ／ロボシリンダRCS2/RCS3用
ポジションコントローラ　PLC機能搭載タイプ

型式

外観

SCON
-LC/
LCG

12～150W

200W

300～400W

600W

750W

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様 ※2

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

PIO接続仕様

NP/PN DV CC PR

標準仕様 フィールドネットワークタイプ ※1

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュート／疑似アブソリュート
バッテリレスアブソ
インクリメンタル
疑似アブソリュート

アブソリュート

CN ML

SCON-LC/LCG

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EC EP PRT

※1 PIOと併用できません。　※2 Intelligent I/Oとして扱われ、非同期通信コマンドをサポートしています。
（注） パルス列制御はできません。

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの    
モータ種類が一致しない機種があります。該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 オプション I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

LC

200 200W
200S
300S 300W
400 400W
600 600W
750 750W

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

PLC機能搭載タイプ
安全カテゴリ対応
PLC機能搭載タイプ

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート
                ※1

AI インデックスアブソタイプ ※2

AM 多回転
アブソタイプ ※2

NP PIO NPN仕様（標準）
PN PIO PNP仕様
DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様
CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

LCG

HA 高加減速仕様 1 単相AC100V
2 単相AC200V

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「0」になります。

※1 疑似アブソリュートは
　   LSASシリーズ用となります。
※2 DDモータ用動作モードが
　   付加します。

（例）12：12Wサーボモータ対応

※ 高加減速仕様はアクチュエータが
 高加減速対応オプションを選択した
 場合のみ選択可能です。
〈高加減速対応アクチュエータ〉
 RCS2-SA4C/SA5C/SA6C/
 SA7C/RA4C/RA5C/RGS4C/
 RGS5C/RGD4C/RGD5C

※ アクチュエータのページで
　選択できる電源電圧を
　ご確認ください。

20 20W
12 12W

30D
30R 30W
60 60W
100 100W
100S
150 150W

100W

機種一覧／価格

型　式

PR PROFIBUS-DP接続仕様
EC EtherCAT接続仕様
EP EtherNet/IP接続仕様
PRT PROFINET IO接続仕様

30W
200W

●コントローラモータ種類「30R」
RS

●コントローラモータ種類「30D」
RS以外の30Wアクチュエータ

ご注意

●コントローラモータ種類「200S」
DD-LT18□
DDA-LT18C

DDCR-LT18□
DDACR-LT18C

※200Sの場合、コントローラの筐体は400Wになります。
　価格も400W仕様をご確認ください。

SCON-LC/LCG SCON-LC/LCG（サーボプレス専用）

型式

外観

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

標
準
価
格

PIO接続仕様

NP/PN DV CC PR

標準仕様 ネットワーク接続仕様（オプション） ※1

インクリメンタル／アブソリュートインクリメンタル アブソリュート

CN ML EC EP PRT

※1 PIOと併用できません。　※2 Intelligent I/Oとして扱われ、非同期通信コマンドをサポートしています。
（注） パルス列制御はできません。

機種一覧／価格

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様 ※2

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

SCON-LC/LCG

30W・60W・100W

200W

400W

750Ｗ

3000W

3300W

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

LC PLC機能搭載タイプ

WAI バッテリレスアブソ／インクリメンタル
A アブソリュート

NP PIO NPN仕様（標準）
PN PIO PNP仕様
DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

EC EtherCAT接続仕様
EP EtherNet/IP接続仕様
PRT PROFINET IO接続仕様

LCG 安全カテゴリ対応PLC機能搭載タイプ

1 単相AC100V
2 単相AC200V
3 三相AC200V

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

F

※現時点では、インクリメンタルと
　アブソリュートのみ対応。

※RCS3-RA15R/20Rは、LCGのみ選択可。

（注1）プレスプログラムを使用しない場合は無記入となります。

型　式

200 200W
400 400W

3000 3000W
3300 3300W

750S 750W

60 60W
30D 30W

100 100W

F サーボプレス専用
（注1）

※ アクチュエータのページで
　選択できる電源電圧を
　ご確認ください。

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「0」になります。

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの    
モータ種類が一致しない機種があります。該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・750S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「750S」
RCS2-RA13R オプションLCT選択時

●コントローラモータ種類「30D」
RCS3-RA4R

ご注意

HP リンク _ コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-127ページ参照



SCON-LC　5-310

SCON-LC　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-309　SCON-LC

SCON-LC　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

スイッチ

センサ

入力16点

出力16点

表示灯

上位コントローラー不要 配線不要

IN

OUT

など

など

PLC機能標準搭載

ラダーソフト

ラダープログラムによるアクチュエーターの動作、I/O（入出力）信号のON/OFF制御が可能になりました。小規模な装置であれば、

SCON-LC/LCGだけで装置の制御が可能です。また大規模な装置であれば、工程ごとにSCON-LC/LCGを使用して分散制御を行うことで、

メインPLCの負荷を軽減することができます。また、プログラムの簡素化、トラブル時の対応などが容易となります。

プログラム作成1

デバッグ機能3

モニター2

シミュレーション4

www.iai-robot.co.jp/download/pcsoft/lc-ladder/
＊LCラダーはこちらから無償でダウンロードできます。

無 償

● ラダーソフトの特長

基本命令（接点命令、出力命令等）

27種類、応用命令（データー比較、

算術演算、論理演算等）53種類を使

用してプログラムの作成ができます。

条件を指定してプログラムを実行し、

プログラムの動作確認ができます。

プログラムを実行した時の状態を、

各機能により確認をすることが

できます。

コントローラーで実際にプログラム

を動作させなくても、パソコン上で

プログラムの実行確認（シミュレー

ション）ができます。

SCON-LC/LCGは、ラダープログラムにより制御できるため、今までPLCで制御されていた方にも抵抗なくご使用いただけます。

また、専用編集ソフト「LC-LADDER」で、ラダープログラムの作成、モニタ、デバックが簡単な操作でご使用いただけます。

型式

外観

SCON
-LC/
LCG

12～150W

200W

300～400W

600W

750W

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様 ※2

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

PIO接続仕様

NP/PN DV CC PR

標準仕様 フィールドネットワークタイプ ※1

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュート／疑似アブソリュート
バッテリレスアブソ
インクリメンタル
疑似アブソリュート

アブソリュート

CN ML

SCON-LC/LCG

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EC EP PRT

※1 PIOと併用できません。　※2 Intelligent I/Oとして扱われ、非同期通信コマンドをサポートしています。
（注） パルス列制御はできません。

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの    
モータ種類が一致しない機種があります。該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 オプション I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

LC

200 200W
200S
300S 300W
400 400W
600 600W
750 750W

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

PLC機能搭載タイプ
安全カテゴリ対応
PLC機能搭載タイプ

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート
                ※1

AI インデックスアブソタイプ ※2

AM 多回転
アブソタイプ ※2

NP PIO NPN仕様（標準）
PN PIO PNP仕様
DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様
CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

LCG

HA 高加減速仕様 1 単相AC100V
2 単相AC200V

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「0」になります。

※1 疑似アブソリュートは
　   LSASシリーズ用となります。
※2 DDモータ用動作モードが
　   付加します。

（例）12：12Wサーボモータ対応

※ 高加減速仕様はアクチュエータが
 高加減速対応オプションを選択した
 場合のみ選択可能です。
〈高加減速対応アクチュエータ〉
 RCS2-SA4C/SA5C/SA6C/
 SA7C/RA4C/RA5C/RGS4C/
 RGS5C/RGD4C/RGD5C

※ アクチュエータのページで
　選択できる電源電圧を
　ご確認ください。

20 20W
12 12W

30D
30R 30W
60 60W
100 100W
100S
150 150W

100W

機種一覧／価格

型　式

PR PROFIBUS-DP接続仕様
EC EtherCAT接続仕様
EP EtherNet/IP接続仕様
PRT PROFINET IO接続仕様

30W
200W

●コントローラモータ種類「30R」
RS

●コントローラモータ種類「30D」
RS以外の30Wアクチュエータ

ご注意

●コントローラモータ種類「200S」
DD-LT18□
DDA-LT18C

DDCR-LT18□
DDACR-LT18C

※200Sの場合、コントローラの筐体は400Wになります。
　価格も400W仕様をご確認ください。

SCON-LC/LCG SCON-LC/LCG（サーボプレス専用）

型式

外観

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

標
準
価
格

PIO接続仕様

NP/PN DV CC PR

標準仕様 ネットワーク接続仕様（オプション） ※1

インクリメンタル／アブソリュートインクリメンタル アブソリュート

CN ML EC EP PRT

※1 PIOと併用できません。　※2 Intelligent I/Oとして扱われ、非同期通信コマンドをサポートしています。
（注） パルス列制御はできません。

機種一覧／価格

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様 ※2

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

SCON-LC/LCG

30W・60W・100W

200W

400W

750Ｗ

3000W

3300W

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

LC PLC機能搭載タイプ

WAI バッテリレスアブソ／インクリメンタル
A アブソリュート

NP PIO NPN仕様（標準）
PN PIO PNP仕様
DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

EC EtherCAT接続仕様
EP EtherNet/IP接続仕様
PRT PROFINET IO接続仕様

LCG 安全カテゴリ対応PLC機能搭載タイプ

1 単相AC100V
2 単相AC200V
3 三相AC200V

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

F

※現時点では、インクリメンタルと
　アブソリュートのみ対応。

※RCS3-RA15R/20Rは、LCGのみ選択可。

（注1）プレスプログラムを使用しない場合は無記入となります。

型　式

200 200W
400 400W

3000 3000W
3300 3300W

750S 750W

60 60W
30D 30W

100 100W

F サーボプレス専用
（注1）

※ アクチュエータのページで
　選択できる電源電圧を
　ご確認ください。

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「0」になります。

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの    
モータ種類が一致しない機種があります。該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・750S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「750S」
RCS2-RA13R オプションLCT選択時

●コントローラモータ種類「30D」
RCS3-RA4R

ご注意

－ － 

－ － － － － － － － 

－ － 

－ － 

－ － 

－ － 



SCON-LC　5-312

SCON-LC　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-311　SCON-LC

SCON-LC　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

型式

外観

SCON
-LC/
LCG

12～150W

200W

300～400W

600W

750W

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様 ※2

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

PIO接続仕様

NP/PN DV CC PR

標準仕様 フィールドネットワークタイプ ※1

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュート／疑似アブソリュート
バッテリレスアブソ
インクリメンタル
疑似アブソリュート

アブソリュート

CN ML

SCON-LC/LCG

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EC EP PRT

※1 PIOと併用できません。　※2 Intelligent I/Oとして扱われ、非同期通信コマンドをサポートしています。
（注） パルス列制御はできません。

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの    
モータ種類が一致しない機種があります。該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 オプション I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

LC

200 200W
200S
300S 300W
400 400W
600 600W
750 750W

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

PLC機能搭載タイプ
安全カテゴリ対応
PLC機能搭載タイプ

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート
                ※1

AI インデックスアブソタイプ ※2

AM 多回転
アブソタイプ ※2

NP PIO NPN仕様（標準）
PN PIO PNP仕様
DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様
CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

LCG

HA 高加減速仕様 1 単相AC100V
2 単相AC200V

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「0」になります。

※1 疑似アブソリュートは
　   LSASシリーズ用となります。
※2 DDモータ用動作モードが
　   付加します。

（例）12：12Wサーボモータ対応

※ 高加減速仕様はアクチュエータが
 高加減速対応オプションを選択した
 場合のみ選択可能です。
〈高加減速対応アクチュエータ〉
 RCS2-SA4C/SA5C/SA6C/
 SA7C/RA4C/RA5C/RGS4C/
 RGS5C/RGD4C/RGD5C

※ アクチュエータのページで
　選択できる電源電圧を
　ご確認ください。

20 20W
12 12W

30D
30R 30W
60 60W
100 100W
100S
150 150W

100W

機種一覧／価格

型　式

PR PROFIBUS-DP接続仕様
EC EtherCAT接続仕様
EP EtherNet/IP接続仕様
PRT PROFINET IO接続仕様

30W
200W

●コントローラモータ種類「30R」
RS

●コントローラモータ種類「30D」
RS以外の30Wアクチュエータ

ご注意

●コントローラモータ種類「200S」
DD-LT18□
DDA-LT18C

DDCR-LT18□
DDACR-LT18C

※200Sの場合、コントローラの筐体は400Wになります。
　価格も400W仕様をご確認ください。

SCON-LC/LCG SCON-LC/LCG（サーボプレス専用）

型式

外観

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

標
準
価
格

PIO接続仕様

NP/PN DV CC PR

標準仕様 ネットワーク接続仕様（オプション） ※1

インクリメンタル／アブソリュートインクリメンタル アブソリュート

CN ML EC EP PRT

※1 PIOと併用できません。　※2 Intelligent I/Oとして扱われ、非同期通信コマンドをサポートしています。
（注） パルス列制御はできません。

機種一覧／価格

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様 ※2

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

SCON-LC/LCG

30W・60W・100W

200W

400W

750Ｗ

3000W

3300W

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

LC PLC機能搭載タイプ

WAI バッテリレスアブソ／インクリメンタル
A アブソリュート

NP PIO NPN仕様（標準）
PN PIO PNP仕様
DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

EC EtherCAT接続仕様
EP EtherNet/IP接続仕様
PRT PROFINET IO接続仕様

LCG 安全カテゴリ対応PLC機能搭載タイプ

1 単相AC100V
2 単相AC200V
3 三相AC200V

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

F

※現時点では、インクリメンタルと
　アブソリュートのみ対応。

※RCS3-RA15R/20Rは、LCGのみ選択可。

（注1）プレスプログラムを使用しない場合は無記入となります。

型　式

200 200W
400 400W

3000 3000W
3300 3300W

750S 750W

60 60W
30D 30W

100 100W

F サーボプレス専用
（注1）

※ アクチュエータのページで
　選択できる電源電圧を
　ご確認ください。

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「0」になります。

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの    
モータ種類が一致しない機種があります。該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・750S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「750S」
RCS2-RA13R オプションLCT選択時

●コントローラモータ種類「30D」
RCS3-RA4R

ご注意

アクチュエータ
RCS2シリーズ※／RCS3シリーズ／
単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボアクチュエータ

I/Oフラットケーブル
（6-134ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

タッチパネル
ティーチングボックス
（6-131ページ参照）
〈型式TB-02-□〉 
対応バージョンはHP参照

※電源を接続する際は必ず
　ノイズフィルタをご使用ください。

フィールドネットワーク

PLC

主電源

信号出力

信号入力

単相AC100V
単相AC200V

推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

アブソデータ保存用バッテリ
（6-131ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉

ダミープラグ
（6-131ページ参照）
型式:DP-5

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

回生抵抗ユニット
（6-131ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉

フィールドネットワーク通信の各ビットは、汎用入出力となります。必要に応じ、各I/Oパターン割付が
ほどこされた内部リレーにラダープログラムで接続して使用します。

0
1
2
3
4
5
6
7
8

パラメータ
No.84の
設置値

動作パターン
CCリンク以外

入力エリア 出力エリア

リモートＩ/Ｏモード
ポジション/簡易直値モード
ハーフ直値モード
フル直値モード
リモートＩ/Ｏモード2
ポジション/簡易直値モード2
ハーフ直値モード2
リモートＩ/Ｏモード3
ハーフ直値モード3

汎用入力 汎用入力 汎用入力 汎用入力

パソコン対応ソフト
（6-131ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
対応バージョンはHP参照
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション オプション

モータケーブル/
モータロボットケーブル
エンコーダケーブル/
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長
を指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-132ページ参照

アクチュエータに付属

※RCS2・RA13Rは、配線が異ります。詳細は、6-115ページをご確認ください。

※動作パターンは、パラメータNo.84　フィールドバス動作モードに設定します。

LCGタイプのみ必要

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

RCS2・RCS3 単軸ロボット 直交ロボット リニアサーボ
アクチュエータ

出力3出力2出力1出力0入力3入力2入力1入力0

CCリンク
入力エリア 出力エリア

RWw3RWw2RWw1RWw0RWr3RWr2RWr1RWr0

システム構成

フィールドネットワークの動作パターン（割付）について

ブザー

ランプ
センサ

アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

LCGタイプは
コントローラに付属

コントローラに付属

オプション

<SCON-LC/LCG>

PIO制御と
フィールドネットワークの併用はできません。

ご注意

－ － 

－ － － － － － － － 

－ － 

－ － 

－ － 

－ － 

－ － 

本ページでは、価格と型式のみ掲載しています。サーボプレス専用コントローラの
特長や詳細仕様については、6-115ページ～をご確認ください。



SCON-LC　5-312

SCON-LC　コントローラ
お問合せは
0800-888-0088

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-311　SCON-LC

SCON-LC　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

型式

外観

SCON
-LC/
LCG

12～150W

200W

300～400W

600W

750W

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様 ※2

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

PIO接続仕様

NP/PN DV CC PR

標準仕様 フィールドネットワークタイプ ※1

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュート／疑似アブソリュート
バッテリレスアブソ
インクリメンタル
疑似アブソリュート

アブソリュート

CN ML

SCON-LC/LCG

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EC EP PRT

※1 PIOと併用できません。　※2 Intelligent I/Oとして扱われ、非同期通信コマンドをサポートしています。
（注） パルス列制御はできません。

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの    
モータ種類が一致しない機種があります。該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 オプション I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

LC

200 200W
200S
300S 300W
400 400W
600 600W
750 750W

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

PLC機能搭載タイプ
安全カテゴリ対応
PLC機能搭載タイプ

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート
                ※1

AI インデックスアブソタイプ ※2

AM 多回転
アブソタイプ ※2

NP PIO NPN仕様（標準）
PN PIO PNP仕様
DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様
CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

LCG

HA 高加減速仕様 1 単相AC100V
2 単相AC200V

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「0」になります。

※1 疑似アブソリュートは
　   LSASシリーズ用となります。
※2 DDモータ用動作モードが
　   付加します。

（例）12：12Wサーボモータ対応

※ 高加減速仕様はアクチュエータが
 高加減速対応オプションを選択した
 場合のみ選択可能です。
〈高加減速対応アクチュエータ〉
 RCS2-SA4C/SA5C/SA6C/
 SA7C/RA4C/RA5C/RGS4C/
 RGS5C/RGD4C/RGD5C

※ アクチュエータのページで
　選択できる電源電圧を
　ご確認ください。

20 20W
12 12W

30D
30R 30W
60 60W
100 100W
100S
150 150W

100W

機種一覧／価格

型　式

PR PROFIBUS-DP接続仕様
EC EtherCAT接続仕様
EP EtherNet/IP接続仕様
PRT PROFINET IO接続仕様

30W
200W

●コントローラモータ種類「30R」
RS

●コントローラモータ種類「30D」
RS以外の30Wアクチュエータ

ご注意

●コントローラモータ種類「200S」
DD-LT18□
DDA-LT18C

DDCR-LT18□
DDACR-LT18C

※200Sの場合、コントローラの筐体は400Wになります。
　価格も400W仕様をご確認ください。

SCON-LC/LCG SCON-LC/LCG（サーボプレス専用）

型式

外観

I/O種類

I/O種類型式記号

対応エンコーダ種類

標
準
価
格

PIO接続仕様

NP/PN DV CC PR

標準仕様 ネットワーク接続仕様（オプション） ※1

インクリメンタル／アブソリュートインクリメンタル アブソリュート

CN ML EC EP PRT

※1 PIOと併用できません。　※2 Intelligent I/Oとして扱われ、非同期通信コマンドをサポートしています。
（注） パルス列制御はできません。

機種一覧／価格

MECHATRO
LINK-Ⅰ/Ⅱ
接続仕様 ※2

CompoNet
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CC-Link
接続仕様

DeviceNet
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

PROFINET IO
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

SCON-LC/LCG

30W・60W・100W

200W

400W

750Ｗ

3000W

3300W

S C O N
シリーズ タイプ モータ種類 エンコーダ種類 I/O種類 I/Oケーブル長さ 電源電圧

LC PLC機能搭載タイプ

WAI バッテリレスアブソ／インクリメンタル
A アブソリュート

NP PIO NPN仕様（標準）
PN PIO PNP仕様
DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

ML MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ接続仕様

EC EtherCAT接続仕様
EP EtherNet/IP接続仕様
PRT PROFINET IO接続仕様

LCG 安全カテゴリ対応PLC機能搭載タイプ

1 単相AC100V
2 単相AC200V
3 三相AC200V

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

F

※現時点では、インクリメンタルと
　アブソリュートのみ対応。

※RCS3-RA15R/20Rは、LCGのみ選択可。

（注1）プレスプログラムを使用しない場合は無記入となります。

型　式

200 200W
400 400W

3000 3000W
3300 3300W

750S 750W

60 60W
30D 30W

100 100W

F サーボプレス専用
（注1）

※ アクチュエータのページで
　選択できる電源電圧を
　ご確認ください。

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケーブル
　長さは「0」になります。

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの    
モータ種類が一致しない機種があります。該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。    

〈30D・750S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「750S」
RCS2-RA13R オプションLCT選択時

●コントローラモータ種類「30D」
RCS3-RA4R

ご注意

アクチュエータ
RCS2シリーズ※／RCS3シリーズ／
単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボアクチュエータ

I/Oフラットケーブル
（6-134ページ参照）
〈型式CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

タッチパネル
ティーチングボックス
（6-131ページ参照）
〈型式TB-02-□〉 
対応バージョンはHP参照

※電源を接続する際は必ず
　ノイズフィルタをご使用ください。

フィールドネットワーク

PLC

主電源

信号出力

信号入力

単相AC100V
単相AC200V

推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

アブソデータ保存用バッテリ
（6-131ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉

ダミープラグ
（6-131ページ参照）
型式:DP-5

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

回生抵抗ユニット
（6-131ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉

フィールドネットワーク通信の各ビットは、汎用入出力となります。必要に応じ、各I/Oパターン割付が
ほどこされた内部リレーにラダープログラムで接続して使用します。

0
1
2
3
4
5
6
7
8

パラメータ
No.84の
設置値

動作パターン
CCリンク以外

入力エリア 出力エリア

リモートＩ/Ｏモード
ポジション/簡易直値モード
ハーフ直値モード
フル直値モード
リモートＩ/Ｏモード2
ポジション/簡易直値モード2
ハーフ直値モード2
リモートＩ/Ｏモード3
ハーフ直値モード3

汎用入力 汎用入力 汎用入力 汎用入力

パソコン対応ソフト
（6-131ページ参照）
RS232接続版
〈型式RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式RCM-101-USB〉
対応バージョンはHP参照
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション オプション

モータケーブル/
モータロボットケーブル
エンコーダケーブル/
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長
を指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-132ページ参照

アクチュエータに付属

※RCS2・RA13Rは、配線が異ります。詳細は、6-115ページをご確認ください。

※動作パターンは、パラメータNo.84　フィールドバス動作モードに設定します。

LCGタイプのみ必要

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

RCS2・RCS3 単軸ロボット 直交ロボット リニアサーボ
アクチュエータ

出力3出力2出力1出力0入力3入力2入力1入力0

CCリンク
入力エリア 出力エリア

RWw3RWw2RWw1RWw0RWr3RWr2RWr1RWr0

システム構成

フィールドネットワークの動作パターン（割付）について

ブザー

ランプ
センサ

アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

LCGタイプは
コントローラに付属

コントローラに付属

オプション

<SCON-LC/LCG>

PIO制御と
フィールドネットワークの併用はできません。

ご注意

※サーボプレス専用コントローラの仕様は、6-115ページ～をご確認ください。

アクチュエータ
RCS2シリーズ※／RCS3シリーズ／
単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボアクチュエータ
※RCS2・RA13Rは、配線が異なります。詳細は、6-117ページをご確認ください。

HP リンク _ システム構成

システム構成

〈SCON-LC/LCG〉 PLC

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

フィールドネットワーク

PIO制御と
フィールドネットワークの併用はできません。

ご注意

LCGタイプのみ必要

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

主電源　単相AC100V
　　　　単相AC200V

※ 電源を接続する際は必ず
ノイズフィルタをご使用ください。

信号出力

信号入力

ブザー

ランプ
センサ

RCS2・RCS3 単軸ロボット 直交ロボット リニアサーボ
アクチュエータ

RCS2・RCS3 単軸ロボット 直交ロボット リニアサーボ

アブソデータ保存用バッテリ
（6-133ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉

アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

LCGタイプは
コントローラに付属

ダミープラグ
（6-133ページ参照）
〈型式：DP-5〉

回生抵抗ユニット
（6-133ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉

オプション
パソコン対応ソフト
（6-133ページ参照）
RS232接続版
〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式：RCM-101-USB〉
対応バージョンはHP参照
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション
タッチパネル
ティーチングボックス
（6-133ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉
対応バージョンはHP参照

オプション

I/Oフラットケーブル
（6-136ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

コントローラに付属

モータケーブル/
モータロボットケーブル
エンコーダケーブル/
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長
を指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-134ページ参照

アクチュエータに付属



SCON-CAL　5-314

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ
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RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-313　SCON-CAL

SCON-CAL　コントローラ

コ
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RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

単軸ロボット／直交ロボット／ロボシリンダRCS2/RCS3用
ポジションコントローラ

1 小型化を実現

2 メンテナンス性の向上
■アブソバッテリ電圧低下やファンの回転数低下などを“WRG（ワーニング）”LEDでお知ら
せします。この機能により、保守部品の交換時期が目視でわかるようになりました。（信号出
力もできます。）

■アクチュエータが移動した回数及び走行距離を積算してコントローラに記録し、予め設定
した回数及び距離を超えると信号を外部に出力します。これにより、グリース補給や定期点
検のタイミングを確認することができます。また、アラーム履歴が解析しやすくなりました。

50

3 SCON-CBとの機能比較

インクリメンタル
バッテリレスアブソリュートエンコーダ

アブソリュート
ABZ（UVW）パラレルエンコーダ

インクリメンタル
バッテリレスアブソリュートエンコーダ

アブソリュート

SCON-CBと比べて、体積比34％と小型化しました。制御盤の省スペース化に貢献します。

SCON-CB  3台設置

設置面積 約53％ダウン
設置幅 約43％ダウン

SCON-CAL  3台設置

SCON-CB

B

HP リンク _ コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-137ページ参照

（注）アクチュエータによっては、SCON-CALに接続できない機種があります。詳細は6-139ページをご確認ください。



SCON-CAL　5-314

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-313　SCON-CAL

SCON-CAL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

1 小型化を実現

2 メンテナンス性の向上
■アブソバッテリ電圧低下やファンの回転数低下などを“WRG（ワーニング）”LEDでお知ら
せします。この機能により、保守部品の交換時期が目視でわかるようになりました。（信号出
力もできます。）

■アクチュエータが移動した回数及び走行距離を積算してコントローラに記録し、予め設定
した回数及び距離を超えると信号を外部に出力します。これにより、グリース補給や定期点
検のタイミングを確認することができます。また、アラーム履歴が解析しやすくなりました。

3 SCON-CBとの機能比較

インクリメンタル
バッテリレスアブソリュートエンコーダ

アブソリュート
ABZ（UVW）パラレルエンコーダ

インクリメンタル
バッテリレスアブソリュートエンコーダ

アブソリュート

SCON-CBと比べて、体積比34％と小型化しました。制御盤の省スペース化に貢献します。

SCON-CB  3台設置

設置面積 約53％ダウン
設置幅 約43％ダウン

SCON-CAL  3台設置

SCON-CB

（6-144ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS3 ケース付〉

（6-148ページ参照）

（6-144ページ参照）

（6-144ページ参照）
〈型式TB-02-□〉 

（6-146ページ参照）

（6-146ページ参照）

（6-145ページ参照）

RCS2

・DDシリーズ

安全カテゴリ対応タイプ ※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

※対応バージョンはHP参照

※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「O」
　になります。

※ アクチュエータのページで
　選択できる電源電圧を
　ご確認ください。

（例）12：12Wサーボモータ対応

バッテリレスアブソ／インクリメンタル／アブソリュートバッテリレスアブソ
インクリメンタル

バッテリレスアブソ
インクリメンタルWAI

（注1）

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータの
モータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、
選定の際はご注意ください。
〈30D・30R対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「30D」
　…RS以外の30Wアクチュエータ
●コントローラモータ種類「30R」
　…RS

ご注意

SCON-CGALに付属

（6-144ページ参照）
〈型式 DP-5〉

ダミープラグ

－ －  －  －  －  －  －  －－
 

 －

 

（注1） 選択時の注意点については、必ず6-16をご確認ください。



SCON-CAL　セクション -PB

お問合せは
0800-888-0088 SCON-CAL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-315　SCON-CAL

SCON-CAL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ システム構成HPリンク _ システム構成

システム構成

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ
EtherCAT
EtherNet/IP
PROFINET IO

フィールドネットワーク

PIO制御とフィールドネットワークの併用は
出来ません。

ご注意

I/Oフラットケーブル
（6-150ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
ケーブル長さ
標準2m

コントローラに付属

推奨機種　NF2010A-UP（メーカー ： 双信電機）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

主電源　単相AC100V
　　　　単相AC200V

※ 電源を接続する際は必ず
ノイズフィルタをご使用ください。

ダミープラグ
（6-146ページ参照）
〈型式：DP-5〉

SCON-CGALに付属

PLC

アブソデータ
保存用バッテリ
（6-146ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉

アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

回生抵抗ユニット
（6-147ページ参照）
〈型式：RESU-2〉
〈型式：RESUD-2〉

オプション

パソコン対応ソフト
（6-146ページ参照）
RS232接続版
〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版
〈型式：RCM-101-USB〉
※ケーブルはパソコン対応ソフトに付属

オプション ティーチングボックス
（6-146ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉
※対応バージョンはHP参照

オプション

モータケーブル
（6-148ページ参照）

エンコーダケーブル
（6-148ページ参照）

アクチュエータ
RCS2シリーズ／RCS3シリーズ／単軸ロボット

（注）SCON-CALに接続できないアクチュエータ
・モータW数が200Wより大きいアクチュエータ
・リニアアクチュエータ　・DDシリーズ
以下の機種のインクリメンタルタイプ
・NS-Sタイプ　・RCS2-SRA7BD、SRGD7BD、SRGS7BD
・細小型ロボシリンダ（RCS2-RN5N、RP5N、GS5N、GD5N、SD5N、TCA5N、TWA5N、TFA5N）



MSCON　5-316

お問合せは
0800-888-0088 MSCON　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

単軸ロボット／直交ロボット
ロボシリンダ RCS2 ／ RCS3 用ポジションコントローラ
SCON シリーズ 6 軸タイプ

●1軸あたりの位置決め点数は256点。
●移動する位置や速度を数値で指定して動作が可能。
●現在位置をリアルタイムで確認が可能。
●コントローラ内部の通信所要時間が大幅に短縮。
　（従来品と比べ約1/6に短縮。）

ネットワーク仕様 特長

約65％
縮小

特 長

1 省スペース、コストダウン、使いやすさを実現
     コントローラ（SCON-CB）6台を1台に凝縮することで、
     設置スペースの省スペース化とトータルでの
     大幅コストダウンを可能にしました。

3 アクチュエータの搬送能力をアップするオフボードチューニング機能対応
     オフボードチューニング機能は、搬送質量が小さい時は加減速度を上げ、大きい時は加減速度を下げることで、
     搬送質量に応じた最適な動作設定を行なう機能です。また、サーボ特性の調整も併せて行います。
     （詳細は1-411ページをご覧ください）

4 サイクルタイムを短縮する制振制御機能装備
     アクチュエータのスライダ移動時に、スライダに装着したワークの振れ（振動）を抑える制振制御機能を装備して
     います。振動収束の待ち時間が短縮され、サイクルタイムの短縮が可能になります。

2 フィールドネットワーク経由で数値指定移動が可能
　通信時間も従来より大幅に短縮
     DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、
     EtherCAT、EtherNet/IP等の
     主要フィールドネットワークに直接接続が可能です。

HP リンク _コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-151ページ参照



MSCON　5-318

お問合せは
0800-888-0088 MSCON　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-317　MSCON

MSCON　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

機種一覧／標準価格

型　式

MSCON
シリーズ

C
タイプ

（ ）
モータ
種類

モータ
種類

軸数 エンコーダ
種類

（1軸目内容） （2〜6軸目内容）

エンコーダ
種類

オプション オプション I/O
種類

電源
電圧

0
I/O

ケーブル長

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

CN CompoNet接続仕様

EC EtherCAT接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様 0 ケーブルなし

※MSCONはネットワーク
仕様だけのため、I/Oケー
ブルは付属しませんので
ご注意ください。

※アクチュエータの 
ページで選択できる 
電源電圧をご確認 
ください。

※エンコーダ種類は軸毎に指定が可能です。
ご注意

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。

〈30D・30R対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「30D」…RS以外の30Wアクチュエータ
●コントローラモータ種類「30R」…RS

（例）12：12Wサーボモータ対応

WAI バッテリレスアブソ／
インクリメンタル仕様

A アブソリュート仕様

12 12W 60 60W

20 20W 100 100W

30D 30W 150 150W

30R 30W 200 200W

1 1軸仕様

2 2軸仕様

3 3軸仕様

4 4軸仕様

5 5軸仕様

6 6軸仕様

1 AC100V

2 AC200V

HA 高加減速対応

型式 MSCON-C

外観

I/O種類

DeviceNet
接続仕様

CC-Link
接続仕様

PROFIBUS-DP
接続仕様

CompoNet
接続仕様

EtherCAT
接続仕様

EtherNet/IP
接続仕様

I/O種類型式記号 DV CC PR CN EC EP

軸数 エンコーダ種類 標準価格

標
準
価
格

1軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

2軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

3軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

4軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

5軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

6軸

バッテリレスアブソ
／インクリメンタル − − − − − −

アブソリュート − − − − − −

HP リンク _標準価格



MSCON　5-318

お問合せは
0800-888-0088 MSCON　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-317　MSCON

MSCON　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ システム構成

システム構成

ご注意　以下の機種はMSCONでは動作出来ませんのでご注意ください。
　　　　●リニアサーボアクチュエータ
　　　　●RCS2-RN5N/RP5N/GS5N/GD5N/SD5N/TCA5N/TWA5N/TFA5N/
　　　　　SRA7BD/SRGS7BD/SRGD7BD、NS-SXM□/SZM□（すべてインクリメンタル仕様のみ）
　　　　●DDシリーズ
　　　　●モータW数が200Wより大きいアクチュエータ

PLC

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

オプション

ブレーキ電源

スライダタイプ／ロッドタイプ用

ロータリ／リミットスイッチオプション付用

制御電源

モータ駆動電源

ティーチングボックス
（6-158ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション

AC100V
AC200V
どちらかを供給

（選択可能）

DC24V供給

推奨機種：NBC-10-472（メーカー：COSEL）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

※ 電源を接続する際は必ずノイズ
フィルタをご使用ください。

DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
CompoNet
EtherCAT
EtherNet/IP

フィールドネットワーク

※ フィールドネットワークに
接続するには、パソコン対応
ソフトに付属のゲートウェイ
パラメータ設定ツールで
コントローラの通信設定が
必要です。

※ MSCONに対応するのは
Ver．9.02.00.00以降です。

パソコン対応ソフト
（6-158ページ参照）
RS232接続版

〈型式：RCM-101-MW〉
USB接続版

〈型式：RCM-101-USB〉

RS232接続アダプタ
〈型式：RCB-CV-MW〉
USB変換アダプタ

〈型式：RCB-CV-USB〉
USBケーブル

〈型式：CB-SEL-USB030〉
（6-158ページ参照）

通信ケーブル
〈型式：CB-RCA-SIO050〉
（6-158ページ参照）

オプション

パソコン対応ソフトに付属

パソコン対応ソフトに付属

5m

アブソデータ
保存用バッテリ

（6-158ページ参照）
〈型式：AB-5 ケースなし〉
〈型式：AB-5-CS ケース付〉

回生抵抗ユニット
（6-158ページ参照）
〈型式：RESU-2〉
〈型式：RESUD-2〉

オプション

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を
指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-159ページ参照
アクチュエータに付属

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を
指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-159ページ参照

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を
指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは6-159ページ参照

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータ
RCS2シリーズ／ RCS3シリーズ／単軸ロボット／直交ロボット



PSEL　5-320

お問合せは
0800-888-0088 PSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-319　PSEL

PSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

機種一覧／価格

RCP3／ RCP2シリーズのアクチュエータが動作可能なプログラムコントローラ。1台でさまざまな制御に対応可能です。

RCP3／ RCP2用
プログラムコントローラ

PSEL
シリーズ

※1軸仕様の場合は、2軸目内容は不要です。

CS 標準タイプ

B ブレーキ B ブレーキ

20P 20□

28P 28□

28SP 28□

20SP 20□

1 1軸仕様

2 2軸仕様

I インクリメンタル I インクリメンタル

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

EP EtherNet/IP接続仕様

0 DC24V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

無記入 未使用

ABU 使用

0CS I I

（例）20P：20□パルスモータ対応
無記入 標準

H 高加速可搬仕様

※RCP3-SA4C/SA5C/SA6C
　RCP2-SA5C/SA6Cと接続する
　場合は高加速可搬仕様とな
　りますのでHをご記入下さい。

タイプ 接続軸数
モータ種類 エンコーダ種類 オプション モータ種類 エンコーダ種類 オプション

I/Oケーブル長 電源電圧 簡易アブソユニット 高加速可搬仕様I/O種類（1軸目内容） （2軸目内容）

42P 42□

35P 35□

56P 56□

※フィールドネットワーク仕様を
　選択した場合は、I/Oケー
　ブル長さは「0」になります。

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と
同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈28SP対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「28SP」…RCP2-RA3C

ご注意

20P 20□

28P 28□

28SP 28□

20SP 20□

（例）20P：20□パルスモータ対応

42P 42□

35P 35□

56P 56□

型　式

タイプ名 CS

プログラムモード ポジショナーモード名称

外観

内容 アクチュエータの動作、外部との通信がコントローラ単体で実行可能。
2 軸動作の際は円弧補間、パス動作が可能です。

最大 1500 点の位置決めが可能。
押し付け動作や教示動作も可能です。

ポジション点数 1500 点

−

−

標準
価格

1軸

2軸

HP リンク _コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-161ページ参照



PSEL　5-320

お問合せは
0800-888-0088 PSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-319　PSEL

PSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _システム構成

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉 簡易アブソユニット

（6-168ページ参照）
〈型式：PCON-ABU〉

オプション

オプション

ティーチングボックス
（6-169ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

I/Oフラットケーブル
〈型式：CB-DS-PIO020〉
保守用ケーブルは
6-170ページ参照

RS232Cケーブル
〈型式：CB-ST-
 E1MW050-EB〉

オプション

コントローラに付属

※1　 システムメモリバックアップバッテリは 
プログラムで使用したフラグ等のデータを、 
電源OFFした後も保持したい場合に必要な 
オプションです。

フィールドネットワーク

パネルユニット
（6-169ページ参照）
〈型式：PU-1〉

オプション

アクチュエータ　RCP2シリーズ

アクチュエータ　RCP3シリーズ

システム構成

5m

2m

3m

システムメモリバックアップバッテリ
（6-169ページ参照）
〈型式：AB-5-CS（ケース付）〉
〈型式：AB-5（バッテリ単体）〉

オプション ※1

0.2m

5m

パソコン対応ソフト
IA-101-X-MWに付属

変換ケーブル（6-169ページ参照）
〈型式：CB-SEL-SJS002〉

パソコン対応ソフト
（6-169ページ参照）
〈型式：IA-101-X-MW（RS232Cケーブル付）〉

オプション

オプション

PLC

モータケーブル
〈型式：CB-RCP2-MA□□□〉
標準1m/3m/5m
アクチュエータに付属
保守用ケーブルは6-170ページ参照

エンコーダケーブル
〈型式：CB-RCP2-PB□□□〉
エンコーダロボットケーブル

〈型式：CB-RCP2-PB□□□-RB〉
標準1m/3m/5m
アクチュエータに付属
保守用ケーブルは6-170ページ参照

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
〈型式：CB-PCS-MPA□□□〉
標準1m / 3m / 5m
アクチュエータに付属
保守用ケーブルは6-170ページ参照



ASEL　5-322

お問合せは
0800-888-0088 ASEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-321　ASEL

ASEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

機種一覧／価格

RCA2/RCAシリーズのアクチュエータが動作可能なプログラムコントローラ。1台でさまざまな制御に対応可能です。

RCA2/RCA用
プログラムコントローラ

0CSASEL
シリーズ タイプ 接続軸数

モータ種類 エンコーダ種類 オプション モータ種類 エンコーダ種類 オプション
I/Oケーブル長 電源電圧

※1軸仕様の場合は、2軸目内容は不要です。

I/O種類

CS 標準タイプ

1 1軸仕様

2 2軸仕様

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A アブソリュート A アブソリュート

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

EtherNet/IP接続仕様

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

B ブレーキ

H 原点センサ対応

HA 高加減速仕様

LA 省電力仕様

B ブレーキ

H 原点センサ対応

HA 高加減速仕様

LA 省電力仕様

0 DC24V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

（例）2：2Wサーボモータ対応

10 10W

5 5W

2 2W

20

20S

20W

20W

30 30W

（1軸目内容） （2軸目内容）

※フィールドネットワーク仕様を選択
　した場合は、I/Oケーブル長さは
　「0」になります。

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

EP

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と
同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈20S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「20S」
　…RCA2-SA4□、RCA2-TA5□、RCA-RA3□、
　　RCA-RG□3□、RCAW-RA3□

ご注意

（例）2：2Wサーボモータ対応

10 10W

5 5W

2 2W

20

20S

20W

20W

30 30W

型　式

タイプ名 CS

プログラムモード ポジショナーモード名称

外観

内容 アクチュエータの動作、外部との通信がコントローラ単体で実行可能。
2 軸動作の際は円弧補間、パス動作が可能です。

最大 1500 点の位置決めが可能。
押し付け動作や教示動作も可能です。

ポジション点数 1500 点

−

−

−

−

標準
価格

1軸
バッテリレスアブソ
インクリメンタル

アブソリュート

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

アブソリュート
2軸

HP リンク _コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-171ページ参照



ASEL　5-322

お問合せは
0800-888-0088 ASEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-321　ASEL

ASEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _システム構成

システム構成

DC24V電源
（6-239ページ参照）
〈型式：PS-241（100V入力）〉
〈型式：PS-242（200V入力）〉

オプション

ティーチングボックス
（6-179ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

I/Oフラットケーブル
〈型式：CB-DS-PIO020〉
保守用ケーブルは
6-180ページ参照

RS232Cケーブル
〈型式：CB-ST-
 E1MW050-EB〉

オプション

コントローラに付属

※1　 システムメモリバックアップバッテリは 
プログラムで使用したフラグ等のデータを、 
電源OFFした後も保持したい場合に必要な 
オプションです。

フィールドネットワーク

パネルユニット
（6-179ページ参照）
〈型式：PU-1〉

オプション

アクチュエータ　RCAシリーズ

アクチュエータ　RCA2シリーズ

5m

2m

3m

システムメモリバックアップバッテリ
（6-179ページ参照）
〈型式：AB-5-CS（ケース付）〉
〈型式：AB-5（バッテリ単体）〉

オプション ※1

0.2m

5m
パソコン対応ソフト
IA-101-X-MWに付属

変換ケーブル（6-179ページ参照）
〈型式：CB-SEL-SJS002〉

パソコン対応ソフト
（6-179ページ参照）
〈型式：IA-101-X-MW（RS232Cケーブル付）〉

オプション

オプション

PLC

モータケーブル
〈型式：CB-ACS-MA□□□〉
標準1m/3m/5m
アクチュエータに付属
保守用ケーブルは6-180ページ参照

エンコーダケーブル
〈型式：CB-ACS-PA□□□〉
エンコーダロボットケーブル

〈型式：CB-ACS-PA□□□-RB〉
標準1m/3m/5m
アクチュエータに付属
保守用ケーブルは6-180ページ参照

モータ・エンコーダ一体型ケーブル
〈型式：CB-ACS-MPA□□□〉
標準1m / 3m / 5m
アクチュエータに付属
保守用ケーブルは6-180ページ参照

アブソデータ保存用バッテリ
（6-179ページ参照）
〈型式：AB-5〉
アブソ仕様の場合は
コントローラに付属



SSEL　5-324

お問合せは
0800-888-0088 SSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-323　SSEL

SSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

機種一覧／価格
200V サーボのアクチュエータが動作可能なプログラムコントローラ。1 台でさまざまな制御に対応可能です。

単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボ／ロボシリンダ RCS2/RCS3 用
プログラムコントローラ

タイプ 接続軸数 （1軸目内容） （2軸目内容）
モータ種類 エンコーダ種類オプション モータ種類 エンコーダ種類オプション

I/Oケーブル長 電源電圧

※1軸仕様の場合は、2軸目内容は不要です。

I/O種類

B ブレーキ

C クリープセンサ

HA 高加減速仕様

L 原点センサ／LS対応

M マスター軸指定

B ブレーキ

C クリープセンサ

HA 高加減速仕様

L 原点センサ／LS対応

S スレーブ軸指定

20 20W

30D 30W

30R 30W

60 60W

100 100W

100S 100W

150 150W

200 200W

200S 200W

300S 300W

400 400W

600 600W

750 750W

12 12W

20 20W

30D 30W

30R 30W

60 60W

100 100W

100S 100W

150 150W

200 200W

200S 200W

300S 300W

400 400W

600 600W

750 750W

12 12W

1 1軸仕様

2 2軸仕様

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A

G

アブソリュート

疑似アブソリュート（※4）

NP PIO NPN仕様（標準）

PN PIO PNP仕様

DV DeviceNet接続仕様

CC CC-Link接続仕様

PR PROFIBUS-DP接続仕様

EtherNet/IP接続仕様

1 単相AC100V

2 単相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m

3 3m

5 5m

CS 標準タイプ

CS ( )SSEL
シリーズ

※フィールドネットワーク
　仕様を選択した場合は、
　I/Oケーブル長さは「0」
　になります。

※アクチュエータのページ
　で選択できる電源電圧
　をご確認ください。（※4）LSASシリーズ専用

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート（※4）

（※4）LSASシリーズ専用

EP

IAネット接続ボードIA

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と
同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈30D・30R対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「30D」
　…RS以外の30Wアクチュエータ
●コントローラモータ種類「30R」
　…RS

ご注意

（例）12：12Wサーボモータ対応

（例）12：12Wサーボモータ対応

型　式

タイプ名 CS

プログラムモード ポジショナーモード名称

外観

内容 アクチュエータの動作、外部との通信がコントローラ単体で実行可能。
2 軸動作の際は円弧補間、パス動作、シンクロ動作が可能です。

最大20000点の位置決めが可能。
押し付け動作や教示動作も可能です。

ポジション点数 20000 点

20 〜 150W 200W 300 〜 400W 600W 750W

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

−

標準
価格

1軸

2軸

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

アブソリュート

バッテリレスアブソ
インクリメンタル

アブソリュート

※2軸仕様はモータW数の大きな軸の方で選定してください。

HP リンク _コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-181ページ参照

※EIOU（6-245ページ参照）を使用する際には、
　IAネット接続ボードが必要です。



SSEL　5-324

お問合せは
0800-888-0088 SSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-323　SSEL

SSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ システム構成

システム構成

ティーチングボックス
（6-189ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

I/Oフラットケーブル
（6-192ページ参照）
〈型式：CB-DS-PIO020〉

RS232Cケーブル
〈型式：CB-ST-
 E1MW050-EB〉

オプション

コントローラに付属

フィールドネットワーク

パネルユニット
（6-189ページ参照）
〈型式：PU-1〉

回生抵抗ユニット
（6-189ページ参照）
〈型式：RESU-2/RESUD-2〉

回生抵抗ユニット用ケーブル
〈型式：CB-SC-REU010〉

オプションオプション

回生抵抗ユニットに付属

5m

2m

0.2m

5m
パソコン対応ソフト
IA-101-X-MWに付属

変換ケーブル
（6-190ページ参照）
〈型式：CB-SEL-SJS002〉

パソコン対応ソフト
（6-189ページ参照）
〈型式：IA-101-X-MW（RS232Cケーブル付）〉

オプション

オプション

PLC

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルは1-269ページ参照

エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を指定
すれば付属されます。
保守用ケーブルは1-269ページ参照

アクチュエータ
ロボシリンダRCS2/RCS3シリーズ／
単軸ロボット／直交ロボット／リニアサーボアクチュエータ

水平 垂直
0個 ～200W ～200W

1個 ～800W ～600W

2個 ～800W

■ 回生抵抗ユニット必要数の目安

※ 動作条件によっては上記よりも
回生抵抗が必要になる場合があります。

1m

3m

リモートI/Oユニット
（6-245ページ参照）
〈型式：EIOU-1-□-□〉

オプション

推奨機種　NF2010A-UP（メーカー：双信電機）
（販売も可能ですので詳しくはお問合せください）

主電源　単相AC100V
　　　　単相AC200V

※ 電源には必ずノイズフィルターを
ご使用ください。

※1　 システムメモリバックアップバッテリは
プログラムで使用したフラグ等のデータ
を、電源OFFした後も保持したい場合に
必要なオプションです。

システムメモリバックアップバッテリ
（6-189ページ参照）
〈型式：AB-5-CS（ケース付）〉
〈型式：AB-5（バッテリ単体）〉

オプション ※1

アブソデータ保存用バッテリ
（6-189ページ参照）
〈型式：AB-5〉
アブソ仕様の場合は
コントローラに付属

アクチュエータに付属

アクチュエータに付属

リモートI/Oユニット
（6-245ページ参照）
〈型式：EIOU-1-□-□

オプション



MSEL　5-326

お問合せは
0800-888-0088 MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-325　MSEL

MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

パワーコン対応により、従来のプログラムコントローラPSELでは制御できなかった高出力
ドライバ対応ロボシリンダRCP6・RCP5・RCP4を使用した補間動作が可能になりました。

従来、パルスモータのアクチュエータは、1台のプログラムコントローラで最大2軸の制御までしかできませんでした。
MSELを使用すれば4軸の制御が可能です。補間動作ができ、使用用途が広がります。

標準I/O（IN16点/OUT16点）に加え、拡張I/Oスロットを1スロット使用できます。拡張I/OはPIO（IN16点/OUT16点）、
もしくは各種通信ボードから1つを選択可能です。

パルスモータ搭載ロボシリンダで最大4軸の制御が可能

ロボシリンダRCP6・RCP5・RCP4の接続が可能

1

2 ロボシリンダRCP6・RCP5・RCP4の接続が可能ロボシリンダRCP6・RCP5・RCP4の接続が可能

アクチュエータを4軸制御する場合

15
9

210.5
30 30

19
5

130

従来品 PSEL　2台＋PS241（24V電源） 新製品 MSEL　1台

省配線
電源内蔵で
AC100～230Vに対応

コストダウン
約36％削減

省配線・省スペース

外部拡張I/Oスロットを搭載

3

4

特　長

RCP6／ RCP5／ RCP4／ RCP3／ RCP2用
プログラムコントローラ

組み合わせ例

✚

直交3軸（パルスモータ） RCP6 RCP2IXP（3軸仕様）

最大4軸接続可能

✚

今までは、アクチュエータを4軸制御する場合、2軸制御用のコントローラ（PSEL）2台と24V電源が必要でした。
電源内蔵のMSELならコントローラ1台で4軸制御が可能です。そのため、省配線・省スペース化が図れます。

HP リンク _ コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-193ページ参照



MSEL　5-326

お問合せは
0800-888-0088 MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-325　MSEL

MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

タイプ名 PC PG
名称 標準タイプ 安全カテゴリ対応タイプ

外観

最大制御軸数 4
ポジション点数 30,000点

電源 単相AC100～230V
安全カテゴリ B 3※1

標準価格

バッテリレスアブソ 
インクリメンタル

1軸 −
2軸 −
3軸 −
4軸 −

簡易アブソリュート

1軸 −
2軸 −
3軸 −
4軸 −

RCP6/RCP5/RCP4/RCP3/RCP2のシリーズのアクチュエータが動作可能なプログラムコントローラ。1台でさまざまな制御に対応可能です。

※1：安全カテゴリに対応するには、コントローラ外部にお客様が安全回路を設置する必要があります。

機種一覧

型式

MSEL 4
タイプシリーズ 接続軸数 電源電圧標準

I/O種類
拡張I/O
種類

簡易
アブソユニット

本体取付
仕様

I/O ケー
ブル長

（1軸目内） （2～4軸目内容）

1 1軸仕様

2 2軸仕様

3 3軸仕様

4 4軸仕様

モータ種類 モータ種類オプション オプションエンコー
ダ種類

エンコー
ダ種類

B ブレーキ

B ブレーキ

WAI バッテリレスアブソ仕様
インクリメンタル仕様

SA 簡易アブソリュート仕様

※�バッテリレスアブソ・インクリと簡易アブソの混
在はできません。簡易アブソを使用する場合は全
軸簡易アブソになります。

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

4 AC100～230

ABB アブソバッテリボックス付属

ABBN アブソバッテリボックスなし

無記入 バッテリレスアブソもしくは
インクリメンタル

※�簡易アブソ仕様「SA」を選択した場合は必ず
ABB/ABBNを選択してください。

無記入 ねじ固定仕様

DN DINレール取付仕様
WAI バッテリレスアブソ仕様

インクリメンタル仕様

SA 簡易アブソリュート仕様

※�バッテリレスアブソ・インクリと簡易アブソの混
在はできません。簡易アブソを使用する場合は全
軸簡易アブソになります。

PC 標準タイプ

PG 安全カテゴリ対応タイプ

20P 20□

20SP 20□

28P 28□

28SP 28□

35P 35□

42P 42□

42SP 42□

56P 56□

20P 20□

20SP 20□

28P 28□

28SP 28□

35P 35□

42P 42□

42SP 42□

56P 56□

NP NPN仕様

PN PNP仕様

E 未使用

NP 拡張PIOボード
（NPN仕様）

PN 拡張PIOボード
（PNP仕様）

DV DeviceNetボード

DV2 DeviceNetボード
（二股コネクタ付属）

CC CC－Linkボード

CC2 CC－Linkボード
（二股コネクタ付属）

PR PROFIBUS-DPボード

EP EtherNet/IPボード

EC EtherCAT接続仕様

PRT PROFINET�IO接続仕様

SE1 RS232C接続ボード

SE2 RS485接続ボード

IA IAネット接続ボード
※�DV2、CC2選択時は、分岐配線用の二股コネクタが付属されます。
※EIOU（6-245ページ参照）を使用する際には、IAネット接続ボードが必要です。

ロボシリンダ用

ご注意

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈28SP対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「28SP」
　…RCP2-RA3C

（例）20P：20□パルスモータ対応 （例）20P：20□パルスモータ対応



MSEL　5-328

お問合せは
0800-888-0088 MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-327　MSEL

MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

AC100～230V

保護接地

電磁接触器

PLC

〈接続可能アクチュエータ〉�

非常停止スイッチ

イネーブルスイッチ

付属品

拡張PIO/各種フィールドネットワーク

拡張PIO仕様時に付属

付属品

オプション

ダミープラグ
（6-201ページ参照）

〈型式：DP-4S〉
（MSEL-PGに付属/

IA-101-X-USBSに付属）

付属品
PIOフラットケーブル
（6-203ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準2m

PIOフラットケーブル
（6-203ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準2m

※非常停止スイッチ、イネーブルスイッチ、電磁接
　触器等は、必要に応じて配線してください。出荷
　時設定（短絡処理）でも動作可能です。

コネクタ変換ケーブル
（6-201ページ参照）
〈型式：CB-SEL-SJS002〉
（TB-01-SJ/
IA-101-X-MW-JSに付属）

パソコン対応ソフト
（6-201ページ参照）
〈型式：IA-101-X-MW-JS〉
（RS232Cケーブル
＋コネクタ変換ケーブル付）
〈型式：IA-101-X-USBS〉
（USBケーブル+ダミープラグ付）

ティーチングボックス
（6-201ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉
※対応バージョン
　PC/PG：Ver.1.10以降

※対応バージョン
　PC/PG：Ver.12.00.01.00以降

アクチュエータに付属

アクチュエータ　RCP2シリーズ

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-203ページ参照）

〈型式：CB-PSEP-MPA□□□〉
標準1m/3m/5m

アクチュエータに付属

アクチュエータ　RCP3シリーズ

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-203ページ参照）

〈型式：CB-APSEP-MPA□□□〉
標準1m/3m/5m

アクチュエータに付属

アクチュエータ
RCP4シリーズ

アクチュエータ
RCP5シリーズ

アクチュエータ
RCP6シリーズ

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-202ページ参照）
〈型式：CB-CA-MPA□□□〉
〈型式：CB-CA-MPA□□□-RB〉
標準1m/3m/5m

アクチュエータに付属

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-202ページ参照）
〈型式：CB-CAN-MPA□□□〉
〈型式：CB-CAN-MPA□□□-RB〉
標準1m/3m/5m

アクチュエータに付属

アクチュエータ　RCP2小型ロータリ

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-203ページ参照）

〈型式：CB-RPSEP-MPA□□□〉
標準1m/3m/5m

AC100～230V

保護接地

電磁接触器

接続可能アクチュエータ〉

付属品
PIOフラットケーブル
（6-203ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準2m

システム構成

付属品
接続ケーブル
〈型式：CB-MSEL-AB005〉

（MSEL-ABBに付属）

アブソバッテリボックス
（6-201ページ参照）
〈型式：MSEL-ABB〉

（MSEL-PC/PGのみ）

交換用バッテリ
（6-201ページ参照）
〈型式：AB-7〉

オプション

オプション

※SA3/RA3以外

アクチュエータに付属

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-202ページ参照）
〈型式：CB-CAN-MPA□□□〉
〈型式：CB-CAN-MPA□□□-RB〉
標準1m/3m/5m

※�コントローラ型式で簡
易アブソリュートタイ
プを選択した場合はア
ブソバッテリボックス
が付属されます。（寸法
は6-200ページ参照）

リモートI/Oユニット
（6-245ページ参照）
〈型式：EIOU-1-□-□〉

リモートI/Oユニット
（6-245ページ参照）
〈型式：EIOU-1-□-□〉

オプション



MSEL　5-328

お問合せは
0800-888-0088 MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-327　MSEL

MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

IXP（パワーコンスカラ）用

名称 パワーコンスカラ用コントローラ

外観

タイプ名 PCX3 PGX3 PCX4 PGX4

種類 3軸標準仕様 3軸安全カテゴリ
対応仕様 4軸標準仕様 4軸安全カテゴリ

対応仕様
標準価格 （※） ― ― ― ―

接続アクチュエータ IXP�3軸仕様 IXP�3軸仕様＋付加軸（グリッパ付仕様も含む）�
IXP�4軸仕様

標準I/O NPN、PNP（16IN/16OUT）
ポジション点数 30,000

電源電圧 単相AC100～230V

機種一覧

型式

※付加軸は、コントローラタイプが4軸、
　スカラタイプが3軸（グリッパなし）の場合のみ選択可能です。

MSEL

※�原点確認センサは、スカラ3軸仕様でインクリ
メンタルの付加軸を使用する場合のみ選択が
可能です。

※�□には下記の記号が入ります。
　N：標準仕様
　C：クリーン仕様
　W：防塵・防滴仕様

※�アーム長550/650のみ
選択できます。搬送物が
4kg以上の時は必ず選択
してください。

WAI
エンコーダ
種類

スカラ内容 付加軸内容

WAI
エンコーダ
種類

4
電源
電圧

コントローラ
タイプ

標準
I/O種類

スカラ
タイプ

PIOケーブル
種類

拡張
I/O種類

本体取付
仕様

モータ
種類

オプ
ション

オプ
ション

PCX3 3軸標準仕様

PGX3 3軸安全カテゴリ対応仕様

PCX4 4軸標準仕様

PGX4 4軸安全カテゴリ対応仕様 （無記入） ねじ固定仕様

DN DINレール取付仕様

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

NP NPN仕様

PN PNP仕様

4 AC100～230V

E 未使用

NP 拡張PIOボード（NPN仕様）

PN 拡張PIOボード（PNP仕様）

DV DeviceNetボード

DV2 DeviceNetボード
（二股コネクタ付属）

CC CC-Linkボード

CC2 CC-Linkボード
（二股コネクタ付属）

PR PROFIBUS-DPボード

EP EtherNet/IPボード

EC EtherCAT接続仕様

PRT PROFINET�IO接続仕様

SE1 RS232C接続ボード

SE2 RS485C接続ボード

IA IAネット接続ボード

3N1808 IXP-3N1808用
4N1808 IXP-4N1808用
3N2508 IXP-3N2508用
4N2508 IXP-4N2508用
3N2508GM IXP-3N2508GM用
3□3515 IXP-3□3515用
4□3515 IXP-4□3515用
3N3515GM IXP-3N3515GM用
3N3510GL IXP-3N3510GL用
3□4515 IXP-3□4515用
4□4515 IXP-4□4515用
3N4515GM IXP-3N4515GM用
3N4510GL IXP-3N4510GL用
3□5520 IXP-3□5520用
4□5520 IXP-4□5520用
3N5515GL IXP-3N5515GL用
3N5515GW IXP-3N5515GW用
3□6520 IXP-3□6520用
4□6520 IXP-4□6520用
3N6515GL IXP-3N6515GL
3N6515GW IXP-3N6515GW用

（無記入） オプション無し

B ブレーキ

HS 原点確認センサ（※）

B ブレーキ

※�CC2、DV2選択時は、分岐配線用の二股コネクタが�
付属されます。

※�EIOU（6-245ページ参照）を使用する際には、�
IAネット接続ボードが必要です。

20P 20□

20SP 20□

28P 28□

28SP 28□

35P 35□

42P 42□

42SP 42□

56P 56□

ご注意

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータの
モータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータの
モータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、
選定の際はご注意ください。
〈28SP対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「28SP」
　…RCP2-RA3C

（例）20P：20□パルスモータ対応



MSEL　5-330

お問合せは
0800-888-0088 MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-329　MSEL

MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

AC100～230V

保護接地

電磁接触器

〈接続可能アクチュエータ〉�
※MSEL-PCX/PGXはIXP3軸仕様時に接続が可能

非常停止スイッチ

イネーブルスイッチ

付属品/オプション

拡張PIO/各種フィールドネットワーク

拡張PIO仕様時に付属

付属品/オプション

オプション

ダミープラグ
（6-201ページ参照）

〈型式：DP-4S〉
（MSEL-PG/PGXに付属/
IA-101-X-USBSに付属）

付属品
PIOフラットケーブル
（6-203ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準2m

PIOフラットケーブル
（6-203ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準2m

※非常停止スイッチ、イネーブルスイッチ、電磁接
　触器等は、必要に応じて配線してください。出荷
　時設定（短絡処理）でも動作可能です。

コネクタ変換ケーブル
（6-201ページ参照）
〈型式：CB-SEL-SJS002〉
（TB-01-SJ/
IA-101-X-MW-JSに付属）

パソコン対応ソフト
（6-201ページ参照）
〈型式：IA-101-X-MW-JS〉
（RS232Cケーブル
＋コネクタ変換ケーブル付）
〈型式：IA-101-X-USBS〉
（USBケーブル+ダミープラグ付）

ティーチングボックス
（6-201ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉
※対応バージョン
　PC/PG：Ver.1.10以降
　PCX/PGX：Ver.1.02以降

※対応バージョン
　PC/PG：Ver.12.00.01.00以降
　PCX/PGX：Ver.11.00.00.00以降

アクチュエータに付属

アクチュエータ　RCP2シリーズ

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-203ページ参照）

〈型式：CB-PSEP-MPA□□□〉
標準1m/3m/5m

アクチュエータに付属

アクチュエータ　RCP3シリーズ

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-203ページ参照）

〈型式：CB-APSEP-MPA□□□〉
標準1m/3m/5m

アクチュエータに付属

アクチュエータ
RCP4シリーズ

アクチュエータ
RCP5シリーズ

アクチュエータ
RCP6シリーズ

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-202ページ参照）
〈型式：CB-CA-MPA□□□〉
〈型式：CB-CA-MPA□□□-RB〉
標準1m/3m/5m

アクチュエータに付属

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-202ページ参照）
〈型式：CB-CAN-MPA□□□〉
〈型式：CB-CAN-MPA□□□-RB〉
標準1m/3m/5m

アクチュエータに付属

アクチュエータ　RCP2小型ロータリ

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-203ページ参照）

〈型式：CB-RPSEP-MPA□□□〉
標準1m/3m/5m

AC100～230V

保護接地

電磁接触器

接続可能アクチュエータ〉
※MSEL-PCX/PGXはIXP3軸仕様時に接続が可能

システム構成

付属品
接続ケーブル
〈型式：CB-MSEL-AB005〉

（MSEL-ABBに付属）

アブソバッテリボックス
（6-201ページ参照）
〈型式：MSEL-ABB〉

（MSEL-PC/PGのみ）

交換用バッテリ
（6-201ページ参照）
〈型式：AB-7〉

スカラロボットに付属
モータエンコーダ

一体型ケーブル
（6-202ページ参照）

〈型式：CB-CAN-MPA□□□〉
標準1m/3m/5m
※スカラロボットは

PCX/PGXにのみ接続可

オプション

オプション

※SA3/RA3以外

アクチュエータに付属

モータエンコーダ一体型ケーブル
（6-202ページ参照）
〈型式：CB-CAN-MPA□□□〉
〈型式：CB-CAN-MPA□□□-RB〉
標準1m/3m/5m

PLC

付属品
PIOフラットケーブル
（6-203ページ参照）
〈型式：CB-PAC-PIO020〉
標準2m

リモートI/Oユニット
（6-245ページ参照）
〈型式：EIOU-1-□-□〉

リモートI/Oユニット
（6-245ページ参照）
〈型式：EIOU-1-□-□〉

オプション

※�コントローラ型式で簡
易アブソリュートタイ
プを選択した場合はア
ブソバッテリボックス
が付属されます。（寸法
は6-200ページ参照）



MSEL　5-330

お問合せは
0800-888-0088 MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-329　MSEL

MSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

MEMO 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



XSEL　5-332

お問合せは
0800-888-0088 XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-331　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

機種一覧／価格

単軸ロボット / 直交ロボット / リニアサーボ /
RCS3/RCS2 シリーズ用
プログラムコントローラ

サーボモータのアクチュエータが動作可能な多軸プログラムコントローラ。最大 8 軸の同時制御が可能です。

タイプ名 RA SA P/PCT （※1） Q/QCT （※1）

外観

種類 標準仕様 安全カテゴリ対応 標準仕様 安全カテゴリ対応

最大制御軸数 8軸 6軸

ポジション点数
最大55000ポジション

（ 軸数により変化します。                          ） 詳細は、仕様表（6-213）をご確認ください
20000ポジション

プログラム数 255 128

プログラムステップ数 20000 9999

接続可能合計W数 単相1600W／三相2400W 単相1600W／三相2400W

モータ電源電圧 単相AC200V/230V　±10%
三相AC200V/230V　±10%

単相AC200V/230V　±10%
三相AC200V/230V　±10%

制御電源電圧 単相AC200V/230V　±10% 単相AC200V/230V　±10%

安全カテゴリ （※2） B 4対応可能 B 4対応可能

海外規格 CE CE

拡張モーション制御機能 最大32軸追加制御可能
（MECHATROLINKⅢに対応した弊社コントローラーに限る）

最大16軸追加制御可能
（パルス列制御に対応した弊社コントローラーに限る）

通信ポート

Ethernet 標準搭載 ： 10/100/1000BASE-T（RJ-45） オプションボード対応 ： 10/100BASE-T（RJ-45）

USB2.0 標準搭載 ： USB2.0（Mini-B） −

汎用RS232C
通信ポート 1チャンネル （最大230.4ｋｂｐｓ） 2チャンネル （最大115.2ｋｂｐｓ）

（※1） PCT/QCTタイプは、高速軸（CT4）用のコントローラです。
（※2） 安全カテゴリに対応するには、コントローラ外部にお客様が安全回路を設置する必要があります。

標準価格の一例
※ 機器構成により価格が異なります。 

詳細はお問い合わせください。

コントローラー機器構成
接続アクチュエーター ： 200Wインクリメンタルタイプアクチュエーター×4軸 
電源電圧 ： 単相200V、オプション ： 入力32/出力16（NPN)I/O付、ブレーキ無仕様

XSEL-RA XSEL-SA XSEL-P XSEL-Q

− − − −

HP リンク _コントローラ先頭 P

詳細は、第6巻・6-205ページ参照



XSEL　5-332

お問合せは
0800-888-0088 XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-331　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

型　式

コントローラタイプ別型式例

【XSEL-RA/SAタイプ】

【XSEL-RA/SAタイプ】

【XSEL-P/Qタイプ】

XSEL -  -  -    -（   ） -      -    -  - 

XSEL  -   RA  -  4  -  200A - 100A - 60A - 30A  -  EPDV  -  N1E  -  2  -  3

XSEL  -  P  -  4  -  200A - 100A - 60A - 30A  -  CC - N1 - N1N1E  -  2  -  3

シリーズ

シリーズ

シリーズ

タイプ

タイプ

タイプ

接続軸数

軸数

軸数

ネットワーク専用スロット
（スロット1）（スロット2）

I/Oスロット
（スロット1）（スロット2）

ネットワーク専用
スロット1/2

ネットワーク
専用スロット1

スロット
1/2

スロット1 スロット2/3/4※

I/Oスロット内容

I/Oスロット内容

I/O
ケーブル長

I/O
ケーブル長

I/O
ケーブル長

（1軸目内容） （2〜8軸目内容）

モータ
種類

接続アクチュエータモータW数、エンコーダ種類

接続アクチュエータモータW数、エンコーダ種類

電源
電圧

電源
電圧

電源
電圧

エンコーダ
種類

オプ
ション

モータ
種類

エンコーダ
種類

オプ
ション

（※）�ネットワーク専用スロットは、スロット1〜スロット2で選択可能な�
ボードが決まっています。決められた中から１枚を選択して�
記号を記入してください。

（※）ネットワーク専用スロットとI/Oスロットは併用可能です。

（※）I/Oスロットで入出力
ボード（N□/P□）を
選択しない場合は、�
I/Oケーブル長の記号
を0（ケーブルなし）と
してください。

※Ethernet/IP仕様は、�
Ethernetに対応できます。

※単軸／直交ロボット選定時の注意点
　XSEL-RA／SAタイプに接続可能な単軸／直交ロボットの合計W数は、三相仕様が2400W、単相仕様が1600Wになります。
　1軸の最大Ｗ数は750Wですが、各軸の合計W数が規定のW数を超えないようご注意ください。

E 未使用

EP EtherNet/IP

EC EtherCAT

E 未使用

DV DeviceNet

CC CC-Link

PR PROFIBUS-DP

1 1軸仕様 5 5軸仕様

2 2軸仕様 6 6軸仕様

3 3軸仕様 7 7軸仕様

4 4軸仕様 8 8軸仕様

RA 標準タイプ

SA 安全カテゴリ対応タイプ

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

2 単相AC200Ｖ

2L リニア専用
単相AC200Ｖ

3 三相AC200Ｖ

3L リニア専用
三相AC200Ｖ

12 12W 150 150W

20 20W 200 200W

30D 30W 200S 200W

30R 30W 400 400W

60 60W 600 600W

100 100W 750 750W

100S 100W

E 未使用 P1 入力32/出力16（PNP）

N1 入力32/出力16（NPN） P2 入力16/出力32（PNP）

N2 入力16/出力32（NPN） P3 入力48/出力48（PNP）

N3 入力48/出力48（NPN）

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A アブソリュート仕様

G 擬似アブソ

AI インデックスアブソ

AM 多回転アブソ

B ブレーキ付仕様

C クリープセンサ仕様

HA 高加減速仕様

L 原点センサ／LS対応

M マスター軸指定

S スレーブ軸指定

下記は各タイプ別コントローラ型式例になります。
I／Oスロット内容の詳細については、5-336ページの「コントローラタイプ別装着可能Ｉ／Ｏ種類」表をご参照ください。

（注） 複数のオプションを選択される場合は、アルファベット順にご記入ください。（例、ブレーキ＋原点センサ→ BL）

（注）（注）

ご注意
基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「30D」…RS以外の30Wアクチュエータ
●コントローラモータ種類「30R」…RS
●コントローラモータ種類「200S」…DD-LT18□、DDA-LT18C、DDCR-LT18□、DDACR-LT18C

（例）12：12Wサーボモータ対応

ご注意	 XSEL-RA/SAタイプでは、以下の機種が接続できません。
 ●LSAシリーズ ●RCS2-SRA7/SRGS7/SRGD7
 ●RCS2-□□5N（インクリメンタル） ●NS-SXM□/SZM□（インクリメンタル）
 ●サーボプレス ●RCS3-CT□



XSEL　5-334

お問合せは
0800-888-0088 XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-333　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

【XSEL-P/Q】 （注） 複数のオプションを選択される場合は、アルファベット順にご記入ください。（例、ブレーキ＋原点センサ→ BL）

ご注意
XSEL-P/Qの5軸、6軸目は、以下の機種が接続できません。
●LSAシリーズ
●RCS2-SRA7/SRGS7/SRGD7
●RCS2-□□5N（インクリメンタル）
●NS-SXM□/SZM□（インクリメンタル）
●サーボプレス

型　式

X S E L
（注） （注）

( )
シリーズ タイプ 接続軸数

モータ種類 エンコーダ種類オプション モータ種類 エンコーダ種類オプション
I/Oケーブル長 電源電圧

標準I/O 拡張I/O
（スロット1） （スロット2）（スロット3）（スロット4）

未記入未使用

DV DeviceNet接続ボード

CC CC-Link接続ボード

PR PROFIBUS-DP接続ボード

EP EtherNet/IP接続ボード1 1軸仕様

2 2軸仕様

3 3軸仕様

4 4軸仕様

5 5軸仕様

6 6軸仕様 WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A アブソリュート

G 擬似アブソ

AI インデックスアブソ

AM 多回転アブソ

N1 入力32／出力16（NPN）

E 未使用

N2 入力16／出力32（NPN）

N3 入力48／出力48（NPN）

P1 入力32／出力16（PNP）

P2 入力16／出力32（PNP）

P3 入力48／出力48（PNP）

MC パルス入出力ボード（※）

S 拡張I／Oベース付

2 単相AC200V

3 三相AC200V

2L リニア専用単相AC200V

3L リニア専用三相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

P 標準タイプ

Q 安全カテゴリ対応タイプ
WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A アブソリュート

G 擬似アブソ

AI インデックスアブソ

AM 多回転アブソ

（1軸目内容） （2～6軸目内容） ネットワーク
専用スロット

※2～6軸の表記は使用する軸数に依存します。

B ブレーキ

C クリープセンサ

HA 高加減速仕様

L 原点センサ／LS対応

M マスター軸指定

S スレーブ軸指定

B ブレーキ

C クリープセンサ

HA 高加減速仕様

L 原点センサ／LS対応

M マスター軸指定

S スレーブ軸指定

※拡張I/Oを使用しない場合は、スロット２から
スロット4までE（未使用）を記入して下さい。
　拡張I/Oを使用する場合は、左記の拡張
I/Oの記号を装着したいスロットの位置に
記入して下さい。
　拡張I/Oが指定された場合は、コントローラ
の筐体が拡張I/Oベース付となります。
　（P592、593参照）
　最初は拡張I/Oを使わず後から追加する場
合は、筐体だけI/O拡張ボード付にして型
式はスロット２からスロット4までＳを記入して
下さい。

※リニアサーボアクチュエータ
を動作する場合は2L、3Lの
記号をご記入下さい。

　それ以外は2、3の記号をご
記入下さい。

※標準I/O、拡張I/Oで入出力ボード
　（N□/P□）を選択しない場合は、
　I/Oケーブル長の記号を
　O（ケーブルなし）として下さい。

※拡張I/Oは装着せず拡張I/Oベースのみ
　装着する場合は、右のようになります。

※拡張I/Oに対して最大2枚装着可能です。

拡張I/O

S SS
（スロット2）（スロット3）（スロット4）

※EtherNet/IP仕様は、
　EtherNetに対応できます。

（例）12：12Wサーボモータ対応

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「30D」…RS以外の30Wアクチュエータ
●コントローラモータ種類「30R」…RS
●コントローラモータ種類「200S」…DD-LT18□、DDA-LT18C、DDCR-LT18□、DDACR-LT18C

ご注意

20 20W

30D 30W

30R 30W

60 60W

150 150W

200S 200W

100 100W

100S 100W

300S 300W

400 400W

600 600W

750 750W

1000 1000W

12 12W

200 200W

（例）12：12Wサーボモータ対応

20 20W

30D 30W

30R 30W

60 60W

150 150W

200S 200W

100 100W

100S 100W

300S 300W

400 400W

600 600W

750 750W

1000 1000W

12 12W

200 200W
（6-216、217ページ参照）



XSEL　5-334

お問合せは
0800-888-0088 XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-333　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

400A 60AB 60AL 3
I/Oケーブル長 電源電圧標準I/O 拡張I/O

未記入 未使用
DV DeviceNet接続ボード
CC CC-Link接続ボード
PR PROFIBUS-DP接続ボード
EP EtherNet/IP接続ボード

400A 400Wアブソリュート

60AB
60W
アブソリュート
ブレーキ付き

60AL
60W
アブソリュート
リミットスイッチ付 N1 入力32／出力16（NPN）

E 未使用

N2 入力16／出力32（NPN）
N3 入力48／出力48（NPN）
P1 入力32／出力16（PNP）
P2 入力16／出力32（PNP）
P3 入力48／出力48（PNP）
S 拡張I／Oベース付

3 三相AC200VPCT 標準タイプ

QCT 安全カテゴリ対応タイプ

12A ※2 12W
12WAI ※1 12W

20WAI ※1 20W
20A ※2 20W

30DWAI ※1 30W
30DA ※2 30W
30RWAI ※1 30W
30RA ※2 30W

X S E L 400A
シリーズ タイプ 接続軸数 1軸目内容 4軸目内容 5軸目内容 6軸目内容3軸目内容

400A
2軸目内容 ネットワーク

※拡張I/Oを使用しない場合は、スロット２
からスロット4までE（未使用）を記入してく
ださい。
　拡張I/Oを使用する場合は、上記の拡張
I/Oの記号を装着したいスロットの位置
に記入してください。
　拡張I/Oが指定された場合は、コントロー
ラの筐体が拡張I/Oベース付となります。
　最初は拡張I/Oを使わず後から追加する
場合は、筐体だけI/O拡張ボード付にし
て型式はスロット２からスロット4までＳを
記入してください。

※標準I/O、拡張I/Oが全てE（未
使用）又はS（拡張I/Oベース
付）の場合は、I/Oケーブル長
は0（ケーブルなし）となります。

※CT4のみ動作の場合は5軸
仕様となります。

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

400A 400Wアブソリュート

400A 400Wアブソリュート

5 5軸仕様
6 6軸仕様

＜直交4軸+回転軸付仕様＞

※EtherNet/IP仕様は、EtherNetに対応できます。

（注）6軸目のW数は30Wが上限となります。
　  （それ以上は電源容量の関係で動作が
　  出来ませんのでご注意ください）
※1  バッテリレスアブソ／インクリメンタル
※2  アブソリュート

モータ種類の記載方法は、

下記            をご確認ください。ご注意

400A 60AB 12APAR 3
I/Oケーブル長 電源電圧標準I/O 拡張I/O

未記入 未使用
DV DeviceNet接続ボード
CC CC-Link接続ボード
PR PROFIBUS-DP接続ボード
EP EtherNet/IP接続ボード

※EtherNet/IP仕様は、EtherNetに対応できます。

400A 400Wアブソリュート

60AB
60W
アブソリュート
ブレーキ付き

12APAR 12Wアブソリュート
N1
E

N2
N3
P1
P2
P3
S

3 三相AC200VPCT 標準タイプ

QCT 安全カテゴリ対応タイプ

X S E L 400A
シリーズ タイプ 接続軸数 1軸目内容 4軸目内容 5軸目内容 6軸目内容3軸目内容

400A
2軸目内容 ネットワーク

※拡張I/Oを使用しない場合は、スロット２
からスロット4までE（未使用）を記入してく
ださい。
　拡張I/Oを使用する場合は、上記の拡張
I/Oの記号を装着したいスロットの位置
に記入してください。
　拡張I/Oが指定された場合は、コントロー
ラの筐体が拡張I/Oベース付となります。
　最初は拡張I/Oを使わず後から追加する
場合は、筐体だけI/O拡張ボード付にし
て型式はスロット２からスロット4までＳを
記入してください。

※標準I/O、拡張I/Oが全てE（未
使用）又はS（拡張I/Oベース
付）の場合は、I/Oケーブル長
は0（ケーブルなし）となります。

※CT4のみ動作の場合は5軸
仕様となります。

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

400A 400Wアブソリュート

400A 400Wアブソリュート

5 5軸仕様
6 6軸仕様

＜直交4軸+ピック＆ロータリ仕様＞

入力32／出力16（NPN）
未使用

入力16／出力32（NPN）
入力48／出力48（NPN）
入力32／出力16（PNP）
入力16／出力32（PNP）
入力48／出力48（PNP）
拡張I／Oベース付

12A ※2 12W
12WAI ※1 12W

20WAI ※1 20W
20A ※2 20W

30DWAI ※1 30W

モータ種類の記載方法は、

下記            をご確認ください。ご注意

（注）6軸目のW数は60Wが上限となります。
　  （それ以上は電源容量の関係で動作が
　  出来ませんのでご注意ください）
※1  バッテリレスアブソ／インクリメンタル
※2  アブソリュート

30DA ※2 30W
30RWAI ※1 30W
30RA ※2 30W
60WAI ※1 60W
60A ※2 60W

3

※CT4のみ動作の場合は4軸
仕様となります。

400A 60AB
I/Oケーブル長 電源電圧標準I/O 拡張I/O

未記入 未使用
DV DeviceNet接続ボード
CC CC-Link接続ボード
PR PROFIBUS-DP接続ボード
EP EtherNet/IP接続ボード

※EtherNet/IP仕様は、EtherNetに対応できます。

400A 400Wアブソリュート

60AB
60W
アブソリュート
ブレーキ付き

N1 入力32／出力16（NPN）
E 未使用

N2 入力16／出力32（NPN）
N3 入力48／出力48（NPN）
P1 入力32／出力16（PNP）
P2 入力16／出力32（PNP）
P3 入力48／出力48（PNP）
S 拡張I／Oベース付

3 三相AC200VPCT 標準タイプ

QCT 安全カテゴリ対応タイプ

（注）5軸目、6軸目の合計W数は100Wが
　  上限となります。
　  （それ以上は電源容量の関係で動作が
　  出来ませんのでご注意ください）
※1  バッテリレスアブソ／インクリメンタル
※2  アブソリュート

X S E L 400A
シリーズ タイプ 接続軸数 1軸目内容 4軸目内容 5軸目内容

〔 〕
6軸目内容3軸目内容

400A
2軸目内容 ネットワーク

※拡張I/Oを使用しない場合は、スロット２
からスロット4までE（未使用）を記入してく
ださい。
　拡張I/Oを使用する場合は、上記の拡張
I/Oの記号を装着したいスロットの位置
に記入してください。
　拡張I/Oが指定された場合は、コントロー
ラの筐体が拡張I/Oベース付となります。
　最初は拡張I/Oを使わず後から追加する
場合は、筐体だけI/O拡張ボード付にし
て型式はスロット２からスロット4までＳを
記入してください。

※標準I/O、拡張I/Oが全てE（未
使用）又はS（拡張I/Oベース
付）の場合は、I/Oケーブル長
は0（ケーブルなし）となります。

0 ケーブルなし
2 2m（標準）
3 3m
5 5m

400A 400Wアブソリュート

400A 400Wアブソリュート

4 4軸仕様
5 5軸仕様
6 6軸仕様

＜直交4軸仕様＞

12A ※2 12W
12WAI ※1 12W

20WAI ※1 20W
20A ※2 20W

30DWAI ※1 30W
30DA ※2 30W

30RWAI ※1 30W
30RA ※2 30W
60WAI ※1 60W
60A ※2 60W
100WAI ※1 100W
100A ※2 100W

モータ種類の記載方法は、

下記            をご確認ください。ご注意

【XSEL-PCT/QCT】

型　式

■CT4シリーズ選定時の型式

※このコントローラは、高速軸（CT4）専用です。

ご注意
基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「30D」…RS以外の30Wアクチュエータ　　●コントローラモータ種類「30R」…RS
●コントローラモータ種類「200S」…DD-LT18□、DD-T18□、DDCR-LT18□、DDCR-T18□



XSEL　5-336

お問合せは
0800-888-0088 XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-335　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _ システム構成 P2

システム構成

PLC■XSEL-SA

パソコン対応ソフト
（6-222ページ参照） ※Ⓟ=PC側、Ⓒ=コントローラ側
ⓅRS232−ⒸRS232

〈型式：IA-101-XA-MW〉
ⓅUSB−ⒸRS232

〈型式：IA-101-X-USBMW〉
ⓅUSB−ⒸUSB/Ethernet

〈型式：IA-101-N〉
Ver.13.00.00.00以降にて対応

オプション

ティーチングボックス
（6-222ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

ダミープラグ
（6-221ページ参照）
〈型式：DP-2〉

オプション コントローラに付属

（非常停止）  スイッチ
5m

通信ケーブル
〈型式：CB-ST-A2MW050-EB〉

接続可能なアクチュエータ
〈各アクチュエータ製品ページ参照〉

モータケーブル
モータロボットケーブル
エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式で
ケーブル長を指定すれば
付属されます。

（6-235〜6-238ページ参照）

パソコン対応ソフトに付属

アクチュエータに付属

PIOケーブル
（6-238ページ参照）
〈型式：CB-X-PIO020〉
標準２m

（PIO仕様のコントローラに付属）

フィールドネットワーク
DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
EtherCAT
EtherNet/IP
EtherNet/IP仕様は
EtherNetに対応できます。

コントローラに付属

拡張モーション
（ケーブルはお客様にて用意） PCON/ACON/

SCON-CB
MCON

（メカトロリンクⅢ仕様）

※ 駆動源遮断回路の 
詳細はお問合せ 
ください。

回生ユニットケーブル 1m

ＲＢ＋

ＲＢ－

ＲＢ　ＯＵＴ

ＲＢ＋

ＲＢ－

ＲＢ　ＩＮ

回生ユニット

回生ユニットの
必要数の目安に
ついては6-221
ページをご覧ください。

回生ユニットに付属 ※電源を接続する際は必ず以下の
　フィルタ相当品を取り付けてください。
● ノイズフィルタ 推奨機種
　三相 TAC-20-683（メーカー COSEL）
　単相 NBH-20-432（メーカー COSEL）
● リングコア 推奨機種
　ESD-R-25（メーカー NECトーキン）
● クランプフィルタ 推奨機種
　制御電源用   ZCAT3035-1330（メーカー TDK）
　モータ電源用   RFC-H13（メーカー 北川工業）
● サージプロテクタ 推奨機種
　三相 R・A・V-781BXZ-4
　単相 R・A・V-781BWZ-2A（メーカー 岡谷電機産業）

■XSEL-RA PLC

パソコン対応ソフト
（6-222ページ参照） ※Ⓟ=PC側、Ⓒ=コントローラ側
ⓅRS232−ⒸRS232

〈型式：IA-101-X-MW〉
ⓅUSB−ⒸRS232

〈型式：IA-101-X-USBMW〉
ⓅUSB−ⒸUSB/Ethernet

〈型式：IA-101-N〉
Ver.13.00.00.00以降にて対応

オプション

ティーチングボックス
（6-222ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

ダミープラグ
（6-221ページ参照）
〈型式：DP-2〉

オプション コントローラに付属

（非常停止）  スイッチ
5m

通信ケーブル
〈型式：CB-ST-E1MW050-EB〉

接続可能なアクチュエータ
〈各アクチュエータ製品ページ参照〉

モータケーブル
モータロボットケーブル
エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式で
ケーブル長を指定すれば
付属されます。

（6-235〜6-238ページ参照）

パソコン対応ソフトに付属

アクチュエータに付属

PIOケーブル
（6-238ページ参照）
〈型式：CB-X-PIO020〉
標準２m

（PIO仕様のコントローラに付属）

フィールドネットワーク
DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
EtherCAT
EtherNet/IP
EtherNet/IP仕様は
EtherNetに対応できます。

コントローラに付属

拡張モーション
（ケーブルはお客様にて用意）

PCON/ACON/
SCON-CB
MCON

（メカトロリンクⅢ仕様）

回生ユニットケーブル 1m

ＲＢ＋

ＲＢ－

ＲＢ　ＯＵＴ

ＲＢ＋

ＲＢ－

ＲＢ　ＩＮ

回生ユニット

回生ユニットの
必要数の目安に
ついては6-221
ページをご覧ください。

回生ユニットに付属

I/O用電源
DC24V

※電源を接続する際は必ず以下の
　フィルタ相当品を取り付けてください。
● ノイズフィルタ 推奨機種
　三相 TAC-20-683（メーカー COSEL）
　単相 NBH-20-432（メーカー COSEL）
● リングコア 推奨機種
　ESD-R-25（メーカー NECトーキン）
● クランプフィルタ 推奨機種
　制御電源用   ZCAT3035-1330（メーカー TDK）
　モータ電源用   RFC-H13（メーカー 北川工業）
● サージプロテクタ 推奨機種
　三相 R・A・V-781BXZ-4
　単相 R・A・V-781BWZ-2A（メーカー 岡谷電機産業）

ブレーキ解除用
電源
DC24V

制御用電源
単相
AC200V／230V

モータ電源
三相／単相
AC200V／230V

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

I/O用電源
DC24V

ブレーキ解除用
電源
DC24V

制御用電源
単相
AC200V／230V

モータ電源
三相／単相
AC200V／230V



XSEL　5-336

お問合せは
0800-888-0088 XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-335　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

コントローラタイプ別装着可能 I/O種類
ＸＳＥＬコントローラはタイプによって装着可能な Ｉ／Ｏ（入出力）の内容が変わります。
下記表から希望するコントローラタイプに装着可能な Ｉ／Ｏ種類をご確認ください。
※下表の各スロットに記載されている記号の内容は、各コントローラ型式をご確認ください。

コントローラ
タイプ 外観

I/Oスロット別装着可能I/O
ネットワーク

専用
スロット1

ネットワーク
専用

スロット2
スロット

1
スロット

2
スロット

3
スロット

4

RAタイプ
SAタイプ

E
EP
EC

E
DV
CC
PR

E
N1
N2
N3
P1
P2
P3

E
N1
N2
N3
P1
P2
P3

（なし） （なし）

Pタイプ
Qタイプ

PCTタイプ
QCTタイプ

標準仕様

（なし）
DV
CC
PR
EP
ET

（なし）

E
N1
N2
N3
P1
P2
P3

（なし） （なし） （なし）

拡張
スロット付

仕様
（なし）

E
N1
N2
N3
P1
P2
P3
S

E
N1
N2
N3
P1
P2
P3
S

E
N1
N2
N3
P1
P2
P3
S

HP リンク _ システム構成 P1

システム構成

Qタイプのみ必要（Pタイプは不要です）

■XSEL-P/Q/PCT/QCT
接続可能なアクチュエータ
●XSEL-P/Q
　〈各アクチュエータ製品ページ参照〉
●XSEL-PCT/QCT
　CT4
※XSEL-P/Q/PCT/QCTタイプの
　5軸/6軸目は下記の機種は
　動作出来ませんのでご注意ください。
　LSAシリーズ、
　RCS2-RA7／SRA7／SRGS7／
　SRGD7、以下の機種のインクリメンタル
　仕様：RCS2-□□5N（細小型）シリーズ、
　NS-SXM□／SZM□

（非常停止）  スイッチ
5m

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

回生ユニットの必要数の目安に
ついては6-221ページをご覧
ください。

回生ユニット
※電源を接続する際は必ず以下のフィルタ相当品を取り付けてください。
● ノイズフィルタ 推奨機種 三相 TAC-20-683（メーカー COSEL）
  単相 NBH-20-432（メーカー COSEL）
● リングコア 推奨機種 ESD-R-25（メーカー NECトーキン）
● クランプフィルタ 推奨機種 制御電源用 ZCAT3035-1330（メーカー TDK）
  モータ電源用 RFC-H13（メーカー 北川工業）
● サージプロテクタ 推奨機種 三相 R・A・V-781BXZ-4
  単相 R・A・V-781BWZ-2A
  　　（メーカー 岡谷電機産業）

外部機器
PLC他

I/O
フラットケーブル
2m

（6-238ページ参照）

コントローラに付属

各種フィールド
ネットワーク接続
● Device Net
● CC-Link
● PROFIBUS-DP
● EtherNet/IP
  EtherNet/IP仕様は
  EtherNetに対応できます。

シリアル通信ポート
標準・RS232用2ch

ティーチングボックス
（6-222ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション

パソコン対応ソフト
RS232接続版

（6-222ページ参照）
〈型式：IA-101-X-MW〉
〈型式：IA-101-X-USBMW〉
                     （P/PCT用）

〈型式：IA-101-XA-MW〉
                     （Q/QCT用）

オプション

モータケーブル
モータロボットケーブル
エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を 
指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは1-269ページ〜参照

アクチュエータに付属

回生ユニットケーブル 1m
回生ユニットに付属 制御用電源

単相  AC200V ブレーキI/O
電源
DC24V

モータ駆動用電源
三相  AC200V（Qタイプ）

システムI/O
● 非常停止  
● イネーブル  
● システムレディ

通信ケーブル
〈型式：CB-ST-E1MW050-EB〉（P/PCT用）
〈型式：CB-ST-A2MW050-EB〉（Q/QCT用）

パソコン対応ソフトに付属

拡張I/O
● PIOボード
※ P/Qタイプで拡張

I/Oを付けた場合
はコントローラの
筐体が変更になり
ます。  

（上記「コントロー
ラタイプ別装着可
能I/O種類」参照）



XSEL　5-338

お問合せは
0800-888-0088 XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-337　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

スカラロボットが動作可能な多軸プログラムコントローラ。最大 6 軸の同時制御が可能です。

スカラロボット用
プログラムコントローラ

機種一覧

HP リンク _コントローラ先頭 P

タイプ名 RAX RAXD8 SAX SAXD8 PX QX

接続軸 スカラ1台/単軸・直交 スカラ2台接続用 スカラ1台/単軸・直交 スカラ2台接続用 スカラ1台/単軸・直交 スカラ1台/単軸・直交

外観

種類 標準仕様 安全カテゴリ対応 標準仕様 安全カテゴリ対応

最大制御軸数 8軸 6軸

ポジション点数 最大36666ポジション（4軸仕様）
（軸数により変化します。詳細は、仕様表（6-227）をご確認ください 20000ポジション

プログラム数 255 128

プログラムステップ数 20000 9999

接続可能合計W数 三相2400W 三相2400W

モータ電源電圧 三相AC200V/230V　±10% 三相AC200V/230V　±10%

制御電源電圧 単相AC200V/230V　±10% 単相AC200V/230V　±10%

安全カテゴリ （※1） B 4対応可能 B 4対応可能

海外規格 CE CE

ロボシリンダ
制御機能 （※2）

最大32軸追加制御可能
（MECHATROLINKⅢに対応した弊社コントローラーに限る） 最大16軸追加制御可能

通信
ポート

Ethernet 標準搭載 ： 10/100/1000BASE-T（RJ-45） オプションボード対応 ：  
10/100BASE-T（RJ-45）

USB2.0 標準搭載 ： USB2.0（Mini-B） −

汎用RS232C
通信ポート 1チャンネル （最大230.4ｋｂｐｓ） 2チャンネル （最大115.2ｋｂｐｓ）

（※1） 安全カテゴリに対応するには、コントローラ外部にお客様が安全回路を設置する必要があります。
（※2） 同期制御はできません。

標準価格の一例
※ 機器構成により価格が 

異なります。詳細は 
お問い合わせください。

コントローラー機器構成
接続アクチュエーター ： IX-NNN3515H 
電源電圧 ： 三相200V、オプション：入力32/出力16（NPN)I/O付

XSEL-RAX XSEL-RAXD8 XSEL-SAX XSEL-SAXD8 XSEL-PX XSEL-QX

− − − − − −

詳細は、第6巻・6-223ページ参照
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お問合せは
0800-888-0088 XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-337　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

【XSEL-RAX/SAXタイプ】　

【XSEL-RAXD8/SAXD8タイプ】　

※スカラロボット選定時の注意点
　1台目に接続するスカラロボットの種類によって、2台目に接続可能なスカラロボットが限定されます。
　詳細は6-230ページの「接続不可アクチュエータ」をご参照ください。

　

（※）ネットワーク専用スロットは、
　　選択可能なボードが決まっています。

（※）ネットワーク専用スロットとI/Oスロットは併用可能です。

XSEL -  -  -（   ）-        -   -  - 

XSEL -  -    -    -        -   -  - 

シリーズ

シリーズ

タイプ

タイプ

スカラロボット
本体タイプ

スカラロボット
本体タイプ1

ネットワーク専用スロット
（スロット1）（スロット2）　　　　

ネットワーク専用スロット
（スロット1）（スロット2）

I/Oスロット
（スロット1）（スロット2）

I/Oスロット
（スロット1）（スロット2）

I/O
ケーブル長

I/O
ケーブル長

（5〜8軸目内容）

モータ
種類

電源
電圧

電源
電圧

エンコーダ
種類

オプ
ション

スカラロボット
本体タイプ2

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

3 三相200Ｖ

NNN1205〜6030H 標準タイプ

NNN1205B〜1805B 標準超小型ブレーキオプション付

NNC1205〜6030H クリーンタイプ

NNC1205B〜1805B クリーンタイプ超小型ブレーキオプション付

NNW2515H〜6030H 防滴タイプ

TNN3015H〜3515H 壁掛けタイプ

UNN3015H〜3515H 壁掛けインバースタイプ

HNN5020H〜6020H 天吊タイプ

INN5020H〜6020H インバースタイプ

RAXD8 スカラ2台接続用

SAXD8 スカラ2台接続用
安全カテゴリ対応仕様

E 未使用

EP EtherNet/IP

EC EtherCAT

E 未使用

N1 入力32/出力16（NPN）

N2 入力16/出力32（NPN）

N3 入力48/出力48（NPN）

P1 入力32/出力16（PNP）

P2 入力16/出力32（PNP）

P3 入力48/出力48（PNP）

E 未使用

DV DeviceNet

CC CC-Link

PR PROFIBUS-DP

NNN1205〜8040H 標準タイプ TNN3015H〜3515H 壁掛けタイプ

NNN1205B〜1805B 標準超小型ブレーキオプション付 UNN3015H〜3515H 壁掛けインバースタイプ

NSN5016H〜6016H 高速タイプ HNN5020H〜8040H 天吊タイプ

NNC1205〜8040H クリーンタイプ INN5020H〜8040H インバースタイプ

NNC1205B〜1805B クリーンタイプ超小型ブレーキオプション付

NNW2515H〜8040H 防滴タイプ

B ブレーキ付仕様

C クリープセンサ仕様

HA 高加減速仕様

L 原点センサ／LS対応

M マスター軸指定

S スレーブ軸指定

RAX4 スカラ1台

RAX5 スカラ＋1軸

RAX6 スカラ＋2軸

RAX7 スカラ＋3軸

RAX8 スカラ＋4軸

SAX4 スカラ1台
安全カテゴリ対応仕様

SAX5 スカラ＋1軸
安全カテゴリ対応仕様

SAX6 スカラ＋2軸
安全カテゴリ対応仕様

SAX7 スカラ＋3軸
安全カテゴリ対応仕様

SAX8 スカラ＋4軸
安全カテゴリ対応仕様

E 未使用

EP EtherNet/IP

EC EtherCAT

E 未使用

DV DeviceNet

CC CC-Link

PR PROFIBUS-DP

E 未使用

N1 入力32/出力16（NPN）

N2 入力16/出力32（NPN）

N3 入力48/出力48（NPN）

P1 入力32/出力16（PNP）

P2 入力16/出力32（PNP）

P3 入力48/出力48（PNP）

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

3 三相200Ｖ

WAI バッテリレスアブソ
インクリメンタル

A アブソリュート

G 疑似アブソリュート

AI インデックスアブソ

AM 多回転アブソ

（※）ネットワーク専用スロットは、
　　選択可能なボードが決まっています。

（※）ネットワーク専用スロットとI/Oスロットは併用可能です。

注   IX-NNN又はNNCの1205/1505/1805タイプで 
ブレーキオプションを選択した場合は、 
IX本体タイプの型式をブレーキ付

（1205B/1505B/1805B）と表記してください。

注　IX-NNN又はNNCの1205/1505/1805タイプでブレーキオプションを選択した場合は、IX本体タイプの型式をブレーキ付（1205B/1505B/1805B）と表記してください。

12 12W 150 150W

20 20W 200 200W

30D DS用30W 200S リニア用200W

30R RS用30W 300 300W

60 60W 400 400W

100 100W 600 600W

100S リニア用100W 750 750W

ご注意
基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。

〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「30D」…RS以外の30Wアクチュエータ
●コントローラモータ種類「30R」…RS
●コントローラモータ種類「200S」…DD-LT18□、DD-T18□、DDCR-LT18□、DDCR-T18□

（例）12：12Wサーボモータ対応

※単軸ロボット選定時の注意点
　動作するスカラロボットの種類によって、接続可能な単軸ロボットの条件が変化します。
　詳細は6-230ページの「接続不可アクチュエータ」をご参照ください。

型　式



XSEL　5-340

お問合せは
0800-888-0088 XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-339　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

ご注意
XSEL-PX/QXの5軸、6軸目は、以下の機種が接続できません。
●LSAシリーズ
●RCS2-SRA7/SRGS7/SRGD7
●RCS2-□□5N（インクリメンタル）
●NS-SXM□/SZM□（インクリメンタル）

型　式

【XSEL-PX/QXタイプ】　

※5軸目／6軸目内容はPX5／QX5／PX6／QX6の時に記入します。
※アーム長700/800及び高速タイプの場合は、最大接続軸数が4軸（スカラのみ）となります。

XSEL ( )( )
シリーズ タイプ IX本体タイプ ネットワーク

専用スロットモータ種類 エンコーダ種類 オプション モータ種類 エンコーダ種類 オプション
I/Oケーブル長 電源電圧

標準I/O 拡張I/O
（スロット1） （スロット2）（スロット3）（スロット4）

B ブレーキ

C クリープセンサ

L 原点センサ／LS対応

M マスター軸指定

S スレーブ軸指定

B ブレーキ

C クリープセンサ

L 原点センサ／LS対応

M マスター軸指定

S スレーブ軸指定

20 20W

30D 30W

30R 30W

60 60W

150 150W

200S 200W

100 100W

100S 100W

400 400W

600 600W

750 750W

12 12W

200 200W

（例）12：12Wサーボモータ対応

基本的にモータ種類は接続するアクチュエータのモータ種類と同じ記号が入りますが、
一部のコントローラとアクチュエータのモータ種類が一致しない機種があります。
該当の機種を以下に記載しますので、選定の際はご注意ください。
〈30D・30R・200S対象アクチュエータ〉
●コントローラモータ種類「30D」…RS以外の30Wアクチュエータ
●コントローラモータ種類「30R」…RS
●コントローラモータ種類「200S」…DD-LT18□、DD-T18□、DDCR-LT18□、DDCR-T18□

ご注意

N1 入力32／出力16（NPN）

E 未使用

N2 入力16／出力32（NPN）

N3 入力48／出力48（NPN）

P1 入力32／出力16（PNP）

P2 入力16／出力32（PNP）

P3 入力48／出力48（PNP）

S 拡張I／Oベース付

未記入 未使用

DV DeviceNet接続ボード

CC CC-Link接続ボード

PR PROFIBUS-DP接続ボード

EP EtherNet/IP接続ボード

3 三相AC200V

0 ケーブルなし

2 2m

3 3m

5 5m

PX4 4軸タイプ

PX5 5軸タイプ

PX6 6軸タイプ

QX4 安全カテゴリ対応仕様4軸タイプ

QX5 安全カテゴリ対応仕様5軸タイプ

QX6 安全カテゴリ対応仕様6軸タイプ

（5軸目内容） （6軸目内容）

NNN1205～8040H 標準タイプ

NNN1205B～1805B 標準超小型ブレーキオプション付

NNC1205B～1805B クリーン対応超小型ブレーキオプション付

NSN5016H～6016H 高速タイプ

NNC1205～8040H クリーンルーム対応タイプ

NNW2515H～8040H 防滴タイプ

TNN3015H～3515H 壁掛けタイプ

UNN3015H～3515H 壁掛けインバースタイプ

HNN5020H～8040H 天吊タイプ

INN5020H～8040H インバースタイプ

注　IX-NNN又はNNCの1205／1505／
1805タイプでブレーキオプションを選
択した場合は、IX本体タイプの型式を
ブレーキ付（12 0 5 B／15 0 5 B／
1805B）と表記してください。

※標準I/O、拡張I/Oの内容については

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A

G

アブソリュート

疑似アブソリュート

AI

AM

インデックスアブソ

多回転アブソ

※拡張I/Oを使用しない場合は、スロッ
ト２からスロット4までE（未使用）
を記入してください。
　拡張I/Oを使用する場合は、左記の
拡張I/Oの記号を装着したいスロッ
トの位置に記入してください。

　拡張I/Oが指定された場合は、コン
トローラの筐体が拡張I/Oベース付
となります。

　最初は拡張I/Oを使わず後から追加
する場合は、筐体だけI/O拡張ボー
ド付にして型式はスロット２からス
ロット4までＳを記入してください。

例）スロット2に拡張I/Oを装着し残りのスロットは使わない場合
　　　XSEL-PX4-NNN1205-N1-N1EE-2-3

　  拡張I/Oは装着せず拡張I/Oベースのみ装着する場合
　　　XSEL-PX4-NNN1205-N1-SSS-2-3

※ネットワーク専用スロットでDV、CC、
　PR、EPを選択された場合は、
　I/Oケーブル長はO（ケーブルなし）を
　選択してください。

※EtherNet/IP仕様は、
　EtherNetに対応できます。

20 20W

30D 30W

30R 30W

60 60W

150 150W

200S 200W

100 100W

100S 100W

400 400W

600 600W

750 750W

12 12W

200 200W

（例）12：12Wサーボモータ対応

WAI バッテリレスアブソインクリメンタル

A

G

アブソリュート

疑似アブソリュート

AI

AM

インデックスアブソ

多回転アブソ

6-220ページをご参照ください。

（6-230ページ参照）
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RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

5-339　XSEL

XSEL　コントローラ

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ（
抜
粋
）

RCP6S

MCON
-C/LC

PCON
-CB/CFB

PCON

ACON-CB
DCON-CB

ACON
DCON

SCON
-CB

SCON-CB
（サーボプレス）

SCON
-LC

SCON
-CAL

MSCON

PSEL

ASEL

SSEL

MSEL

XSEL

XSEL
（スカラ）

HP リンク _システム構成

システム構成

QXタイプのみ必要
（PXタイプは不要です）

PIOケーブル
（6-238ページ参照）
〈型式：CB-X-PIO/PIOH020〉
標準２m

（PIO仕様のコントローラに付属）

フィールドネットワーク
DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
EtherCAT
EtherNet/IP
EtherNet/IP仕様は
EtherNetに対応できます。

コントローラに付属

外部機器
PLC他

I/O
フラットケーブル
2m

（6-238ページ参照）

コントローラに付属

各種フィールドネットワーク接続
● Device Net
● CC-Link
● PROFIBUS-DP
● EtherNet/IP
EtherNet/IP仕様は
EtherNetに対応できます。

モータケーブル
モータロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル長を 
指定すれば付属されます。
保守用ケーブルは1-269ページ〜参照

アクチュエータに付属

■XSEL-RAX/RAXD/SAX/SAXDタイプ

5m（非常停止）  スイッチ

ＲＢ＋

ＲＢ－

ＲＢ ＯＵＴ

ＲＢ＋

ＲＢ－

ＲＢ ＩＮ

ス カ ラ ロ ボ ッ ト の モ ー タ ケ ー ブ 
ル、エンコーダケーブルは、スカ 
ラ本体のタイプによって異なりま
す。詳細はスカラロボット本体仕 
様をご参照ください。

ご注意

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

ご注意
スカラロボットのモー
タケーブル、エンコー
ダケーブルは、スカラ
本体のタイプによって
異なります。詳細はス
カラロボット本体仕様
をご参照ください。

パソコン対応ソフト
（6-233ページ参照） ※Ⓟ=PC側、Ⓒ=コントローラ側
ⓅRS232−ⒸRS232

〈型式：IA-101-X-MW〉（RAX／RAXD用）
ⓅUSB−ⒸRS232

〈型式：IA-101-X-USBMW〉（RAX／RAXD用）
ⓅRS232−ⒸRS232

〈型式：IA-101-XA-MW〉（SAX／SAXD用）
ⓅUSB−ⒸUSB/Ethernet

〈型式：IA-101-N〉
Ver.13.00.00.00以降にて対応

オプション

ティーチングボックス
（6-233ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉
※ Ver1.30 

以降にて対応 ダミープラグ
（6-232ページ参照）
〈型式：DP-2〉

オプション

コントローラに付属

PLC

通信ケーブル
〈型式：CB-ST-E1MW050-EB〉（RAX／RAXD用）
〈型式：CB-ST-A2MW050-EB〉（SAX／SAXD用）

パソコン対応
ソフトに付属

拡張モーション
（ケーブルはお客様にて用意）

USB/Ethernetケーブル （ケーブルはお客様にて用意）

RAX/SAX
モータケーブル
モータロボットケーブル
エンコーダケーブル
エンコーダロボットケーブル
アクチュエータ型式でケーブル
長を指定すれば付属されます。

（6-235〜6-238ページ参照）

アクチュエータに付属

接続可能なアクチュエータ（5〜8軸目）
〈単軸ロボット、直交ロボット、リニアサーボ、
  RCS2/RCS3シリーズ〉

（注1） ブレーキ付きアクチュエータを接続する場合、
ブレーキ用電源+24Vの供給が必要です。

モータ電源 三相
AC200V／230V

ブレーキ解除用 （注1）
電源
DC24V

制御用電源 単相
AC200V／230V

I/O用電源
DC24V

回生抵抗ユニットケーブル 1m
回生抵抗ユニットに付属

オプション
回生抵抗ユニットの必要数の目安に
ついては6-232ページをご覧ください。

回生抵抗ユニット

RAX/SAX
●1〜4軸目：
　 IXシリーズ
RAXD/SAXD
●1〜8軸目：
　 IXシリーズ(2台)

PCON/ACON/
SCON-CB,MCON

（メカトロリンクⅢ仕様）

※電源を接続する際は必ず以下の
　フィルタ相当品を取り付けてください。
● ノイズフィルタ 推奨機種
　三相 TAC-20-683（メーカー COSEL）
　単相 NBH-20-432（メーカー COSEL）
● リングコア 推奨機種
　ESD-R-25（メーカー NECトーキン）
● クランプフィルタ 推奨機種
　制御電源用 ZCAT3035-1330（メーカー TDK）
　モータ電源用 RFC-H13（メーカー 北川工業）
● サージプロテクタ 推奨機種
　三相 R・A・V-781BXZ-4
　単相 R・A・V-781BWZ-2A
　（メーカー 岡谷電機産業）

※ 駆動源遮断回路の詳細は 
お問合せください。

※ SAX／SAXDのみ必要 
（RAX／RAXDは不要です）

■XSEL-PX/QXタイプ

接続可能なアクチュエータ（5、6軸目）
（各アクチュエータ製品ページ参照）
※ XSEL-PX/QXタイプの5軸/6軸目は 

下記の機種は動作出来ませんので 
ご注意ください。 
LSAシリーズ、 
RCS2-RA7／SRA7/SRGS7/SRGD7、

以下の機種のインクリメンタル仕様：
　 RCS2-□□5N（細小型）シリーズ、 

NS-SXM□／SZM□

シリアル通信ポート
標準・RS232用2ch

ティーチングボックス
（6-233ページ参照）
〈型式：TB-02-□〉

オプション
パソコン対応ソフト
RS232接続版

（6-233ページ参照）
〈型式：IA-101-X-MW〉（PX用）
〈型式：IA-101-X-USBMW〉（PX用）
〈型式：IA-101-XA-MW〉（QX用）

オプション

（非常停止）  スイッチ
5m

通信ケーブル
〈型式：CB-ST-E1MW050-EB〉（PX用）
〈型式：CB-ST-A2MW050-EB〉（QX用）

パソコン対応ソフトに付属

制御用電源
単相  AC200V

モータ駆動用電源
三相  AC200V（Qタイプ）

システムI/O
● 非常停止  
● イネーブル  
● システムレディ

駆動源遮断回路
（お客様にて用意） 回生ユニットの 

必要数の目安に
ついては6-232
ページをご覧く 
ださい。

回生ユニット

回生ユニット
ケーブル 1m

回生ユニットに付属

拡張I/O
● PIOボード
※ PX/QXタイプで

拡張I/Oを付けた
場合はコントロー
ラの筐体が変更に
なります（6-230
ページ参照）

※電源を接続する際は必ず以下のフィルタ相当品を取り付けてください。
● ノイズフィルタ 推奨機種 三相 TAC-20-683（メーカー COSEL）
  単相 NBH-20-432（メーカー COSEL）
● リングコア 推奨機種 ESD-R-25（メーカー NECトーキン）
● クランプフィルタ 推奨機種 制御電源用  ZCAT3035-1330（メーカー TDK）
  モータ電源用  RFC-H13（メーカー 北川工業）
● サージプロテクタ 推奨機種 三相 R・A・V-781BXZ-4
  単相 R・A・V-781BWZ-2A
  　　（メーカー 岡谷電機産業）

●1〜4軸目：
　IXシリーズ
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