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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6-SA4C	/	RCP6CR-SA4C

	■RCP6-SA4R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 550 600

L ブレーキ無し 797 847
ブレーキ有り 828 878
A 673 723
B 634 684
C 100 50
D 5 6
E 14 16
F 50 100
G 5 5
H 18 18
J 485 585
K 500 600

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.0 2.1
ブレーキ有り 2.2 2.2

最高速度
(mm/s)

リード2.5 115 95
リード5 230 195
リード10 465 395
リード16 735 630

ストローク 550 600
L 689 739
A 658 708
B 634 684
C 100 50
D 5 6
E 14 16
F 50 100
G 5 5
H 18 18
J 485 585
K 500 600

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.2 2.3
ブレーキ有り 2.3 2.3

最高速度
(mm/s)

リード2.5 115 95
リード5 230 195
リード10 465 395
リード16 735 630

156.5（ブレーキ有りも同様）

ST
3

12
3

100以上確保

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差±0.02）

31

76
4
16

31
L

A

30

M.E. S.E. M.E.原点

B8

20D×100PC

12G×100PF50
50

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

17

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

長穴2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

156.5（ブレーキ有りも同様）

ST
3

12
3

100以上確保

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差±0.02）

31

76
4
16

31
L

A

30

M.E. S.E. M.E.原点

B8

20D×100PC

12G×100PF50
50

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

17

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

長穴2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

B8
20D×100PC
1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

長穴
2-φ3 H7リーマー深さ4
（着座面より）

100以上確保

（37）

3

ST

3

12

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

30

76

14
.5

A
124（ブレーキ無し）
155（ブレーキ有り）

L

4 31

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B8
20D×100PC
1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

長穴
2-φ3 H7リーマー深さ4
（着座面より）

100以上確保

（37）

3

ST

3

12

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

30

76

14
.5

A
124（ブレーキ無し）
155（ブレーキ有り）

L

4 31

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6-SA6C	/	RCP6CR-SA6C

	■RCP6-SA6R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000

L ブレーキ無し 1123 1173 1223 1273
ブレーキ有り 1162.5 1212.5 1262.5 1312.5
A 1010.5 1060.5 1110.5 1160.5
B 972 1022 1072 1122
D 8 9 9 10
E 20 22 22 24
G 9 9 10 10
H 20 20 22 22
J 785 885 885 985
K 800 900 900 1000
M 3 3 3 3

質量
(kg)

ブレーキ無し 4.7 4.9 5.0 5.2
ブレーキ有り 5.0 5.1 5.3 5.4

最高速度
(mm/s)

リード3 対応不可
リード6 140 125 対応不可
リード12 280 255 230 210
リード20 515 465 420 380

ストローク 850 900 950 1000
L 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5
A 993 1043 1093 1143
B 972 1022 1072 1122
D 8 9 9 10
E 20 22 22 24
G 9 9 10 10
H 20 20 22 22
J 785 885 885 985
K 800 900 900 1000

質量
(kg)

ブレーキ無し 5.0 5.2 5.4 5.5
ブレーキ有り 5.1 5.3 5.4 5.6

最高速度
(mm/s)

リード3 対応不可
リード6 140 125 対応不可
リード12 280 255 230 210
リード20 515 465 420 380

3

ST

3

13
A

L 100以上確保

60
50

4-M5深さ10

40

4-φ5H7リーマー深さ6

32±0.02
31（リーマー穴間公差 ±0.02）

47
8

110

22
.5

37.5

112.5（ブレーキ無し）
152  （ブレーキ有り）

M.E.原点S.E.M.E.

B9
1065D×100P

30G×100P

J（φ4穴-長穴）
K（φ4穴-φ4穴）

28

H-φ4.5通し,φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）長穴

M-φ4 H7リーマー深さ5.5
（着座面より）

3

ST

3

13
A

L 100以上確保

60
50

4-M5深さ10

40

4-φ5H7リーマー深さ6

32±0.02
31（リーマー穴間公差 ±0.02）

47
8

110

22
.5

37.5

112.5（ブレーキ無し）
152  （ブレーキ有り）

M.E.原点S.E.M.E.

B9
1065D×100P

30G×100P

J（φ4穴-長穴）
K（φ4穴-φ4穴）

28

H-φ4.5通し,φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）長穴

M-φ4 H7リーマー深さ5.5
（着座面より）

193.1（ブレーキ有りも同様）

ST
3

13
3

100以上確保

60
50

40

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ6

32±0.0231（リーマー穴間公差±0.02）

L

8 12
27.5

110
A

47

S.E.M.E. M.E.原点

28

B9
1065D×100P

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

30G×100P

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ4.5通し,φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ5.5
（ベース着座面より）

長穴

193.1（ブレーキ有りも同様）

ST
3

13
3

100以上確保

60
50

40

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ6

32±0.0231（リーマー穴間公差±0.02）

L

8 12
27.5

110
A

47

S.E.M.E. M.E.原点
28

B9
1065D×100P

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

30G×100P

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ4.5通し,φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ5.5
（ベース着座面より）

長穴

お問合せは
0800-888-0088
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6-SA4C	/	RCP6CR-SA4C

	■RCP6-SA4R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 550 600

L ブレーキ無し 797 847
ブレーキ有り 828 878
A 673 723
B 634 684
C 100 50
D 5 6
E 14 16
F 50 100
G 5 5
H 18 18
J 485 585
K 500 600

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.0 2.1
ブレーキ有り 2.2 2.2

最高速度
(mm/s)

リード2.5 115 95
リード5 230 195
リード10 465 395
リード16 735 630

ストローク 550 600
L 689 739
A 658 708
B 634 684
C 100 50
D 5 6
E 14 16
F 50 100
G 5 5
H 18 18
J 485 585
K 500 600

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.2 2.3
ブレーキ有り 2.3 2.3

最高速度
(mm/s)

リード2.5 115 95
リード5 230 195
リード10 465 395
リード16 735 630

156.5（ブレーキ有りも同様）

ST
3

12
3

100以上確保

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差±0.02）

31

76
4
16

31
L

A

30

M.E. S.E. M.E.原点

B8

20D×100PC

12G×100PF50
50

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

17

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

長穴2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

156.5（ブレーキ有りも同様）

ST
3

12
3

100以上確保

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差±0.02）

31

76
4
16

31
L

A

30

M.E. S.E. M.E.原点

B8

20D×100PC

12G×100PF50
50

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

17

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

長穴2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

B8
20D×100PC
1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

長穴
2-φ3 H7リーマー深さ4
（着座面より）

100以上確保

（37）

3

ST

3

12

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

30

76

14
.5

A
124（ブレーキ無し）
155（ブレーキ有り）

L

4 31

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B8
20D×100PC
1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

長穴
2-φ3 H7リーマー深さ4
（着座面より）

100以上確保

（37）

3

ST

3

12

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

30

76

14
.5

A
124（ブレーキ無し）
155（ブレーキ有り）

L

4 31

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6-SA7C	/	RCP6CR-SA7C

	■RCP6-SA7R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100

L ブレーキ無し 1192 1242 1292 1342 1392 1442
ブレーキ有り 1242 1292 1342 1392 1442 1492
A 1052 1102 1152 1202 1252 1302
B 988 1038 1088 1138 1188 1238
D 8 9 9 10 10 11
E 20 22 22 24 24 26
G 9 9 10 10 11 11
H 20 20 22 22 24 24
J 785 885 885 985 985 1085
K 800 900 900 1000 1000 1100
M 3 3 3 3 3 3

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.2 7.4 7.7 7.9 8.1 8.4
ブレーキ有り 7.7 7.9 8.1 8.3 8.6 8.8

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 220 200 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 275
リード24 680 615 555 505 460 425

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100
L 1067.5 1117.5 1167.5 1217.5 1267.5 1317.5
A 1035 1085 1135 1185 1235 1285
B 988 1038 1088 1138 1188 1238
D 8 9 9 10 10 11
E 20 22 22 24 24 26
G 9 9 10 10 11 11
H 20 20 22 22 24 24
J 785 885 885 985 985 1085
K 800 900 900 1000 1000 1100

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.8 8.0 8.3 8.5 8.7 8.9
ブレーキ有り 7.9 8.1 8.4 8.6 8.8 9.0

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 220 200 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 275
リード24 680 615 555 505 460 425

（87.5）

3

ST

3

13

L

A

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02 48

130

4

28
.9

59

140（ブレーキ無し）
190（ブレーキ有り）

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45
D×100P

G×100P

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

M-φ4H7リーマー深さ6
（着座面より）

9

3740

長穴

（87.5）

3

ST

3

13

L

A

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02 48

130

4

28
.9

59

140（ブレーキ無し）
190（ブレーキ有り）

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45
D×100P

G×100P

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

M-φ4H7リーマー深さ6
（着座面より）

9

3740

長穴

B9
3080D×100P

45G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

4037

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

長穴

（67）

249.9（ブレーキ有りも同様）

ST
3

13
3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ10

（
36
）

42±0.02

130
4

38
32.5A

L

48

スライダー取付け物
干渉注意

原点 M.E.S.E.M.E.

B9
3080D×100P

45G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

4037

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

長穴

（67）

249.9（ブレーキ有りも同様）

ST
3

13
3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ10

（
36
）

42±0.02

130
4

38
32.5A

L

48

スライダー取付け物
干渉注意

原点 M.E.S.E.M.E.
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6-SA8C	/	RCP6CR-SA8C

	■RCP6-SA8R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 1150 1200 1250 1300

L ブレーキ無し 1521 1571 1621 1671
ブレーキ有り 1571 1621 1671 1721
A 1375 1425 1475 1525
B 1330 1380 1430 1480
D 12 13 13 14
E 26 28 28 30
J 1080 1180 1180 1280
K 1100 1200 1200 1300
M 3 3 3 3

質量
(kg)

ブレーキ無し 10.5 10.7 11.0 11.3
ブレーキ有り 11.0 11.2 11.5 11.8

最高速度
(mm/s)

リード5 対応不可
リード10 200 185 170 160
リード20 405 375 345 320
リード30 610 565 525 485

ストローク 1150 1200 1250 1300
L 1390.5 1440.5 1490.5 1540.5
A 1358 1408 1458 1508
B 1330 1380 1430 1480
D 12 13 13 14
E 26 28 28 30
J 1080 1180 1180 1280
K 1100 1200 1200 1300

質量
(kg)

ブレーキ無し 11.0 11.3 11.6 11.9
ブレーキ有り 11.2 11.5 11.7 12.0

最高速度
(mm/s)

リード5 対応不可
リード10 200 185 170 160
リード20 405 375 345 320
リード30 610 565 525 485

3

ST

3

A

L 100以上確保

18.5

60
80

75

63（リーマー穴間公差 ±0.02）

2-φ6H7リーマー深さ10

90

4-M8通し（ねじ込み深さ12）

50

165

7.5

41.5

146（ブレーキ無し）
196（ブレーキ有り）

M.E.原点S.E.M.E

B11
40D×100P

100K（φ6穴-φ6穴）
J（φ6穴-長穴）

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

M-φ6H7リーマー深さ6.5
（着座面より）

50

長穴

3

ST

3

A

L 100以上確保

18.5

60
80

75

63（リーマー穴間公差 ±0.02）

2-φ6H7リーマー深さ10

90

4-M8通し（ねじ込み深さ12）

50

165

7.5

41.5

146（ブレーキ無し）
196（ブレーキ有り）

M.E.原点S.E.M.E

B11
40D×100P

100K（φ6穴-φ6穴）
J（φ6穴-長穴）

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

M-φ6H7リーマー深さ6.5
（着座面より）

50

長穴

100以上確保

（93）

249.9（ブレーキ有りも同様）

ST
3

18.5
3

60
40 40

80

75

63（リーマー穴間公差±0.02）

2-φ6H7リーマー深さ10
4-M8通し
（ねじ込み深さ12）

（
45
）

90

165

7.5

17
32.5A

L

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B11
40D×100P

100K（φ6穴-φ6穴）
J（φ6穴-長穴）

3-φ6 H7リーマー深さ6.5
（ベース着座面より）

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

50

長穴

100以上確保

（93）

249.9（ブレーキ有りも同様）

ST
3

18.5
3

60
40 40

80

75

63（リーマー穴間公差±0.02）

2-φ6H7リーマー深さ10
4-M8通し
（ねじ込み深さ12）
（
45
）

90

165

7.5

17
32.5A

L

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B11
40D×100P

100K（φ6穴-φ6穴）
J（φ6穴-長穴）

3-φ6 H7リーマー深さ6.5
（ベース着座面より）

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

50

長穴

お問合せは
0800-888-0088

22

RCP6 ロボシリンダーⓇ

三 校

22/12/02 13:24:45

オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6-SA7C	/	RCP6CR-SA7C

	■RCP6-SA7R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100

L ブレーキ無し 1192 1242 1292 1342 1392 1442
ブレーキ有り 1242 1292 1342 1392 1442 1492
A 1052 1102 1152 1202 1252 1302
B 988 1038 1088 1138 1188 1238
D 8 9 9 10 10 11
E 20 22 22 24 24 26
G 9 9 10 10 11 11
H 20 20 22 22 24 24
J 785 885 885 985 985 1085
K 800 900 900 1000 1000 1100
M 3 3 3 3 3 3

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.2 7.4 7.7 7.9 8.1 8.4
ブレーキ有り 7.7 7.9 8.1 8.3 8.6 8.8

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 220 200 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 275
リード24 680 615 555 505 460 425

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100
L 1067.5 1117.5 1167.5 1217.5 1267.5 1317.5
A 1035 1085 1135 1185 1235 1285
B 988 1038 1088 1138 1188 1238
D 8 9 9 10 10 11
E 20 22 22 24 24 26
G 9 9 10 10 11 11
H 20 20 22 22 24 24
J 785 885 885 985 985 1085
K 800 900 900 1000 1000 1100

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.8 8.0 8.3 8.5 8.7 8.9
ブレーキ有り 7.9 8.1 8.4 8.6 8.8 9.0

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 220 200 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 275
リード24 680 615 555 505 460 425

（87.5）

3

ST

3

13

L

A

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02 48

130

4

28
.9

59

140（ブレーキ無し）
190（ブレーキ有り）

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45
D×100P

G×100P

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

M-φ4H7リーマー深さ6
（着座面より）

9

3740

長穴

（87.5）

3

ST

3

13

L

A

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02 48

130

4

28
.9

59

140（ブレーキ無し）
190（ブレーキ有り）

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45
D×100P

G×100P

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

M-φ4H7リーマー深さ6
（着座面より）

9

3740

長穴

B9
3080D×100P

45G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

4037

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

長穴

（67）

249.9（ブレーキ有りも同様）

ST
3

13
3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ10

（
36
）

42±0.02

130
4

38
32.5A

L

48

スライダー取付け物
干渉注意

原点 M.E.S.E.M.E.

B9
3080D×100P

45G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

4037

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

長穴

（67）

249.9（ブレーキ有りも同様）

ST
3

13
3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ10

（
36
）

42±0.02

130
4

38
32.5A

L

48

スライダー取付け物
干渉注意

原点 M.E.S.E.M.E.
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6S-SA4C	/	RCP6SCR-SA4C

	■RCP6S-SA4R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 550 600

L ブレーキ無し 840 890
ブレーキ有り 866 916
A 673 723
B 634 684
C 100 50
D 5 6
E 14 16
F 50 100
G 5 5
H 18 18
J 485 585
K 500 600

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.2 2.3
ブレーキ有り 2.3 2.4

最高速度
(mm/s)

リード2.5 115 95
リード5 230 195
リード10 465 395
リード16 735 630

ストローク 550 600
L 689 739
A 658 708
B 634 684
C 100 50
D 5 6
E 14 16
F 50 100
G 5 5
H 18 18
J 485 585
K 500 600

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.3 2.4
ブレーキ有り 2.4 2.5

最高速度
(mm/s)

リード2.5 115 95
リード5 230 195
リード10 465 395
リード16 735 630

B8
20D×100P

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

C

長穴
2-φ3 H7リーマー深さ4

（着座面より）

（49）

3

ST

3

12

100以上確保

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

11.5

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

76

30

14
.5

A
35

167（ブレーキ無し）
193（ブレーキ有り）

L

スライダー取付け物
干渉注意

ティーチングポート

ステータスLED

原点S.E.M.E. M.E.

B8
20D×100P

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

C

長穴
2-φ3 H7リーマー深さ4

（着座面より）

（49）

3

ST

3

12

100以上確保

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

11.5

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

76

30

14
.5

A
35

167（ブレーキ無し）
193（ブレーキ有り）

L

スライダー取付け物
干渉注意

ティーチングポート

ステータスLED

原点S.E.M.E. M.E.

207.3（ブレーキ有りも同様）

ST12
3 3

100以上確保

40
32

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差±0.02） 24±0.02

L
31A

16
4

76

30

M.E.原点S.E.M.E.

B8
20D×100PC

12G×100PF50
50

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

17

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）E-M4通し

（ねじ込み深さ6）
長穴

2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

207.3（ブレーキ有りも同様）

ST12
3 3

100以上確保

40
32

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差±0.02） 24±0.02

L
31A

16
4

76

30

M.E.原点S.E.M.E.

B8
20D×100PC

12G×100PF50
50

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

17

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）E-M4通し

（ねじ込み深さ6）
長穴

2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

23
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6S-SA6C	/	RCP6SCR-SA6C

	■RCP6S-SA6R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000

L ブレーキ無し 1161 1211 1261 1311
ブレーキ有り 1200.5 1250.5 1300.5 1350.5
A 1010.5 1060.5 1110.5 1160.5
B 972 1022 1072 1122
D 8 9 9 10
E 20 22 22 24
G 9 9 10 10
H 20 20 22 22
J 785 885 885 985
K 800 900 900 1000
M 3 3 3 3

質量
(kg)

ブレーキ無し 4.9 5.0 5.2 5.4
ブレーキ有り 5.1 5.3 5.4 5.6

最高速度
(mm/s)

リード3 対応不可
リード6 140 125 対応不可
リード12 280 255 230 210
リード20 515 465 420 380

ストローク 850 900 950 1000
L 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5
A 993 1043 1093 1143
B 972 1022 1072 1122
D 8 9 9 10
E 20 22 22 24
G 9 9 10 10
H 20 20 22 22
J 785 885 885 985
K 800 900 900 1000

質量
(kg)

ブレーキ無し 5.2 5.3 5.5 5.7
ブレーキ有り 5.2 5.4 5.6 5.7

最高速度
(mm/s)

リード3 対応不可
リード6 140 125 対応不可
リード12 280 255 230 210
リード20 515 465 420 380

33

ST13
A

L 100以上確保

60
504-M5深さ10

40

4-φ5H7リーマー深さ6

32±0.0231（リーマー穴間公差 ±0.02） 47

110

8

37.5

22
.5

150.5（ブレーキ無し）
190   （ブレーキ有り）

ステータスLED

M.E.原点S.E.M.E.

B9
1065D×100P

30G×100P

J（φ4穴-長穴）
K（φ4穴-φ4穴）

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ4.5通し,φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

28

M-φ4 H7リーマー深さ5.5
（着座面より） 長穴

33

ST13
A

L 100以上確保

60
504-M5深さ10

40

4-φ5H7リーマー深さ6

32±0.0231（リーマー穴間公差 ±0.02） 47

110

8

37.5

22
.5

150.5（ブレーキ無し）
190   （ブレーキ有り）

ステータスLED

M.E.原点S.E.M.E.

B9
1065D×100P

30G×100P

J（φ4穴-長穴）
K（φ4穴-φ4穴）

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ4.5通し,φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

28

M-φ4 H7リーマー深さ5.5
（着座面より） 長穴

250.3（ブレーキ有りも同様）

ST

3 3

13

100以上確保

60
50

40

4-M5深さ10

4-φ5 H7リーマー深さ6

32±0.0231（リーマー穴間公差±0.02）

110 8 12
27.5

47

A
L

M.E.原点S.E.M.E.

28

B9
1065D×100P

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

30G×100P

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ4.5通し,φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ5.5
（ベース着座面より）

長穴

250.3（ブレーキ有りも同様）

ST

3 3

13

100以上確保

60
50

40

4-M5深さ10

4-φ5 H7リーマー深さ6

32±0.0231（リーマー穴間公差±0.02）

110 8 12
27.5

47

A
L

M.E.原点S.E.M.E.

28

B9
1065D×100P

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

30G×100P

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ4.5通し,φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ5.5
（ベース着座面より）

長穴

お問合せは
0800-888-0088

24

RCP6 ロボシリンダーⓇ

三 校

22/12/02 13:24:48

オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6S-SA4C	/	RCP6SCR-SA4C

	■RCP6S-SA4R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 550 600

L ブレーキ無し 840 890
ブレーキ有り 866 916
A 673 723
B 634 684
C 100 50
D 5 6
E 14 16
F 50 100
G 5 5
H 18 18
J 485 585
K 500 600

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.2 2.3
ブレーキ有り 2.3 2.4

最高速度
(mm/s)

リード2.5 115 95
リード5 230 195
リード10 465 395
リード16 735 630

ストローク 550 600
L 689 739
A 658 708
B 634 684
C 100 50
D 5 6
E 14 16
F 50 100
G 5 5
H 18 18
J 485 585
K 500 600

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.3 2.4
ブレーキ有り 2.4 2.5

最高速度
(mm/s)

リード2.5 115 95
リード5 230 195
リード10 465 395
リード16 735 630

B8
20D×100P

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

C

長穴
2-φ3 H7リーマー深さ4

（着座面より）

（49）

3

ST

3

12

100以上確保

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

11.5

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

76

30

14
.5

A
35

167（ブレーキ無し）
193（ブレーキ有り）

L

スライダー取付け物
干渉注意

ティーチングポート

ステータスLED

原点S.E.M.E. M.E.

B8
20D×100P

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

C

長穴
2-φ3 H7リーマー深さ4

（着座面より）

（49）

3

ST

3

12

100以上確保

40
32

24±0.02

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

11.5

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

76

30

14
.5

A
35

167（ブレーキ無し）
193（ブレーキ有り）

L

スライダー取付け物
干渉注意

ティーチングポート

ステータスLED

原点S.E.M.E. M.E.

207.3（ブレーキ有りも同様）

ST12
3 3

100以上確保

40
32

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差±0.02） 24±0.02

L
31A

16
4

76

30

M.E.原点S.E.M.E.

B8
20D×100PC

12G×100PF50
50

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

17

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）E-M4通し

（ねじ込み深さ6）
長穴

2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

207.3（ブレーキ有りも同様）

ST12
3 3

100以上確保

40
32

25

4-M3深さ7
4-φ3H7リーマー深さ6

20（リーマー穴間公差±0.02） 24±0.02

L
31A

16
4

76

30

M.E.原点S.E.M.E.

B8
20D×100PC

12G×100PF50
50

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

17

H-φ3.4通し,φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）E-M4通し

（ねじ込み深さ6）
長穴

2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6S-SA7C	/	RCP6SCR-SA7C

	■RCP6S-SA7R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100

L ブレーキ無し 1217 1267 1317 1367 1417 1467
ブレーキ有り 1267 1317 1367 1417 1467 1517
A 1052 1102 1152 1202 1252 1302
B 988 1038 1088 1138 1188 1238
D 8 9 9 10 10 11
E 20 22 22 24 24 26
G 9 9 10 10 11 11
H 20 20 22 22 24 24
J 785 885 885 985 985 1085
K 800 900 900 1000 1000 1100
M 3 3 3 3 3 3

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.4 7.6 7.9 8.1 8.3 8.5
ブレーキ有り 7.8 8.1 8.3 8.5 8.7 9.0

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 220 200 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 275
リード24 680 615 555 505 460 425

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100
L 1067.5 1117.5 1167.5 1217.5 1267.5 1317.5
A 1035 1085 1135 1185 1235 1285
B 988 1038 1088 1138 1188 1238
D 8 9 9 10 10 11
E 20 22 22 24 24 26
G 9 9 10 10 11 11
H 20 20 22 22 24 24
J 785 885 885 985 985 1085
K 800 900 900 1000 1000 1100

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.9 8.1 8.4 8.6 8.8 9.1
ブレーキ有り 8.0 8.3 8.5 8.7 8.9 9.2

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 220 200 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 275
リード24 680 615 555 505 460 425

（87.5）

33

13 ST
A

L 100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02

28
.9

48
4

130 59

165（ブレーキ無し）
215（ブレーキ有り）

スライダー取付け物
干渉注意

ステータスLED

M.E.原点S.E.M.E.

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45
D×100P

G×100P

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

M-φ4 H7リーマー深さ6
（着座面より）

9

3740

長穴

（87.5）

33

13 ST
A

L 100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02

28
.9

48
4

130 59

165（ブレーキ無し）
215（ブレーキ有り）

スライダー取付け物
干渉注意

ステータスLED

M.E.原点S.E.M.E.

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45
D×100P

G×100P

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

M-φ4 H7リーマー深さ6
（着座面より）

9

3740

長穴

B9
3080D×100P

45G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

4037

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ6
（ベース着座面より） 長穴

286.9（ブレーキ有りも同様）

（67）

ST13
3 3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ10

（
36

）

42±0.02

48

130
4

38
A 32.5

L

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点M.E. S.E.

B9
3080D×100P

45G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

4037

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ6
（ベース着座面より） 長穴

286.9（ブレーキ有りも同様）

（67）

ST13
3 3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ10

（
36

）

42±0.02

48

130
4

38
A 32.5

L

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点M.E. S.E.
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6S-SA8C	/	RCP6SCR-SA8C

	■RCP6S-SA8R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 1150 1200 1250 1300

L ブレーキ無し 1559 1609 1659 1709
ブレーキ有り 1609 1659 1709 1759
A 1375 1425 1475 1525
B 1330 1380 1430 1480
D 12 13 13 14
E 26 28 28 30
J 1080 1180 1180 1280
K 1100 1200 1200 1300
M 3 3 3 3

質量
(kg)

ブレーキ無し 10.7 10.9 11.2 11.5
ブレーキ有り 11.2 11.5 11.7 12.0

最高速度
(mm/s)

リード5 対応不可
リード10 200 185 170 160
リード20 405 375 345 320
リード30 610 565 525 485

ストローク 1150 1200 1250 1300
L 1390.5 1440.5 1490.5 1540.5
A 1358 1408 1458 1508
B 1330 1380 1430 1480
D 12 13 13 14
E 26 28 28 30
J 1080 1180 1180 1280
K 1100 1200 1200 1300

質量
(kg)

ブレーキ無し 11.1 11.4 11.7 12.0
ブレーキ有り 11.3 11.6 11.9 12.1

最高速度
(mm/s)

リード5 対応不可
リード10 200 185 170 160
リード20 405 375 345 320
リード30 610 565 525 485

3

ST

3

18.5

100以上確保

80
6063（リーマー穴間公差 ±0.02）

75

2-φ6H7リーマー深さ10

51

90

4-M8通し
（ねじ込み深さ12）

7.5

165 41.5
A

L
184（ブレーキ無し）
234（ブレーキ有り）

ステータスLED

M.E.原点S.E.M.E.

B11
40D×100P

100
J（φ6穴-長穴）

K（φ6穴-φ6穴）

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

50

M-φ6 H7リーマー深さ6.5
（着座面より） 長穴

3

ST

3

18.5

100以上確保

80
6063（リーマー穴間公差 ±0.02）

75

2-φ6H7リーマー深さ10

51

90

4-M8通し
（ねじ込み深さ12）

7.5

165 41.5
A

L
184（ブレーキ無し）
234（ブレーキ有り）

ステータスLED

M.E.原点S.E.M.E.

B11
40D×100P

100
J（φ6穴-長穴）

K（φ6穴-φ6穴）

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

50

M-φ6 H7リーマー深さ6.5
（着座面より） 長穴

（93）

286.9（ブレーキ有りも同様）

ST
3 3

18.5

100以上確保

60
40 40

80

75

63（リーマー穴間公差±0.02）

2-φ6H7リーマー深さ10
4-M8通し

（ねじ込み深さ12）
（

45
）

90

32.5
17

7.5
165

A
L

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B11
40D×100P

100K（φ6穴-φ6穴）
J（φ6穴-長穴）

3-φ6 H7リーマー深さ6.5
（ベース着座面より）

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

50長穴

（93）

286.9（ブレーキ有りも同様）

ST
3 3

18.5

100以上確保

60
40 40

80

75

63（リーマー穴間公差±0.02）

2-φ6H7リーマー深さ10
4-M8通し

（ねじ込み深さ12）

（
45

）

90

32.5
17

7.5
165

A
L

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点S.E.M.E.

B11
40D×100P

100K（φ6穴-φ6穴）
J（φ6穴-長穴）

3-φ6 H7リーマー深さ6.5
（ベース着座面より）

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

50長穴

お問合せは
0800-888-0088

26

RCP6 ロボシリンダーⓇ

初 校

22/10/31 13:21:35

オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCP6S-SA7C	/	RCP6SCR-SA7C

	■RCP6S-SA7R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100

L ブレーキ無し 1217 1267 1317 1367 1417 1467
ブレーキ有り 1267 1317 1367 1417 1467 1517
A 1052 1102 1152 1202 1252 1302
B 988 1038 1088 1138 1188 1238
D 8 9 9 10 10 11
E 20 22 22 24 24 26
G 9 9 10 10 11 11
H 20 20 22 22 24 24
J 785 885 885 985 985 1085
K 800 900 900 1000 1000 1100
M 3 3 3 3 3 3

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.4 7.6 7.9 8.1 8.3 8.5
ブレーキ有り 7.8 8.1 8.3 8.5 8.7 9.0

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 220 200 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 275
リード24 680 615 555 505 460 425

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100
L 1067.5 1117.5 1167.5 1217.5 1267.5 1317.5
A 1035 1085 1135 1185 1235 1285
B 988 1038 1088 1138 1188 1238
D 8 9 9 10 10 11
E 20 22 22 24 24 26
G 9 9 10 10 11 11
H 20 20 22 22 24 24
J 785 885 885 985 985 1085
K 800 900 900 1000 1000 1100

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.9 8.1 8.4 8.6 8.8 9.1
ブレーキ有り 8.0 8.3 8.5 8.7 8.9 9.2

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 220 200 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 275
リード24 680 615 555 505 460 425

（87.5）

33

13 ST
A

L 100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02

28
.9

48
4

130 59

165（ブレーキ無し）
215（ブレーキ有り）

スライダー取付け物
干渉注意

ステータスLED

M.E.原点S.E.M.E.

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45
D×100P

G×100P

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

M-φ4 H7リーマー深さ6
（着座面より）

9

3740

長穴

（87.5）

33

13 ST
A

L 100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02

28
.9

48
4

130 59

165（ブレーキ無し）
215（ブレーキ有り）

スライダー取付け物
干渉注意

ステータスLED

M.E.原点S.E.M.E.

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45
D×100P

G×100P

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

M-φ4 H7リーマー深さ6
（着座面より）

9

3740

長穴

B9
3080D×100P

45G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

4037

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ6
（ベース着座面より） 長穴

286.9（ブレーキ有りも同様）

（67）

ST13
3 3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ10

（
36

）

42±0.02

48

130
4

38
A 32.5

L

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点M.E. S.E.

B9
3080D×100P

45G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

4037

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ6通し,φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

3-φ4 H7リーマー深さ6
（ベース着座面より） 長穴

286.9（ブレーキ有りも同様）

（67）

ST13
3 3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5 H7リーマー深さ10

（
36

）

42±0.02

48

130
4

38
A 32.5

L

スライダー取付け物
干渉注意

M.E.原点M.E. S.E.
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCS4-SA4C	/	RCS4CR-SA4C

	■RCS4-SA4R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 550 600 650 700 750 800

L ブレーキ無し 805 855 905 955 1005 1055
ブレーキ有り 841 891 941 991 1041 1091
A 672 722 772 822 872 922
B 634 684 734 784 834 884
C 100 50 100 50 100 50
D 5 6 6 7 7 8
E 14 16 16 18 18 20
F 50 100 50 100 50 100
G 5 5 6 6 7 7
H 18 18 20 20 22 22
J 485 585 585 685 685 785
K 500 600 600 700 700 800

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.1 2.2 2.3 2.4 2.4 2.5
ブレーキ有り 2.3 2.4 2.5 2.6 2.6 2.7

最高速度
(mm/s)

リード2.5 対応不可
リード5 対応不可
リード10 465 395 340 300 260 対応不可
リード16 735 630 540 470 415 365

ストローク 550 600 650 700 750 800
L 696.5 746.5 796.5 846.5 896.5 946.5
A 658 708 758 808 858 908
B 634 684 734 784 834 884
C 100 50 100 50 100 50
D 5 6 6 7 7 8
E 14 16 16 18 18 20
F 50 100 50 100 50 100
G 5 5 6 6 7 7
H 18 18 20 20 22 22
J 485 585 585 685 685 785
K 500 600 600 700 700 800

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.4 2.5 2.6 2.6 2.7 2.8
ブレーキ有り 2.6 2.7 2.8 2.8 2.9 3.0

最高速度
(mm/s)

リード2.5 対応不可
リード5 対応不可
リード10 465 395 340 300 260 対応不可
リード16 735 630 540 470 415 365

（41） （10.5）

（
19

.5）

（12）

（
34

.5
）

（300）

B8

20D×100PC

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し, φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

2-φ3H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

長穴

ST12
3 3

40
32

24±0.02

25

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

4

4-φ3H7リーマー深さ6
4-M3深さ7

L

76
A

133（ブレーキ無し）
169（ブレーキ有り）

30

30 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E. アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

ケーブルジョイント
コネクター

（41） （10.5）

（
19

.5）

（12）

（
34

.5
）

（300）

B8

20D×100PC

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し, φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

2-φ3H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

長穴

ST12
3 3

40
32

24±0.02

25

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

4

4-φ3H7リーマー深さ6
4-M3深さ7

L

76
A

133（ブレーキ無し）
169（ブレーキ有り）

30

30 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E. アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

ケーブルジョイント
コネクター

（38.5）（300）

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5）

（12） （
26

）

（41）

B8
20D×100PC

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し, φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

長穴2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

ST12
33

100以上確保

40
32 24±0.02

25

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-M3深さ7
4-φ3H7 リーマー深さ6

159（ブレーキ無し）
189（ブレーキ有り）

L
A 38.5

0.8

76
4

16

30
スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

（38.5）（300）

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5）

（12） （
26

）

（41）

B8
20D×100PC

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し, φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

長穴2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

ST12
33

100以上確保

40
32 24±0.02

25

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-M3深さ7
4-φ3H7 リーマー深さ6

159（ブレーキ無し）
189（ブレーキ有り）

L
A 38.5

0.8

76
4

16

30
スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

27
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCS4-SA6C	/	RCS4CR-SA6C

	■RCS4-SA6R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000

L ブレーキ無し 1153.5 1203.5 1253.5 1303.5
ブレーキ有り 1189.5 1239.5 1289.5 1339.5
A 1007.5 1057.5 1107.5 1157.5
B 972 1022 1072 1122
D 8 9 9 10
E 20 22 22 24
G 9 9 10 10
H 20 20 22 22
J 785 885 885 985
K 800 900 900 1000

質量
(kg)

ブレーキ無し 4.8 5.0 5.2 5.3
ブレーキ有り 5.1 5.3 5.5 5.6

最高速度
(mm/s)

リード3 対応不可
リード6 対応不可
リード12 280 対応不可
リード20 515 465 420 380
リード30 770 700 630 570

ストローク 850 900 950 1000
L 1034.5 1084.5 1134.5 1184.5
A 993 1043 1093 1143
B 972 1022 1072 1122
D 8 9 9 10
E 20 22 22 24
G 9 9 10 10
H 20 20 22 22
J 785 885 885 985
K 800 900 900 1000

質量
(kg)

ブレーキ無し 5.2 5.4 5.5 5.7
ブレーキ有り 5.5 5.7 5.8 6.0

最高速度
(mm/s)

リード3 対応不可
リード6 対応不可
リード12 280 対応不可
リード20 515 465 420 380
リード30 770 700 630 570

（54） （10.5）

（
34

.5
）

（1
9.5

）

（12）

（300）

ST13
3 3

60
50

40

32±0.0231（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-φ5H7リーマー深さ6
4-M5深さ10

8

110

L
146（ブレーキ無し）
182（ブレーキ有り）

26.5
A

47 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. M.E.原点

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B9

28

1065D×100P

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

30G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

H-φ4.5通し, φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

3-φ4H7リーマー深さ5.5
（ベース着座面より） 長穴

（54） （10.5）

（
34

.5
）

（1
9.5

）

（12）

（300）

ST13
3 3

60
50

40

32±0.0231（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-φ5H7リーマー深さ6
4-M5深さ10

8

110

L
146（ブレーキ無し）
182（ブレーキ有り）

26.5
A

47 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. M.E.原点

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B9

28

1065D×100P

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

30G×100P
J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

H-φ4.5通し, φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）

3-φ4H7リーマー深さ5.5
（ベース着座面より） 長穴

（1
9.5

）

（12）

（10.5）

（300） （41.5）

（
34

.5
）

ST13
3 3

100以上確保

60
50

40

32±0.0231（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-φ5 H7リーマー深さ6

4-M5深さ10

179（ブレーキ無し）
215（ブレーキ有り）

L
A 41.5

110

8
12

47

S.E.M.E. M.E.原点

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

ケーブルジョイント
コネクター

B9
1065D×100P

30G×100P

J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

28

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ4.5通し, φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）3-φ4 H7リーマー深さ5.5

（ベース着座面より） 長穴

（1
9.5

）

（12）

（10.5）

（300） （41.5）

（
34

.5
）

ST13
3 3

100以上確保

60
50

40

32±0.0231（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-φ5 H7リーマー深さ6

4-M5深さ10

179（ブレーキ無し）
215（ブレーキ有り）

L
A 41.5

110

8
12

47

S.E.M.E. M.E.原点

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

ケーブルジョイント
コネクター

B9
1065D×100P

30G×100P

J（φ4穴-長穴）

K（φ4穴-φ4穴）

28

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

H-φ4.5通し, φ8深座ぐり深さ4.5
（反対側より）3-φ4 H7リーマー深さ5.5

（ベース着座面より） 長穴

お問合せは
0800-888-0088
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCS4-SA4C	/	RCS4CR-SA4C

	■RCS4-SA4R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 550 600 650 700 750 800

L ブレーキ無し 805 855 905 955 1005 1055
ブレーキ有り 841 891 941 991 1041 1091
A 672 722 772 822 872 922
B 634 684 734 784 834 884
C 100 50 100 50 100 50
D 5 6 6 7 7 8
E 14 16 16 18 18 20
F 50 100 50 100 50 100
G 5 5 6 6 7 7
H 18 18 20 20 22 22
J 485 585 585 685 685 785
K 500 600 600 700 700 800

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.1 2.2 2.3 2.4 2.4 2.5
ブレーキ有り 2.3 2.4 2.5 2.6 2.6 2.7

最高速度
(mm/s)

リード2.5 対応不可
リード5 対応不可
リード10 465 395 340 300 260 対応不可
リード16 735 630 540 470 415 365

ストローク 550 600 650 700 750 800
L 696.5 746.5 796.5 846.5 896.5 946.5
A 658 708 758 808 858 908
B 634 684 734 784 834 884
C 100 50 100 50 100 50
D 5 6 6 7 7 8
E 14 16 16 18 18 20
F 50 100 50 100 50 100
G 5 5 6 6 7 7
H 18 18 20 20 22 22
J 485 585 585 685 685 785
K 500 600 600 700 700 800

質量
(kg)

ブレーキ無し 2.4 2.5 2.6 2.6 2.7 2.8
ブレーキ有り 2.6 2.7 2.8 2.8 2.9 3.0

最高速度
(mm/s)

リード2.5 対応不可
リード5 対応不可
リード10 465 395 340 300 260 対応不可
リード16 735 630 540 470 415 365

（41） （10.5）

（
19

.5）

（12）

（
34

.5
）

（300）

B8

20D×100PC

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し, φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

2-φ3H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

長穴

ST12
3 3

40
32

24±0.02

25

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

4

4-φ3H7リーマー深さ6
4-M3深さ7

L

76
A

133（ブレーキ無し）
169（ブレーキ有り）

30

30 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E. アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

ケーブルジョイント
コネクター

（41） （10.5）

（
19

.5）

（12）

（
34

.5
）

（300）

B8

20D×100PC

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し, φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

2-φ3H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

長穴

ST12
3 3

40
32

24±0.02

25

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

4

4-φ3H7リーマー深さ6
4-M3深さ7

L

76
A

133（ブレーキ無し）
169（ブレーキ有り）

30

30 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E. アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

ケーブルジョイント
コネクター

（38.5）（300）

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5）

（12） （
26

）

（41）

B8
20D×100PC

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し, φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

長穴2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

ST12
33

100以上確保

40
32 24±0.02

25

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-M3深さ7
4-φ3H7 リーマー深さ6

159（ブレーキ無し）
189（ブレーキ有り）

L
A 38.5

0.8

76
4

16

30
スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

（38.5）（300）

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5）

（12） （
26

）

（41）

B8
20D×100PC

1250
50

E-M4通し
（ねじ込み深さ6）

H-φ3.4通し, φ6.5深座ぐり深さ3.5
（反対側より）

K（φ3穴-φ3穴）
J（φ3穴-長穴）

G×100PF

17

長穴2-φ3 H7リーマー深さ4
（ベース着座面より）

ST12
33

100以上確保

40
32 24±0.02

25

20（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-M3深さ7
4-φ3H7 リーマー深さ6

159（ブレーキ無し）
189（ブレーキ有り）

L
A 38.5

0.8

76
4

16

30
スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCS4-SA7C	/	RCS4CR-SA7C

	■RCS4-SA7R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

L ブレーキ無し 1203 1253 1303 1353 1403 1453 1503 1553
ブレーキ有り 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588
A 1053 1103 1153 1203 1253 1303 1353 1403
B 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338
D 8 9 9 10 10 11 11 12
E 20 22 22 24 24 26 26 28
G 9 9 10 10 11 11 12 12
H 20 20 22 22 24 24 26 26
J 785 885 885 985 985 1085 1085 1185
K 800 900 900 1000 1000 1100 1100 1200

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.3 7.6 7.8 8.0 8.3 8.5 8.7 9.0
ブレーキ有り 7.8 8.1 8.3 8.5 8.8 9.0 9.2 9.5

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 対応不可
リード24 680 615 555 505 460 425 390 360
リード36 1010 910 820 750 680 630 580 530

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200
L 1085 1135 1185 1235 1285 1335 1385 1435
A 1035 1085 1135 1185 1235 1285 1335 1385
B 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338
D 8 9 9 10 10 11 11 12
E 20 22 22 24 24 26 26 28
G 9 9 10 10 11 11 12 12
H 20 20 22 22 24 24 26 26
J 785 885 885 985 985 1085 1085 1185
K 800 900 900 1000 1000 1100 1100 1200

質量
(kg)

ブレーキ無し 8.1 8.3 8.6 8.8 9.1 9.3 9.5 9.8
ブレーキ有り 8.6 8.8 9.1 9.3 9.6 9.8 10.0 10.3

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 対応不可
リード24 680 615 555 505 460 425 390 360
リード36 1010 910 820 750 680 630 580 530

（66.5）
（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5）

（12）

（300）

ST13
3 3

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

42±0.02

L

150（ブレーキ無し）
185（ブレーキ有り）A

130 56

4

48
4-φ5H7リーマー深さ10

4-M5深さ10 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45

D×100P

G×100P

H-φ6通し, φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

3-φ4H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

9

4037

長穴

（66.5）
（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5）

（12）

（300）

ST13
3 3

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

42±0.02

L

150（ブレーキ無し）
185（ブレーキ有り）A

130 56

4

48
4-φ5H7リーマー深さ10

4-M5深さ10 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45

D×100P

G×100P

H-φ6通し, φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

3-φ4H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

9

4037

長穴

（50）

（10.5）

（
34

.5
）

（1
9.5

）

（12）

（300）

（66.5）

（
45

）

ST13
3 3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02

200（ブレーキ無し）
222（ブレーキ有り）

L
50A

130 38
4

48

スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B
3080

45

D×100P

G×100P

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

3-φ4H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

9

4037

H-φ6通し, φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

長穴

（50）

（10.5）

（
34

.5
）

（1
9.5

）

（12）

（300）

（66.5）
（

45
）

ST13
3 3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02

200（ブレーキ無し）
222（ブレーキ有り）

L
50A

130 38
4

48

スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B
3080

45

D×100P

G×100P

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

3-φ4H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

9

4037

H-φ6通し, φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

長穴
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCS4-SA8C	/	RCS4CR-SA8C

	■RCS4-SA8R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 1150 1200 1250 1300

L ブレーキ無し 1548 1598 1648 1698
ブレーキ有り 1583 1633 1683 1733
A 1376 1426 1476 1526
B 1330 1380 1430 1480
D 12 13 13 14
E 26 28 28 30
J 1080 1180 1180 1280
K 1100 1200 1200 1300

質量
(kg)

ブレーキ無し 11.1 11.4 11.7 12.0
ブレーキ有り 11.6 11.9 12.2 12.5

最高速度
(mm/s)

リード5 対応不可
リード10 対応不可
リード20 405 375 345 320
リード30 610 565 525 485
リード48 1030 950 880 820

ストローク 1150 1200 1250 1300
L 1409 1459 1509 1559
A 1359 1409 1459 1509
B 1330 1380 1430 1480
D 12 13 13 14
E 26 28 28 30
J 1080 1180 1180 1280
K 1100 1200 1200 1300

質量
(kg)

ブレーキ無し 12.0 12.3 12.6 12.8
ブレーキ有り 12.5 12.8 13.1 13.3

最高速度
(mm/s)

リード5 対応不可
リード10 対応不可
リード20 405 375 345 320
リード30 610 565 525 485
リード48 1030 950 880 820

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5
）

（12）

（300）

ST18.5
3 3

60
80

75

63（リーマー穴間公差 ±0.02） 40 40

2-φ6H7リーマー深さ10

4-M8通し
（ねじ込み深さ12）

L

A
172（ブレーキ無し）
207（ブレーキ有り）

（93）
90

165 35

7.5

スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. M.E.原点

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B11
40D×100P

100K（φ6穴-φ6穴）
J（φ6穴-長穴）

3-φ6H7リーマー深さ6.5
（ベース着座面より） E-M6通し

（ねじ込み深さ12）

50

長穴

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5
）

（12）

（300）

ST18.5
3 3

60
80

75

63（リーマー穴間公差 ±0.02） 40 40

2-φ6H7リーマー深さ10

4-M8通し
（ねじ込み深さ12）

L

A
172（ブレーキ無し）
207（ブレーキ有り）

（93）
90

165 35

7.5

スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. M.E.原点

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B11
40D×100P

100K（φ6穴-φ6穴）
J（φ6穴-長穴）

3-φ6H7リーマー深さ6.5
（ベース着座面より） E-M6通し

（ねじ込み深さ12）

50

長穴

（10.5）

（
34

.5
）

（1
9.5

）

（12）

（93）

（50）

（
45

）

（300）

ST18.5

3 3

100以上確保

60
80

63（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-M8通し
（ねじ込み深さ12）

2-φ6H7リーマー深さ10

222（ブレーキ無し）
257（ブレーキ有り）

75

L
A 50

165
7.5

18

90

40 40

スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E.

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50ケーブルジョイント

コネクター

11

K（φ6穴-φ6穴） 100
40

B
D×100P

50

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

3-φ6H7リーマー深さ6.5
（ベース着座面より）

J（φ6穴-長穴）

長穴

（10.5）

（
34

.5
）

（1
9.5

）

（12）

（93）

（50）

（
45

）

（300）

ST18.5

3 3

100以上確保

60
80

63（リーマー穴間公差 ±0.02）

4-M8通し
（ねじ込み深さ12）

2-φ6H7リーマー深さ10

222（ブレーキ無し）
257（ブレーキ有り）

75

L
A 50

165
7.5

18

90

40 40

スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E.

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50ケーブルジョイント

コネクター

11

K（φ6穴-φ6穴） 100
40

B
D×100P

50

E-M6通し
（ねじ込み深さ12）

3-φ6H7リーマー深さ6.5
（ベース着座面より）

J（φ6穴-長穴）

長穴

お問合せは
0800-888-0088
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■RCS4-SA7C	/	RCS4CR-SA7C

	■RCS4-SA7R

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

L ブレーキ無し 1203 1253 1303 1353 1403 1453 1503 1553
ブレーキ有り 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588
A 1053 1103 1153 1203 1253 1303 1353 1403
B 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338
D 8 9 9 10 10 11 11 12
E 20 22 22 24 24 26 26 28
G 9 9 10 10 11 11 12 12
H 20 20 22 22 24 24 26 26
J 785 885 885 985 985 1085 1085 1185
K 800 900 900 1000 1000 1100 1100 1200

質量
(kg)

ブレーキ無し 7.3 7.6 7.8 8.0 8.3 8.5 8.7 9.0
ブレーキ有り 7.8 8.1 8.3 8.5 8.8 9.0 9.2 9.5

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 対応不可
リード24 680 615 555 505 460 425 390 360
リード36 1010 910 820 750 680 630 580 530

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200
L 1085 1135 1185 1235 1285 1335 1385 1435
A 1035 1085 1135 1185 1235 1285 1335 1385
B 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338
D 8 9 9 10 10 11 11 12
E 20 22 22 24 24 26 26 28
G 9 9 10 10 11 11 12 12
H 20 20 22 22 24 24 26 26
J 785 885 885 985 985 1085 1085 1185
K 800 900 900 1000 1000 1100 1100 1200

質量
(kg)

ブレーキ無し 8.1 8.3 8.6 8.8 9.1 9.3 9.5 9.8
ブレーキ有り 8.6 8.8 9.1 9.3 9.6 9.8 10.0 10.3

最高速度
(mm/s)

リード4 対応不可
リード8 対応不可
リード16 445 400 365 330 300 対応不可
リード24 680 615 555 505 460 425 390 360
リード36 1010 910 820 750 680 630 580 530

（66.5）
（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5）

（12）

（300）

ST13
3 3

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

42±0.02

L

150（ブレーキ無し）
185（ブレーキ有り）A

130 56

4

48
4-φ5H7リーマー深さ10

4-M5深さ10 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45

D×100P

G×100P

H-φ6通し, φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

3-φ4H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

9

4037

長穴

（66.5）
（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5）

（12）

（300）

ST13
3 3

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

42±0.02

L

150（ブレーキ無し）
185（ブレーキ有り）A

130 56

4

48
4-φ5H7リーマー深さ10

4-M5深さ10 スライダー取付け物
干渉注意

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B
3080

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

45

D×100P

G×100P

H-φ6通し, φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

3-φ4H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

9

4037

長穴

（50）

（10.5）

（
34

.5
）

（1
9.5

）

（12）

（300）

（66.5）

（
45

）

ST13
3 3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02

200（ブレーキ無し）
222（ブレーキ有り）

L
50A

130 38
4

48

スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B
3080

45

D×100P

G×100P

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

3-φ4H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

9

4037

H-φ6通し, φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

長穴

（50）

（10.5）

（
34

.5
）

（1
9.5

）

（12）

（300）

（66.5）

（
45

）

ST13
3 3

100以上確保

65
80

39（リーマー穴間公差 ±0.02）

48

4-M5深さ10
4-φ5H7リーマー深さ10

42±0.02

200（ブレーキ無し）
222（ブレーキ有り）

L
50A

130 38
4

48

スライダー取付け物
干渉注意

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

B
3080

45

D×100P

G×100P

K（φ4穴-φ4穴）
J（φ4穴-長穴）

3-φ4H7リーマー深さ6
（ベース着座面より）

9

4037

H-φ6通し, φ9.5深座ぐり深さ5.5
（反対側より）

E-M5通し
（ねじ込み深さ10）

長穴

29
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■ISB-SXM-WA-60	/	ISPB-SXM-WA-60

	■ISB-SXL-WA-60	/	ISPB-SXL-WA-60

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 950 1000 1050 1100

L 60W ブレーキ無し 1229 1279 1329 1379
ブレーキ有り 1249 1299 1349 1399
A 1125 1175 1225 1275
B 1101 1151 1201 1251
C 256 106 156 206
D 3 4 4 4
E 16 18 18 18
F 201 251 101 151
G 4 4 5 5
H 12 12 14 14
J 931 981 1031 1081
K 1001 1051 1101 1151

質量
(kg) 60W

ブレーキ無し 9.1 9.5 9.8 10.2
ブレーキ有り 9.4 9.7 10.1 10.4

最高速度
(mm/s)

リード4 80 80 70 70
リード8 170 170 140 140
リード16 340 340 285 285

ストローク 930 980 1030 1080

L 60W ブレーキ無し 1229 1279 1329 1379
ブレーキ有り 1249 1299 1349 1399
A 1125 1175 1225 1275
B 1101 1151 1201 1251
C 256 106 156 206
D 3 4 4 4
E 16 18 18 18
F 201 251 101 151
G 4 4 5 5
H 12 12 14 14
J 931 981 1031 1081
K 1001 1051 1101 1151

質量
(kg) 60W

ブレーキ無し 9.2 9.6 9.9 10.3
ブレーキ有り 9.5 9.8 10.2 10.5

最高速度
(mm/s)

リード4 80 80 70 70
リード8 170 170 140 140
リード16 340 340 285 285

ST
5

23
5

90
（リーマー穴間公差±0.02）

45
70

90

2-φ6H7リーマー深さ10

L
104（ブレーキ無し）
124（ブレーキ有り）

143810

4-M6深さ18

A

83

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

80

3590

B

E-M6深さ16

50

J

505020

70
（リーマー穴間公差±0.02）

50

K
50

H-φ7通し,
φ11深座ぐり深さ17（反対側より）

2-φ6H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ6H7リーマー深さ10

G×200PF

D×200PC

長穴

（300）

（12）

（10.5）

（
34

.5
）（
19

.5
）

ST
5

23
5

90
（リーマー穴間公差±0.02）

45
70

90

2-φ6H7リーマー深さ10

L
104（ブレーキ無し）
124（ブレーキ有り）

143810

4-M6深さ18

A

83

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

80

3590

B

E-M6深さ16

50

J

505020

70
（リーマー穴間公差±0.02）

50

K
50

H-φ7通し,
φ11深座ぐり深さ17（反対側より）

2-φ6H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ6H7リーマー深さ10

G×200PF

D×200PC

長穴

（300）

（12）

（10.5）

（
34

.5
）（
19

.5
）

ST
5

23
5

55
70

110

2-φ6H7リーマー深さ10 100

8-M6深さ18

38

93

14

104（ブレーキ無し）
124（ブレーキ有り）

10

L

90
（リーマー穴間公差±0.02）

A

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

80

3590

B

E-M6深16

50

J

505020

70
（リーマー穴間公差±0.02）

50

K
50

H-φ7通し,
φ11深座ぐり深さ17（反対側より）

2-φ6H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ6H7リーマー深さ10

G×200PF

D×200PC

長穴

（10.5）

（
34

.5
）（

19
.5

）

（12）

（300）

ST
5

23
5

55
70

110

2-φ6H7リーマー深さ10 100

8-M6深さ18

38

93

14

104（ブレーキ無し）
124（ブレーキ有り）

10

L

90
（リーマー穴間公差±0.02）

A

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

80

3590

B

E-M6深16

50

J

505020

70
（リーマー穴間公差±0.02）

50

K
50

H-φ7通し,
φ11深座ぐり深さ17（反対側より）

2-φ6H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ6H7リーマー深さ10

G×200PF

D×200PC

長穴

（10.5）
（

34
.5

）（
19

.5
）

（12）

（300）
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■ISB-MXM-WA-100	/	ISB-MXM-WA-200	/	ISPB-MXM-WA-100	/	ISPB-MXM-WA-200

	■ISB-MXL-WA-100	/	ISB-MXL-WA-200	/	ISPB-MXL-WA-100	/	ISPB-MXL-WA-200

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 1150 1200 1250 1300

L
100W ブレーキ無し 1467 1517 1567 1617

ブレーキ有り 1493 1543 1593 1643

200W ブレーキ無し 1493 1543 1593 1643
ブレーキ有り 1518 1568 1618 1668
A 1380 1430 1480 1530
B 1354 1404 1454 1504
C 274 124 174 224
D 4 5 5 5
E 18 20 20 20
F 254 104 154 204
G 5 6 6 6
H 14 16 16 16
J 1184 1234 1284 1334
K 1254 1304 1354 1404

質量
(kg)

100W ブレーキ無し 19.3 19.9 20.6 21.2
ブレーキ有り 19.8 20.4 21.0 21.7

200W ブレーキ無し 19.8 20.4 21.0 21.7
ブレーキ有り 20.3 21.0 21.6 22.2

最高速度
(mm/s)

リード5 対応不可
リード10 190 190 165 165
リード20 390 390 335 335
リード30 575 575 500 500

ストローク 1120 1170 1220 1270

L
100W ブレーキ無し 1467 1517 1567 1617

ブレーキ有り 1493 1543 1593 1643

200W ブレーキ無し 1493 1543 1593 1643
ブレーキ有り 1518 1568 1618 1668
A 1380 1430 1480 1530
B 1354 1404 1454 1504
C 274 124 174 224
D 4 5 5 5
E 18 20 20 20
F 254 104 154 204
G 5 6 6 6
H 14 16 16 16
J 1184 1234 1284 1334
K 1254 1304 1354 1404

質量
(kg)

100W ブレーキ無し 19.6 20.2 20.9 21.5
ブレーキ有り 20.1 20.7 21.3 22.0

200W ブレーキ無し 20.1 20.7 21.3 22.0
ブレーキ有り 20.6 21.3 21.9 22.5

最高速度
(mm/s)

リード5 対応不可
リード10 190 190 165 165
リード20 390 390 335 335
リード30 575 575 500 500

ST32

5 5

120
（リーマー穴間公差±0.02） 60

70
90

120

2-φ8H7リーマー深さ10

L

A

87(100Wブレーキ無し)
113(100Wブレーキ有り)
113(200Wブレーキ無し)
138(200Wブレーキ有り)

52 1412

4-M8深さ18

4-M6深さ18

112

M.E. S.E. M.E.原点

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

100

50
K

J

120D×200PC505020

G×200PF50

2-φ8H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ8H7リーマー深さ10
E-M8深さ20

H-φ9通し,
φ16深座ぐり深さ22（反対側より）

70

90
（リーマー穴間公差±0.02）

B

長穴

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5
）

（12）

（300）

40

ST32

5 5

120
（リーマー穴間公差±0.02） 60

70
90

120

2-φ8H7リーマー深さ10

L

A

87(100Wブレーキ無し)
113(100Wブレーキ有り)
113(200Wブレーキ無し)
138(200Wブレーキ有り)

52 1412

4-M8深さ18

4-M6深さ18

112

M.E. S.E. M.E.原点

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

100

50
K

J

120D×200PC505020

G×200PF50

2-φ8H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ8H7リーマー深さ10
E-M8深さ20

H-φ9通し,
φ16深座ぐり深さ22（反対側より）

70

90
（リーマー穴間公差±0.02）

B

長穴

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5
）

（12）

（300）

40

ST
5

32
5

（
19

.5
）

75

120

150

2-φ8H7リーマー深さ10
90
70

L

A

87(100Wブレーキ無し)
113(100Wブレーキ有り)
113(200Wブレーキ無し)
138(200Wブレーキ有り)

120
（リーマー穴間公差±0.02）

1278-M8深さ18

4-M6深さ18

52 1412

原点 M.E.M.E. S.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

100

50
K

J

40120D×200PC505020

G×200PF50

2-φ8H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ8H7リーマー深さ10
E-M8深さ20

H-φ9通し,
φ16深座ぐり深さ22（反対側より）

70

90
（リーマー穴間公差±0.02）

B

長穴

（10.5）

（
34

.5
）（12）

（300）

ST
5

32
5

（
19

.5
）

75

120

150

2-φ8H7リーマー深さ10
90
70

L

A

87(100Wブレーキ無し)
113(100Wブレーキ有り)
113(200Wブレーキ無し)
138(200Wブレーキ有り)

120
（リーマー穴間公差±0.02）

1278-M8深さ18

4-M6深さ18

52 1412

原点 M.E.M.E. S.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

100

50
K

J

40120D×200PC505020

G×200PF50

2-φ8H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ8H7リーマー深さ10
E-M8深さ20

H-φ9通し,
φ16深座ぐり深さ22（反対側より）

70

90
（リーマー穴間公差±0.02）

B

長穴

（10.5）

（
34

.5
）（12）

（300）

お問合せは
0800-888-0088
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■ISB-SXM-WA-60	/	ISPB-SXM-WA-60

	■ISB-SXL-WA-60	/	ISPB-SXL-WA-60

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 950 1000 1050 1100

L 60W ブレーキ無し 1229 1279 1329 1379
ブレーキ有り 1249 1299 1349 1399
A 1125 1175 1225 1275
B 1101 1151 1201 1251
C 256 106 156 206
D 3 4 4 4
E 16 18 18 18
F 201 251 101 151
G 4 4 5 5
H 12 12 14 14
J 931 981 1031 1081
K 1001 1051 1101 1151

質量
(kg) 60W

ブレーキ無し 9.1 9.5 9.8 10.2
ブレーキ有り 9.4 9.7 10.1 10.4

最高速度
(mm/s)

リード4 80 80 70 70
リード8 170 170 140 140
リード16 340 340 285 285

ストローク 930 980 1030 1080

L 60W ブレーキ無し 1229 1279 1329 1379
ブレーキ有り 1249 1299 1349 1399
A 1125 1175 1225 1275
B 1101 1151 1201 1251
C 256 106 156 206
D 3 4 4 4
E 16 18 18 18
F 201 251 101 151
G 4 4 5 5
H 12 12 14 14
J 931 981 1031 1081
K 1001 1051 1101 1151

質量
(kg) 60W

ブレーキ無し 9.2 9.6 9.9 10.3
ブレーキ有り 9.5 9.8 10.2 10.5

最高速度
(mm/s)

リード4 80 80 70 70
リード8 170 170 140 140
リード16 340 340 285 285

ST
5

23
5

90
（リーマー穴間公差±0.02）

45
70

90

2-φ6H7リーマー深さ10

L
104（ブレーキ無し）
124（ブレーキ有り）

143810

4-M6深さ18

A

83

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

80

3590

B

E-M6深さ16

50

J

505020

70
（リーマー穴間公差±0.02）

50

K
50

H-φ7通し,
φ11深座ぐり深さ17（反対側より）

2-φ6H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ6H7リーマー深さ10

G×200PF

D×200PC

長穴

（300）

（12）

（10.5）

（
34

.5
）（
19

.5
）

ST
5

23
5

90
（リーマー穴間公差±0.02）

45
70

90

2-φ6H7リーマー深さ10

L
104（ブレーキ無し）
124（ブレーキ有り）

143810

4-M6深さ18

A

83

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

80

3590

B

E-M6深さ16

50

J

505020

70
（リーマー穴間公差±0.02）

50

K
50

H-φ7通し,
φ11深座ぐり深さ17（反対側より）

2-φ6H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ6H7リーマー深さ10

G×200PF

D×200PC

長穴

（300）

（12）

（10.5）

（
34

.5
）（
19

.5
）

ST
5

23
5

55
70

110

2-φ6H7リーマー深さ10 100

8-M6深さ18

38

93

14

104（ブレーキ無し）
124（ブレーキ有り）

10

L

90
（リーマー穴間公差±0.02）

A

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

80

3590

B

E-M6深16

50

J

505020

70
（リーマー穴間公差±0.02）

50

K
50

H-φ7通し,
φ11深座ぐり深さ17（反対側より）

2-φ6H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ6H7リーマー深さ10

G×200PF

D×200PC

長穴

（10.5）

（
34

.5
）（

19
.5

）

（12）

（300）

ST
5

23
5

55
70

110

2-φ6H7リーマー深さ10 100

8-M6深さ18

38

93

14

104（ブレーキ無し）
124（ブレーキ有り）

10

L

90
（リーマー穴間公差±0.02）

A

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

80

3590

B

E-M6深16

50

J

505020

70
（リーマー穴間公差±0.02）

50

K
50

H-φ7通し,
φ11深座ぐり深さ17（反対側より）

2-φ6H7リーマー
ベース着座面より深さ10

2-φ6H7リーマー深さ10

G×200PF

D×200PC

長穴

（10.5）

（
34

.5
）（

19
.5

）

（12）

（300）

31
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■ISB-LXM-WA-200	/	ISB-LXM-WA-400	/	ISPB-LXM-WA-200	/	ISPB-LXM-WA-400

	■ISB-LXL-WA-200	/	ISB-LXL-WA-400	/	ISPB-LXL-WA-200	/	ISPB-LXL-WA-400

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600

L
200W ブレーキ無し 1736 1786 1836 1886 1936 1986

ブレーキ有り 1761 1811 1861 1911 1961 2011

400W ブレーキ無し 1758 1808 1858 1908 1958 2008
ブレーキ有り 1783 1833 1883 1933 1983 2033
A 1626 1676 1726 1776 1826 1876
B 1588 1638 1688 1738 1788 1838
C 283 133 183 233 283 133
D 5 6 6 6 6 7
E 20 22 22 22 22 24
F 288 138 188 238 288 138
G 6 7 7 7 7 8
H 16 18 18 18 18 20
J 1418 1468 1518 1568 1618 1668
K 1488 1538 1588 1638 1688 1738

質量
(kg)

200W ブレーキ無し 31.0 31.9 32.8 33.6 34.5 35.4
ブレーキ有り 31.6 32.5 33.4 34.2 35.1 36.0

400W ブレーキ無し 31.5 32.4 33.2 34.1 35.0 35.8
ブレーキ有り 32.1 33.0 33.8 34.7 35.6 36.4

最高速度
(mm/s)

リード10 185 185 160 160 145 145
リード20 370 370 330 330 290 290
リード40 740 740 650 650 580 580

ストローク 1320 1370 1420 1470 1520 1570

L
200W

ブレーキ無し 1736 1786 1836 1886 1936 1986
ブレーキ有り 1761 1811 1861 1911 1961 2011

400W ブレーキ無し 1758 1808 1858 1908 1958 2008
ブレーキ有り 1783 1833 1883 1933 1983 2033
A 1626 1676 1726 1776 1826 1876
B 1588 1638 1688 1738 1788 1838
C 283 133 183 233 283 133
D 5 6 6 6 6 7
E 20 22 22 22 22 24
F 288 138 188 238 288 138
G 6 7 7 7 7 8
H 16 18 18 18 18 20
J 1418 1468 1518 1568 1618 1668
K 1488 1538 1588 1638 1688 1738

質量
(kg)

200W ブレーキ無し 31.5 32.4 33.2 34.1 35.0 35.8
ブレーキ有り 32.1 33.0 33.8 34.7 35.6 36.4

400W ブレーキ無し 31.9 32.8 33.7 34.6 35.4 36.3
ブレーキ有り 32.5 33.4 34.3 35.2 36.0 36.9

最高速度
(mm/s)

リード10 185 185 160 160 145 145
リード20 370 370 330 330 290 290
リード40 740 740 650 650 580 580

ST
5

33

5

150
（リーマー穴間公差±0.02）

75
90
120

150

2-φ8H7リーマー深さ10

55 23

110(200Wブレーキ無し)
135(200Wブレーキ有り)
132(400Wブレーキ無し)
157(400Wブレーキ有り)A

L

15

8-M8深さ20 130

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

110
35150D×200PC505020

50

J
K

B
G×200PF50

2-φ8H7リーマー深さ10
E-M8深さ20

H-φ9通し,
φ16深座ぐり深さ31（反対側より）

2-φ8H7リーマー
ベース着座面より深さ10

90

120
（リーマー穴間
公差±0.02）

長穴

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5
）

（12）

（300）

ST
5

33

5

150
（リーマー穴間公差±0.02）

75
90
120

150

2-φ8H7リーマー深さ10

55 23

110(200Wブレーキ無し)
135(200Wブレーキ有り)
132(400Wブレーキ無し)
157(400Wブレーキ有り)A

L

15

8-M8深さ20 130

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

110
35150D×200PC505020

50

J
K

B
G×200PF50

2-φ8H7リーマー深さ10
E-M8深さ20

H-φ9通し,
φ16深座ぐり深さ31（反対側より）

2-φ8H7リーマー
ベース着座面より深さ10

90
120

（リーマー穴間
公差±0.02）

長穴

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5
）

（12）

（300）

（300）

（12）
（

19
.5

）
（

34
.5）

（10.5）

ST33
5 5

150
（リーマー穴間公差±0.02）

90
90

160

180

2-φ8 H7リーマー深さ10 120

L

A
15 55 23

110(200Wブレーキ無し)
135(200Wブレーキ有り)
132(400Wブレーキ無し)
157(400Wブレーキ有り)

145

12-M8深さ20

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

110
35150D×200PC505020

50

J
K

B
G×200PF50

2-φ8 H7リーマー深さ10 E-M8深さ20

H -φ9通し,
φ16深座ぐり深さ31（反対側より）

2-φ8 H7リーマー
ベース着座面より深さ10

90

120
（リーマー穴間公差±0.02）

長穴

（300）

（12）

（
19

.5
）

（
34

.5）
（10.5）

ST33
5 5

150
（リーマー穴間公差±0.02）

90
90

160

180

2-φ8 H7リーマー深さ10 120

L

A
15 55 23

110(200Wブレーキ無し)
135(200Wブレーキ有り)
132(400Wブレーキ無し)
157(400Wブレーキ有り)

145

12-M8深さ20

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

110
35150D×200PC505020

50

J
K

B
G×200PF50

2-φ8 H7リーマー深さ10 E-M8深さ20

H -φ9通し,
φ16深座ぐり深さ31（反対側より）

2-φ8 H7リーマー
ベース着座面より深さ10

90

120
（リーマー穴間公差±0.02）

長穴

33
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■ISDB-S-WA-60	/	ISPDB-S-WA-60	/	ISDBCR-S-WA-60	/	ISPDBCR-S-WA-60

	■IS（P）DB-M-WA-100	/	IS（P）DB-M-WA-200	/	IS（P）DBCR-M-WA-100	/	IS（P）DBCR-M-WA-200

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100

L 60W ブレーキ無し 1167.5 1217.5 1267.5 1317.5 1367.5 1417.5
ブレーキ有り 1192.5 1242.5 1292.5 1342.5 1392.5 1442.5
A 1075 1125 1175 1225 1275 1325
B 1028 1078 1128 1178 1228 1278
C 195 45 95 145 195 45
D 3 4 4 4 4 5
E 14 16 16 16 16 18

質量
(kg)

60W ブレーキ無し 9.5 9.8 10.2 10.6 10.9 11.3
ブレーキ有り 9.7 10.0 10.4 10.8 11.1 11.5

CR
60W

ブレーキ無し 9.6 9.9 10.3 10.7 11.0 11.4
ブレーキ有り 9.8 10.1 10.5 10.9 11.2 11.6

最高速度
(mm/s)

リード4 105 95 85 75 70 65
リード8 210 190 175 160 145 130
リード16 430 390 350 320 295 270

ストローク 1150 1200 1250 1300

L
100W ブレーキ無し 1504 1554 1604 1654

ブレーキ有り 1530 1580 1630 1680

200W ブレーキ無し 1530 1580 1630 1680
ブレーキ有り 1555 1605 1655 1705
A 1417 1467 1517 1567
B 1367 1417 1467 1517
C 72 122 172 22
D 5 5 5 6
E 18 18 18 20

質量
(kg)

100W ブレーキ無し 20.8 21.4 22.0 22.7
ブレーキ有り 21.1 21.7 22.3 23.0

200W ブレーキ無し 21.1 21.7 22.4 23.0
ブレーキ有り 21.5 22.1 22.8 23.4

CR
100W

ブレーキ無し 20.7 21.3 22.0 22.6
ブレーキ有り 21.0 21.6 22.3 22.9

CR
200W

ブレーキ無し 21.1 21.7 22.4 23.0
ブレーキ有り 21.5 22.1 22.8 23.4

最高速度
(mm/s)

リード5 対応不可
リード10 200 185 170 160
リード20 400 370 345 320
リード30 600 555 515 480

ST

5 5

15

45
70
902-φ6 H7リーマー深さ10

86
4-M6深さ19

9154 25

92.5  （ブレーキ無し）
117.5（ブレーキ有り）

L

22

A

60
（リーマー穴間公差±0.02）

原点 M.E.M.E. S.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

25.5100

E-M6深さ17

D×200PC1007.5

70
（リーマー穴間公差±0.02）

75.5
4-φ6 H7リーマー深さ10

25 50 50

B

2-長穴

（300）

（10.5）

（
19
.5
）

（12）

（
34
.5
）

ST

5 5

15

45
70
902-φ6 H7リーマー深さ10

86
4-M6深さ19

9154 25

92.5  （ブレーキ無し）
117.5（ブレーキ有り）

L

22

A

60
（リーマー穴間公差±0.02）

原点 M.E.M.E. S.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

25.5100

E-M6深さ17

D×200PC1007.5

70
（リーマー穴間公差±0.02）

75.5
4-φ6 H7リーマー深さ10

25 50 50

B

2-長穴

（300）

（10.5）

（
19
.5
）

（12）

（
34
.5
）

（300）

（12）

（
19
.5
）

（
34
.5
）

（10.5）

ST
5 5

13 10

90
120

70
60

4-M6深さ18

2-φ8 H7リーマー深さ10

107

L

80
（リーマー穴間公差±0.02）

A
194 2822

87(100Wブレーキ無し)
113(100Wブレーキ有り)
113(200Wブレーキ無し)
138(200Wブレーキ有り)

S.E.M.E. M.E.原点
ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

120D×200PC12012.5 42.5
102.530

90
（リーマー穴間公差±0.02）

4-φ8H7リーマー深さ1060
E-M8深さ20

60

B

長穴

4-M8深さ18

（300）

（12）

（
19
.5
）

（
34
.5
）

（10.5）

ST
5 5

13 10

90
120

70
60

4-M6深さ18

2-φ8 H7リーマー深さ10

107

L

80
（リーマー穴間公差±0.02）

A
194 2822

87(100Wブレーキ無し)
113(100Wブレーキ有り)
113(200Wブレーキ無し)
138(200Wブレーキ有り)

S.E.M.E. M.E.原点
ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

120D×200PC12012.5 42.5
102.530

90
（リーマー穴間公差±0.02）

4-φ8H7リーマー深さ1060
E-M8深さ20

60

B

長穴

4-M8深さ18

お問合せは
0800-888-0088

34

ISDB 単軸ロボット

再 校

22/11/16 13:02:01

オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■ISB-LXM-WA-200	/	ISB-LXM-WA-400	/	ISPB-LXM-WA-200	/	ISPB-LXM-WA-400

	■ISB-LXL-WA-200	/	ISB-LXL-WA-400	/	ISPB-LXL-WA-200	/	ISPB-LXL-WA-400

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600

L
200W ブレーキ無し 1736 1786 1836 1886 1936 1986

ブレーキ有り 1761 1811 1861 1911 1961 2011

400W ブレーキ無し 1758 1808 1858 1908 1958 2008
ブレーキ有り 1783 1833 1883 1933 1983 2033
A 1626 1676 1726 1776 1826 1876
B 1588 1638 1688 1738 1788 1838
C 283 133 183 233 283 133
D 5 6 6 6 6 7
E 20 22 22 22 22 24
F 288 138 188 238 288 138
G 6 7 7 7 7 8
H 16 18 18 18 18 20
J 1418 1468 1518 1568 1618 1668
K 1488 1538 1588 1638 1688 1738

質量
(kg)

200W ブレーキ無し 31.0 31.9 32.8 33.6 34.5 35.4
ブレーキ有り 31.6 32.5 33.4 34.2 35.1 36.0

400W ブレーキ無し 31.5 32.4 33.2 34.1 35.0 35.8
ブレーキ有り 32.1 33.0 33.8 34.7 35.6 36.4

最高速度
(mm/s)

リード10 185 185 160 160 145 145
リード20 370 370 330 330 290 290
リード40 740 740 650 650 580 580

ストローク 1320 1370 1420 1470 1520 1570

L
200W

ブレーキ無し 1736 1786 1836 1886 1936 1986
ブレーキ有り 1761 1811 1861 1911 1961 2011

400W ブレーキ無し 1758 1808 1858 1908 1958 2008
ブレーキ有り 1783 1833 1883 1933 1983 2033
A 1626 1676 1726 1776 1826 1876
B 1588 1638 1688 1738 1788 1838
C 283 133 183 233 283 133
D 5 6 6 6 6 7
E 20 22 22 22 22 24
F 288 138 188 238 288 138
G 6 7 7 7 7 8
H 16 18 18 18 18 20
J 1418 1468 1518 1568 1618 1668
K 1488 1538 1588 1638 1688 1738

質量
(kg)

200W ブレーキ無し 31.5 32.4 33.2 34.1 35.0 35.8
ブレーキ有り 32.1 33.0 33.8 34.7 35.6 36.4

400W ブレーキ無し 31.9 32.8 33.7 34.6 35.4 36.3
ブレーキ有り 32.5 33.4 34.3 35.2 36.0 36.9

最高速度
(mm/s)

リード10 185 185 160 160 145 145
リード20 370 370 330 330 290 290
リード40 740 740 650 650 580 580

ST
5

33

5

150
（リーマー穴間公差±0.02）

75
90
120

150

2-φ8H7リーマー深さ10

55 23

110(200Wブレーキ無し)
135(200Wブレーキ有り)
132(400Wブレーキ無し)
157(400Wブレーキ有り)A

L

15

8-M8深さ20 130

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

110
35150D×200PC505020

50

J
K

B
G×200PF50

2-φ8H7リーマー深さ10
E-M8深さ20

H-φ9通し,
φ16深座ぐり深さ31（反対側より）

2-φ8H7リーマー
ベース着座面より深さ10

90

120
（リーマー穴間
公差±0.02）

長穴

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5
）

（12）

（300）

ST
5

33

5

150
（リーマー穴間公差±0.02）

75
90
120

150

2-φ8H7リーマー深さ10

55 23

110(200Wブレーキ無し)
135(200Wブレーキ有り)
132(400Wブレーキ無し)
157(400Wブレーキ有り)A

L

15

8-M8深さ20 130

M.E. S.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

110
35150D×200PC505020

50

J
K

B
G×200PF50

2-φ8H7リーマー深さ10
E-M8深さ20

H-φ9通し,
φ16深座ぐり深さ31（反対側より）

2-φ8H7リーマー
ベース着座面より深さ10

90

120
（リーマー穴間
公差±0.02）

長穴

（10.5）

（
34

.5
）

（
19

.5
）

（12）

（300）

（300）

（12）

（
19

.5
）

（
34

.5）

（10.5）

ST33
5 5

150
（リーマー穴間公差±0.02）

90
90

160

180

2-φ8 H7リーマー深さ10 120

L

A
15 55 23

110(200Wブレーキ無し)
135(200Wブレーキ有り)
132(400Wブレーキ無し)
157(400Wブレーキ有り)

145

12-M8深さ20

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

110
35150D×200PC505020

50

J
K

B
G×200PF50

2-φ8 H7リーマー深さ10 E-M8深さ20

H -φ9通し,
φ16深座ぐり深さ31（反対側より）

2-φ8 H7リーマー
ベース着座面より深さ10

90

120
（リーマー穴間公差±0.02）

長穴

（300）

（12）

（
19

.5
）

（
34

.5）

（10.5）

ST33
5 5

150
（リーマー穴間公差±0.02）

90
90

160

180

2-φ8 H7リーマー深さ10 120

L

A
15 55 23

110(200Wブレーキ無し)
135(200Wブレーキ有り)
132(400Wブレーキ無し)
157(400Wブレーキ有り)

145

12-M8深さ20

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

110
35150D×200PC505020

50

J
K

B
G×200PF50

2-φ8 H7リーマー深さ10 E-M8深さ20

H -φ9通し,
φ16深座ぐり深さ31（反対側より）

2-φ8 H7リーマー
ベース着座面より深さ10

90

120
（リーマー穴間公差±0.02）

長穴

33

ISB 単軸ロボット

初 校
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■IS（P）DB-L-WA-200	/	IS（P）DB-L-WA-400	/	IS（P）DBCR-L-WA-200	/	IS（P）DBCR-L-WA-400

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600

L
200W ブレーキ無し 1781 1831 1881 1931 1981 2031

ブレーキ有り 1806 1856 1906 1956 2006 2056

400W ブレーキ無し 1803 1853 1903 1953 2003 2053
ブレーキ有り 1828 1878 1928 1978 2028 2078
A 1671 1721 1771 1821 1871 1921
B 1608 1658 1708 1758 1808 1858
C 123.5 173.5 23.5 73.5 123.5 173.5
D 6 6 7 7 7 7
E 20 20 22 22 22 22

質量
(kg)

200W ブレーキ無し 33.6 34.4 35.3 36.2 37.0 37.9
ブレーキ有り 34.1 34.9 35.8 36.7 37.5 38.4

400W ブレーキ無し 34.0 34.8 35.7 36.6 37.4 38.3
ブレーキ有り 34.5 35.3 36.2 37.1 37.9 38.8

CR
200W

ブレーキ無し 33.3 34.1 35.0 35.8 36.7 37.5
ブレーキ有り 33.8 34.6 35.5 36.3 37.2 38.0

CR
400W

ブレーキ無し 33.7 34.5 35.4 36.2 37.1 37.9
ブレーキ有り 34.2 35.0 35.9 36.7 37.6 38.4

最高速度
(mm/s)

リード10 185 175 165 155 145 135
リード20 380 355 335 315 295 280
リード40 760 710 670 630 590 560

（12）

（
19
.5）

（3
4.5
）

（10.5）

ST
5

24
5

105
（リーマー穴間公差±0.02）

150
120
90
75

2-φ8H7リーマー深さ10

224
10

41

110(200Wブレーキ無し)
135(200Wブレーキ有り)
132(400Wブレーキ無し)
157(400Wブレーキ有り)

22

L

8-M8深さ20
122

A

S.E.M.E. 原点 M.E.

ケーブルジョイント
コネクター

アクチュエーターケーブル
許容曲げR50

150D×200P100 24.5
99.5

C
75

10

50

120
（リーマー穴間公差±0.02）

25
E-M8深さ20
4-φ8H7リーマー深さ10

B

2-長穴

（300）

（12）

（
19
.5）

（3
4.5
）
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オプション継手付き仕様　取付け寸法

	■RCP6（S）・RCS4シリーズ　ワイドスライダータイプ

（
V5）

V4 V4適用チューブ外径:V3
継手回転範囲

V
2

（V1）

機種名称 V1 V2 V3 V4 V5
RCP6(S)-WSA10C / WSA10R
RCS4-WSA10C / WSA10R 23.8 16.5 φ8 15.5 φ48

RCP6(S)-WSA12C / WSA12R
RCS4-WSA12C / WSA12R 27.3 19 φ10 18 φ55

RCP6(S)-WSA14C / WSA14R
RCS4-WSA14C / WSA14R 27.3 22.5 φ10 19 φ55

RCP6(S)-WSA16C / WSA16R
RCS4-WSA16C / WSA16R 27.3 25.5 φ10 18 φ55

	■ISDBシリーズ　スライダータイプ

機種名称 V1 V2 V3
IS(P)DB-S 32.5 43 φ12
IS(P)DB-M / MX 32.5 55.5 φ12
IS(P)DB-L / LX 32.5 66.5 φ12

適用チューブ外径：V3

（V1）

（
V
2）

	■RCP6（S）・RCS4シリーズ　スライダータイプ

機種名称 V1 V2 V3 V4 V5
RCP6(S)-SA4C / SA4R
RCS4-SA4C / SA4R 18.9 28 φ6 6 φ42

RCP6(S)-SA6C / SA6R
RCS4-SA6C / SA6R 18.9 30 φ6 15 φ42

RCP6(S)-SA7C / SA7R
RCS4-SA7C / SA7R 25.5 36.5 φ8 15 φ49

RCP6(S)-SA8C / SA8R
RCS4-SA8C / SA8R 25.5 40 φ8 15 φ49

（V5）

V4 V4
適用チューブ外径:V3

継手回転範囲
V
2

（V1）

お問合せは
0800-888-0088
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オプション標準外ストローク仕様　寸法・質量・最高速度

	■IS（P）DB-L-WA-200	/	IS（P）DB-L-WA-400	/	IS（P）DBCR-L-WA-200	/	IS（P）DBCR-L-WA-400

ST：ストローク
M.E.：メカニカルエンド
S.E.：ストロークエンド

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600

L
200W ブレーキ無し 1781 1831 1881 1931 1981 2031

ブレーキ有り 1806 1856 1906 1956 2006 2056

400W ブレーキ無し 1803 1853 1903 1953 2003 2053
ブレーキ有り 1828 1878 1928 1978 2028 2078
A 1671 1721 1771 1821 1871 1921
B 1608 1658 1708 1758 1808 1858
C 123.5 173.5 23.5 73.5 123.5 173.5
D 6 6 7 7 7 7
E 20 20 22 22 22 22

質量
(kg)

200W ブレーキ無し 33.6 34.4 35.3 36.2 37.0 37.9
ブレーキ有り 34.1 34.9 35.8 36.7 37.5 38.4

400W ブレーキ無し 34.0 34.8 35.7 36.6 37.4 38.3
ブレーキ有り 34.5 35.3 36.2 37.1 37.9 38.8

CR
200W

ブレーキ無し 33.3 34.1 35.0 35.8 36.7 37.5
ブレーキ有り 33.8 34.6 35.5 36.3 37.2 38.0

CR
400W

ブレーキ無し 33.7 34.5 35.4 36.2 37.1 37.9
ブレーキ有り 34.2 35.0 35.9 36.7 37.6 38.4

最高速度
(mm/s)

リード10 185 175 165 155 145 135
リード20 380 355 335 315 295 280
リード40 760 710 670 630 590 560
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オプション継手付き仕様　取付け寸法

	■EC　ワイドスライダータイプ

（V6）

V4 V5
適用チューブ外径:V3
継手回転範囲V

2

（V1）

機種名称 V1 V2 V3 V4 V5 V6
EC-（D）WS10 23.7 11.5 φ10 9 20 φ55
EC-（D）WS12 33.2 16 φ10 9 20 φ55

	■EC　スライダータイプ　※EC-（D）S3□Aを除く

機種名称 V1 V2 V3 V4 V5 V6
EC-（D)S3 17.5 17 φ6 9 9 φ34
EC-（D)S4（□A） 17.5 27.5 φ6 10 15 φ34
EC-（D)S6（□A） 43.3 31 φ10 14 28.5 φ55
EC-（D)S7（□A） 43.3 42 φ10 14 30 φ55
EC-（D)S6□AH 26.3 41 φ10 25 25 φ55
EC-（D)S6X□AH 31 19.5 φ10 21 21 φ55
EC-（D)S7□AH 26.3 48 φ10 44.5 44.5 φ55
EC-（D)S7X□AH 31 22 φ10 21 21 φ55

V
2

（V1）

（V6）

V4 V5適用チューブ外径:V3
継手回転範囲

	■EC-（D）S3□A

適用チューブ外径:φ6

（18.5）

17

9
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オプション継手付き仕様　取付け寸法

	■EC　ワイドスライダータイプ

（V6）

V4 V5
適用チューブ外径:V3
継手回転範囲V

2

（V1）

機種名称 V1 V2 V3 V4 V5 V6
EC-（D）WS10 23.7 11.5 φ10 9 20 φ55
EC-（D）WS12 33.2 16 φ10 9 20 φ55

	■EC　スライダータイプ　※EC-（D）S3□Aを除く

機種名称 V1 V2 V3 V4 V5 V6
EC-（D)S3 17.5 17 φ6 9 9 φ34
EC-（D)S4（□A） 17.5 27.5 φ6 10 15 φ34
EC-（D)S6（□A） 43.3 31 φ10 14 28.5 φ55
EC-（D)S7（□A） 43.3 42 φ10 14 30 φ55
EC-（D)S6□AH 26.3 41 φ10 25 25 φ55
EC-（D)S6X□AH 31 19.5 φ10 21 21 φ55
EC-（D)S7□AH 26.3 48 φ10 44.5 44.5 φ55
EC-（D)S7X□AH 31 22 φ10 21 21 φ55

V
2

（V1）

（V6）

V4 V5適用チューブ外径:V3
継手回転範囲

	■EC-（D）S3□A

適用チューブ外径:φ6

（18.5）

17
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