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24V系ドライバー用ケーブル Rev.2



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号 キゴウ		RCON接続ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各アクチュエーター接続ケーブル］		変換
ユニット		配線図

								シリーズ		対象タイプ

						①		RCP6		高推力タイプ（注1）以外		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

								RCP6CR

								RCP6W

								RCP5

								RCP5CR

						②		RCP5W		高推力タイプ（注1）		P6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		B

														CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）

						③		RCP4		グリッパー（GR＊）、		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

								RCP4CR		ST4525E、SA3/RA3

						④		RCP4W		高推力タイプ（注1）		P6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		B

														CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）

						⑤				③、④以外		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		B

														CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）

						⑥		RCP3				P5		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑦		RCP2		RCP2（標準タイプ）の		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

								RCP2CR		ロータリー小型タイプ				[CB-RPSEP-MPA□□□]

								RCP2W		RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL

						⑧				RCP2CR（クリーンタイプ）、		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

										RCP2W（防塵防滴タイプ）

										 上記タイプのロータリー（RT＊）

										 上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM

						⑨				全（標準/クリーン/防塵防滴）タイプの		P5		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

										 GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB

										全長ショートタイプ（RCP2のみ）

										 RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R

						⑩				高推力タイプ（注1）		P6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

														[CB-CFA-MPA□□□（-RB）]

						⑪				⑦～⑩以外		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

														[CB-PSEP-MPA□□□]

						⑫		RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑬		RCA2/RCA2CR/RCA2W（CNSオプション）				A6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑭		RCA		全長ショートタイプ（RCAのみ）		A6		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

								RCACR		RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R

						⑮		RCAW		⑭以外		A6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

														[CB-ASEP2-MPA□□□]

						⑯		RCD		RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A



注1：高推力用パルスモーター（56SP、60P、86P）を使用しているアクチュエーター
注2：各ドライバーユニットからアクチュエーターまでのケーブル長は、変換ユニットの有無に関わらず最大20mです。
　　  ただし、DCブラシレスモーター仕様の場合、ドライバーユニット（RCON-DC）からRCDアクチュエーターまでの最大長さは10mです。



200Vドライバー用ケーブルRev.2



						No.		アクチュエーター						適用
コントローラー
記号 キゴウ		RCON接続ケーブル（注1）



								シリーズ				対象タイプ				モーターケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル



						①		RCS4						T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								RCS4CR

						②		RCS3(P)				CTZ5C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								RCS3(P)CR				CT8C

												上記以外								CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						③		RCS2				RTC□L		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

								RCS2CR				RT6

								RCS2W				上記以外								CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						④		RCS2		ロードセル無		RA13R		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												RA13R								【アクチュエーター～ブレーキボックス】		【アクチュエーター～ブレーキボックス】

												ブレーキ付
(ブレーキボックス付)								CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

																				【ブレーキボックス～コントローラー】		【ブレーキボックス～コントローラー】

																				CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												RA13R								【アクチュエーター～ブレーキボックス】		【アクチュエーター～ブレーキボックス】

												ブレーキ付(ブレーキ								CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												ボックス無)

						⑤		IS(P)B						T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								IS(P)DB														※バッテリーレスアブソ仕様で

								IS(P)DBCR														ケーブル長が

																						21ｍ以上30ｍ以下の場合は

																						CB-X1-PA□□□-AWG24

												オプション：										CB-X1-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注2)										※バッテリーレスアブソ仕様で

																						ケーブル長が

																						21ｍ以上30ｍ以下の場合は

																						CB-X1-PLA□□□-AWG24

						⑥		IS(P)A						T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								IS(P)DA

								IS(P)DACR

								SSPA

								SSPDACR

								IF

								FS

								RS				オプション：										CB-X1-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注2)

						⑦		NSA						T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑧		NS						T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

												オプション：										CB-X2-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注2)

						⑨		DD(A)				T18□		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

								DD(A)CR				LT18□

								DDW				H18□						CB-XMC1-MA□□□

												LH18□

						⑩		LSA				W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

												上記以外						CB-X1-MA□□□				CB-X3-PA□□□

						⑪		LSAS						T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑫		IS(P)WA						T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC



注1：各ドライバーユニットからアクチュエーターまでのケーブル長は、最大30ｍです。
注2：リミットスイッチ付のアクチュエーターを動作する場合は、リミットスイッチ付仕様のケーブルになります。（リミットスイッチの配線を内蔵しています。）



24V Rev.1



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル※2 セツゾク		変換
ユニット		配線図

								シリーズ		タイプ				モーターエンコーダー一体型ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各種アクチュエーター接続ケーブル］ カクシュ セツゾク

						①		 RCP6
 RCP6CR
 RCP6W
 RCP5
 RCP5CR
 RCP5W		 高推力タイプ(※1)以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						②				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						③		 RCP4
 RCP4CR
 RCP4W		 グリッパー(GR＊)、ST4525E、SA3/RA3		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						④				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						⑤				 ③、④以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						⑥		 RCP3				P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑦		 RCP2
 RCP2CR
 RCP2W		 RCP2(標準タイプ)の ロータリー小型タイプ
 RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-RPSEP-MPA□□□		要		D

						⑧				 RCP2CR(クリーンタイプ)、
 RCP2W(防塵防滴タイプ)
  上記タイプのロータリー(RT＊)
  上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑨				 全(標準/クリーン/防塵防滴)タイプの
  GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB
 全長ショートタイプ(RCP2のみ)
  RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑩				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CFA-MPA□□□（-RB）		要		D

						⑪				 ⑦～⑩以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-PSEP-MPA□□□		要		D

						⑫		 RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑬		 RCA
 RCACR
 RCAW		 全長ショートタイプ(RCAのみ)
  RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑭				 ⑬以外		A6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-ASEP2-MPA□□□		要		D

						⑮		 RCD		 RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑯		WU				PM2		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A





200V Rev.1



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル セツゾク

								シリーズ		タイプ				モーター
ケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル

						①		RCS4
RCS4CR				T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						②		RCS3
RCS3CR
RCS3P
RCS3PCR		CTZ5C
CT8C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						③				 ②以外		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						④		RCS2
RCS2CR
RCS2W		RTC□L
RT6		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

						⑤				④以外 イガイ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						⑥		RCS2
ロードセル
無し ナ		RA13R		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

						⑦				RA13R
ブレーキ付き
（ブレーキBOXあり） ツ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		メカ-ブレーキBOX間
CB-RCS2-PLA□□□
ブレーキボックスｰコントローラー間
CB-RCS2-PLA□□□ カン カン		メカ-ブレーキボックス間
CB-X2-PLA□□□
ブレーキボックスｰコントローラー間
メカ-ブレーキボックス間 カン

						⑧				RA13R
ブレーキ付き
（ブレーキBOXなし） ツ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		メカ-ブレーキBOX間
CB-RCS2-PLA□□□ カン		メカ-ブレーキボックス間
CB-X2-PLA□□□ カン

						⑨		ISB
ISPB
ISDB
ISPDB
ISDBCR
ISPDBCR		⑦以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長21m以上の場合は
　 下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

						⑩				オプション：リミットスイッチ
　　　　　　 クリープセンサー		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長21m以上の場合は
　 下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

						⑪		ISA
ISPA
SSPA
ISDA
ISPDA
ISDACR
ISPDACR
SSPDACR
IF
FS
RS		⑨以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑫				オプション：リミットスイッチ
　　　　　　 クリープセンサー		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□

						⑬		NSA				T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長21m以上の場合は
　 下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

						⑭		NS		⑫以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑮				オプション：リミットスイッチ
　　　　　　 クリープセンサー		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

						⑯		DD
DDCR
DDW
DDA
DDACR		T18□
TL18□		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑰				H18□
LH18□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑱		LSA		W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

						⑲				⑮以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑳		LSAS				T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						㉑		ISWA
ISPWA				T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC





ケーブル(P71-P79)

				24V系ドライバー接続用モーターエンコーダーケーブル ケイ セツゾクヨウ																		200V系ドライバー接続用モーターエンコーダーケーブル ケイ セツゾクヨウ

				No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル※2 セツゾク		変換
ユニット		配線図						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル セツゾク

						シリーズ		タイプ				モーターエンコーダー一体型ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各種アクチュエーター接続ケーブル］ カクシュ セツゾク												シリーズ		タイプ				モーター
ケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル

				①		 RCP6
 RCP6CR
 RCP6W
 RCP5
 RCP5CR
 RCP5W		 高推力タイプ(※1)以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						①		RCS4
RCS4CR				T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				②				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						②		RCS3
RCS3CR
RCS3P
RCS3PCR		CTZ5C
CT8C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				③		 RCP4
 RCP4CR
 RCP4W		 グリッパー(GR＊)、ST4525E、SA3/RA3		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						③				 ②以外		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

				④				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						④		RCS2
RCS2CR
RCS2W		RTC□L
RT6		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

				⑤				 ③、④以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						⑤				④以外 イガイ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

				⑥		 RCP3				P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑥		ISB
ISPB
ISDB
ISPDB
ISDBCR
ISPDBCR				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑦		 RCP2
 RCP2CR
 RCP2W		 RCP2(標準タイプ)の ロータリー小型タイプ
 RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-RPSEP-MPA□□□		要		D						⑦				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PLA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑧				 RCP2CR(クリーンタイプ)、
 RCP2W(防塵防滴タイプ)
  上記タイプのロータリー(RT＊)
  上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						⑧		ISA
ISPA
SSPA
ISDA
ISPDA
ISDACR
ISPDACR
SSPDACR
IF
FS
RS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				⑨				 全(標準/クリーン/防塵防滴)タイプの
  GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB
 全長ショートタイプ(RCP2のみ)
  RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑨				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□

				⑩				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CFA-MPA□□□（-RB）		要		D						⑩		NSA				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑪				 ⑦～⑩以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-PSEP-MPA□□□		要		D						⑪		NS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑫		 RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑫				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

				⑬		 RCA
 RCACR
 RCAW		 全長ショートタイプ(RCAのみ)
  RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑬		ZR				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		Z軸：CB-X1-PA□□□
R軸：CB-X1-PLA□□□ ジク ジク

				⑭				 ⑬以外		A6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-ASEP2-MPA□□□		要		D						⑭		DD
DDCR
DDW
DDA
DDACR		T18□
TL18□		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑮		 RCD		 RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A										H18□
LH18□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑯		WU				PM2		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						⑮		LSA		W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

																						⑯				⑮以外 イガイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

																						⑰		LSAS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

																						⑱		ISWA
ISPWA				T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC



																						通信ケーブル ツウシン

																								SCON接ケーブル セツ				CB-EC-CTL□□□

																								PIOケーブル				CB-PAC-PIO□□□

																								REC用電源・通信ケーブル ヨウ デンゲン ツウシン				CB-REC-PWBIO□□□-RB



















表の①~⑮はRCONのカタログを使用
※一部修正があります

16m～20m \**,***(\**,***)

RCC1

標準価格と寸法図はダミーです

標準価格と寸法図はダミーです

X1

標準価格と寸法図はダミーです

XMC1

標準価格と寸法図はダミーです

XEU1

()内の価格のみを表示させる

()内の価格のみを表示させる

RCONカタログ

RCONカタログ

2019総合カタログ　7-158　流用（一部削除）

()内の価格は削除する

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用（一部削除）

2019総合カタログ　7-293　流用（一部削除）

RCONカタログ　（一部削除）

3

2019総合カタログ　7-109　流用

2019総合カタログ　7-26　流用

RCONカタログ

RCONカタログ
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24V系ドライバー用ケーブル Rev.2



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号 キゴウ		RCON接続ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各アクチュエーター接続ケーブル］		変換
ユニット		配線図

								シリーズ		対象タイプ

						①		RCP6		高推力タイプ（注1）以外		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

								RCP6CR

								RCP6W

								RCP5

								RCP5CR

						②		RCP5W		高推力タイプ（注1）		P6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		B

														CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）

						③		RCP4		グリッパー（GR＊）、		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

								RCP4CR		ST4525E、SA3/RA3

						④		RCP4W		高推力タイプ（注1）		P6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		B

														CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）

						⑤				③、④以外		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		B

														CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）

						⑥		RCP3				P5		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑦		RCP2		RCP2（標準タイプ）の		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

								RCP2CR		ロータリー小型タイプ				[CB-RPSEP-MPA□□□]

								RCP2W		RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL

						⑧				RCP2CR（クリーンタイプ）、		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

										RCP2W（防塵防滴タイプ）

										 上記タイプのロータリー（RT＊）

										 上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM

						⑨				全（標準/クリーン/防塵防滴）タイプの		P5		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

										 GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB

										全長ショートタイプ（RCP2のみ）

										 RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R

						⑩				高推力タイプ（注1）		P6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

														[CB-CFA-MPA□□□（-RB）]

						⑪				⑦～⑩以外		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

														[CB-PSEP-MPA□□□]

						⑫		RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑬		RCA2/RCA2CR/RCA2W（CNSオプション）				A6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑭		RCA		全長ショートタイプ（RCAのみ）		A6		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

								RCACR		RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R

						⑮		RCAW		⑭以外		A6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

														[CB-ASEP2-MPA□□□]

						⑯		RCD		RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A



注1：高推力用パルスモーター（56SP、60P、86P）を使用しているアクチュエーター
注2：各ドライバーユニットからアクチュエーターまでのケーブル長は、変換ユニットの有無に関わらず最大20mです。
　　  ただし、DCブラシレスモーター仕様の場合、ドライバーユニット（RCON-DC）からRCDアクチュエーターまでの最大長さは10mです。



200Vドライバー用ケーブルRev.3



						No.		アクチュエーター						適用
コントローラー
記号 キゴウ		RCON接続ケーブル（注1）



								シリーズ				対象タイプ				モーターケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル



						①		RCS4						T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								RCS4CR

						②		RCS3(P)				CTZ5C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								RCS3(P)CR				CT8C

												上記以外								CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						③		RCS2				RTC□L		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

								RCS2CR				RT6

								RCS2W				上記以外								CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						④		RCS2		ロードセル無		RA13R		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												RA13R								【アクチュエーター～ブレーキボックス】		【アクチュエーター～ブレーキボックス】

												ブレーキ付
(ブレーキボックス付)								CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

																				【ブレーキボックス～コントローラー】		【ブレーキボックス～コントローラー】

																				CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												RA13R								【アクチュエーター～ブレーキボックス】		【アクチュエーター～ブレーキボックス】

												ブレーキ付(ブレーキ								CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												ボックス無)

						⑤		IS(P)B						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								IS(P)DB														※バッテリーレスアブソ仕様で

								IS(P)DBCR														ケーブル長が

																						21ｍ以上30ｍ以下の場合は

																						CB-X1-PA□□□-AWG24

												オプション：										CB-X1-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注2)										※バッテリーレスアブソ仕様で

																						ケーブル長が

																						21ｍ以上30ｍ以下の場合は

																						CB-X1-PLA□□□-AWG24

						⑥		IS(P)A						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								IS(P)DA

								IS(P)DACR

								SSPA

								SSPDACR

								IF

								FS

								RS				オプション：										CB-X1-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注2)

						⑦		NSA						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑧		NS						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

												オプション：										CB-X2-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注2)

						⑨		DD(A)				T18□		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

								DD(A)CR				LT18□

								DDW				H18□						CB-XMC1-MA□□□

												LH18□

						⑩		LSA				W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

												上記以外						CB-X2-MA□□□				CB-X3-PA□□□

						⑪		LSAS						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑫		IS(P)WA						T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC



注1：各ドライバーユニットからアクチュエーターまでのケーブル長は、最大30ｍです。
注2：リミットスイッチ付のアクチュエーターを動作する場合は、リミットスイッチ付仕様のケーブルになります。（リミットスイッチの配線を内蔵しています。）



24V Rev.1



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル※2 セツゾク		変換
ユニット		配線図

								シリーズ		タイプ				モーターエンコーダー一体型ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各種アクチュエーター接続ケーブル］ カクシュ セツゾク

						①		 RCP6
 RCP6CR
 RCP6W
 RCP5
 RCP5CR
 RCP5W		 高推力タイプ(※1)以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						②				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						③		 RCP4
 RCP4CR
 RCP4W		 グリッパー(GR＊)、ST4525E、SA3/RA3		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						④				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						⑤				 ③、④以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						⑥		 RCP3				P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑦		 RCP2
 RCP2CR
 RCP2W		 RCP2(標準タイプ)の ロータリー小型タイプ
 RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-RPSEP-MPA□□□		要		D

						⑧				 RCP2CR(クリーンタイプ)、
 RCP2W(防塵防滴タイプ)
  上記タイプのロータリー(RT＊)
  上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑨				 全(標準/クリーン/防塵防滴)タイプの
  GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB
 全長ショートタイプ(RCP2のみ)
  RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑩				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CFA-MPA□□□（-RB）		要		D

						⑪				 ⑦～⑩以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-PSEP-MPA□□□		要		D

						⑫		 RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑬		 RCA
 RCACR
 RCAW		 全長ショートタイプ(RCAのみ)
  RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑭				 ⑬以外		A6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-ASEP2-MPA□□□		要		D

						⑮		 RCD		 RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑯		WU				PM2		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A





200V Rev.1



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル セツゾク

								シリーズ		タイプ				モーター
ケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル

						①		RCS4
RCS4CR				T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						②		RCS3
RCS3CR
RCS3P
RCS3PCR		CTZ5C
CT8C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						③				 ②以外		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						④		RCS2
RCS2CR
RCS2W		RTC□L
RT6		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

						⑤				④以外 イガイ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						⑥		RCS2
ロードセル
無し ナ		RA13R		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

						⑦				RA13R
ブレーキ付き
（ブレーキBOXあり） ツ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		メカ-ブレーキBOX間
CB-RCS2-PLA□□□
ブレーキボックスｰコントローラー間
CB-RCS2-PLA□□□ カン カン		メカ-ブレーキボックス間
CB-X2-PLA□□□
ブレーキボックスｰコントローラー間
メカ-ブレーキボックス間 カン

						⑧				RA13R
ブレーキ付き
（ブレーキBOXなし） ツ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		メカ-ブレーキBOX間
CB-RCS2-PLA□□□ カン		メカ-ブレーキボックス間
CB-X2-PLA□□□ カン

						⑨		ISB
ISPB
ISDB
ISPDB
ISDBCR
ISPDBCR		⑦以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長21m以上の場合は
　 下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

						⑩				オプション：リミットスイッチ
　　　　　　 クリープセンサー		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長21m以上の場合は
　 下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

						⑪		ISA
ISPA
SSPA
ISDA
ISPDA
ISDACR
ISPDACR
SSPDACR
IF
FS
RS		⑨以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑫				オプション：リミットスイッチ
　　　　　　 クリープセンサー		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□

						⑬		NSA				T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長21m以上の場合は
　 下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

						⑭		NS		⑫以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑮				オプション：リミットスイッチ
　　　　　　 クリープセンサー		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

						⑯		DD
DDCR
DDW
DDA
DDACR		T18□
TL18□		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑰				H18□
LH18□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑱		LSA		W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

						⑲				⑮以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑳		LSAS				T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						㉑		ISWA
ISPWA				T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC





ケーブル(P71-P79)

				24V系ドライバー接続用モーターエンコーダーケーブル ケイ セツゾクヨウ																		200V系ドライバー接続用モーターエンコーダーケーブル ケイ セツゾクヨウ

				No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル※2 セツゾク		変換
ユニット		配線図						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル セツゾク

						シリーズ		タイプ				モーターエンコーダー一体型ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各種アクチュエーター接続ケーブル］ カクシュ セツゾク												シリーズ		タイプ				モーター
ケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル

				①		 RCP6
 RCP6CR
 RCP6W
 RCP5
 RCP5CR
 RCP5W		 高推力タイプ(※1)以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						①		RCS4
RCS4CR				T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				②				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						②		RCS3
RCS3CR
RCS3P
RCS3PCR		CTZ5C
CT8C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				③		 RCP4
 RCP4CR
 RCP4W		 グリッパー(GR＊)、ST4525E、SA3/RA3		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						③				 ②以外		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

				④				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						④		RCS2
RCS2CR
RCS2W		RTC□L
RT6		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

				⑤				 ③、④以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						⑤				④以外 イガイ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

				⑥		 RCP3				P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑥		ISB
ISPB
ISDB
ISPDB
ISDBCR
ISPDBCR				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑦		 RCP2
 RCP2CR
 RCP2W		 RCP2(標準タイプ)の ロータリー小型タイプ
 RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-RPSEP-MPA□□□		要		D						⑦				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PLA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑧				 RCP2CR(クリーンタイプ)、
 RCP2W(防塵防滴タイプ)
  上記タイプのロータリー(RT＊)
  上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						⑧		ISA
ISPA
SSPA
ISDA
ISPDA
ISDACR
ISPDACR
SSPDACR
IF
FS
RS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				⑨				 全(標準/クリーン/防塵防滴)タイプの
  GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB
 全長ショートタイプ(RCP2のみ)
  RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑨				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□

				⑩				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CFA-MPA□□□（-RB）		要		D						⑩		NSA				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑪				 ⑦～⑩以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-PSEP-MPA□□□		要		D						⑪		NS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑫		 RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑫				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

				⑬		 RCA
 RCACR
 RCAW		 全長ショートタイプ(RCAのみ)
  RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑬		ZR				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		Z軸：CB-X1-PA□□□
R軸：CB-X1-PLA□□□ ジク ジク

				⑭				 ⑬以外		A6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-ASEP2-MPA□□□		要		D						⑭		DD
DDCR
DDW
DDA
DDACR		T18□
TL18□		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑮		 RCD		 RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A										H18□
LH18□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑯		WU				PM2		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						⑮		LSA		W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

																						⑯				⑮以外 イガイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

																						⑰		LSAS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

																						⑱		ISWA
ISPWA				T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC



																						通信ケーブル ツウシン

																								SCON接ケーブル セツ				CB-EC-CTL□□□

																								PIOケーブル				CB-PAC-PIO□□□

																								REC用電源・通信ケーブル ヨウ デンゲン ツウシン				CB-REC-PWBIO□□□-RB



















表の①~⑮はRCONのカタログを使用
※一部修正があります

16m～20m \**,***(\**,***)

RCC1

標準価格と寸法図はダミーです

標準価格と寸法図はダミーです

X1

標準価格と寸法図はダミーです

XMC1

標準価格と寸法図はダミーです

XEU1

()内の価格のみを表示させる

()内の価格のみを表示させる

RCONカタログ

RCONカタログ

2019総合カタログ　7-158　流用（一部削除）

()内の価格は削除する

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用（一部削除）

2019総合カタログ　7-293　流用（一部削除）

RCONカタログ　（一部削除）

3

2019総合カタログ　7-109　流用

2019総合カタログ　7-26　流用

RCONカタログ

RCONカタログ
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表紙

				EtherCATモーション・取扱説明書内 掲載表 トリアツカイ セツメイショ ナイ





2A版制作

				2A版　章立てと紐づけ ハン ショウダ ヒモ

						章 ショウ		節 セツ		項 コウ						掲載頁 ケイサイ ページ		引用元（〇-章.節.項.xx）
※〇は引用資料No. インヨウ モト ショウ セツ コウ インヨウ シリョウ		備考 ビコウ				要望・質問事項 ヨウボウ シツモン ジコウ		設計回答 セッケイ カイトウ

														安全ガイド		1

														取扱い上の注意		9				"MCON"と記している部分表記見直し シル ブブン ヒョウキ ミナオ

						1								概要		10				"MCON"と記している部分表記見直し シル ブブン ヒョウキ ミナオ

								1.1						システム構成例		10				構成例にSCON追加 コウセイ レイ ツイカ

								1.2						インターフェース仕様		11				「通信周期」欄に掲載内容変更 ツウシン シュウキ ラン ケイサイ ナイヨウ ヘンコウ				EtherCATのリモートI/Oとモーションはコントローラーのファームウェアで切り替えという考えでよいですか？（モジュールは共通？） キ カ カンガ キョウツウ		ファームウェアも異なりますが、モジュールも異なります。
EtherCAT リモートI/O：CABCC-ECT-IAI
EtherCATモーション    : IANP3841 コト コト

								1.3						EtherCAT通信のしくみ		11

								1.4						EtherCATモーションネットワーク通信の状態		12

										1.4.1				通信同期モード ツウシン ドウキ				②-2.3						SCONのみの通信モードでしょうか。 ツウシン		MCON,SCON共通で対応している通信モードになります。
ただ、機種毎でモード毎の内部仕様が異なるため、SCONの機能仕様書では、通信モードの注意事項を記載しています。
※ですので、(1),(2)の内容を変更いただきたいです。 キョウツウ タイオウ ツウシン キシュ ゴト ゴト ナイブ シヨウ コト キノウ シヨウショ ツウシン チュウイ ジコウ キサイ ナイヨウ ヘンコウ

												(1)		DC（Distributed Clock）モード				②-2.3

												(2)		FreeRunモード				②-2.3

						2								コントローラーの設定

								2.1						型式				④-4.2		「節」導入文の内容変更 セツ ドウニュウ ブン ナイヨウ ヘンコウ

								2.2						インターフェース				①-2.1、②-2.2、④-4.2		SCON追加、MCON詳細の追加 ツイカ ショウサイ ツイカ				SCONのLED表示・ロゴはリモートI/Oと同一でよいでしょうか。 ヒョウジ ドウ イチ		EtherCAT Motion仕様の場合のロゴは、「Conformance Tested」という文言入りのロゴを使用しています。その他については、リモートI/Oと同一になります。 シヨウ バアイ モンゴン イ シヨウ ホカ ドウイツ

								2.3						ステータスLEDの表示				①-2.1、②-2.2、④-4.2		SCON追加、MCON詳細の追加 ツイカ ショウサイ ツイカ

								2.4						配線

										2.4.1				配線(例)						SCON追加に伴う説明文変更 ツイカ トモナ セツメイブン ヘンコウ

										2.4.2				コネクターピン配列

								2.5						コントローラーの設定						SCON追加、「節」名称の変更 ツイカ セツ メイショウ ヘンコウ

										2.5.1				SCONの設定 セッテイ				②-3.1		設定に関する項目、ツール説明追加 セッテイ カン コウモク セツメイ ツイカ

												(1)		原点復帰方向 ゲンテン フッキ ホウコウ				②-3.1.1

												(2)		パルスカウント方向				②-3.1.2

												(3)		電子ギア比分子、電子ギア比分母 デンシ ヒ ブンシ デンシ ヒ ブンボ				②-3.1.3

												(4)		フィールドバスノードアドレス				②-3.1.4

										2.5.2				MCONの設定 セッテイ						項目追加（IA-OSの画面に変更？） コウモク ツイカ ガメン ヘンコウ

												(1)		ゲートウェイパラメータ設定ツールの起動(設定準備)						章立て変更 ショウダ ヘンコウ

												(2)		Device IDの設定				②-3.2		項目追加 コウモク ツイカ

												(3)		搭載軸数の設定						章立て変更 ショウダ ヘンコウ

												(4)		パラメーターの反映(コントローラへ転送)						章立て変更 ショウダ ヘンコウ

												(5)		電子ギア比の設定						章立て変更 ショウダ ヘンコウ

												(6)		パルスカウント方向の設定						章立て変更 ショウダ ヘンコウ

						3								基本通信フロー

								3.1						接続手順(オムロン株式会社製 NJシリーズとの接続例)						SCON追加に伴う文言の変更
オムロンのモーション機器接続ガイド・・・、SCONはどうするか…？ ツイカ トモナ モンゴン ヘンコウ キキ セツゾク

								3.2						注意事項

										3.2.1				電源投入について(初期化時間)				①-4.1、②-4.1		SCONの内容追記 ナイヨウ ツイキ

										3.2.2				制御電源低下時の処理				①-4.2						既出（ECM取説 ⓪-3.2.2_p22）の内容通りでよろしいでしょうか。
MCONとSCONで挙動が異なる場合は詳細を教えてください。 キシュツ トリセツ ナイヨウ ドオ キョドウ コト バアイ ショウサイ オシ		既出（ECM取説 ⓪-3.2.2_p22）の内容通りで問題ありません。 モンダイ

										3.2.3				MANUモード中のサイクリック通信				①-4.3、②-4.2（MANUモード）		SCONの内容追記 ナイヨウ ツイキ

										3.2.4				EtherCATモーションネットワークの通信異常時の動作				①-4.4、②-4.1（ネットワーク～）						既出（ECM取説 ⓪-3.2.4_p22）の内容通りでよろしいでしょうか。
MCONとSCONで挙動が異なる場合は詳細を教えてください。 キシュツ トリセツ ナイヨウ ドオ キョドウ コト バアイ ショウサイ オシ		既出（ECM取説 ⓪-3.2.4_p22）の内容通りで問題ありません。 モンダイ

										3.2.5				ソフトリミット機能				②-4.1		SCONの内容追記 ナイヨウ ツイキ

										3.2.6				位置決め完了幅				①-4.6		SCONの内容追記 ナイヨウ ツイキ				既出（ECM取説 ⓪-3.2.6_p23）の内容通りでよろしいでしょうか。
オブジェクトディクショナリーを確認した限りでは共通と思いますが。 キシュツ トリセツ ナイヨウ ドオ カクニン カギ キョウツウ オモ		既出（ECM取説 ⓪-3.2.6_p23）の内容通りで問題ありません。 モンダイ

										3.2.7				エンコーダ種別について				②-4.4		SCONの内容追記 ナイヨウ ツイキ				記載内容 ”MCONのフィードバック位置をコントローラー側の指令位置に反映させることができます。” について。
ここでいう、”コントローラー側”とは、PLCの事でしょうか？ キサイ ナイヨウ コト		PLCの事を指しています。
PLCよりも「モーションコントローラー」と表記した方がよいかもしれません。 コト サ ヒョウキ ホウ

										3.2.8				通信周期とPDOサイズ				①-4.9、②-3.2.2		SCONの内容追記 ナイヨウ ツイキ

								3.3						EtherCAT通信プロトコル(CoE)オブジェクトディクショナリ

										3.3.1				CoEコミュニケーションエリアのオブジェクトディクショナリ (1000h～1FFFh)				②-5.1		Index 1008の備考欄にSCON追加 ビコウ ラン ツイカ

										3.3.2				Manufacturer Specificエリアのオブジェクトディクショナリ (2000h～5FFFh)

										3.3.3				ドライブプロファイルエリアのオブジェクトディクショナリ (6000h～9FFFh)

												(1)		対応する制御モード				②-5.3.2		pp、hm各モードの追加 カク ツイカ

												(2)		制御モード切替における注意点				②-5.3.3

												(3)		オブジェクトディクショナリー一覧				②-5.3.4

												(4)		コントローラー内部フラグ オブジェクト 60FDh(Digital inputs)詳細 （仮） ナイブ カリ				①-5.3.4.2、②-5.3.3.1						・”60FDh”の内部フラグの説明書きが欲しいです⇒イメージ添付
・bit15-3は何か割付けられているのでしょうか？
・bit2-0の詳細について教えてください（home switch ＝ ZPOINT ？）。
（モーション制御される方にとってはごく当たり前な内容でしたらすみません）。 ナイブ セツメイ ガ ホ テンプ ナニ ワリツ ショウサイ オシ セイギョ カタ ア マエ ナイヨウ		・イメージ添付とありますが、イメージはどれにあたるでしょうか?
・bit15-3は何も割り付けていません。
・bit0-2は本来、センサー系の出力ですが、IAI製品には存在しないため、ソフト的な出力として使用している、ということを示しています。
ZPOINT,POT,NOTは、ML3用語になります。
　ZPOINT:座標"0"点近傍信号
　POT:座標プラス側オーバートラベル信号
　NOT:座標マイナス側オーバートラベル信号
※POT/NOTは、ソフトウェアリミットで判別しています。SCONには、エンコーダーケーブルに、OTセンサーの配線がありますが、POT/NOTの論理には、入っていません。 テンプ ナニ ワ ツ ホンライ ケイ シュツリョク セイヒン ソンザイ テキ シュツリョク シヨウ シメ ヨウゴ ザヒョウ テン キンボウ シンゴウ ザヒョウ ガワ シンゴウ ザヒョウ ガワ シンゴウ ハンベツ ハイセン ロンリ ハイ

												(5)		コントローラー内部フラグ オブジェクト 60FEh(Digital outputs)詳細 （仮） カリ				①-5.3.4.1

												(6)		cspモード時のオブジェクト一覧				②-5.3.5						MCONの場合も同じ内容でしょうか。 バアイ オナ ナイヨウ		同じ内容になります。 オナ ナイヨウ

												(7)		ppモード時のオブジェクト一覧				①-5.3.5、②-5.3.6

												(8)		hmモード時のオブジェクト一覧				①-5.3.4、②-5.3.7

								3.4						PDOマッピングについて

										3.4.1				MCON v0007以前のPDOマッピング（仮名称） カリ メイショウ						v0007とv0008を分ける
内容は⓪1A版の内容通り。MCONのみの内容と注記載する。 ワ ナイヨウ ハン ナイヨウ ドオ ナイヨウ チュウ キサイ

										3.4.2				SCON、MCON v0008以前のPDOマッピング（仮名称） カリ メイショウ						v0007とv0008を分ける ワ

												(1)		PDOマッピングオブジェクト				①-7.2.1、②-6.1

												(2)		PDOアサインオブジェクト				①-7.2.2、②-6.2

												(3)		デフォルトPDOマッピング				①-7.2.3、②-6.3								1.掲載項目について、特に問題ないと思います。 ケイサイ コウモク トク モンダイ オモ

												(4)		PDOアサインオブジェクトとPDOマッピングオブジェクト設定（SCON）（仮） カリ						SCON追加・章立て要検討 ツイカ ショウダ ヨウ ケントウ

												(5)		PDOアサインオブジェクトとPDOマッピングオブジェクト設定（MCON）（仮） カリ				①		SCON追加に伴い・章立て要検討 ツイカ トモナ ショウダ ヨウ ケントウ						2.cspの場合、ファンクションブロックを使用しての動作が基本になると バアイ シヨウ ドウサ キホン

						4								アクチュエーター運転時の注意点												思いますので、動作方法がマスターに依存します。ですので、クイックスタート オモ ドウサ ホウホウ イゾン

								4.1						原点復帰(※特殊操作)												ガイドのような説明になると思われます。 セツメイ オモ

								4.2						原点復帰ファンクションブロック　IAI_HomeForAssignedPDO												pp,hmはオブジェクトの値を変更することによって動かす(IAIのリモートIO アタイ ヘンコウ ウゴ

										4.2.1				IAI_HomeForAssignedPDOについて												系ネットワークのような使用感)ですので、簡単なシーケンス図のようなもの ケイ シヨウカン カンタン ズ

										4.2.2				入力変数												でよければ、用意できます。 ヨウイ

										4.2.3				出力変数

										4.2.4				出力変数の反映タイミング												3.承知しました。ただ、手順書に関しては、発売後、オムロンが用意してくれるかもしれません。 ショウチ テジュンショ カン ハツバイ ゴ

										4.2.5				入出力変数

										4.2.6				機能説明/使い方												4.制御モードの切り替えに関しては、作成中原稿の3.3.3(2)に記載されて セイギョ キ カ カン サクセイ チュウ ゲンコウ キサイ

										4.2.7				注意事項												いますが、このことではないでしょうか?

										4.2.8				シーケンス図												通信同期モードの切り替えに関しては、軸動作中に切り替わるようなもので ツウシン ドウキ キ カ カン ジク ドウサ チュウ キ カ

										4.2.9				使用例(参考)												はなく、マスターと通信確立を行う際に設定されるものですので、注意事項 ツウシン カクリツ オコナ サイ セッテイ チュウイ ジコウ

								4.3						原点復帰ファンクションブロック　IAI_HomeForSDOAccess												等は特に必要ないと思います。 ナド トク ヒツヨウ オモ

										4.3.1				IAI_HomeForSDOAccess について

										4.3.2				入力変数

										4.3.3				出力変数

										4.3.4				出力変数の反映タイミング

										4.3.5				入出力変数

										4.3.6				機能説明/使い方

										4.3.7				注意事項

										4.3.8				シーケンス図

										4.3.9				使用例(参考)

						5								コントローラーのパラメーター						説明文内容変更 セツメイブン ナイヨウ ヘンコウ

								5.1						パラメーター一覧表				③-7.1		ML-3参考に構成 サンコウ コウセイ				ML-3の内容と同じでよろしいですか。 ナイヨウ オナ		同じで問題ありません。 オナ モンダイ

						6								トラブルシューティング

								6.1						トラブル発生時の処理						処理方法にSCON追加 ショリ ホウホウ ツイカ

								6.2						アラームについて				②-4.2（アラーム）						SCONの場合も、MCON同様のアラーム出力方法でよろしいですか。他、必要と思われる内容がありましたら教えてください。 バアイ ドウヨウ シュツリョク ホウホウ ホカ ヒツヨウ オモ ナイヨウ オシ		アラームの出力方法は同じです。 シュツリョク ホウホウ オナ

								6.3						アラーム一覧				③-8.3		開催内容・要確認 カイサイ ナイヨウ ヨウカクニン				アラームに関しての一覧は仕様書に盛り込まれていません。ML-3の内容をベースに作成しても問題ないですか？ カン イチラン シヨウ ショ モ コ ナイヨウ サクセイ モンダイ		ML3の内容をベースに作成いただいて、問題ありません。 ナイヨウ サクセイ モンダイ

						7								ESIファイルのダウンロード						新規追加 シンキ ツイカ

														変更履歴						改版内容要記載 カイハン ナイヨウ ヨウ キサイ



以下、引用元についての表記を下記の通り定義します。
”①” ← ”MCON EtherCATモーション仕様機能仕様書&取説草案_ED-083-8-001-1-003-1”
”➁” ← ”SCON_EtherCATモーション機能仕様書_ED-105-8-004-1-001-2(未出図)”
”③” ← ”メカトロリンク(MJ0317-4A)_本文”
　　　　　Link：\\192.168.13.84\doc\取説\15 ﾌｨｰﾙﾄﾞﾈｯﾄﾜｰｸ(CON)\MECHATROLINK-3(0317)\4版_MCON\#2.WORDﾃﾞｰﾀ\4A\MECHATROLINK_取説(MJ0317-4A)_和文_word data
”④” ← ”ETHERCAT(MJ0273-10D)”

目次内容・掲載頁については、原稿完成時に見直しを行います（2020/4/6）。

4章掲載内容についてのお願い：
1. 掲載項目に関しての確認
　　取説”EtherCAT-Motion(MJ0367-1A)”の4章について内容の変更を検討しています。
　（掲載内容・ボリュームによっては、各モードでの章立てを検討。3章に掲載している内容についても、4章の掲載
　　内容に合わせ移行しようと考えています。）
　　以下概略を記しますが、大まかな内容として取説への
　　　1  制御モードの概要
　　　2 （制御モード毎の）機能説明（不要？）
　　　3 （制御モード毎の）オブジェクトディクショナリー、PDOマッピング
　　　4  原点復帰方法（特殊手順、hm制御モード）
　　　5 （制御モード毎の）動作例、シーケンス図（ppについては、SCONについて作成いただいた内容を掲載、cspは流用？）
　　　6  注意点（仕様書内より抜粋します、不足分あれば追加願います） 
　　　★ 配線・設定方法（詳細手順）についてはクイックスタートガイドで案内しようと考えています。

2. IAIコントローラーの設定以降に関し、動作させるまでの流れを教えてください
　　（csp、ppともに同様の手順とは思いますが、異なる場合は両方）簡単に手順を作成いただけると助かります。

3. オムロン・NJシリーズでの設定画面キャプチャー
　　2の内容に合わせて、画面のキャプチャーをお願いできればと思います（主にクイックスタートガイドに利用）。

4. 制御モード切替における注意事項について
　　取説内”1.4.1 通信同期モード”の FreeRunモード にて簡単に掲載予定ですが、仕様書内にも特にモード切替に関しての
　　注記は謳っていません（見落としがあったら申し訳ありません）。

引用元に記載しないもの
”⓪” ← ”EtherCAT-Motion(MJ0367-1A)”
・TwinCAT 3 操作方法解説・EtherCATステートマシン
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Sheet1

								パラメーターNo.		 名　称		入力範囲 ニュウリョク ハンイ		備考 ビコウ

								5		 原点復帰方向		0～1

								62		 パルスカウント方向		0～1

								65		 電子ギア分子		―		設定不要 セッテイ フヨウ

								66		 電子ギア分母		―		設定不要 セッテイ フヨウ

								85		 フィールドバスノードアドレス 		1～65535		設定不要 セッテイ フヨウ

								87		 ネットワークタイプ 		12（固定値） コテイチ		設定不要 セッテイ フヨウ





60FDh 60FEh

						bit		記号 キゴウ		内容 ナイヨウ

				MCON
SCON
共通 キョウツウ		bit31		ZSPD		0:－

										1:フィードバック速度(606Ch)＝"0"を検出

						bit30		ZONE2		0:－

										1:ゾーン出力2(パラメータ)＝ON

						bit29:		ZONE1		0:－

										1:ゾーン出力1(パラメータ)＝ON

						bit28:		BALM		0:－

										1:エンコーダーバッテリーアラーム

						bit27:		DALM		0:－

										1:ドライバーアラーム発生

						bit26:		OVLW		0:－

										1:過負荷警告

						bit25:		EMGS		0:－

										1:駆動源遮断状態、または外部トルクOFF状態(STO入力)

						bit24:		SV		0:サーボオフ状態

										1:サーボオン状態

						bit23:		POVTPOS		＝(607Dh_02h(Max position limit)＜607Ah(Target Position))

						bit22:		NOVTPOS		＝(607Ah(Target Position)＜607Dh_01h(Min position limit))

						bit21:		NEAR		＝(6062h(Position demand value)－6064h(Position actual value))の絶対値≦6067h(Position window))

						bit20:		DEN		＝(607Ah(Target Position)＝60FCh(Position demand internal value))

						bit19:		---

						bit18:T_LIM				トルク指令の飽和でオン

						bit17:PSET				0:－

										1:DENとNEARのAND

						bit16:HEND				0:－

										1:座標確定状態

						bit15-3:---

										bit2:home switch

										bit1:positive limit swicth

										bit0:negative limit swicth

										※bit2-0は、SCON内部の次の信号を返す

										(ハードウェアで外部I/Oがある訳ではなく、ソフトウェアの信号となる)

										bit2:ZPOINT

										＝((原点位置－6064h(Position actual value))の絶対値≦6067h(Position window))

										bit1:POT

										＝(607Dh_02h(Max position limit)＜6064h(Position actual value))

										※HEND＝1時のみ出力

										bit0:NOT

										＝(6064h(Position actual value)＜607Dh_01h(Min position limit))

										※HEND＝1時のみ出力

						（5）オブジェクト60FEh(Digital outputs)詳細

						bit		記号 キゴウ		内容 ナイヨウ

						  bit31:Aclr

						    0→1:アラーム解除

						  bit30:reset AbsErr

						    0:-

						    1:アブソリュートエラー解除有効 (※アブソリュートエラー解除有効時に、6040hで

						Fault resetコマンドを実行、 または60FEh bit31を0→1とすることで、アラーム解除と同時に、アブソリュートエラー解除を行います。)

						  bit29-17:--

						  bit16:Home

						    0:--

						1:原点復帰動作モード (※cspモード中、本ビットが1の時、マスターの指令位置を受け付けません。原点復帰完了後,本ビットのクリアと、サーボオフ→サーボオンを行うことで、マスターの指令位置を受け付けます。詳細については、4.8.1を参照してください。)

						    0→1:原点復帰

						    1→0:原点復帰中断

						  bit15-1:--

						  bit0:set brake

						    0:ブレーキ

						    1:ブレーキ解除





Field-bus Module

						パラメーター
No.		名称		入力範囲 ニュウリョク								パラメーター
No.		シンボル		名称		符号		入力範囲 ニュウリョク

						5		原点復帰方向		0～1								5		ORG		原点復帰方向		無		0～1

						62		パルスカウント方向		0～1								62		FPIO		パルスカウント方向		無		0～1

						65		電子ギア分子		-								65		CNUM		電子ギア分子		無		-

						66		電子ギア分母		-								66		CDEN		電子ギア分母		無		-

						85		フィールドバスノードアドレス		1～65535								85		NADR		フィールドバスノードアドレス		無		1～65535

						87		ネットワークタイプ		12（固定値） コテイチ								87		NTYP		ネットワークタイプ		無		12





Connecter Pin Assign

						ピン番号		信号名称		信号略称

						1		送信データ＋		TD＋

						2		送信データ－		TD－

						3		受信データ＋		RD＋

						4		未使用

						5		未使用

						6		受信データ－		RD－

						7		未使用

						8		未使用

						コネクタ		保安用接地		FG

						フード





Parameter



						パラメーター
No.		名称		入力範囲 ニュウリョク		備考 ビコウ						パラメーター
No.		シンボル		名称		符号		入力範囲 ニュウリョク

						5		原点復帰方向		0～1								5		ORG		原点復帰方向		無		0～1

						62		パルスカウント方向		0～1								62		FPIO		パルスカウント方向		無		0～1

						65		電子ギア分子		-		設定不要 セッテイ フヨウ						65		CNUM		電子ギア分子		無		-

						66		電子ギア分母		-		設定不要 セッテイ フヨウ						66		CDEN		電子ギア分母		無		-

						85		フィールドバスノードアドレス		1～65535		設定不要 セッテイ フヨウ						85		NADR		フィールドバスノードアドレス		無		1～65535

						87		ネットワークタイプ		12（固定値） コテイチ		設定不要 セッテイ フヨウ						87		NTYP		ネットワークタイプ		無		12





Sheet5

						No.		区分		名称		記号		(注1)		入力範囲		工場出荷時の		対応

														単位				初期値		コントローラ※

																				A		D		P		S		MA		MD		MP

						1		B		ゾーン1＋側		ZNM1		mm		-9999.99～		＋側実ストローク値(注2)		○		○		○		○		○		○		○

														(deg)		9999.99

						2		B		ゾーン1－側		ZNL1		mm		-9999.99～		－側実ストローク値(注2)		○		○		○		○		○		○		○

														(deg)		9999.99

						3		A		ソフトリミット＋側		LIMM		mm		-9999.99～		＋側実ストローク値(注2)		○		○		○		○		○		○		○

														(deg)		9999.99

						4		A		ソフトリミット－側		LIML		mm		-9999.99～		－側実ストローク値(注2)		○		○		○		○		○		○		○

														(deg)		9999.99

						5		D		原点復帰方向		ORG		－		0：逆、1：正		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

						7		C		サーボゲイン番号		PLGO		－		0～31		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

						9		B		加減速度初期値		ACMD		G		0.01～アクチュエータ最大加減速度		アクチュエータ定格加減速度(注2)		○		○		○		○		○		○		○

						10		B		位置決め幅初期値		INP		mm		0.01～999.99		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

														(deg)

						12		B		位置決め停止時		SPOW		%		0～70		35		－		－		○		－		－		－		○

										電流制限値

						13		C		原点復帰時電流		ODPW		%		1～300(注3)		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

										制限値

						14		E		ダイナミック		FSTP		－		0：無効、1：有効		1		－		－		－		○		－		－		－

										ブレーキ

						16		B		SIO通信速度		BRSL		bps		9600～230400		38400		○		○		○		○		－		－		－

						17		B		従局トランスミッタ活性化最小遅延時間		RTIM		msec		0～255		5		○		○		○		○		－		－		－

						18		E		原点センサ入力極性		AIOF		－		0～2		アクチュエータによる(注2)		○		－		○		○		○		－		○

						19		E		オーバランセンサ		AIOF		－		0～2		アクチュエータによる(注2)		－		－		－		○		－		－		－

										入力極性

						20		E		クリープセンサ		AIOF		－		0～2		アクチュエータによる(注2)		－		－		－		○		－		－		－

										入力極性

						22		C		原点復帰		OFST		mm		0.00～9999.99		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

										オフセット量				(deg)

						No.		区分		名称		記号		(注1)		入力範囲		工場出荷時の		対応コントローラ※

														単位				初期値		A		D		P		S		MA		MD		MP

						23		B		ゾーン2境界＋側		ZNM2		mm		-9999.99～		＋側実ストローク値(注2)		○		○		○		○		○		○		○

														(deg)		9999.99

						24		B		ゾーン2境界－側		ZNL2		mm		-9999.99～		－側実ストローク値(注2)		○		○		○		○		○		○		○

														(deg)		9999.99

						28		B		励磁相信号検出		PHSP		－		0：逆、1：正		アクチュエータによる(注2)		○		－		○		－		○		－		○

										動作初期移動方向

						29		B		励磁相信号検出時間		PHSP		msec		50～999		128		○		－		－		－		○		－		－

																1～999		10		－		－		○		－		－		－		○

						30		B		ポールセンス種別		PHSP		－		0：電流抑制		1		○		－		－		－		○		－		－

																1：距離抑制1

																2：距離抑制2

								B		励磁相検出種別		PHSP		－		0：従来方式		1		－		－		○		－		－		－		○

																1：新方式1

																2：新方式2

						31		C		速度ループ		VLPG		－		1～99999999		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

										比例ゲイン

						32		C		速度ループ		VLPT		－		1～99999999		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

										積分ゲイン

						33		C		トルクフィルタ		TRQF		－		0～2500		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

										時定数

						35		C		セーフティ速度		SAFV		mm/s		1～250		100		○		○		○		○		○		○		○

														(deg/s)		(250以下のアクチュエータは最高速度)

						42		C		イネーブル機能		FPIO		－		0：有効、1：無効		1		○		○		○		○		－		－		－

						43		B		原点確認センサ		HMC		－		0～2		アクチュエータによる(注2)		○		－		○		－		○		－		○

										入力極性

						45		B		サイレント		SIVM		倍		0～10		0		○		○		○		○		－		－		－

										インターバル倍率

						53		B		停止モード初期値		HSTP		－		0～4		0（使用しない）		－		－		○		－		－		－		○

						54		C		電流制御帯域番号		CLPF		－		0～15(注4)		アクチュエータによる(注2)		○		○		－		○		○		○		－

						62		B		パルスカウント方向		FPIO		－		0：モータ正転		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

																1：モータ逆転

						65		B		電子ギア分子		CNUM		－		1～99999999		1		○		○		○		○		○		○		○

						66		B		電子ギア分母		CDEN		－		1～99999999		1		○		○		○		○		○		○		○

						71		B		位置フィード		PLFG		－		0～100		0		○		○		○		○		○		○		○

										フォワードゲイン

						72		E		非常停止リレー		EMWT		msec		0～60000		3000		－		－		－		○		－		－		－

										溶着監視タイマ値

						73		D		エンコーダ		EVLV		－		0～3		エンコーダケーブル長による(注2)		－		－		－		○		－		－		－

										電圧レベル

						75		D		電磁ブレーキ		FSTP		－		0：無効、1：有効		アクチュエータによる(注2)		－		－		－		○		－		－		－

										電源監視

						76		D		ベルト切断センサ		AIOF		－		0～2		アクチュエータによる(注2)		－		－		－		○		－		－		－

										入力極性

						77		D		ボールネジリード長		LEAD		mm		0.01～999.99		アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

														(deg)

						No.		区分		名称		記号		(注1)		入力範囲				工場出荷時の		対応コントローラ※

														単位						初期値		A		D		P		S		MA		MD		MP

						83		B		アブソユニット		ETYP		－		0：不使用				手配時仕様による		○		－		○		－		○		－		○

																1：使用

						85		A		フィールドバス		NADR		－		3～239(EFH)				3(03H)		○		○		○		○		－		－		－

										ノードアドレス

						86		A		フィールドバス		FBRS		－		0:32バイトモード				1		○		○		○		○		－		－		－

										通信速度						1:48バイトモード

						87		E		ネットワークタイプ		NTYP		－		9:ML3サーボモード				9		○		○		○		○		－		－		－

						88		D		ソフトウェア		SLMA		mm		0～9999.99				アクチュエータによる(注2)		○		○		○		○		○		○		○

										リミットマージン

						110		B		サーボOFF時		FSTP		－		0:急停止				0		○		○		○		○		○		○		○

										停止方法						1:減速停止

						111		B		カレンダ機能		FRTC		－		カレンダタイマを0:使用しない				1		○		○		○		○		－		－		－

										使用選択						1:使用する

						112		B		モニタリングモード選択		FMNT		－		0:使用しない				1		○		○		○		○		○		○		○

																1:モニタ機能1

																2:モニタ機能2

																3:モニタ機能3

						113		B		モニタリング周期		FMNT		msec		SCON		1～1000		1		－		－		－		○		－		－		－

																SCON		1～60000		1		○		○		○		－		○		○		○

																 以外

						120		C		サーボゲイン番号1		PLG1		－		0～31				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

						121		C		位置フィード		PLF1		－		0～100				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										フォワードゲイン1

						122		C		速度ループ		VLG1		－		1～99999999				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										比例ゲイン1

						123		C		速度ループ		VLT1		－		1～99999999				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										積分ゲイン1

						124		C		トルクフィルタ		TRF1		－		0～2500				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										時定数1

						125		C		電流制御帯域番号1		CLP1		－		0～15(注4)				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

						126		C		サーボゲイン番号2		PLG2		－		0～31				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

						127		C		位置フィード		PLF2		－		0～100				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										フォワードゲイン2

						128		C		速度ループ		VLG2		－		1～99999999				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										比例ゲイン2

						129		C		速度ループ積分ゲイン2		VLT2		－		1～99999999				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

						130		C		トルクフィルタ		TRF2		－		0～2500				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										時定数2

						131		C		電流制御帯域番号2		CLP2		－		0～15(注4)				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

						132		C		サーボゲイン番号3		PLG3		－		0～31				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

						133		C		位置フィード		PLF3		－		0～100				アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										フォワードゲイン3

						No.		区分		名称		記号		(注1)		入力範囲		工場出荷時の		対応コントローラ※

														単位				初期値		A		D		P		S		MA		MD		MP

						134		C		速度ループ		VLG3		－		1～99999999		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										比例ゲイン3

						135		C		速度ループ		VLT3		－		1～99999999		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										積分ゲイン3

						136		C		トルクフィルタ		TRF3		－		0～2500		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										時定数3

						137		C		電流制御帯域番号3		CLP3		－		0～15(注4)		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

						138		C		サーボゲイン		GCFT		ms		10～2000		10		○		－		－		○		○		－		－

										切替時定数

						139		A		原点プリセット値		PRST		mm		-9999.99～		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

																9999.99

						143		B		過負荷警告		OLWL		%		50～100		100		○		○		－		○		○		○		－

										ロードレベル比								(過負荷警告出力無)

						144		C		ゲインスケジューリング上限倍率		GSUL		%		0～1023		0		－		－		○		－		－		－		○

						145		C		GS 速度ループ		GSPC		－		1～50000		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		○

										比例ゲイン

						146		B		GS 速度ループ		GSIC		－		1～500000		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		○

										積分ゲイン

						147		B		通算移動回数閾値		TMCT		回		0～999999999		0(無効)		○		○		○		○		○		○		○

						148		B		通算走行距離閾値		ODOT		m		0～999999999		0(無効)		○		○		○		○		○		○		○

						150		A		リニアABS		LAPS		mm		-9999.99～		アクチュエータによる(注2)		－		－		－		○		－		－		－

										原点プリセット値						9999.99

						152		B		高出力化設定		BUEN		－		0：無効、1：有効		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		(注5)

																																○

						153		B		BU 速度ループ		BUPC		－		1～27661		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		(注5)

										比例ゲイン																						○

						154		B		BU 速度ループ		BUIC		－		1～217270		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		(注5)

										積分ゲイン																						○

						155		A		アブソバッテリ		AIP		－		0: 20 日		0		○		－		○		－		○		－		○

										保持時間						1: 15 日

																2: 10 日

																3:  5 日

						158		B		有効/無効軸選択		EFCT		－		0：有効、1：無効		0		－		－		－		－		○		○		○

						165		B		シャットダウン		SDDT		ms		0～100		0		－		－		－		○		－		－		－

										解除後遅延時間

						166		B		始動時電流制限		DCET		－		0：無効、1：有効		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		○

										拡張機能

						184		B		回生制御選択		RDSL		－		1～3		1		－		－		－		(注6)		－		－		－

																										○

						No.		区分		名称		記号		(注1)		入力範囲		工場出荷時の		対応コントローラ※

														単位				初期値		A		D		P		S		MA		MD		MP

						134		C		速度ループ		VLG3		－		1～99999999		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										比例ゲイン3

						135		C		速度ループ		VLT3		－		1～99999999		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										積分ゲイン3

						136		C		トルクフィルタ		TRF3		－		0～2500		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

										時定数3

						137		C		電流制御帯域番号3		CLP3		－		0～15(注4)		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

						138		C		サーボゲイン		GCFT		ms		10～2000		10		○		－		－		○		○		－		－

										切替時定数

						139		A		原点プリセット値		PRST		mm		-9999.99～		アクチュエータによる(注2)		○		－		－		○		○		－		－

																9999.99

						143		B		過負荷警告		OLWL		%		50～100		100		○		○		－		○		○		○		－

										ロードレベル比								(過負荷警告出力無)

						144		C		ゲインスケジューリング上限倍率		GSUL		%		0～1023		0		－		－		○		－		－		－		○

						145		C		GS 速度ループ		GSPC		－		1～50000		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		○

										比例ゲイン

						146		B		GS 速度ループ		GSIC		－		1～500000		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		○

										積分ゲイン

						147		B		通算移動回数閾値		TMCT		回		0～999999999		0(無効)		○		○		○		○		○		○		○

						148		B		通算走行距離閾値		ODOT		m		0～999999999		0(無効)		○		○		○		○		○		○		○

						150		A		リニアABS		LAPS		mm		-9999.99～		アクチュエータによる(注2)		－		－		－		○		－		－		－

										原点プリセット値						9999.99

						152		B		高出力化設定		BUEN		－		0：無効、1：有効		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		(注5)

																																○

						153		B		BU 速度ループ		BUPC		－		1～27661		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		(注5)

										比例ゲイン																						○

						154		B		BU 速度ループ		BUIC		－		1～217270		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		(注5)

										積分ゲイン																						○

						155		A		アブソバッテリ		AIP		－		0: 20 日		0		○		－		○		－		○		－		○

										保持時間						1: 15 日

																2: 10 日

																3:  5 日

						158		B		有効/無効軸選択		EFCT		－		0：有効、1：無効		0		－		－		－		－		○		○		○

						165		B		シャットダウン		SDDT		ms		0～100		0		－		－		－		○		－		－		－

										解除後遅延時間

						166		B		始動時電流制限		DCET		－		0：無効、1：有効		アクチュエータによる(注2)		－		－		○		－		－		－		○

										拡張機能

						184		B		回生制御選択		RDSL		－		1～3		1		－		－		－		(注6)		－		－		－

																										○
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