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ケーブル(P71-P79)

				24V系ドライバー接続用モーターエンコーダーケーブル ケイ セツゾクヨウ																		200V系ドライバー接続用モーターエンコーダーケーブル ケイ セツゾクヨウ

				No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル※2 セツゾク		変換
ユニット		配線図						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル セツゾク

						シリーズ		タイプ				モーターエンコーダー一体型ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各種アクチュエーター接続ケーブル］ カクシュ セツゾク												シリーズ		タイプ				モーター
ケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル

				①		 RCP6
 RCP6CR
 RCP6W
 RCP5
 RCP5CR
 RCP5W		 高推力タイプ(※1)以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						①		RCS4
RCS4CR				T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				②				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						②		RCS3
RCS3CR
RCS3P
RCS3PCR		CTZ5C
CT8C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				③		 RCP4
 RCP4CR
 RCP4W		 グリッパー(GR＊)、ST4525E、SA3/RA3		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						③				 ②以外		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

				④				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						④		RCS2
RCS2CR
RCS2W		RTC□L
RT6		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

				⑤				 ③、④以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						⑤				④以外 イガイ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

				⑥		 RCP3				P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑥		ISB
ISPB
ISDB
ISPDB
ISDBCR
ISPDBCR				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑦		 RCP2
 RCP2CR
 RCP2W		 RCP2(標準タイプ)の ロータリー小型タイプ
 RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-RPSEP-MPA□□□		要		D						⑦				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PLA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑧				 RCP2CR(クリーンタイプ)、
 RCP2W(防塵防滴タイプ)
  上記タイプのロータリー(RT＊)
  上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						⑧		ISA
ISPA
SSPA
ISDA
ISPDA
ISDACR
ISPDACR
SSPDACR
IF
FS
RS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				⑨				 全(標準/クリーン/防塵防滴)タイプの
  GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB
 全長ショートタイプ(RCP2のみ)
  RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑨				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□

				⑩				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CFA-MPA□□□（-RB）		要		D						⑩		NSA				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑪				 ⑦～⑩以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-PSEP-MPA□□□		要		D						⑪		NS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑫		 RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑫				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

				⑬		 RCA
 RCACR
 RCAW		 全長ショートタイプ(RCAのみ)
  RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑬		ZR				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		Z軸：CB-X1-PA□□□
R軸：CB-X1-PLA□□□ ジク ジク

				⑭				 ⑬以外		A6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-ASEP2-MPA□□□		要		D						⑭		DD
DDCR
DDW
DDA
DDACR		T18□
TL18□		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑮		 RCD		 RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A										H18□
LH18□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑯		WU				PM2		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						⑮		LSA		W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

																						⑯				⑮以外 イガイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

																						⑰		LSAS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

																						⑱		ISWA
ISPWA				T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC



																						通信ケーブル ツウシン

																								SCON接ケーブル セツ				CB-EC-CTL□□□

																								PIOケーブル				CB-PAC-PIO□□□

																								REC用電源・通信ケーブル ヨウ デンゲン ツウシン				CB-REC-PWBIO□□□-RB



















表の①~⑮はRCONのカタログを使用
※一部修正があります

16m～20m \**,***(\**,***)

RCC1

標準価格と寸法図はダミーです

標準価格と寸法図はダミーです

X1

標準価格と寸法図はダミーです

XMC1

標準価格と寸法図はダミーです

XEU1

()内の価格のみを表示させる

()内の価格のみを表示させる

RCONカタログ

RCONカタログ

2019総合カタログ　7-158　流用（一部削除）

()内の価格は削除する

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用（一部削除）

2019総合カタログ　7-293　流用（一部削除）

RCONカタログ　（一部削除）
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2019総合カタログ　7-109　流用

2019総合カタログ　7-26　流用

RCONカタログ

RCONカタログ



24V系ドライバー用



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル※2 セツゾク		変換
ユニット		配線図

								シリーズ		タイプ				モーターエンコーダー一体型ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各種アクチュエーター接続ケーブル］ カクシュ セツゾク

						①		 RCP6
 RCP6CR
 RCP6W
 RCP5
 RCP5CR
 RCP5W		 高推力タイプ(※1)以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						②				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						③		 RCP4
 RCP4CR
 RCP4W		 グリッパー(GR＊)、ST4525E、SA3/RA3		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						④				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						⑤				 ③、④以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						⑥		 RCP3				P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑦		 RCP2
 RCP2CR
 RCP2W		 RCP2(標準タイプ)の ロータリー小型タイプ
 RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-RPSEP-MPA□□□		要		D

						⑧				 RCP2CR(クリーンタイプ)、
 RCP2W(防塵防滴タイプ)
  上記タイプのロータリー(RT＊)
  上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑨				 全(標準/クリーン/防塵防滴)タイプの
  GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB
 全長ショートタイプ(RCP2のみ)
  RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑩				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CFA-MPA□□□（-RB）		要		D

						⑪				 ⑦～⑩以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-PSEP-MPA□□□		要		D

						⑫		 RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑬		 RCA
 RCACR
 RCAW		 全長ショートタイプ(RCAのみ)
  RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑭				 ⑬以外		A6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-ASEP2-MPA□□□		要		D

						⑮		 RCD		 RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑯		WU				PM2		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A
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						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル セツゾク

								シリーズ		タイプ				モーター
ケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル

						①		RCS4
RCS4CR				T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						②		RCS3
RCS3CR
RCS3P
RCS3PCR		CTZ5C
CT8C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						③				 ②以外		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						④		RCS2
RCS2CR
RCS2W		RTC□L
RT6		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□
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ISPB
ISDB
ISPDB
ISDBCR
ISPDBCR				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
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　場合は下記ケーブルを使用
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CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ
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						⑯				⑮以外 イガイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑰		LSAS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑱		ISWA
ISPWA				T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC
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24V Rev.1



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル※2 セツゾク		変換
ユニット		配線図

								シリーズ		タイプ				モーターエンコーダー一体型ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各種アクチュエーター接続ケーブル］ カクシュ セツゾク

						①		 RCP6
 RCP6CR
 RCP6W
 RCP5
 RCP5CR
 RCP5W		 高推力タイプ(※1)以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						②				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						③		 RCP4
 RCP4CR
 RCP4W		 グリッパー(GR＊)、ST4525E、SA3/RA3		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						④				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						⑤				 ③、④以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B

						⑥		 RCP3				P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑦		 RCP2
 RCP2CR
 RCP2W		 RCP2(標準タイプ)の ロータリー小型タイプ
 RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-RPSEP-MPA□□□		要		D

						⑧				 RCP2CR(クリーンタイプ)、
 RCP2W(防塵防滴タイプ)
  上記タイプのロータリー(RT＊)
  上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑨				 全(標準/クリーン/防塵防滴)タイプの
  GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB
 全長ショートタイプ(RCP2のみ)
  RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑩				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CFA-MPA□□□（-RB）		要		D

						⑪				 ⑦～⑩以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-PSEP-MPA□□□		要		D

						⑫		 RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑬		 RCA
 RCACR
 RCAW		 全長ショートタイプ(RCAのみ)
  RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑭				 ⑬以外		A6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-ASEP2-MPA□□□		要		D

						⑮		 RCD		 RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑯		WU				PM2		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A





24V系ドライバー用ケーブル Rev.2



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号 キゴウ		RCON接続ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各アクチュエーター接続ケーブル］		変換
ユニット		配線図

								シリーズ		対象タイプ

						①		RCP6		高推力タイプ（注1）以外		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

								RCP6CR

								RCP6W

								RCP5

								RCP5CR

						②		RCP5W		高推力タイプ（注1）		P6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		B

														CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）

						③		RCP4		グリッパー（GR＊）、		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

								RCP4CR		ST4525E、SA3/RA3

						④		RCP4W		高推力タイプ（注1）		P6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		B

														CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）

						⑤				③、④以外		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		B

														CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）

						⑥		RCP3				P5		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑦		RCP2		RCP2（標準タイプ）の		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

								RCP2CR		ロータリー小型タイプ				[CB-RPSEP-MPA□□□]

								RCP2W		RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL

						⑧				RCP2CR（クリーンタイプ）、		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

										RCP2W（防塵防滴タイプ）

										 上記タイプのロータリー（RT＊）

										 上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM

						⑨				全（標準/クリーン/防塵防滴）タイプの		P5		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

										 GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB

										全長ショートタイプ（RCP2のみ）

										 RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R

						⑩				高推力タイプ（注1）		P6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

														[CB-CFA-MPA□□□（-RB）]

						⑪				⑦～⑩以外		P5		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

														[CB-PSEP-MPA□□□]

						⑫		RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

						⑬		RCA2/RCA2CR/RCA2W（CNSオプション）				A6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A

						⑭		RCA		全長ショートタイプ（RCAのみ）		A6		CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C

								RCACR		RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R

						⑮		RCAW		⑭以外		A6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		要		D

														[CB-ASEP2-MPA□□□]

						⑯		RCD		RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A



注1：高推力用パルスモーター（56SP、60P、86P）を使用しているアクチュエーター
注2：各ドライバーユニットからアクチュエーターまでのケーブル長は、変換ユニットの有無に関わらず最大20mです。
　　  ただし、DCブラシレスモーター仕様の場合、ドライバーユニット（RCON-DC）からRCDアクチュエーターまでの最大長さは10mです。



200V Rev.1



						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル セツゾク

								シリーズ		タイプ				モーター
ケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル

						①		RCS4
RCS4CR				T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						②		RCS3
RCS3CR
RCS3P
RCS3PCR		CTZ5C
CT8C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						③				 ②以外		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						④		RCS2
RCS2CR
RCS2W		RTC□L
RT6		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

						⑤				④以外 イガイ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						⑥		RCS2
ロードセル
無し ナ		RA13R		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

						⑦				RA13R
ブレーキ付き
（ブレーキBOXあり） ツ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		メカ-ブレーキBOX間
CB-RCS2-PLA□□□
ブレーキボックスｰコントローラー間
CB-RCS2-PLA□□□ カン カン		メカ-ブレーキボックス間
CB-X2-PLA□□□
ブレーキボックスｰコントローラー間
メカ-ブレーキボックス間 カン

						⑧				RA13R
ブレーキ付き
（ブレーキBOXなし） ツ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		メカ-ブレーキBOX間
CB-RCS2-PLA□□□ カン		メカ-ブレーキボックス間
CB-X2-PLA□□□ カン

						⑨		ISB
ISPB
ISDB
ISPDB
ISDBCR
ISPDBCR		⑦以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長21m以上の場合は
　 下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

						⑩				オプション：リミットスイッチ
　　　　　　 クリープセンサー		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長21m以上の場合は
　 下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

						⑪		ISA
ISPA
SSPA
ISDA
ISPDA
ISDACR
ISPDACR
SSPDACR
IF
FS
RS		⑨以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑫				オプション：リミットスイッチ
　　　　　　 クリープセンサー		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□

						⑬		NSA				T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長21m以上の場合は
　 下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

						⑭		NS		⑫以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑮				オプション：リミットスイッチ
　　　　　　 クリープセンサー		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

						⑯		DD
DDCR
DDW
DDA
DDACR		T18□
TL18□		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑰				H18□
LH18□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑱		LSA		W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

						⑲				⑮以外 イガイ		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

						⑳		LSAS				T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						㉑		ISWA
ISPWA				T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC





200Vドライバー用ケーブルRev.3



						No.		アクチュエーター						適用
コントローラー
記号 キゴウ		RCON接続ケーブル（注1）



								シリーズ				対象タイプ				モーターケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル



						①		RCS4						T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								RCS4CR

						②		RCS3(P)				CTZ5C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								RCS3(P)CR				CT8C

												上記以外								CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						③		RCS2				RTC□L		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

								RCS2CR				RT6

								RCS2W				上記以外								CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						④		RCS2		ロードセル無		RA13R		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												RA13R								【アクチュエーター～ブレーキボックス】		【アクチュエーター～ブレーキボックス】

												ブレーキ付
(ブレーキボックス付)								CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

																				【ブレーキボックス～コントローラー】		【ブレーキボックス～コントローラー】

																				CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												RA13R								【アクチュエーター～ブレーキボックス】		【アクチュエーター～ブレーキボックス】

												ブレーキ付(ブレーキ								CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												ボックス無)

						⑤		IS(P)B						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								IS(P)DB														※バッテリーレスアブソ仕様で

								IS(P)DBCR														ケーブル長が

																						21ｍ以上30ｍ以下の場合は

																						CB-X1-PA□□□-AWG24

												オプション：										CB-X1-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注2)										※バッテリーレスアブソ仕様で

																						ケーブル長が

																						21ｍ以上30ｍ以下の場合は

																						CB-X1-PLA□□□-AWG24

						⑥		IS(P)A						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								IS(P)DA

								IS(P)DACR

								SSPA

								SSPDACR

								IF

								FS

								RS				オプション：										CB-X1-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注2)

						⑦		NSA						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑧		NS						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

												オプション：										CB-X2-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注2)

						⑨		DD(A)				T18□		T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

								DD(A)CR				LT18□

								DDW				H18□						CB-XMC1-MA□□□

												LH18□

						⑩		LSA				W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

												上記以外						CB-X2-MA□□□				CB-X3-PA□□□

						⑪		LSAS						T4		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑫		IS(P)WA						T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC



注1：各ドライバーユニットからアクチュエーターまでのケーブル長は、最大30ｍです。
注2：リミットスイッチ付のアクチュエーターを動作する場合は、リミットスイッチ付仕様のケーブルになります。（リミットスイッチの配線を内蔵しています。）



200Vドライバー用ケーブルRev.4



						No.		アクチュエーター						適用
コントローラー
記号 キゴウ		RCON接続ケーブル



								シリーズ				対象タイプ				最大
ケーブル長
(m) サイダイ チョウ		モーターケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル



						①		RCS4						T4		20		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								RCS4CR

						②		RCS3(P)				CTZ5C		T4		20		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								RCS3(P)CR				CT8C

												上記以外										CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						③		RCS2				RTC□L		T4		20		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

								RCS2CR				RT6

								RCS2W				上記以外										CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

						④		RCS2		ロードセル無		RA13R		T4		20		CB-RCC1-MA□□□		CB-X2-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												RA13R										【アクチュエーター～ブレーキボックス】		【アクチュエーター～ブレーキボックス】

												ブレーキ付										CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												(ブレーキボックス付)										【ブレーキボックス～コントローラー】		【ブレーキボックス～コントローラー】

																						CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												RA13R										【アクチュエーター～ブレーキボックス】		【アクチュエーター～ブレーキボックス】

												ブレーキ付										CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

												(ブレーキボックス無)

						⑤		IS(P)B						T4		30		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								IS(P)DB																※バッテリーレスアブソ仕様で

								IS(P)DBCR																ケーブル長が

																								21ｍ以上30ｍ以下の場合は

																								CB-X1-PA□□□-AWG24

												オプション：												CB-X1-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注)												※バッテリーレスアブソ仕様で

																								ケーブル長が

																								21ｍ以上30ｍ以下の場合は

																								CB-X1-PLA□□□-AWG24

						⑥		IS(P)A						T4		30		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

								IS(P)DA

								IS(P)DACR

								SSPA

								SSPDACR

								IF

								FS

								RS				オプション：												CB-X1-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注)

						⑦		NSA						T4		30		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑧		NS						T4		30		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

												オプション：												CB-X2-PLA□□□

												リミットスイッチ付仕様(注)

						⑨		DD(A)				T18□		T4		30		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

								DD(A)CR				LT18□

								DDW				H18□								CB-XMC1-MA□□□

												LH18□

						⑩		LSA				W□□□		T4		20		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

												上記以外								CB-X2-MA□□□				CB-X3-PA□□□

						⑪		LSAS						T4		20		―		CB-X2-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

						⑫		IS(P)WA						T4		30		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC



注：リミットスイッチ付のアクチュエーターを動作する場合は、リミットスイッチ付仕様のケーブルになります。（リミットスイッチの配線を内蔵しています。）



ケーブル(P71-P79)

				24V系ドライバー接続用モーターエンコーダーケーブル ケイ セツゾクヨウ																		200V系ドライバー接続用モーターエンコーダーケーブル ケイ セツゾクヨウ

				No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル※2 セツゾク		変換
ユニット		配線図						No.		アクチュエーター				適用
コントローラー
記号		接続ケーブル セツゾク

						シリーズ		タイプ				モーターエンコーダー一体型ケーブル
(-RB：ロボットケーブル)
［各種アクチュエーター接続ケーブル］ カクシュ セツゾク												シリーズ		タイプ				モーター
ケーブル		モーター
ロボットケーブル		エンコーダー
ケーブル		エンコーダー
ロボットケーブル

				①		 RCP6
 RCP6CR
 RCP6W
 RCP5
 RCP5CR
 RCP5W		 高推力タイプ(※1)以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						①		RCS4
RCS4CR				T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				②				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						②		RCS3
RCS3CR
RCS3P
RCS3PCR		CTZ5C
CT8C		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				③		 RCP4
 RCP4CR
 RCP4W		 グリッパー(GR＊)、ST4525E、SA3/RA3		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						③				 ②以外		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

				④				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						④		RCS2
RCS2CR
RCS2W		RTC□L
RT6		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PLA□□□		CB-X2-PLA□□□

				⑤				 ③、④以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CAN-AJ002（変換ケーブル）		―		B						⑤				④以外 イガイ		T4		CB-RCC1-MA□□□		CB-X1-MA□□□		CB-RCS2-PA□□□		CB-X3-PA□□□

				⑥		 RCP3				P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑥		ISB
ISPB
ISDB
ISPDB
ISDBCR
ISPDBCR				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑦		 RCP2
 RCP2CR
 RCP2W		 RCP2(標準タイプ)の ロータリー小型タイプ
 RCP2-RTBS/RTBSL/RTCS/RTCSL		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-RPSEP-MPA□□□		要		D						⑦				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PLA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑧				 RCP2CR(クリーンタイプ)、
 RCP2W(防塵防滴タイプ)
  上記タイプのロータリー(RT＊)
  上記タイプのGRS/GRM/GR3SS/GR3SM		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						⑧		ISA
ISPA
SSPA
ISDA
ISPDA
ISDACR
ISPDACR
SSPDACR
IF
FS
RS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

				⑨				 全(標準/クリーン/防塵防滴)タイプの
  GRSS/GRLS/GRST/GRHM/GRHB
 全長ショートタイプ(RCP2のみ)
  RCP2-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		P5		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑨				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PLA□□□

				⑩				 高推力タイプ(※1)		P6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-CFA-MPA□□□（-RB）		要		D						⑩		NSA				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□
※ケーブル長20m以上の
　場合は下記ケーブルを使用
CB-X1-PA□□□-AWG24 チョウ イジョウ バアイ カキ シヨウ

				⑪				 ⑦～⑩以外		P5		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-PSEP-MPA□□□		要		D						⑪		NS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑫		 RCA2/RCA2CR/RCA2W、RCL				A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑫				（オプション：リミットスイッチを選択した場合） センタク バアイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

				⑬		 RCA
 RCACR
 RCAW		 全長ショートタイプ(RCAのみ)
  RCA-SRA4R/SRGS4R/SRGD4R		A6		 CB-RCAPC-MPA□□□（-RB）		―		C						⑬		ZR				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		Z軸：CB-X1-PA□□□
R軸：CB-X1-PLA□□□ ジク ジク

				⑭				 ⑬以外		A6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）
 CB-ASEP2-MPA□□□		要		D						⑭		DD
DDCR
DDW
DDA
DDACR		T18□
TL18□		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑮		 RCD		 RCD-RA1DA、RCD-GRSNA		D6		 CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A										H18□
LH18□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

				⑯		WU				PM2		CB-ADPC-MPA□□□（-RB）		―		A						⑮		LSA		W□□□		T4		―		CB-XMC1-MA□□□		―		CB-X2-PLA□□□

																						⑯				⑮以外 イガイ		T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X3-PA□□□

																						⑰		LSAS				T4		―		CB-X1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□

																						⑱		ISWA
ISPWA				T4		―		CB-XEU1-MA□□□		―		CB-X1-PA□□□-WC



																						通信ケーブル ツウシン

																								SCON接ケーブル セツ				CB-EC-CTL□□□

																								PIOケーブル				CB-PAC-PIO□□□

																								REC用電源・通信ケーブル ヨウ デンゲン ツウシン				CB-REC-PWBIO□□□-RB



















表の①~⑮はRCONのカタログを使用
※一部修正があります

16m～20m \**,***(\**,***)

RCC1

標準価格と寸法図はダミーです

標準価格と寸法図はダミーです

X1

標準価格と寸法図はダミーです

XMC1

標準価格と寸法図はダミーです

XEU1

()内の価格のみを表示させる

()内の価格のみを表示させる

RCONカタログ

RCONカタログ

2019総合カタログ　7-158　流用（一部削除）

()内の価格は削除する

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用

2019総合カタログ　7-159　流用（一部削除）

2019総合カタログ　7-293　流用（一部削除）

RCONカタログ　（一部削除）

3

2019総合カタログ　7-109　流用

2019総合カタログ　7-26　流用

RCONカタログ

RCONカタログ
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Sheet1

				Ethernet connector 仕様 シヨウ

				コネクタータイプ 		8P8C モジュラーコネクター

				型式 		TM11R-5M2-88-LP（02）

				メーカー		ヒロセ電機

				ピン番号 		信号名 		説明

				1		TX+ 		送信+

				2		TX－ 		送信－

				3		RX+ 		受信+

				4		-

				5		-

				6		RX－ 		受信－

				7		-

				8		-

				LED 表示仕様

				LED 名称		色		状態		内容

				 SPEED		橙		点灯		100Mbps 接続

				 LINK 		緑		消灯 		非リンク状態

								点灯 		リンク状態検出中
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Sheet1

				Ethernet connector 仕様 シヨウ

				コネクタータイプ 		8P8C モジュラーコネクター

				型式 		TM11R-5M2-88-LP（02）

				メーカー		ヒロセ電機

				ピン番号 		信号名 		説明

				1		TX+ 		送信+

				2		TX－ 		送信－

				3		RX+ 		受信+

				4		-

				5		-

				6		RX－ 		受信－

				7		-

				8		-

				LED 表示仕様

				LED 名称		色		状態		内容

				 SPEED		橙		点灯		100Mbps 接続

				 LINK 		緑		消灯 		非リンク状態

								点灯 		リンク状態検出中
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				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のアラームリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ
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Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






DAYVIRI—RHA R ~ RCON Modbus/TCP {1i% ~

BER J1yU- LR 206 (75-40-REZS-)

s RCONZ ' — b o c A D4 — b5 247 5—L (ALMC) #:R
2E F— kA7 75— LI08BA : &/ EhEE— NR—3k] F4k
#53%ID[Hex] 7::1 rj/blF)[Hex] Xyt EHed 1=y HP[Hex] Trvovav 7 F Lz [HEX] L 52 5 —HlHex]
(FF>¥2 v a VBT (7o b aENF) (a=v FERF) a— F[Hex] ¥k LYRE—OREBEE
Query o [ o0 0o [ oo 0 [ o6 DO 03 37 [ o8 o [ o2
#3%1D[Hex] 7’8 k 3LID[Hex] s 2=+ ~ID[Hex] Trvovay . — .
(F5>¥2s av@me) (70 b aL#EF) A= RlHed (RL—77 KL R) a— F[Hex] T 71 T=5
Response[ 00 [ 00 0o [ oo o [ o7 DO 03 04 o [ oo 08 BA
ZIATI—LaA—F
HIET BEX 000000000006D00337080002
BE7T HEX 0000000000000007D00304000008BA
E 75— Ahd—ROFEHIL,
=, e =t T = —' — 3 -,
RCONEWREREAE (MJ0384) O [{R<FiR 5628 NI 1-T1>7] #SRBUTIZEL,

%: ©2024 /HRSHTAITAT7A
| |

p70



Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ
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Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002






Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002
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Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002






Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002






Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000B0110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000B0110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002






Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000B0110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000B0110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002
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Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		98		00		00		01



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		98		00		00		01

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		03		90		14		00		01



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]		データ[Hex]

						Response		00		00		00		00		00		05		01		03		02		00		01

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ
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Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		98		00		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		98		00		00		02

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		03		90		14		00		01



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]		データ[Hex]

						Response		00		00		00		00		00		05		01		03		02		00		02

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ
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