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Sheet1

				Ethernet connector 仕様 シヨウ

				コネクタータイプ 		8P8C モジュラーコネクター

				型式 		TM11R-5M2-88-LP（02）

				メーカー		ヒロセ電機

				ピン番号 		信号名 		説明

				1		TX+ 		送信+

				2		TX－ 		送信－

				3		RX+ 		受信+

				4		-

				5		-

				6		RX－ 		受信－

				7		-

				8		-

				LED 表示仕様

				LED 名称		色		状態		内容

				 SPEED		橙		点灯		100Mbps 接続

				 LINK 		緑		消灯 		非リンク状態

								点灯 		リンク状態検出中
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Sheet1

				Ethernet connector 仕様 シヨウ

				コネクタータイプ 		8P8C モジュラーコネクター

				型式 		TM11R-5M2-88-LP（02）

				メーカー		ヒロセ電機

				ピン番号 		信号名 		説明

				1		TX+ 		送信+

				2		TX－ 		送信－

				3		RX+ 		受信+

				4		-

				5		-

				6		RX－ 		受信－

				7		-

				8		-

				LED 表示仕様

				LED 名称		色		状態		内容

				 SPEED		橙		点灯		100Mbps 接続

				 LINK 		緑		消灯 		非リンク状態

								点灯 		リンク状態検出中






DAYVIRI—RHA R ~SCON2 Modbus/TCP i~

000 @

O rvavmso ping sz

Windows PowerShell ®x7_EF

@ Windows® 24— MRY> #EIUVILET,

FAY T Em

(@ Z29—RA=1—0H(CHB.  Windows I-3F)  HIUvILET,

FAH N
FybI-iEE
TAAIDEE
IVE1-9-0EW
[ Windows 5-331 |
: i ~ [T
Windows -3+ (B @
SUws

9R5 IR~ ’

Windows PowerShell i’z EHDFET,

Windows PowerShell B
EHIT(E,

Windows PowerShell
RERLEIH, IX>RTOOTH
TEHJEETY,

©2024 /HRAHTAIATA p37



DAYVIRI—RHA R ~SCON2 Modbus/TCP i~

@ DMREETS

ping ILEHERR

@ Windows PowerShell A “ping_ IP7RLZ” #AHDUISI—F—&HTFUET,

Windows PowerShell BT

PS C:\Users > ping 192.168.0.1GG|

EHITE,
“ ping,_,192.168.0.100 ”
EABLET,

X LFHEAIR-R

@ pingIY> REETTZE, FTROLSISHEERENTREINET,

PS C:\Users\azlf> ping 192.168.0.100

32 K1boT -4
Fff <lms TTL=128
B <1lms TTL=128
Fff <lms TTL=128
R <lms TTL=128

L =0 (0% OBK).

BENTETCLBVEEER LITFOLICRRENFT.

PS C:\Users\ill%> ping 192.168.0.100

192.168.0.100 £ ping
192.168.12.1 #
192.168.12.1 # &
192.168.12.1 # &
192.168.12.1 # 5

192.1@8.0.100 ()]
Ty b8
PS C:\Users

BUET. )XV hB0ping [GE#ERETE T T,

©2024 /HRAHTAIATA p38



DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

006 ®

A BFE— RREDIEE

xR LB DIAEE T EEDFEEIEZU T ICRUET.

(PLCHSHIHZITIIZS
1> bO-5—BIEOEMFE— REREAMYFZAUTORCHINEZ TS,

AUTORINEIEZ D 557 -

MANU

AUTO

[(ModbusiB{EZ1To15 5]
1> MO—5—RTEOFEE— REEEAMNYFHAMANURITH B E2FEEL TZEL,

MANUBITH S CEZhERR =

MANU

AUTO

BEE— RRRIEATYFHIAUTORRETOModbusiBiE

PLCOHENES “E#zt—F (RMODES) " ZOFFIGEREIHIET, > hI—5—RIED
EMEE—RRTERAMYFHAUTORITHOTE, ModbusiBfEz1ToCE (MANUE—RTOEIE) H
BJRETY,

EATHEER DA B IIES OFIENC DWLWTOFEM (.
] SCON2J1—JLRxw NI —JEREREAZ (MJ0469) O [EE3F; YRY—EDIASEEIfFF
3.5 AESESOFIEEA%EE] #SBUTIZE,

%: ©2024 /HREUTA TA 7o p39
| |



DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

O 1A-0STOEtherneti&fs

@ IA-0S X=1—-/\—® PC-1>h0O

E
—18% 57553 g EIWILET,

- B3 1a-05
\

74l

PC-IvRO-5-EE | /5A-F- UPPE Y

NYIVERT—F>IYIb
IA-0S

R BEABR BENETINET, | Desee | &IUILET.
BIEHTGER Bl
BEFRER X
AT bO-5-EEETS)

i S FILEE(USE/ TP 1)

Lm’fl Ethernet@{S(LANR—)
JB{SEE  230,400[bps]

~

w BEEEORER INERT—JLTD

RUBESNHEATT,
AIT1 ==r=s

?‘ (@axho- 7jb_1=bm\} —;-{5}‘5{?&‘1
— - X
) \ZEE] = @
- —— S0

B 7HW—3a HTE EENRFENET .
EthernetiB{E:%E

BIEFRTE D IRZREIAN—

MES". "MRZIR—
AU OKZIIYILET

h&g”. "PCARIR—

hNES"DIE%Z
IV -2 Bl
FHr-vasEE X
MFRE
Ayt —SHEREE
=] j)hn—ﬁ—%ﬂﬁ;ﬁf&i
v | i EHIT.
S o r;ff%;g@ﬁ S RFBUER~NES > "49,152"
PyTEE M EE1-Y RSFAITS -] * VER4
2 e BRI N - 1
mEmei-hEs | 9152 PCIR— &S — “51,190”
BEA- N 15 o .
©) rttn oo EANLET, (FRTTIAIME)
% R
I v oK
7 ke v

oUv o
©2024 /HRSHTAITAT7A

p40



DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

ﬁ“ﬂ'ﬂ EthernetiBS(LANK—1) | UUvILET,

BIEAGER BE

BESAER

A MO-5-EBETE)

W srmeuserrei-b || [T ethemetmEant=

ESEE 230,400[bps] v
w BSEEORER. mﬁm FLTD

ECEEOAEITT @
o AT51> I —

# corol L) | SRR |
Y. =LLEE =

¥ TR T AL,

B BER-NEIR BEA FRIN. B NBER— MAZRARALETD,

BIEOAT—FAMNSIER IS “Etherneti@{ER

N BRIRU. | mmmn | EDUIUET

BER— NEIR B
BIEA-HER
BER- MEEIRU TR
BiER-h—&
~192.168.0.1

ON2-CG<SCON2-C|

oFs A sz | # e
O FLWHAZREAEARE, ﬁ
Y coapiLTGERN. ®
oUw o

BER— P —E(CIP7 RLANRIRSNBVGE ., BENTETORIMARETT
BETECVRVEEE. IV MNI-3—(HEHLTVWSEET —JILOE A B EPRIROMER.
B IP7 RLZARENSA—H—FTENEREVB VDT HEEREE0,

© BERT BENARTINET . ZUTHEGMOBRITRING | Voo |[£IUILET.

AR 14 (B8RA—5 0)

R OFF
WEA-REH  OVh-5-BS  1Vh0-5-RE R Ayt—3 BEMHS
192.168.0.1 | W No.O  |SCON2CG | @ BEEmILELE. \
| \/OKqux oot |
O BLSRBEEASAR.
Y 2RI LT, ®
oIw o

©2024 /HRSHTAITAT7A

pa1



DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

2= IO | Ve | EIUvHUET

Mg

Z&E B

0l

FF VTSNS FIFII -4 EFT eI e TEET,
A BFTCTHFLI-H—#EESE IS 3 pORELEEEAESNTUETN ?

XAFT TV —aslcd B PIFIT- - 08 BRI AN TV ES0HT8ETY .,

@ MANUEWEE—RBE EEOBEIREL. v ok | 29vILET,

MANUBHEE— KRTE BIE
MANUEN{FE-FHE
BierE
5 ~FE- KTV -2 S 8nT)
O E-§-E-KAIPHBHSBNT)

=40
“FHF 1T —H—HIET R
- [74—FE— T -2 n5819)]

“-I7—RE"& t-I7—EE
- [EN(ESREEHIRTS)] el SR HIETE)
ATNTNIER O mn

7
TV

|

\'[i, = e

Q) 1A-0S XA iEifE HExET .

IA-OS XA >EmH

EHRLTWB I M—-3—
BHULKFRFA ) —DRF—HZN
FRENET,

S-eiTRBOT N -3T

%: ©2024 /HREUTFATATA p42
| |



STEP 3

1. IA-OShoENESES p44




DAY IRI—brHA R ~SCON2 Modbus/TCP {tik~

0000 -

1 I A_ 0 Sb\ 13 Eb {’F 2 ﬁ 5 T NI=5— /Y (IA-OSAYAR—IE) /
FPHF1I—4—/Ethernetr—JIL/E—4—-I>1—-45—4-JI

O 1>rO0-5-3ZLFLIA-0SDiES

)V BT — TV DE G EIRIEA

A TFOEIENS. 7HF1T—S—OBWERATOES . BERECHBFIC. FHF1T—5—
BB EERC TSRO (CHEZRL TR,
=3

@ Ethernetyr—JIE FTRIDLS(CIEHELED,

J>bOo—-341
Ethernets —J)ViEHt /5554
Ethernet R—hk IA]

Ethernet 7R— b AAYFIINT

‘_w'l ' [ioPH) Faon) 0
l e YR | fcicrect

S\\ ~ "

A Y Ethernety—JIL _-: % JZG . -
SERECHR 7 o
(o328, 0 1 F-TNOEEEADET
DI IR B HE THRA
SCON2
Modbus/TCPEIESE T 3I5AE. 1> MO—5—DSIOR— M3
BT3P FEEBUTLEEN 2T MELAENTLRWNEE. \
28 7T1I-9-hEELEEA. (B3 : DP-5)

(2 Ethernetyr—J)ViE#i#&, 1> bO—5—BRIRVI—EHCI> MI-5-DEREEICEDET.
AC100VELLIFAC200VEBIREIZALET .

a>ho-3—

IERELEZAYF g
9T

/

7

40

AC100V/200Vi&A [ N
BFIRI5—~

%: ©2024 /HREUTATATA p44
| |



DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

3@ 1> O-5-OBEE—REEER(wF% “MANU” BICEILET,

M

FEEEIAAYF D

MANU

~

AUTO

\\,\\\\\\\\\\\>\'\\\\\\\\\\\\\ N

BFE— RERERTYF

a>hO-3—

P 1A-0soiEE

“IAL Y=)LikyIR" h'5 TA-0S %37 Ef, #EHLE S,

“IAL V=)L Ry 2" BIE
25 A Japanese v
AR R — - _
1Al T 2 _63552&%5&5?3
oolbox  v2.00.00.00

RC-EC mfth

RCPC GW/CT3—5—
wEY-L

FERTBY-IEERL Tz,

%: ©2024 /HREHTATATA p45
| |



DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

BN rvsaos s

@D IA-OSAVEE LSO | KuzarF—o | #IUvILFET,

IA-OSXA ~IEIH

TLATOG3 L

@ eV %’]'J“J’]bijo

b
AN

® K37 IHES EEREENERENET,
[%ﬁﬁmm%m%ﬁ%ﬁa}ﬁa ®#HUwHLET,

NS 2a>T —HEUS 75 HEREH

W yayT-SOE A EER X

05 smieno1s ho-5-nomane

|| F-omERERT S

@ R av7—siRE EEHIHEET,

RS2 7 —FiRERE

IA-OSXA > EH

| Rovrsm=mnea ==
2 o B0 R & &
2 BE I L
= BEYR-NAEETER [SR0E
Ooms
©mE
Ozmm

O nR5RAZ

No,  [BLEOE OE UEAMEmM]  8E  NEE AEE
O]

FER
EEE [mm]  /RAGEIMm]  [mm/s] 6] (FEUAI%])

@|vlon s vkl f

o
10

| AER:0.15~100.15

%: ©2024 /HREUTA TA 7o p46
| |




DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

RI33y7 - SREBEOUEZ

RS 2a>T —FHREEBHE(E.
(%], HRE], [R£IEH], ThAIXAX] OATELENS. KRB MNEIRTEFT,

X EFEHAE. IA-OSON)| THERE R TSR TKEE L\,

RS23>T SRR EH

(@) {55 .
uET-50n |
O B5
® = -
O 218 E— o
= KOSV F— iRt () BE
O ?]7\‘5'?'1';( M |
_y@ E’E
DERNEER
RESa7—5iEE (L1BE) BE
@ -%EE ne REER O Em oERmen ELOEER R aweer (AL MmO
FRTER Lo
ST RE (WAIRAX) B
>® hIHTAX

FRSELWEEGERTEET

hASRAZXIER
O ipsEe—F O @Eas O Avyasy-4E5 O siEsE

O EkE-F O LEw

%: ©2024 /HREHTATATA p47
| |




DAY IRI—brHA R ~SCON2 Modbus/TCP {tik~

0000 -

O 7o7az-5-oarwsz
B cEsEmouEx

IA-OSH'5I> MO—5—(THEFL TV P IF 1T - —ZEH I TeoH(C. sUEEREENAYIERET .

@D AI37-5F%E @EO | B | &29UvILET.

HER

RS2avT—5RE &

@ mEEIIEND. HBEGOBEE RENES .

BiES @® OoFf AFH-23 fzraiss BEI0YILA
F5—L ® FuE eyt A2F) 3l

EHERS SRR T RUIC. EEREAL TV,
H-HONIREE @ OFF o EEOEEEELET, EEGRETEBLET.

O o0.5[mm] Oo0.1[mm] @ 0.03[mm] O S&E O hE ® (L&
FiER @ =T e
- s [
mEmE fmm] & %R Fite ®E A

Pl 7/711-9-0F-9-[CERERA (H—KON)

Y—/NON_/OFFtl#&
© |9z | - EILET,

—————————————————————

:ﬂ—fﬁomﬁﬁé @® OFF

. ExiER OFE

@ 79F1T-9-0OFE—5—1. ERCH—RONTBE,
H—RONIREEDS> TE R EBICAUTUES

| KON = (E—9—EJEON) ! H—RONHARE ON

remUT
B—RON !

ZIEESH ONDIRRET(E, 7IF 1T —5—FEELER A FELLESH ONDIRRETHD

BEF. AT AI/OTRIH— “STOP+" DOECHRE LUMESL TL\BLIEEEHEERL TS,
E -

%: ©2024 /HREUTATA7A p48
| |




DAY IRI—brHA R ~SCON2 Modbus/TCP {tik~

0009

BEN 7Fi1-v-rESEREES

\\\\\ SRR SEETEE R A
A e e e MRS RO SRR AR,

BT )T 1T — I HAB B AR ET . BB AT EOEEE A BERED
TR OIAENG0ED.

A JyFU-L AT IV 1~ MEOTIF1T-5— (. BAEIRNTE T U MR N £,

iR

RAEIREI
@ EOWIUET.,

RS2V T—SiRE HEm [RRfB)RRT TIRRE
":""T -

BIHES @® OFF

73— @® OFF o b

H—HON{EEE @ ON tu*;’.‘

e EEER ® oFf

@ mREEN ERINET.

1w Ly FEREEGLET.
OK&IUYILET R

A THFIT-H-1EEET

ReICEE

R A —
RRBIET T
@ ERCESERTT I EREROT THNRECSTUET.
BERET
E=ER /0 T <
BT

%: ©2024 /HRABUT A TA7A p49
| |



DAY IRI—brHA R ~SCON2 Modbus/TCP {tik~

B 7)711-9-%3) (J0G) #EeE3

' RT2AVT—SiRE EH

"""""""" [err-597 | wosaven | meossn
A2F 4 3l
BRI ERT Tl BERIERLTVSM,
EENERTEHLET. EEMEETEHLET
\ © 0.5[mm] © 0.1[mm] @ 0.03[mm] O ZE O dhiE @ {HiE
NI ‘ ‘ ®E = ‘ BE A

Y EEEE

D FTEROHD. S REGIBRBTEETEET,

ey

BRI ABLTLB™.
EBEMEETEHEELEY

O 5% O dE @ {fE

S3VEE (OSA%AM)

@ ZIVIFBE PIFIT-H—-HANO-II> MUCEBEILET .

® HitEE UYL TOBE. N\
— S RAMEICEE
ZNO—HT Y RA5EICEELET . AT

[CENME [
- O (I 0 mm)
i s ~
® ANO-=9IR
\_ HUw s A TIFIT- I HEEES J

3V (R1FRAER)

® Z)VIFBE PIFIT-I-NRRAEICEELET .

® 1BiREYILTOBH. N\
[REBmICEELET. 7
EABICENE A
<:| |:> [RABNCENE e
(FE4Z 0 mm)
BiE Al
® P N s
\_ IUy Y A 7rF1-s-pwEss )

%: ©2024 /HREUTA TA 7o p50
| |



DAY IRI—brHA R ~SCON2 Modbus/TCP {tik~

B foa (BEaBE) 0B

X IRDS3>T—HiREEEE RE” OFRRCaRALFET,

D w1 F-vEE EEO |Hfzsazss | #00yIUET.

RT3 T—HiRE BEE

p———— [T

3 = B e NNy By ey

e &2 & A>F>) -3 1%MF BE

il 2

ruce o T "

e v () s

= o= —| SRR ERLTUSM.
P ) EEOEETERLET

]

mm] © ®E © miE © mE

woamwL

WIS BENRIE B
[4z#2-590 | #2888 BBI0950
HEEORY SN OBWFEEITLET.
BESIREE 10015 (%]
BHETE. AYYa N BRI (A TE B0 E))

[~ i» b
& ZFyIEN || g

@ "KS2aF-TNASE DAAULWRS T3 No. LB (mm)” ZIUyIL TEIRLES,
"IRS 23T =TI AFER" TEBIC. ANTERMEDEHFENRKREINET .

AT T—SiRE EE
[Trsas e ttalen

BB lE]R &

T
e @ o

® o
w-onim @ an [

e e [me]

eeam ames oo |

ey

) —
Fy

C e
T st

B >S5 5— LA

No,  EE WE O OMEE MEE OANY UEReEmm]  (BHIEEESE T |+
© [mm]  [mm/s] (6] (6] [%] /#E4T8E[mm] (5 /4B3) < E
0 |
1
2| N
3 @ ‘ ‘

4 D) JLAFIEB

5 N

5 |

e

ATIEEF

L FRIR

11 L™ -
0 y 4 0 v
AEE:-0.15~100.15
—

%: ©2024 /HREUTATATA p51
| |



DAY IRI—brHA R ~SCON2 Modbus/TCP {tik~

® APEEICETEN TV EOFE TEBOREEE AN, HELD/ VI 0[ Enter |
:\:—%#ﬁbi_@—o
(FEEHHITIIARS3>N0.0(CO0mm. RT3VN0.1IC100mmEADLTVET, )

RS> TS AE B

N B EEOMEE MEE ST OERMEImm]  EOBETSs e e
O mm]_ _[mm/s] _[e] __[G]  [%]  JIMTitE[mm] (#33/483) - E
0 0.00f 1260.00 0.30| 0.30] 0 0.10 |0: 38X IE
0N.00 . . . . OB IE
3 1260.00 0.30 % 0.10
TN - _—
5 /i fIEZ AU Enter"+—= T I 2ERESLUIRE. BoRE |
s/ HEANN BEEOENOMICE. H5NUBHIY NI-5—(CBHINTLS -
8\ ) 7HF1I-A-TERMENEBADENET, —
s \_LEnter] / EENNERBSEETNENI-VILEBENSE TEBEZ ATILT
10 \lr/ e, ADEEEER FAICENENRRSNET. 0
1| T L
AHEEE:-0.15~100.15

@ RIS F—EEEED L 53 EIILET,

RS2V T—5iREE EH
RT3 27— SREE No.2]

=

® mREEIERINT. EIILES

15¥R EIE
=2
RIS TSR HROI M-S ERELET.
V' £ALLTTh?
Vv p
Ly
®
oUwo
® EREENIFRREINET. EIVILET,

53R EmE

it

@ =7 somersTUsLE

Vv oK

%: ©2024 /HREUTA TA 7o p52
| |



DAY IRI—brHA R ~SCON2 Modbus/TCP {tik~

@ KT F-IDEENT T IBE. ANUEUEN “BAXF NS “BXF (ZEDDET.

No R e IhRE  EEREE M rERDE[mm] BT BIEEA = ST ;
[mm]  [mm/s]  [G] [G]  [%]  /EMdtE[mm] (fet/E51) E
0 0.00 1260.00 0.30| 0.30] 0 0.10 |0:BEXHIE
1 Wi 1260.00 0.30 0.10 |0:¥83{1E
2
3/

No g EE I ArEFRHIE[MmM] BIlaBiEERE Tk ;
. [mm] [mm/s] [G] JEMIFE[mm] (#EHT ABAD) E
0 0.00] 1260.00  0.30 0.10 |0 et ire

1260.00 | 0.30 0.10 | 0:iENIEE
2
3
4
5
6
7
8
9

10

11 -

< | m +

ADEEE:-0.15~100.15

%: ©2024 /HREUTA TA 7o p53
| |



DAY IRI—brHA R ~SCON2 Modbus/TCP {tik~

0000 -

N BRURRS A (BEAE) AOBE)

@D BEREREWESSINO. O RIE & Iy T

BIRUET,

@ 279788 (DTERUEASSINONDEE) —aer ) B
SUBHE KOS BB O 20 - > »
LY. SN g ||zm7e || Eses

i A\ FOFII-I-DEEET

/ ® EIRUIRIIINAOBENZEITUET,

- ASSTMN1 A
XASIESEBREE(E (CENE B
o (BB 0 mim)
B Uyh R33N0l >/ mm
\ 100mm /

B EmEEEE3EA. KIS B O

EOILET, -
B f%'%l]:

@ A\ 7HFII-5-HEhEEd
® EIRURISaon @GR ERITUET . ~N

KS332N00
KEIFEEBEE T

=z RT32N01

\ - 100mm /

%: ©2024 /BREUTATATA p54
| |

0mm




DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

SUETREMFIRDEEEICOWNT

BB ZAT OB ECE AT —HAN-(CHD “C—I71—RE" HEEED BR / ERN R T2,

—=ru

T—I71 - REHBENBRCBOTVBIHZERF. /\5A—F—N0.35 “C—-I71—RE"(RENLEET
FIBRDDON BTz, RS> T —HICRESNCREBEDCEMELB VBT REIE N HDE T .

NS23> T —HISEEESNORE CHRERZITWWMEE [} UTFOFIETE—I71 —REHEEZ
\IMELET,

D Ko F—HRE BEOX=1-N—(H3 | Pe-Iv0-5-88 | £0UvIUES .,

7I'\> = Voae ’S”Fﬁﬁ [BIH

E IA-0S

@ ) mOUILES. ¥

EFE-F . ; -
PC-IVHO-5-EE I\S5A-5- Mivays—7

3 i 1

e @ 4

HeE EEER YINIIP P5-L
ok

3 MANUEWEE- NBIRE@mHERINET .,
“o—-JIF4—RE" O @ EE) (FTvrEAN. |Vok |[BIIWILET,

MANUENEE— REIRE
MANUEIEE-FEE X

SEAE

® F4—FE-RFTWH—3aLhSE8HT)

O £=4-F- R4 EBesnsEng)

-IF—EE

O ah(EsEELEIETS)

@%
FIVD fo .

’ SR AL T RN

@ t-I74—REN N (THIBODET,

2752 | fi4k |
T—IF 1 —RETENHRETDE =B pc B
STENEILET, -© HBEEE T FER

|| ------ @ =2 Es B
%: ©2024 /BREUTA T 74 p55
| |




DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

0006

2 LRTMSENSEIEEED TR EeS

I>h0-5—/\V32> (IA-OSH>ZAR=IViE) /

SCON2(&. fthoOmzU>4F—BEa> bO—5— (5 : PCON. SCON#&E) ¢E#%. Modbus Protocol
([CHIELTWET,
FJz. SCON2 EtherNet/IPiEHtIAR& I3 ET. Modbus/TCPTHIHITACEBRIEET T,

4% & SCON2 DiEH

AYFIINT
(BEHRIAR)

(=]

Ethernets—7')L
(BEHRCHE)

Ethernet R—h

) ‘}
§ o]

Ky

SSSSSSSANSRNANNN

Ethernet /R—h

A SCON2%Modbus/TCPIC&DHIfIE Tz, IREEFERZLIEDT BiEA(E. LIFOTEC
S8 EELTER,

1. REU#RYNI— - TSCON2RELIEEES BnA(E. IPT7RLADEECERLTIZEL,

2. SCON2(Z. 70— RFrZPIT RICIEHELTEDEE Ao

3. Modbusd¥> RICELDHIENL. HIFMANUE—RTERL TZE0N,

s B Modbus(ZF‘aﬂ@Léﬁ:ﬁ@EﬁH(i\
[2VU7)LiE{E Modbus BREREAE (MJ0162) ] Z2E&8RULTIZEL,

%: ©2024 /HREUTA TA 7o p56
| |



DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

B 71U LAR OB (F5—LUyh, Y—hA>. RRiER)

e OHEOT I LUy b (BEREL <L)
25 EELRRYZEERABZDE ERE
fmEDled 7n b =bled Ayt =P RlHex] =7 bioled [t 7 EeAle L322 —HiHex]
(k5 v 0y 3 #5F) (7Aa k aL#HRIF) (a=vy FERIF) — F[Hex] ¥E - LYRE—OFEESRE
Query oo [ o0 o [ oo o [ os 01 05 4 [ o7 FF [ oo
#R3%ID[Hex] 7'A k2 LID[Hex] T 2= FID[Hex] Trvovay 7 R L R[HEX] e
(k5 w0y 3 #RF) (7Aa k aL#ERIF) # = R{Hed (RL—7T7 FLR) 23— F[Hex] WE - LYREZ—DEESR Loz —HlHe
Response | 00 [ 00 0o [ oo o [ os 01 05 4 [ o7 FF [ oo
ETBEX 00000000000601050407FF00
ETBEX 00000000000601050407FF00
KEBICEE (FLd) SNIIBEOL IRV REI/TY LRLTT,
(5 081 B 0% —FONiE4H
2iE EBLZRY 2 EENBRZOEERE
7&5"5\D[Hef] 7R r:;»|P[Hex] Xy t— 2 ElHex] =y ]‘IF)[Hex] Trvovav 7 F‘I/X[HFtX] L2 4 — #(Hex]
(F5v% 02 v HAT) (7o k 3 LHNF) (2=v FHRIT) 3 — F[Hex] XF - LYRR—DHESE
Query o [ oo 0o [ oo o [ os 01 05 o4 [ o3 FF [ oo
#53%ID[Hex] 7'0 k 3LID[Hex] s 2=y kID[Hex] Tyvovav 7 B L Z[HEX] o .
(kZ %y ya v #RF) (7o kaL#EsF) Ayt Z e (AL—77 KL R) a— F[Hex] ME - LYRZ—DREER Ly Rz —#iHed
Response [ 00 [ 00 0o [ oo o [ os 01 05 o4 [ o3 FF [ oo
BEIET BHEX 00000000000601050403F F00
BETHEL 00000000000601050403F F00
HEBICER (BAH) SNABFEOL RV REFITY LERLTT,
*fE 0% B DR AR
s EBLARY R RERNRZ DL LRIE
] @ii{%lD[He%] >0 b:)blP[Hex] Xy ElHex] 2=y Fll?[Hex] 77 7?9 ER 7 F,[/Z[HE,X] L2 % —#lHex]
(F5>H27 a2 V#EHTF) (71 k3L #ERNF) (2=vy FERF) a— F[Hex] Mk LYRE—DRESRE
Query o [ oo 0 [ oo 0 [ o6 01 05 04 | o8B FF [ oo
) iii.%lD[He%] 70 r:JbII_:)[Hex] Xy E[Hex] 1=y ITID[Hex] TJyrvovav 7R VX[HFX] L% % — Hh(Hex]
(b7 ¥ ¥ o aviEiF) (78 k3 LENF) (RL=T7TFLZR) 23— F[Hex] HE - LYAR—OFEER
Response | 00 [ 00 0 [ oo o [ os 01 05 04 [ o8 FF [ o0
EET HEX 0000000000060105040BFF00
BETHEX 0000000000060105040BFF00
KEBICEE (BAH) ShEBAOLARY R TY EALTT,
X [RiE)RiERERITI DAL T Y —RAARRER(CL TSV,
1. Y—RONIV> RXE (0#HE)
Poink! ool
2. LARZZZAE (MNZT. SVIESHN)
)
3. ERiE)R (+9—RON) IV RxfE (0EE)
)
4. LARYAZE, RRBIREIT (58T, HENDIES )
% RRiEImTE T RICH—RAAEDZITL. HOMEZOFFL TKIZ&L,
= ©2024 /HREUTA T 74

p57



Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のアラームリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		05		04		07		FF		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		05		04		07		FF		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601050407FF00

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601050407FF00

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		05		04		03		FF		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		05		04		03		FF		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601050403FF00

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601050403FF00

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		05		04		0B		FF		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		05		04		0B		FF		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000060105040BFF00

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000060105040BFF00

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		05		04		16		FF		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		05		04		16		FF		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601050416FF00

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601050416FF00

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		05		04		17		FF		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		05		04		17		FF		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601050417FF00

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601050417FF00

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		05		04		03		FF		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		05		04		03		FF		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601050403FF00

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601050403FF00

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		05		04		0B		FF		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		05		04		0B		FF		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000060105040BFF00

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000060105040BFF00

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ
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Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		05		04		17		FF		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		05		04		17		FF		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601050417FF00

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601050417FF00

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		05		04		16		FF		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		05		04		16		FF		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601050416FF00

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601050416FF00

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ
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Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のアラーム（ALMC）確認 ジク メ カクニン

						受信 ジュシン		アラーム｢0A2：ポジションデータ異常｣発生 イジョウ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		03		90		02		00		01



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1

						Response		00		00		00		00		00		05		01		03		02				00		A2

																												ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006010390020001

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000501030200A2

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ
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Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置100.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.30G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		27		10		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		1E



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000027100000000A00002710001E

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002






Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002
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Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002






Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002






Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000B0110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000B0110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002






Sheet1

		1）アラームリセット

		送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		2）サーボON

		送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		３）原点復帰（HOME_ON、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

						※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

		4）原点復帰（HOME_OFF、SONはONで保持したまま） ゲンテンフッキ ホジ

		送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

		５）位置50.00mm、位置決め幅0.10mm、速度100.0mm/s、加減速度は0.10G条件で移動 イチ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド ジョウケン イドウ

		送信 ソウシン		０軸目の移動条件指定、移動指令 ジクメ イドウ ジョウケンシテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ								位置決め幅[Hex] イチギ ハバ								速度[Hex] ソクド								加減速度[Hex] カゲンソクド

		Query		00		00		00		00		00		15		01		10		99		00		00		07		0E		00		00		13		88		00		00		00		0A		00		00		27		10		00		0A



				転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		07



		送信する伝文 ソウシン デンブン				0000000000150110990000070E000013880000000A00002710000A

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000007

		6）位置0.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		00		00



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000B0110990000020400000000

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002

		7）位置50.00mmに移動（位置決め幅、速度1、加減速度は5）の例を保持したまま動作） イチ イドウ イチギ ハバ ソクド カゲンソクド レイ ホジ ドウサ

		送信 ソウシン		０軸目の目標位置指定、移動指令 ジクメ モクヒョウイチ シテイ イドウシレイ

		受信 ジュシン		正常レスポンス…レジスター数までを受信 セイジョウ スウ ジュシン



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ				入力
バイト数[Hex] ニュウリョク スウ		目標位置[Hex] モクヒョウイチ

		Query		00		00		00		00		00		0B		01		10		99		00		00		02		04		00		00		13		88



				転送ID[Hex] テンソウ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

		Response		00		00		00		00		00		06		01		10		99		00		00		02



		送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000B0110990000020400001388

		受信する伝文 ジュシン デンブン				000000000006011099000002






DAYVIRI—RHAL R ~SCON2 Modbus/TCP {tif~

B 71U LR 0B (RS 3>ESIETE - B ROENE)

Zf4% 1 SCON2 ([C3EHUTVWI0EEOT7)F1I—9—%2EH'T,
BHIIORD 3T —INEFRIN TVBIREE,

RT3 T —SiRErEm (IA-0S)

No. fiiE EE IEE  REE EhEiER| firERHIR[mm] BIAIE
[mm)] [mm/s] [G] [G] (BFA[%])  AFSIEmm] BEAE

0 50.00 300.00 0.30 0.30 |{uEH 0.10 | 0:¥E3HiE

1 100.00 300.00 0.30 0.30 |{uEHe 0.10 | 0: 5B

2 0.00 300.00 0.30 0.30 fuEie 0.10 | 0:4 3=

Point !
C% RS2AVNo. ZIEEL CEWFSEBHICE, HENUHRS A>T —IDRENNRETT.

1) RS33VNo. INEE)

XM= 0 EE ORIV ESISE. BHEDS
2= EELARIA - RERNTTOEEZE
7;,3;%\[)[%5] | |~:|)l«I-D[Hex] Xt U E[Hex] azvy ]~I_D[Hex] 77‘/?\‘/3 > 7 F[/X[H,E.X] L9 % 4 —#tHex]
(hovyrvavEn® | (Zokar@ie) (a=v F#BIT) 2= F[Hex] HE - LIRS -OREER
Query 00 [ o0 0 [ o0 00 [ o6 01 06 98 [ 00 oo [ o
$i%\D[He?<] 70 FJ)bIF)[Hex] Xyt ElHex] 2=y kID[Hex] TJrvovav 7 p[,;[HFx] L9242 iHex]
(b7 29023V @aT) (7'a bk aLEF) (RL—7T7 FLR) a— F[Hex] ME - LYZRE—DFEBR
Response[ 00 [ 00 0 [ oo 00 [ o6 01 06 98 [ oo oo [ o
XETBIEX 000000000006010698000001
FEITBIEX 000000000006010698000001
2) RS>3VNo. 1 NBBENUIZZEDHESR
RE 0EEOT TRIIIVNO. ZHER
== EELARIR ST TR I B SERR
Fi%‘D[Hef] ~0 h:)bl?‘[Hex] Xyt EHex] =7 FI?V[Hex] 77 ‘/?“/3 b4 7 F'I/X[H:EX] L5242 —#lHex]
(R v% 0y 3 v &ITF) (7B b aLERNF) (2= FERIF) 2 — F[Hex] X&k - LYZZ—OHMBR
Query 00 [ o0 00 [ oo 00 [ o6 01 03 o [ 1 oo [ o
Fiii\D[HEX] 70 F:)bIF)[Hex] X 94— S E[Hex] 1=y |~\|D[\Hex] 77"/?“/3 v | F=gH14X 7~ % [Hex]
(b5 245y 3 Vs (78 k3 LENF) (AL—77 KL R) a— K[Hex] [Hex]
Response[ 00 [ 00 0 [ oo o0 [ o5 01 03 02 00 01
KIETBIEX 000000000006010390140001 = S[Hex]&
FEIT BN 0000000000050103020001 EA. ex
2EHTRIL
v
7-90(0|]0|0|0]|O oO|j0j{O0lO0O|JO|0O|O}|O]1
9014, (KS3a>BESAF—HALS25—) OEUSF |Bwh| 15|14 (1312|1110 9 |8 | 7|6 | 5|4 |3 | 2 0
< o (o) © < ~ —
== O [22] —
EE-'E | | | | | E E E E E g E

©2024 /HAESHTFAITAT7A

PM1:SETARSSAESAT-FAEY M

p62



Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		98		00		00		01



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		98		00		00		01

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		03		90		14		00		01



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]		データ[Hex]

						Response		00		00		00		00		00		05		01		03		02		00		01

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ
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Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		98		00		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		98		00		00		02

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ






Modbus_TCP Sampleコマンド

				RCON　Modbus/TCP　Sample⌘

				001		Ex.

						送信 ソウシン		RCONゲートウェイのゲートウェイアラーム（ALMC）確認 カクニン

						受信 ジュシン		ゲートウェイアラーム｢08BA：軸／動作モード不一致｣発生 ジク ドウサ フイッチ ハッセイ



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		D0		03		37		08		00		02



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]				データ1				データ2

						Response		00		00		00		00		00		07		D0		03		04				00		00		08		BA

																																ここがアラームコード

						送信する伝文 ソウシン デンブン				000000000006D00337080002

						受信する伝文 ジュシン デンブン				0000000000000007D00304000008BA

						Queryのメッセージ長は、「ユニットID 」+「ファンクションコード」 + 「アドレス」 + 「レジスター数」の総和  チョウ スウ ソウワ

				002		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のエラーリセット（動作解除レベル） ジク メ ドウサ カイジョ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D000100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D000100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				003		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のサーボON指令 ジク メ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001000

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001000

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

				004		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目の原点復帰指令 ジク メ ゲンテン フッキ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		00		10		10

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D001010

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D001010

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ 原点復帰指令を実行する前には必ずサーボオン状態にしてください。 ゲンテン フッキ シレイ ジッコウ マエ カナラ ジョウタイ

										1. サーボONコマンド送信（0軸目：00000000000601060D001000） ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信（加えて、SV信号出力） ジュシン クワ シンゴウ シュツリョク

										　↓

										3. 原点復帰（+サーボON）コマンド送信（0軸目：00000000000601060D001010） ゲンテン フッキ ソウシン

										　↓

										4. レスポンス受信。原点復帰実行（完了後、HEND信号出力） ゲンテン フッキ ジッコウ カンリョウ ゴ シンゴウ シュツリョク

				005		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG+方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		03		90		14		00		01



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		データサイズ[Hex]		データ[Hex]

						Response		00		00		00		00		00		05		01		03		02		00		02

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ





				006		Ex.

						送信 ソウシン		0軸目のJOG-方向動作指令 ジク メ ホウコウ ドウサ シレイ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		01		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010100

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010100

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG-のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ-方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。原点方向（アクチュエーター-方向）に動作 ジュシン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG-信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ



				以下編集中・・・・・・・・・・・・・ イカ ヘンシュウチュウ

				007		Ex.

						送信 ソウシン		インチング動作 ドウサ

						受信 ジュシン		正常レスポンス…送信内容そのまま受信 セイジョウ ソウシン ナイヨウ ジュシン



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（ユニット識別子） シキベツシ		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Query		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00



								転送ID[Hex]
（トランザクション識別子） テンソウ シキベツシ				プロトコルID[Hex]
（プロトコル識別子） シキベツ コ				メッセージ長[Hex] チョウ				ユニットID[Hex]
（スレーブアドレス）		ファンクション
コード[Hex]		アドレス[HEX]
※表・レジスターの詳細参照 ヒョウ ショウサイ サンショウ				レジスター数[Hex] スウ

						Response		00		00		00		00		00		06		01		06		0D		01		02		00

						送信する伝文 ソウシン デンブン				00000000000601060D010200

						受信する伝文 ジュシン デンブン				00000000000601060D010200

										※ 正常に変更（書込み）された場合のレスポンスはクエリと同じです。

						Point！				※ サーボON状態のままで、JOG+のコマンドを入力・実行します。 ジョウタイ ニュウリョク ジッコウ

										1. ジョグ+方向動作指令コマンド送信（0軸目） ホウコウ ドウサ シレイ ソウシン ジク メ

										　↓

										2. レスポンス受信。反原点方向（アクチュエーター+方向）に動作 ジュシン ハン ゲンテン ホウコウ ホウコウ ドウサ

										※ 動作中にJOG+信号をOFFすると停止します。 ドウサ チュウ シンゴウ テイシ
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