
RCON ドライバ非連結仕様
機能仕様書



【製品型式】



【通信ライン システム構成例】

No 品名 型式 数量
➀ゲートウェイユニット RCON-GWG-□□-NCN 1
➁パルスモーター用コントローラー PCON-CYB 2
➂ACサーボモーター（24V系）用コントローラー ACON-CYB 1
④コントローラーリンクケーブル CB-RCBR-CTL002 3

➀

➁ ➂

➃
PCソフト
（IAOS）

【対応ネットワーク】

以下のモーションネットワークは対応不可

➃ ➃

※1 終端抵抗（220Ω、1/4W）はゲートウェイユニットに付属されます。



【動作モード】

動作モードに関しては、通常のRCONと同様です。



【アドレス構成】

アドレス構成に関しては、通常のRCONと同じです。

■全体

■固定領域

■データ領域



【アドレス構成】

【RCONとの仕様比較】

■ハードウェア関連

■データ領域

制御盤設置サイズと接続形態の違い



【RCONとの仕様比較】

■ソフトウェア関連（ゲートウェイ）

■ソフトウェア関連（ドライバ）

通信速度が遅くなります。

コントローラーの初期設定が必要です。
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